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SISTEMAS DE MOTOR FEEDBACK ROTATIVO HIPERFACE"” Sensor Intelligence.
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Figura pode ser diferente

C€

Dados técnicos em detalhe
Performance

Periodos de seno/cosseno por rotacao

Nimero de rotacoes absolutamente regis-
traveis

Nimero de passos maximo por rotacao
Nimero de passos total
Passo de medicao

Nao linearidade integral
Nao linearidade diferencial

Rotacao de operacao
Memoria disponivel
Precisao do sistema

Interfaces

Tipo de codigo para o valor absoluto

Sequéncia de codigo

Interface de comunicacao

Dados elétricos

Tipo de conexao

Tensao de alimentacao

Tensao de alimentacao recomendada
Consumo de corrente

MTTF: Tempo até uma falha perigosa

1)
2)

Sem carga.

Informacoes do pedido

SEK37-HFBO-K02 1037378

Outras versoes do aparelho e acessorios

16

512 via RS 485
512
20 ” na interpolagao dos sinais de seno/cosseno com 12 bits, por exemplo

+ 288", Limites de erro na avaliacao dos sinais de seno/cosseno
Valores tipicos com posi¢ao nominal + 0,2 mme + 20 °C

+ 144", Nao linearidade de um periodo de seno/cosseno, valores tipicos com posicdo nomi-
nal £ 0,2 mme+ 20 °C

< 6.000 min™, até a qual é possivel determinar a posicao absoluta com confiabilidade
1.792 Byte
+432"

Binario

Crescente, com o giro do eixo. No sentido horario com vista na direcao “A” (ver desenho dimen-
sional), com a rotagao do eixo, no sentido horario com vista na diregao “A” (ver desenho di-
mensional)

HIPERFACE®

Conector macho, 8 pinos, radial
7VDC..12VDC
8V DC

<50mA Y

275 anos (EN ISO 13849) 2

Este é um produto padrao, ndo se tratando de um componente de seguranca nos moldes da Diretriz de Maquinas. Célculo com base na carga nominal dos compo-

nentes, temperatura ambiente média 60 °C, frequéncia de uso 8760 h/a. Todas as falhas eletronicas sdo consideradas perigosas. Para mais informacdes, consulte o

Documento N° 8015532.
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Dados mecéanicos

Modelo de eixo
Dimensoes/medidas

Peso

Momento de inércia do rotor
Rotacao de operacao

Aceleracao angular
Dados ambientais

Faixa de temperatura de operacao

Faixa de temperatura de armazenamento
Umidade relativa do ar/condensacao
Resisténcia a impactos

Faixa de frequéncia da capacidade de resis-
téncia a vibracoes

CEM

Grau de protecao

1)

Eixo conico

Ver desenho dimensional

< 0,05 kg

1 gcm?

12.000 min™*, 12.000 U/min
< 500.000 rad/s?

-40 °C...+115 °C

-50 °C... +125 °C, Sem embalagem

90 %, Condensacao nao € permitida

100 g, 10 ms, 10 ms (segundo a EN 60068-2-27)
50 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

Segundo EN 61000-6-2 e EN 61000-6-3 ¥

IP20, no estado montado, com conector oposto encaixado e cobertura fechada (IEC 60529)

A EMC correspondente as normas citadas estara garantida, se o sistema de Motor-Feedback for montado em uma carcaga condutora de eletricidade conectada ao

ponto de aterramento central do regulador do motor por meio de um cabo blindado. Caso sejam utilizados outros conceitos de blindagem, o usuario deve executar

testes por conta propria.

Classificacoes

eCl@ss 5.0
eCl@ss 5.1.4
eCl@ss 6.0
eCl@ss 6.2
eCl@ss 7.0
eCl@ss 8.0
eCl@ss 8.1
eCl@ss 9.0
eCl@ss 10.0
eCl@ss 11.0
eCl@ss 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901

2022-12-12 17:49:25 | Data sheet do produto

Sujeito a alteragoes sem aviso prévio

27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27273805
27273901
27273901
EC001486
EC001486
EC001486
EC001486
41112113
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Desenho dimensional (Dimensées em mm)

Tolerancias gerais conforme DIN ISO 2768-mk

5 max. 17.5 44 (1.73)
(0.20) (0.69)
+0.2 (1.
A— (03;2) ‘ torx T10 38£02 (1.50)
NdNE
(0.31) —
RO
© A -
o i / Qf ~
T -
s - %o
5"
<J1:3 S
((())_673) lense screw 2 x M3 x 12

Radial

(0.28)

Especificacoes para montagem

Tolerancias gerais conforme DIN ISO 2768-mk

minimum depth
center flange 0.9

i

nominal position

:

3.4

(0.13)
2

(0.08)

with torx head T10, thread tapped
in the style of DIN 7500

vla
LO| N o
g - Qe s -
s =g
o — =—— |}
S
(2]
7
v
0.2+0.05
(0.01)x 45°
10 0.4 (0.02)
(0.39)
13 7.4+02
(0.51) (0.29)
Radial

@ min. 8 (0.31)

@ max. 12.5 (0.49)

All dimensions in mm (inch)
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Pinagem

Visualizagao lado de conexao

Sinal
Us

+ SIN
REFSIN
+ COS
REFCOS

GND
Dados +

Dados -

Cor dos fios (conexao do cabo)
Vermelho

Branco

Marrom
Rosa
Preto
Azul

Cinza ou amarelo

Verde ou violeta

A conexao GND (0 V) da tensao de alimentagdo é contada a carcaca

ﬁllllllllf
]12345678
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1
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7

8
Graficos

Explicacao

Tens&o de alimentacao
Canal de dados do processo
Canal de dados do processo
Canal de dados do processo
Canal de dados do processo

Conexao ao aterramento
Canal de parametros RS 485
Canal de parametros RS 485

Evolucgao do sinal ao girar o eixo no sentido horario com vista na direcao "A" (ver desenho dimensional), 1 periodo = 360°: 16

3 volts

AW
Q)
™

N,

v,

§‘.~
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W
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@

',

2.5 volts

()

2 volts

Initialization

Initialization
variables
EEPROM etc.

Serial Mode
9600 Bd and similar

CAUTION:

No RS485 communication
is possible during the
phases highlighted in blue

Standby
no

—Gommand?

Diagnosis
Temperature
LED current

Command execution

Response!

L 7
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Acessorio recomendado

Outras versdes do aparelho e acessoérios =» www.sick.com/SEK_SEL

Conectores encaixaveis e cabos

Cabegote A: Cabo LTG-2708-MW
Cabecote B: extremidade do cabo aberta

Cabo: HIPERFACE®, HIPERFACE®, PUR, sem halogénio, blindado

<~ <~ DOL-0J08-GOM2XB6 -
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https://www.sick.com/SEK_SEL
http://www.sick.com/6028361
http://www.sick.com/6028361
http://www.sick.com/2031086
http://www.sick.com/2031086

Folha de dados on-line

SOBRE A SICK

A SICK é um dos principais fabricantes de sensores e solugoes inteligentes para aplicagoes industriais. Uma
gama de servicos e produtos exclusiva forma a base perfeita para controlar de forma segura e eficiente os
processos para proteger as pessoas contra acidentes e evitar danos ao meio ambiente.

N6s temos uma grande experiéncia nas mais diversas reas. E por isso que podemos fornecer, com os
nossos sensores inteligentes, o que os nossos clientes precisam. Em centros de aplicagdo na Europa, Asia
e América do Norte, as solugdes de sistema sao testadas e otimizadas especialmente para os nossos clien-
tes. Isto tudo nos torna um fornecedor confiavel e um parceiro de desenvolvimento de projetos.

Inimeros servicos completam a nossa oferta: o SICK LifeTime Services oferece suporte durante toda a vida
Gtil da maquina e garante a seguranca e a produtividade.

Isto para nés significa “Sensor Intelligence.”

NO MUNDO INTEIRO, PERTO DE VOCE:

Pessoas de contato e outros locais de produgao

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



