SIEMENS

Ficha técnica para servomotor redutor SIMOTICS S-1FK7

Artigon.°:

N.° pedido do cliente :
N.° encomenda :

N.° oferta :

Nota :

1FK7084-2AF71-1CH1-Z

J32

N.°item :
N.° com. :
Projeto :

Dados de configuracao

Dados mecanicos

Velocidade nominal (100 K)
Ndmero de pélos

Binario nominal (100 K)
Corrente nominal

Bindrio estatico (60 K)

Binario estatico (100 K)
Corrente de imobilizacdo (60 K)
Corrente de imobilizacdo (100 K)

Bindrio de inércia

3.000 rpm

8

10,0 Nm
6,5A

16,60 Nm
20,00 Nm
9,80 A

12,70 A
45,800 kgcm?

Constantes fisicas

Constante de binério

Constante de tensdao em 20 °C

Resisténcia do enrolamento em 20 °C

Induténcia da sequéncia de fase
Constante elétrica de tempo
Constante mecanica de tempo
Constante térmica de tempo
Rigidez torcional do eixo

Peso liquido do motor

1,66 Nm/A

106,5 V/1000*min~"

0,28Q
5,9 mH
21,00 ms
1,01 ms

55 min.

68.000 Nm/rad

38,5 kg

Médulo sugerido do motor

Tipo de motor

Tipo de motor

Altura axial

Refrigeracdo

Tolerdncia de concentricidade
Tolerancia de coaxialidade
Tolerancia de planejamento

Nivel da quantidade de vibragdo
Tamanho do conector

Grau de proteccao

Forma construtiva segundo Cédigo |

Monitorizagdo da temperatura
Disposicao de ligacao eléctrica

Cor especial da carcaca
Travao de paragem

Extremidade do eixo

Sistema do encoder

motor sincrono excitado por imas
permanentes

Compact

80

auto-ventilacdo
0,050 mm

0,70 mm

0,170 mm

nivel A

1

IP65

IM B5 (IM V1,IM V3)
Sensor de temperatura Pt1000

conector de encaixe para sinais e
desempenho, rotativo

Padrdo (Antracito RAL 7016)
com freio de retencdo
eixo plano

encoder AM24DQI: indicador do
valor absoluto 24 bits (resolucao
16777216, internamente no
encoder 2048 S/R) + 12 bits
multivolta (faixa de movimento
4096 rotacoes)

Conversor de corrente nominal
Conversor de corrente maxima

Bindrio méx.

18A
54 A
61,00 Nm

Dados de engrenagem

Tipo da engrenagem

Designacao

Terminal do eixo de engrenagem
Traducdo + etapas

Velocidade do motor S3-60 %
Velocidade do motor S1

Torque de saida S1

Torque da saida S3-60 %
Momento de inércia da engrenagem
Carga de eixo de saida radial, max.
Carga de eixo de saida axial, max.
Grau de eficiéncia da engrenagem
Folga de torgao

Peso da engrenagem

Engrenagem planetéria SP+
SP 140S-MF2
sem chaveta
16 (2 etapa)
6.000 rpm
2.900 rpm
461 Nm

726 Nm
10,300 kgcm?
9.900 N
9.870N

0,94

5

17,00 kg

Dados de limite

Velocidade maxima permitida (mecdnica)

Velocidade méxima permitida (conversor)

Binario max.

Corrente méaxima
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6.000 rpm
5.400 rpm
61,0 Nm

41,0A
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SIEMENS

Ficha técnica para servomotor redutor SIMOTICS S-1FK7

Artigon.°: 1FK7084-2AF71-1CH1-Z
J32

lustracao semelhante

| Travao de paragem

Versdo do travao de paragem freio de imd permanente
Bindrio de retencdo 22,0 Nm

Tensao de alimentacdo CC24V=10%

Corrente da bobina 09A

Tempo de abertura 200 ms

Tempo de fecho 60 ms

Trabalho de comutacdo maximo 1.400)

Versao especial

J32  Montagem da engrenagem planetaria SP+
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