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1 INTRODUGAO

Os Inversores de Frequéncia TOSHIBA TOSVERT™ VF-S15 sdo equipamentos de ultima geragdo,
desenvolvidos com o mais elevado grau de tecnologia e qualidade para atender aplicagdes de
diversos tipos de mdquinas e processos fabris, unindo versatilidade e sofisticagdo com o melhor custo
beneficio do mercado.

2 CARACTERISTICAS GERAIS
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[Especificagdo

Entrada de
alimentagso

Tensdo de entrada (V)

Trifasico 200V ~ 240V / Trifasico 380V ~ 500V.
Tolerancia de:(-15%) a +10%)

Corrente de entrada (A)

Verifique a tabela do tépico 4

Frequéncia de entrada (Hz)

50Hz ou 60Hz Intervalo permitido: 47~63Hz

Saida de
alimentagio

Tensdo de saida (V)

0~ Tenséo de entrada

Corrente de saida (A)

Verifique a tabela do tépico 4

Tensdo de saida (kW)

Verifique a tabela do tépico 4

Frequéncia de Saida (Hz)

0~ 500Hz

Modo de controle

IPWM sinusoidal

g
53 2 [Tipo de Motor Motor assincrono e PM
§ § § Torque de partida 200% de torque em 0. 5Hz
< Capacidade de sobrecarga 150% da In: 1 minuto | 180% da In: 10 segundos | 200% da In: 1 segundos
£ Método de configuragdo de Entrada digital, Entradas analdgica, frequéncia de pulso, ajuste de frequéncia via pré-
o frequéncia definidas, PID, configuragdo de comunicagdo MODBUS RTU (TCP / Profinet / Profibus,
E 2 [EtherCat, Ethernet IP sdo opcionais)
§ § Auto-ajuste da tensdo Mantenha automaticamente uma tensdo estavel quando a tensdo da rede transitar
S & |Protegdo contra falhas Fornecer fungGes abrangentes de protegdo contra falhas:
’% sobrecorrente, sobretensdo, subtensdo, superaquecimento, perda de fase e sobrecarga, etc.
= Inicio em marcha Suavizagdo do arranque do motor em funcionamento
s Entradas Analdgicas 3 Entradas analdgicas: 1 (VIA) 0~10V | 1 (VIB) -10~10V ou 0-10V | 1 (VIC) 0-20mA
5 Saida Analégica [1 Saida analdgica: (FM) 0-10V / 0-20mA
§ Entrada Digital 6 entradas comuns multiprogramaveis (pode assumir até 3 fungdes por terminal);
g Entre elas 1 entrada de alta velocidade(2kHz) e 1 entrada para PTC.
E Saida Digital Transistor 3 saidas digitais: sendo que 2 saidas de relé de capacidade de 3A em 250VAC:
£ 1 Relé NA (RY-RC) | 1 Relé C+NA+NF (FLC-FLA-FLB) | 1 Transistor (OUT-NO)
Temperatura ambiente -10 ~ 60°C, reduzir 1% por cada 1°C adicional quando acima de 40 °C
Modo de Instalagdo Instalagdo de parede e em trilho dos inversores.
Grau de protegdo P20 | Nota: O inversor com invélucro de pldstico deve ser instalado em gabinete de
3 distribui¢do de metal, no qual esta em conformidade com o0 1P20 e do qual a parte superior
g estd em conformidade com o IP3X.

Arrefecimento

/entilagdo forgada por coolers

Filtro EMC

Filtros EMC incorporados para os inversores da classe 380V;
Para inversores da classe 220V filtros RFI basicos

3 INSTRUGOES PARA INSTALAGAO

Utilizando o cabeamento apropriado, identifique os terminais R, S e T e realize a ligagdo
elétrica. Se a alimentagdo do seu equipamento for de modelo monofasica, utilize os
terminais R e S, para realizar a conexdo com a rede, conforme imagem abaixo:




Alimentagso
ki

Motor PR Motor

Circuito Principal v . s Circuito Principal v

* 220V / 380V
T 220V / 380V w w
€) " |

*OBSERVACAO IMPORTANTE DIAGRAMA 1: Se sua rede for 380VAC é possivel utilizar a juncdo Fase
+ Neutro para alimenta-lo, resultando em 220V na entrada do inversor, desta forma conecte uma das
fases da sua rede (R ou S ou T) no terminal R do inversor e conecte o cabo Neutro no terminal S
curto-circuitado ao terminal T, conforme ilustrado no Diagrama 1 acima e faga o fechamento do seu
motor para receber 220V.

Se o seu inversor for menor que 3 CV e de alimentagdo trifasica, porém sua rede de alimentagdo é
monofasica, faga a segunda ligagdo, diagrama 1.

Observagdo: para inversores maiores que 3CV, favor nos consultar.

Utilize os terminais U, V e W para conectar do motor que sera controlado. Caso sua aplicagdo
apresente caracteristicas regenerativas, sera necessaria a instalagdo do resistor de frenagem e para
isto, conecte-o entre os terminais PA e PB.

TABELA DE DIMENSIONAMENTO DOS PERIFERICOS

= ND HD Resistor Frenagem
£ f:. T 'E S =| Pot.de |3 & 2
° R E E |22 iga [gE| P2 | S _|E5
B HUHER e E
= S |sk[s3[s] wm |57 gs1 82138
VFS15-2004ND1 5 5 |15 [ 1s [35)075(1) |33 ]os(075 | 55 200 03
VFS15-2007ND2 10 10 | 15 15 6 15(2) | 48 ]1,1(15) 55 200 0,6
VFS15-2015ND3 15 | 15 [ 25 |15 [ 96| 22(3) 8 | 15(2 44 75 0,9
VFS15-2022ND5 20 20 2,5 2,5 14 3,7 (5) 11 2,2 (3) 33 75 1,5
§ VFS15-2037ND75 30 30 | 2,5 25 119,61 55(7,5) J175] 3,7(5) 16 40 2,5
'; VFS15-2055ND10 50 50 | 4 6 28 | 7,5(10) | 26 | 55(7,5) 12 15 3
E VFS15-2055ND125 50 50 | 4 6 33 9,2(12,5)]27,5] 7,5(10) 12 15 4
= |_VFS15-2075ND15 60 60 | 6 10 | 386 11(15) 33 19,2 (12,5) 12 15 4,5
VFS15-2110ND20 100 | 100 | 10 16 56 15 (20) 54 | 11(15) 5 7,5 6
VFS15-2110ND25 100 | 100 | 10 16 63 |18,5(25) | 56 | 15 (20) 5 7,5 7,5
VFS15-2150ND30 125 | 125 | 16 25 | 759 22(30) 66 | 18,5(25) 5 7,5 9
VFS15-4004ND1 5 5 2.5 |15 2,1 ]0,75(1) | 1,5 |0,5(0,75) 114 200 0,3
VFS15-4007ND15 5 5 2.5 | 115 3 1,1(15) | 23 | 0,75(1) 114 200 0,5
VFS15-4015ND2 10 10 | 25 |15 | 4 1,5 (2) 3 |1,1(15) 67 200 0,6
é VFS15-4015ND3 10 10 | 2.5 |256) 54 | 22(3) | 41| 1,5(2) 67 200 0,9
2 | vFs15-4022ND5 15 | 15 | a4 |25 8 | 37(5) |55 ] 22(3) 67 200 1,5
:é VFS15-4037ND75 20 20 6 |40 |11,1) 5(7,5) 9,5 | 3,7(5) 54 160 2,5
E VFS15-4055ND10 30 30 10 410 ) 17 | 7,5(10) J143 ) 5(7,5) 43 60 3
VFS15-4075ND15 40 40 10 |40 | 23 11 (15) 17 | 7,5 (10) 28 60 4,5
VFS15-4110ND20 50 50 16 |10716| 31 15(20) |27,7] 11(15) 16 30 6
VFS15-4150ND25 60 60 25 |10~16) 38 |18,5(25) | 33 15 (20) 16 30 7,5




4 CONHECENDO OS TERMINAIS DE CONTROLE

Os terminais de controle sdo constituidos de entradas e saidas digitais, entradas e saidas analdgicas,
fonte de alimentagdo 10V e terminais de comunicagdo RS485.

RESISTOR DE

REATOR DC
FRENAGEM (opcionaL)

(OPGIONAL)

Circuito principal

FRENTE
Circuito de -_— REVERSO
VF-S15] co
- —{RESET
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SINAL DE FREIO | RC I;ml
Conector  NOQ

SW2 RS485 &
VviB S4 ce
_l__( ] PTC S3

ENTRADAS
ANALOGICAS

Sinal de corrente: 4 (0) - 20 mA
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Entrada/

Borne Saida Fungdo gbes elétricas
) 0 curto-circuito através de F-CC produz
F Entrada g rotagdo progressiva; a abertura produz
kS parada com diminui¢do de marcha.
g O curto-circuito através de R-CC produz
R Entrada b rotagdo reversa; a abertura produz parada *Sink/Source
E com diminui¢do de marcha. selecionavel através
© Curto-circuitar através de $1-CC produz da chave Deeb SW1
RES Entrada & = -~
<] operagdo com velocidade predefinida.
2 Curto-circuitar através de S1-CC produz
s1 Entrada g operagdo com velocidade predefinida.
S Curto-circuitar através de $2-CC produz
s2 Entrada % operagdo com velocidade predefinida.
@ Curto-circuitar através de S2-CC produz
s3 Entrada E operagdo com velocidade predefinida.
cc Termi'nal Terminal de equipotencializagdo
Comum
PP 10V - fonte Fonte de alimentagdo 10Vdc para entrada analdgica | 10Vcc (10mA)
Entrada Entragia analdgica de sinal de 0-10Vdc. 10Vcce (impedancia interna:
VIA Analogica Através do parametro F {89 pode ser 30kQ)
convertida em entrada digital programavel.
Entrada analdgica de sinal de -10V a 10Vdc. 10Vcce (impedancia interna:
VB Entrada Pode ser também usada para sinal de 0-10Vdc. 40kQ)
Analdgica Através do parametro F {19 pode ser convertida
em entrada digital programavel.
. : 4-20mA (impedancia
vic Entr’aqa Entrada analdgica de sinal de 0-20mA. interna: (250';)
Analdgica
Saida analdgica programavel multifuncional. Ajuste Faixa de tensdo: 0~10V CC
Saida predefinido padrdo: freqiiéncia de saida. \mpedéncia: 1kQ oumais
M Analégica A fungdopodeseralteradaparatensdo de Faixa de corrente: 0-20mA
0~10Vcc ou corrente de saida 0- 20mAcc(4- Resisténcia de carga
20mA)comadefinigdodo parametro F § 88. admissivel: 600Q ou menos
P24 Fonte 24V Fonte de saida 24Vcc 24Vcc-100mA
Entrada de alimentagdo DC para operar o circuito de Tensdo:
controle. Ao conectar uma fonte DC 24V o circuito de 24vdc + 10%
Entrada controle do inversor ¢ ativado, permitindo fazer um Corrente:
backup dos parametros, sem ao menos a poténcia do 1A ou mais.
inversor estar ligada. Para isto, utilize +SU e CC.
+SU Usado com terminal STO para ativar a fungdo de
seguranga safety. Os terminais +SU e STO sdo cuito-
Saida circuitados através de uma barra metdlica para deixar o
inversor pronto para uso, nas configuragdes de fabrica.
Quando este circuito é aberto, o motor entra em
parada livre, obedecendo a fungdo STO.
Os terminais +SU e STO sdo cuito-circuitados através de ON: 17VDC ou mais
uma barra metdlica para deixar o inversor pronto para OFF: 12VDC ou menos
uso, nas configuragdes de fabrica. (OFF: Parada por inércia)
Quando este circuito € aberto, o motor entra em
STO Entrada

parada livre, obedecendo a fungdo STO.

Este terminal ndo é multifuncional ou programavel.
Este terminal segue o padrdo de fungdo de seguranga
com categoria SIL Il do padréo safety IEC61508.




Saida coletor aberto programéavel para multifungges. Os
ajustes predefinidos padrdes detectam e emitem
freqiiéncias de saida do sinal de alcance de velocidade.

Saida coletora aberta
24Vce - 100mA
Para saida de trens de

Saida Digital a Terminais de saida de multifungdes, aos quais duas pulsos, uma corrente de
OUTNO . y ~ o . :
transistor diferentes fungdes podem ser atribuidas. 10mA ou mais precisa ser
Também pode ser utilizado como saida de trem de circulada.
pulso Faixa de frequéncias de
pulso: 10 ~ 2 kHz
Saida de contato do relé programavel. 250Vca-2A (cos phi=1)
Detecta a operagdo da fungdo de protegdo do : a carga de resisténcia
o : inversor. 30Vee-1A
FLAFLBFLC | Saida Relé O contato através de FLA-FLC esta fechado e de : na carga de resisténcia
FLB-FLC esta aberto durante a operagdo da fungdo 250Vca-1A (cos phi=0,4)
de protecdo.
Saida a relé multifunctional programavel.
RYRC Saida Programacdo padrdo de fabrica é ativagdo com

baixo valor de frequéncia.

5 INTRODUGAO AO FUNCIONAMENTO DA IHM

A IHM é utilizada para controlar os inversores da série Tosvert VFS15, ler os dados de estado e ajustar

os pardmetros. Com ela é possivel fazer o monitoramento da velocidade de rotagdo em RPM, da
Frequéncia em Hz, da corrente do motor em A, da tensdo de saida em V e muito mais.

Na tabela a seguir é descrito um breve resumo das fungées de cada tecla da IHM.

[woor

Pressionando a tecla MODE é possivel navegar entre os menus do inversor.

EASY

A tecla EASY serve para habilitar a fungdo de parametrizagdo Facil. Ela
corresponde ao grupo de pardmetros para ajuste rapido inversor.

o

Este bot&o é usado para colocar em modo operagdo o inversor.

STOP

falhas.

Este botdo é usado para parar o inversor e também gerar o reset manual de

@

Gire o keypad para aumentar ou diminuir valores/selecionar pardmetros e
navegar entre o monitoramento.
No centro do Keypad do inversor existe o botdo ENT, que é usado para entrar
e salvar os valores nos pardmetros.




6 CONFIGURAGOES PREVIAS

( Ao ligar seu inversor pela primeira vez, aparecera a mensagem de

SEE configuragdo de regido § £ £ gire o kaypad até aparecer / G H.

usA T Ao ser exibido U § A, pressione o centro do potenciémetro interno (kaypad)
L para salvar.

7 START RAPIDO - COMANDO EM MODO LOCAL

50.0 ] Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de
) parametrizagdo.
AUH Exibido A LJ H no display, gire o keypad @ para encontrar o primeiro
parametro a ser alterado. V4 até o parametro £ 110 d.
£nad Pressione o centro do keypad @ para entrar no pardmetro e altera-lo.

S

Insira o valor { e novamente pressione o keypad para salvar e sair.

FROd Altere também o pardmetro F /78 d para configurar a referencia de
frequéncia através do potenciémetro interno. Insira o valor { e pressione o
o centro do keypad para salvar e sair.
0.0 ] Pressione MODE duas vezes até aparecer 0.0 indicado na tela inicial.

Estando o motor conectado nos terminais U, V e W e o sistema mecéanico
livre, pressione a tecla RUN para partir o motor e STOP para parar. Utilize o
potencidmetro do painel para ajustar a frequéncia de operagdo.

8 COMANDO REMOTO — CHAVE LIGA/DESLIGA E POTENCIOMETRO EXTERNO

Para utilizar chave liga / desliga, é necessario conectar um dos cabos da chave no borne CC e o outro
cabo no borne F, para o comando Frente e no R para o comando Reverso.
Para instalar o potenciémetro externo utilize os bornes CC, VIA e PP, conforme ilustrado a seguir:

] [FLAJFLB[FLRY]RC]

FRENTE




Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de

Exibido A & H no display, gire o keypad @’ para encontrar o primeiro

] parametrizagdo.
] parametro a ser alterado. V4 até o parametro £ 10 d.

r : - .
n Pressione o centro do keypad '@ para entrar no pardmetro e altera-lo.
g Insira o valor {J e novamente pressione o keypad para salvar e sair.

Ef Altere também o pardmetro F {70 d para configurar a referencia de
frequéncia através do potenciémetro externo. Insira o valor { e pressione o
centro do keypad para salvar e sair.

—

50.0 Pressione MODE duas vezes até aparecer § .0 indicado na tela inicial.
i Nesta etapa o seu inversor estara pronto para uso.

9 COMANDO EM MODO REMOTO - BOTAO DE PULSO — COMANDO A 3 FIOS

Para realizar o comando via modo remoto através de botdo de pulso, utilize a seguinte configuragdo
de ligagdo:

CONTATO NA

"~ | LIGA FRENTE (PULSO)

CONTATO NA

LIGA REVERSO (PULSO)

CONTATO NF

DESLIGA (PULSO)

Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de
parametrizagdo.

Exibido A &/ H no display, gire o keypad '@ para encontrar o primeiro

pardmetro a ser alterado. V4 até o parametro £ 110 d.

Pressione o centro do keypad '@‘ para entrar no parametro e altera-lo.
4 Insira o valor {J e novamente pressione o keypad para salvar e sair.

[ £i-- ] Gire o keypad até aparecer a lista de pardmetros F { - - e pressione o ENT
(centro do kaypad) .

F iy Ao ser exibido F {{  gire o kaypad até aparecer £ { {Y e pressione o
5o ENT para entrar no pardmetro. Insira o valor § & para habilitar o comando
v HD.

[ &§0.0 ] Pressione MODE duas vezes até aparecer § .0 indicado na tela inicial.




10 SINAL ANALOGICO DE 0 —20mA OU 4 -20mA

A entrada analdgica VIC ja vem configurada de fabrica para receber o sinal de 4 — 20mA.
Para usar esta entrada como referencia de velocidade, basta alterar o parametro FRoOd-8

[PrTVIATVIB[CCTVIC] S3[FM]
[CESESESESASKES]
HHEHEHFAHH

}4-20mA

( 0.0 ) Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de
: parametrizagdo.
AUH Exibido A & H no display, gire o keypad @ para encontrar o primeiro
parametro a ser alterado. V4 até o parametro F 10 d.
FNod Ao ser exibido F /710 d pressione o ENT para entrar no pardmetro. Insira o
valor § para habilitar o comando de frequéncia via entrada analdgica de
g sinal 4-20mA, que é a VIC
[ 60.0 ] Pressione MODE duas vezes até aparecer § {J.0 indicado na tela inicial.

11 VELOCIDADE PRE-DEFINIDA — MULTI-SPEED

A Série Tosvert VFS15 permite até 15 diferentes definicdes de velocidades em fungdo do estado de
ligagdo das entradas digitais.

Por possuir 6 entradas digitais (obs.: os terminais VIA e VIB podem ser usados como entradas digitais,
para isso, faga as alteragdes conforme recomendagdo do manual, desta forma obteremos 8 entradas
digitais), é possivel dedicar 4 delas ao controle de velocidade e 2 para o comando de liga e desliga
com reversdo, desta forma conseguindo os 15 niveis de velocidade pré-definidas.

Os Parametros para definir os valores das velocidades pré-definidas, sdo:

S4|S3|S2|s1| Vel

5.~ { —Velocidade Pré-definida 0
5.~ £'— Velocidade Pré-definida 1
5.~ 3 —Velocidade Pré-definida 2
5.~ Y — Velocidade Pré-definida 3
5.~ 5 — Velocidade Pré-definida 4
5.~ & — Velocidade Pré-definida 5

olo|e|o]eo|e
m|=]Jo|o|o|o
olo|r|r|o]e
rlo|r|olr]|e
als|lw|Nn]k]|o




5.~ 7 - Velocidade Pré-definida 6

F.c' B 7 - Velocidade Pré-definida 7

F.c' B B - Velocidade Pré-definida 8

F.c' 8 5 - Velocidade Pré-definida 9

F.c' 50 — Velocidade Pré-definida 10

F.c'5 ! - Velocidade Pré-definida 11

F.c' 5 & - Velocidade Pré-definida 12

F.c' 5 3 - Velocidade Pré-definida 13

F.c' 9 4 - Velocidade Pré-definida 14

rRlr|r|r|r]|r]|r]|=]|o]e

rlr|r|r|o]lo]lo]e]|r]~

RlmrlJlo|o|r|r]|o|o|r]|r=

rlo|r |o|r]|o]|r]|e]r]|e
s

F.c' 5 5 — Velocidade Pré-definida 15

Exemplo Prético

1=0n 0 = Off

No exemplo a seguir utilizamos as entradas digitais F e R para realizar o controle dos acionamentos
para os sentidos de giro, frente e reverso e as entradas S1 e S2 sdo usadas para o ajuste de
velocidade pré-definidas. Usando dois terminais para velocidade pré-definidas conseguimos 04
combinagdes diferentes e por tanto 04 velocidades pré-estabelecidas. Para isso altere os seguintes

parametros:
[CCTHOJoUTP2e] F | R [CCTrsul+24]
[ccocoococooco o !
BHEH B EAH|
\ b el L]
= w| @ ==
2 SlEl 4|8
3 glal =&
o wlo oo
( P Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de
il parametrizagdo.
AUH ] Exibido A &/ H no display, gire o keypad '@’ para encontrar o primeiro
L parametro a ser alterado. V4 até o parametro £ 110 d.
n Pressione o centro do keypad '@’ para entrar no parametro e alteré-lo.

Insira o valor {J para habilitar o comando remoto e novamente pressione o
keypad para salvar e sair.

Vaatéo F10d e pressione o centro do keypad ’@‘ para entrar no
parametro e altera-lo. Insira o valor  para habilitar a frequéncia de fundo
de escala para o potencidmetro interno(essa frequéncia serd chamada
quando somete o comando de diregdo for habilitado, ou seja, S1 e S2
estiverem desligados) e novamente pressione o keypad para salvar e sair.




10

Vaatéo §r ! que éa primeira velocidade pré-definida e pressione o

5 1
300 centro do keypad '@ para entrar no pardmetro e altera-lo. Insira o valor
‘ referente a velocidade desejada e pressione o keypad para salvar e sair.
- Vaaté o § ~ @ que é a segunda velocidade pré-definida e pressione o
ys.g centro do keypad @ para entrar no pardmetro e altera-lo. Insira o valor

referente a velocidade desejada e pressione o keypad para salvar e sair.

60.0

i

Vaaté o § ~ J que é a tercera velocidade pré-definida e pressione o centro
do keypad '@ para entrar no pardmetro e altera-lo. Insira o valor referente
a velocidade desejada e pressione o keypad para salvar e sair.

[ §0.0 ]

Pressione MODE duas vezes até aparecer § .0 indicado na tela inicial.

12 COMO ALTERAR A RAMPA DE ACELERACAO E A RAMPA DE DESACELERAGAO

0.0 Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de
: parametrizagdo.
AUH Exibido A & H no display, gire o keypad '@ para encontrar o primeiro
parametro a ser alterado. V4 até o parametro AL £
ACC Pressione o ENT para entrar no parametro. Insira o valor referente ao tempo
0.0 (em segundos) de rampa de aceleragdo. Apds inserir o valor, pressione o

centro do keypad para sair e salvar.

Vé ao parametro d £ £ e pressione o ENT para entrar. Insira o valor
referente ao tempo (em segundos) de rampa de desaceleragdo. Apds inserir
o valor, pressione o centro do keypad para sair e salvar.

Pressione MODE duas vezes até aparecer § .8 indicado na tela inicial.

A

- =i

13 COMO FACO PARA AUMENTAR A VELOCIDADE MAXIMA DO MOTOR

( 0.0 ) Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de
) parametrizagdo.
auH Exibido A & H no display, gire o keypad @‘ para encontrar o primeiro
o a . < a
parametro a ser alterado. V4 até o parametro F H
FH Pressione o ENT para entrar no pardmetro. Insira o valor referente a
nn frequéncia maxima do inversor (em Hz). Apés inserir o valor, pressione o
800 centro do keypad para sair e salvar.
UL V4 ao parametro {J L e pressione o ENT para entrar. Insira o valor referente
80.0 a frequéncia méaxima do motor (em Hz). Apds inserir o valor, pressione o
: centro do keypad para sair e salvar.
[ 60.0 ] Pressione MODE duas vezes até aparecer § .0 indicado na tela inicial.
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14 COMO LIMITAR A VELOCIDADE MiNIMA DO MOTOR

( Estando na tela inicial, pressione a tecla MODE para entrar no menu de
parametrizagdo.

AuH ] Exibido A & H no display, gire o keypad @ para encontrar o primeiro
parametro a ser alterado. V4 até o parametro { L

L Pressione o ENT para entrar no pardmetro. Insira o valor referente a
5.0 frequéncia minima do inversor (em Hz). Apds inserir o valor, pressione o
‘ centro do keypad para sair e salvar.
[ &0.0 ] Pressione MODE duas vezes até aparecer § .8 indicado na tela inicial.

15 INSTALANDO O BOTAO DE EMERGENCIA NA ENTRADA DE SEGURANGA SAFETY STO

A Série de Inversores de frequéncia Tosvert VFS15 — W1 possui uma entrada com certificagdo
internacional para atender a fungdo Safety STO. Para usar a fung¢do de seguranga STO Safety no
inversor VFS15 conecte o um botdo de Emergéncia entre os terminais +SU e STO, conforme ilustra a
imagem abaixo:

[ccTnoJouTiP24] F | R JCCJ+SU[STO]
IS NG)
HEHEBHHEHEBERHK

BOTAO
EMERGENCIA E\—

Ao acionar o botdo de emergéncia sera gerada uma falha no inversor de frequéncia e para restaurar o
estado de operagdo do inversor serd necessario dar o sinal de reset, através de uma entrada de reset ou
pela tecla STOP/RST ou também desligando a alimentagdo do equipamento.

16 INSTALANDO BOTAO DE RESET DE FALHAS

Para restaurar a falha é necessario gerar um comando de reset, que pode ser dado através da tecla STOP
da IHM do inversor, pode ser também feito através de um sinal de reset por entrada digital ou até
mesmo desligar e reenergizar o inversor.

O VFS15 ja possui configuragdo padrdo de fabrica com entrada de RESET.

A entrada RES vem configurada para receber um sinal de pulso de reset. Para isto, conecte um botdo
entre o terminal RES e CC, conforme ilustrado na figura abaixo:
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[CCINOJOUTP24] F | R [CCJ:Su[STO]
CECECHNHECHCXSE)
FHFEHHHE BHB“

BOTAO
RESET

17 DIAGNOSTICOS DE FALHAS

O primeiro passo para fazer um diagnéstico de falhas é fazer a coleta das informagGes das falhas.
Para isto é necessario ir ao histérico de falhas na tela de monitoramento e coletar as informagdes
exibidas la.

Tela de
Tela Inicial Monitoramento
RUN
= o W F]
Modo de monitor padrio Modo de monitor de aiuste WMada de monitor de estado

(Ao ligar a alimentag3o) * * .
]

Falha mais antiga

antependultima falha

Penditima falha

Ultima falha ocorrida
(foi a falha mais recente)



COMO RESETAR UMA FALHA
O inversor pode reiniciar pressionando a tecla do teclado STOP, através da entrada digital, ou pela
chave de energia. Quando a falha é eliminada, o motor pode ser reiniciado.

SOLUGAO
Faga o seguinte, apds a falha do inversor:
1. Verifique se ndo hd nada de errado com a IHM do Inversor. Se houver, por favor, entre em contato
com o suporte técnico da MOTOR SYSTEM.

2. Se ndo houver nada de errado, por favor, verifique o histdrico de alarmes.

3. Veja a tabela a seguir para solugdo detalhada e verificar o estado correspondente anormal.

4. Analisando a tabela ao lado elimine a origem da falha.

5. Apos eliminar a falha e se os alarmes acusados forem de Sobrecarga ou Sobrecorrente,
recomendamos que faga um novo start somente apés 10 minutos da falha anterior caso contrério,
reinicie o inversor.

18 PRINCIPAIS CODIGOS DE FALHAS

A tabela a seguir detalha as possiveis causas e solugdes para as principais falhas do inversor.
Para consultar a tabela completa de falhas e resolugdes, favor verificar o manual completo em nosso site
www.motorsystem.com.br.
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Cédigo da Tipo de falha Possiveis causas Solugdes
falha
Sobrecorrente| 1. O tempo de aceleragio AL [ é muito 1. Aumente ovalordo AL [ .
durante a curto. 2. Verifique o parametro P&
aceleragso. 2. o controle V/F n3o estd apropriado. 3.Useo F 30 ! (auto-restart) e F 302
3. um sinal de restart foi dado durante (ride-through control).
or ¢ uma parada momentanea. 4.Emcasode PE = Qou {,diminvauh.
4. Um motor especial (motor com baixa Emcasode Pk =2, 3, Y configure FY {5
impedancia) é usado. (corrente nominal do motor) e faga um auto
5. 0 comprimento do cabo de alimentagcdo ajuste
do motor é muito grande. 5. E necessario inserir um reator AC na saida do
inversor de frequéncia.
Sobrecorrente| 1. O tempo de desaceleragio d E £ é muito| 1. Aumente o valorde dEL.
oce durante curto. 2. £ necessério inserir um reator AC na saida do
desaceleragdo 2. 0o comprimento do cabo de alimentagdo inversor de frequéncia..
do motor é muito grande.
Sobrecorrente 1. Fluagdo abrupta da carga 1. Reduza a flutuagdo da carga.
or3 durar,te a 2. A carga esta em uma condi¢do anormal. 2. Verifique as condigdes da carga.
velocidade
constante.
Sobretensdo 1.A tensdo de entrada esta flutuando 1.Insira um reator AC de entrada adequado.
durante a anormalmente. 2.UseF30 1eF302
aceleragdo. (1) A fonte de alimentagdo possui uma
capacidade de 200kVA ou maior.
opP 1 (2) Um capacitor de correcdo de fator de

poténcia é comutado frequentemente.

(3) Algum sistema usando tiristores esta
conectado a mesma linha de alimentag&o.
2. Um sinal de restart é acionado para ligar
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um motor em ap6s uma parada
momenténea.

Sobretenséo
durante a
desaceleragdo

1. O tempo de desaceleragio d £ £ é muito
curto. (energia regenerativa é alta).

2. 0 limite de operagdo em sobretenséo f305|
esta definido para 1 (desabilitado)

3. Atensdo de entrada esta flutuando
anormalmente.

1.Aumente o tempo de desaceleragio d £ £
2.Configure o Limite de operagdo em
sobretensdo F 305 para 8, & ou 3

3. Insira um reator AC de entrada adequado.

are (1) A fonte de alimentag&o possui uma
capacidade de 200kVA ou maior.
(2) Um capacitor de corregdo de fator de
poténcia é comutado frequentemente.
(3) Algum sistema usando tiristores esta
conectado a mesma linha de alimentag&o.
Sobretensdo 1. Atensdo de entrada esta flutuando 1.Insira um reator AC de entrada adequado.
durante a anormalmente. 2. Instale o médulo opcional de frenagem.
operagdo de (1) A fonte de alimentagdo possui uma
velocidade capacidade de 200kVA ou maior.
constante (2) Um capacitor de corregdo de fator de
iE] poténcia é comutado frequentemente.
(3) Algum sistema usando tiristores esta
conectado a mesma linha de alimentagdo.
2. 0 motor esta em no estado regenerativo
devido a carga causar uma alta rotagdo no
motor, maior que a frequéncia de saida do
inversor.
Sobrecarga no 1. o tempo de aceleragdo AL L é muito 1. Aumente o valor do tempo de aceleragdo
inversor curto.
2. Afrenagem DC é muito grande. 2. Reduza o valor da corrente de frenagem DC
3. 0 V/F definido & impréprio para aplicacio.| emF 2§ ! e também o valor do tempo de
oLt 4. Um sinal de restart é acionado para ligar injecﬁgFE‘SE. .
um motor em rotagdo apés uma parada 3. Verifique o parametro de V/fem PE .
momentanea. 4UseF301eF302
5. Acarga é extremamente elevada. 5. Use um inversor com capacidade maior
reduza o valor de F 308 (frequéncia de
chaveamento PWM) para 4kHz ou menor.
Sobrecarga no 1. O V/F definido é impréprio para aplicagdo. 1. Verifique o pardmetro de V/fem PE .
motor 2. 0o motor esta com eixo bloqueado. 2. Verifique a carga (operagdes mecanicas)
oLe 3. A operagdo em baixa velocidade é 3. Ajuste L f1 a sobrecarga que o
executada continuamente. motor pode suportar durante a operagdo em
4.Uma carga excessiva é aplicada ao motor faixa de baixa velocidade.
durante a operagdo.
Sobrecargano| 1. Afrequéncia de chaveamento é alto, 1. Aumente a frequéncia de operagdo.
maodulo enquanto ocorre um elevado incremento de 2. Reduza a carga.
oL3 principal carga atual em baixa velocidade. 3. Reduza o valor de £ 38 J: frequéncia de

PWM.
4. Configureo F 3 1§ = { (frequéncia de
chaveamento com redugdo automatica).




! IMPORTANTE

PARA DEMAIS FUNCOES DISPONIVEL NA LINHA VFS15, COMO:
- Controle Vetorial

- Auto ajuste

- CLP incorporado

- Potencidmetro Eletrdnico | Up / Down

-Curvas

- Sequéncias para paradas rapidas

- Frenagem de corrente continua

- Fungdo stall / Drooping / Traverse / Hit and Stop

- Controle PID

Entre muitas outras, acesse o0 Manual Completo em www.motorsystem.com.br

PARA APLICACOES ESPECIAIS, COMO:

- Controle de Torque | Bobinamento / Rebobinamento

- Controle preciso de Posicionamento

- Inversores para Industria 4.0 com Supervisério

- Controle de Motor de Ima Permanente

- Controle em Malha Fechada

Entrar em contato para que possamos especificar o Inversor de Frequéncia adequado.

Conhega também nossa linha de IHM Touchscren e CLP

Motor System Automagdo

Enderego: Rua Francisco Pedroso de Toledo, 128 - Vila Liviero — S&o Paulo / SP — CEP: 04185-150.
Suporte Técnico: (11) 2333-8555 / €3 WhatsApp (11) 94795-1915

E-mail: assistenciatec01@motorsystem.com.br

Comerecial: (11) 2333-8555 / €% WhatsApp (11) 94703-3913

E-mail: contato@motorsystem.com.br

Acesse Nosso Site: www.motorsystem.com.br



