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|. Warunki bezpieczenstwa

Zapoznanie giz trecia niniejszej instrukcji oraz z napisami na falownjkst niezlgdne by
bezpiecznie zytkowat falownik, zapobiegaewentualnym obgaeniom personelu oraz unikhszkod
materialnych. Przed przygtieniem do czytania niniejszej instrukcji natedobrze zapozrissic z
symbolami graficznymi i oznaczeniami podanymi geni

Objasnienia symboli

Symbol Znaczenie symbolu
@ Oznaczaze niewtdciwa obstuga mie prowadzi do wypadkowsmiertelnych lub
) powaznych obraen.
Zagrazenie
A Oznaczaze niewta@ciwa obstuga mize prowadat do obraen (*1) personelu lub do strat
_ materialnych.
Ostrzeenie

*1) Za obraenia przyjmuje i tutaj obraenia, oparzenia lub wstgy psychiczne, ktére nie wymagaj
hospitalizacji ani diugiego okresu leczenia.
(*2) Straty materialne oznacasgzeroko pajte straty finansowe i materialne.

Objanienia symboli

Symbol Znaczenie symbolu

Oznacza zakaz (tego nie wolno r@bi
To, czego nie wolno robijest przedstawione wewtnz symbolu lub w jego poldi w formie
tekstu lub rysunku.

Oznacza obowzek wykonania tej czynroi
To, co naley zrobi jest przedstawione wewinz symbolu lub w jego poldlii w formie tekstu
lub rysunku.

Oznacza niebezpieazstwo
To, co stanowi zageenie jest opisane wewinz symbolu lub w jego poliu w formie tekstu lub
rysunku.

Oznacza ostrzenie.
Czynnaci, na ktére naley zwrdcic szczegdla uwag: s opisane wewstrz lub w poblizu
symbolu w formie tekstu lub rysunku.

>O®O

m Ograniczenia zastosowania

Falownik jest przeznaczony do regulacjgkosci obrotowej trojfazowych silnikow indukcyjnych wgowych
aplikacjach przemystowych.

/ A Srodki ostr@nosci \

¥ Falownik nie mae by¢ uzywany w obiektach lub uagizeniach, gdzie istnieje ryzykae
jakikolwiek blad w jego dziataniu ma wprost powodowazagraeniezycia lub zdrowia
(elektrownie nuklearne, kontrolery lotow (takkosmicznych), kontrolery sygnalizagjietinej,
systemy podtrzymywaniaycia, systemy zabezpieazép.). Jeeli falownik ma zostazastosowany
w obiektach tego typu prosnajpierw skontaktowasie z siedzila gtéwrg \fili g lub innym
przedstawicielem, ktérych dane wydrukowanevse] instrukcji, gdy zastosowania tego typu
musz by¢ szczegolnie kontrolowane.

V¥ Falownik ten zostat wyprodukowany z przestrzegamaijostrzejszych norm bezpieézéva.
Tym niemniej w przypadku stosowania falownika w egsach, w ktdrych jego nieprawidtowe
dziatanie mae prowada do powanych wypadkdw, natey dodatkowo instalowaurzadzenia
zabezpieczage.

¥ Nie wolno stosowafalownika do wspoétpracy z udzeniami innymi ni tréjfazowe silniki

indukcyjne (Zastosowanie falownika do wspétpracyirdkami innymi niz tréjfazowe mae
\prowadzé do wypadkow). /
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m Ogdlne zasady pogpowania

L Patrz
@ Zagraenie punkt

* Nigdy nie rozbieraj, przerabiaj i reperuj falowaikMaze to spowodowaporazenie 2.
pradem, oparzenia lub inne obemia ciata. W celu dokonania napraw zévsi do
dostawcy sprgu Toshiba po pomoc.

Zakaz
rozmonto-
wywania

« Nie otwieraj przedniej pokrywy, ani drzwiczek dratki, gdzie zainstalowany jest 2.

® falownik, w czasie, gdy jest on zasilany. Falowpdsiada bowiem wiele e&ci
bedacych pod wysokim naptiem i kontakt z nimi mze spowodowéaporazenie
Zakaz pradem

* Nie dotykaj palcami zaciskéw, do ktérych prmzone g kable, ani wentylatora, gdy 2.
moze to spowodowaporaenie padem lub inne obtgenia.

 Nie wkiadajzadnych przedmiotéw (takich jak przewody elektryczatalowe pgty, 2.
druty itp.) do falownika, gdymaze to spowodowaporaenie padem lub paar.

« Nie dopuszczaj do kontaktu falownika z vaahi innymi cieczami, gdymaze to 2.
spowodowa poraenie padem lub paar.

» Wlaczaj zasilanie dopiero po zamkeiu przedniej pokrywy lub drzwiczek do szafki, 2
gdzie zainstalowany jest falownik. Aaekenie zasilania zanim zamktd zostanie
przednia pokrywa lub drzwiczki szafki, gdzie zaasvany jest falownik mae

Wskazane| spowodowa porazenie padem lub inne obtgenia.

* Jezeli z falownika zaczyna wydzielaie dym, nienaturalny zapach lub hatas 3.
natychmiast wydcz zasilanie falownika. Kontynuowanie pracyagtzenia w takim
przypadku mee byt przyczyrm pozaru. Nastpnie zwr@ sie do dostawcy falownika
w celu jego naprawy. 3

» Zawsze wyiczaj zasilanie falownika, eli nie kedzie on uywany przez diugi okres
czasu, poniewaistnieje maliwo$¢ jego nieprawidtowej pracy spowodowanej przez

zanieczyszczenia. Pozostawienie zasilonego falavmi&e w takim przypadku
spowodowad paozar.
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A Uwaga

Patrz
punkt

O

Nie dotykaj

« Nie dotykaj radiatoréw. Uezizenia te ggorace i w przypadku ich dotkegia maze

nastpi¢ poparzenie

O

Zabronioneg

* Nie instaluj falownika w miejscach, gdzie kt®mwymienianych riiej substancji

(Tabela 1) Dozwolone zwiki chemiczne i rozpuszczalniki.

chemicznych meze by rozpylana albo pojemniki, w ktorycla sne przechowywane
tatwo mog, ulec zniszczeniu. Dziatanie chemikaliow respowodowauszkodzenia
plastikowych czsci falownika. Jéli zamierzasz zamontowdalownik tam, gdzies
uzywane chemikalia lub rozpuszczalniki innez ti wymienione, radzimy
skontaktowa sic z dealerem TOSHIBY.

Chemikalia Rozpuszczalniki
Kwas solny (o szeniu mniejszym ri 10%) Metanol

Kwas siarkowy (o steniu mniejszym i 10%) | Etanol

Kwas azotowy (0 gteniu mniejszym i 10%) | Triol

Soda kaustyczna Mezopropanol
Heksan Gliceryna

Glikol trietylenowy

(Tabela 2) Niedozwolone zwdki chemiczne i rozpuszczalniki

Chemikalia Rozpuszczalniki

Fenol Benzyna, nafta, olej lekki
Kwas Terpentyna
benzenosulfonowy | Benzol

Rozpuszczalnik

144

m Transport i instalacja

@ Niebezpieczéstwo

Patrz
punkt

O

Zabronioneg

« Nie instaluj, ani nie obstuguj falownikagsjejest on uszkodzony lub gdy brakuje w
nim jakieg czsci, gdyz moze to spowodowaobrazenia lub by przyczyr, pozaru.
W takiej sytuacji zwré si¢ do dostawcy spetu 0 napraw.

 Nie umieszczatadnych tatwopalnych materiatéw w pchlifalownika, poniewa
jego zaiskrzenie w wypadku awarii trespowodowépozar.

 Nie montuj falownika tam, gdzie me wef¢ w kontakt z wod lub innymi cieczami -
moze to spowodowapozar.

144

Wskazane

« Uzywaj falownika tylko w takich warunkach otoczerjekie zostaly dopuszczone v
tej instrukcji. W przeciwnym razie falownik me ulec awarii.

» Falownik musi by zamontowany na niepalnej podstawie, np. stalowe;.
Zainstalowanie go na podio lub przyscianie, ktéra mge sk zapalé prowadzi do
zagraenia paarowego, gdy tylny panel falownika rozgrzewaegpodczas pracy.

 Nie uzywaj falownika, ktdrego przedni panel zostaletylj gdyz maze to

spowodowa porazenie padem.

Awaryjny system wydczania (np. przycisk patzony z hamulcami maszyny) musi

zosta zamontowany. Brak takiego systemuzmaloprowadzi do obraen osob

pracupcych przy maszynie.

Wszystkie urgdzenia opcjonalne musby¢ dostarczone przez figriroshiba.

Uzywanie uradzen opcjonalnych innej firmy ma prowadz do wypadkéw.

144

144

144

144

144




TOSHIBA

Patrz
A Uwaga punkt
« Nie chwytaj za pokrywfalownika w celu przeniesienia go, gdyokrywa mae sk 2
® urwat, falownik updc¢ i kogas zrant.
+ Nie montuj falownika w miejscu, gdzie wyptija wibracje o duej amplitudzie gdy | 1.4.4
Zakaz moze on Up& i kogas zrank.
» Modele przeznaczone do silnikéw 30kW kkszych (o wadze 20kg lub gde)) 2
0 powinny by przenoszone przez przynajmniej 2 osoby.
» Przenoszc najwiksze modele o dym ciezarze uywaj dzwigu. Przenoszenie
Wskazane| cigzkich falownikow mae spowodowauraz. Dla swojego bezpieamtwa
ostraznie podné falownik, aby go nie uszkodzi
« Zainstaluj falownik n&cianie lub na podporach zapewn@jch utrzymanie tego 1.4.4
ciezaru, w przeciwnym razie me ona sp& i kogas zrant.
« Jezeli napdzany obiekt wymaga hamulca, zamontuj hamulce nmécinae. 1.4.4
Zaniechanie tego nze spowodowaczyjes obraenia, poniewafalownik sam w
sobie nie posiada funkcji automatycznego zatrzymeuaitu.
m Instalacja elektryczna
. . Patrz
@ Niebezpieczéstwo punkt
« Nie wolno podicza kabli zasilajcych do zaciskéw wygiowych (U/T1, V/IT2, 2.2
® WI/T3). Moze to spowodowazniszczenie falownika i par.
+ Nie wolno podicza: opornika hamujcego pomidzy zaciski PA i PC oraz POiPC| 2.2
Zabronione gdyz grozi to jego zniszczeniem i parem. Aby wiéciwie go zainstalow@postpuj
zgodnie z instrukgjzapisan w punkcie ,Instalacja zevetrznego opornika
hamujcego” (6.13.4)
* Nie dotykaj zaciskdw, kabli zasitajych falownik ani innych ueglzer po stronie 2.2
zasilania przez 10 minut po vagizeniu zasilania. Nie stosowanie db tego nakazu
moze spowodowaé porazenie padem.
» Instalacja elektryczna musi bwykonana przez oselwykwalifikowans. Wykonanie| 2.1
o instalacji przez osad ktéra nie posiada odpowiedniej wiedzy zag@rowadzt do
porazenia padem lub paaru.
Wskazane |« Wiaiciwie pokcz zaciski wyjciowe (na silniku). Niewkciwe pohczenie 2.1
(niewtasciwa kolejna¢ faz) spowoduje wadliwprae silnika i maze stanowd
zagraenie dla ludzi.
* Instalacg elektryczr wykonuj zawsze po zainstalowaniu falownika. Wcaejsze 21
wykonanie instalacji mae spowodowaporaenie padem i obraenia. 01

* Przed wykonaniem instalacji najedokon& nastpujacych czynnéci:

(1) wylaczy¢ zasilanie

(2) odczeka przynajmniej 10 minut, po czym upewrsie, czy lampka sygnalizaga
tadowanie nigwieci si

(3) wykorzystujic woltomierz o zakresie 800 VDC (lubesij) sprawdzi, czy napcie
w gtéwnym obwodzie DC (porailzy PA i PC jest mniejsze nit5V.

Zaniechanie powsszych czynnéci moze prowadzi do poraenia padem podczas
wykonywania instalacji elektryczne;.

« Dokrecajac sruby zaciskéw nyj whasciwej sity, zgodnie z instrukgj Zbyt lekkie
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dokreceniesrub maze prowadzi do paaru. 2.1
« Upewnij st czy napgcie zasilajce zawiera siw zakresie +10%, -15%
znamionowego nagtia falownika (+/-10% przy petnym olg¢eniu podczas agtej 144

pracy). Dostarczenie nagia innego ni zalecane me powodowa uszkodzenie
falownika, poraenie lub paar.

podczas pojawieniaesuszkodzenia lub uptywu jiu, mae nasipi¢ poraenie 2.2

9 » Pohcz kable uziemiage poprawnie i z nakyta starannécia. W przeciwnym razie 21
pradem lub paar.

Uziemi¢

A Ostrzezenie A Natadowany kondensator niesigzyko porazenia nawet po
wytaczeniuzrédia zasilania.

Napedy z filtrami EMI zatrzymuj fadunek na wyiciu zaciskdw przez ponad 10 minut po gg#eniu zasilania.
Aby unikm¢ poraenia padem nie nalgy dotyka® zaciskéw i nieizolowanych kabli we wszystkich olglach
pofaczonych z falownikiem zanim kondensatory 1sie roztaduj.

m Obstuga falownika

. . Patrz
@ Niebezpieczastwo punkt

* Nie dotykaj zaciskéw falownika, gdy jest on pogbigaiem nawet, jdi silnik nie 3.
pracuje — pogpowanie takie mge spowodowaporazenie padem.
_ * Nie dotykaj zaciskdw mokrymiekoma, nie klad na falowniku mokrych szmat ani 3.
Zabronione| nie czy¢ falownika mokrymi szmatami. Dziatanie takie #ecspowodowé porazenie
pradem.
* W przypadku pracy falownika z funkcgamoczynnego ponownegogaania nie 3.

zblizaj sk do silnika, podczas gdy jest on w trakcie zatrzyuaiyia awaryjnego. Silni
bowiem mae nagle ponownie ruszy spowodowa powstanie obraen.
Zainstaluj ostor na silniku, aby chrokipracownikéw przed wypadkami powstatymijw
wyniku niespodziewanego ruszenia silnika.

+ Nie ustawiaj stafej silnika 3 (indukcyjsowzbudzeniaF404) na potove (lub mniej)
wartasci fabrycznej. Jeeli stata silnika 3 jest ustawiona na zbyt smahrtas¢ funkcja
zabezpieczenia przed utykiersdzie dziaté nieprawidtowo i zwgkszy czstotliwosé
wyjséciows

« Nie ustawiaj poziomu zabezpieczenia przed utykielil) na zbyt mat wartos¢.
Jezeli parametr ten jest ustawiony na wéétodwng pradowi jatowemu silnika lub
mniejsz funkcja zabezpieczenia przed utykiegalbie zawsze aktywna i zgkiszy
czestotliwose pracy jeeli uzna,ze falownik pracuje w trybie odzyskiwania energii.

Nie ustawiaj parametru poziomu zabezpieczenia pupgdem F&5!) na wartéé
30% lub mniej podczas zwyklegayikowania silnika

N

zainstalowany w szafie a nie zaémo przedniej pokrywy falownika, zawsze zamykaj

drzwi szafy zanim wdczysz zasilanie. Viitzanie zasilania w chwili, gdy pokrywa Iyb

Wskazane | ww. drzwi 5 otwarte grozi porzeniem padem elektrycznym.

» Upewnij sk, ze sygnaly sterdre s wylaczone przed ponownym gdzeniem 3.
falownika po awarii. Jeeli sygnaty te nie zostarwytaczone silnik mae sam
zastartowai spowodowa obrazenia u obstugugych go oséb

0 » Wiaczaj zasilanie dopiero po zatmiu ostony falownika. 3 falownik zostat 3.
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Patrz
AN
 Pracuj zawsze w daginym zakresie pracy silnika (patrz instrukcja obsailnika). 3
0 W przeciwnym przypadku nie to spowodowapowstanie obrgen
Wskazane
Poskpowanie, gdy aktywna jest opcja restartu falownikgoo chwilowym zaniku napigcia zasilania
Patrz
AN
* Nie podchod do silnika ani nagdzanych urzdzeh mechanicznych. Zeli silnik 6.13.1
0 zatrzymuje si z powodu chwilowego zaniku zasilania po jego pmfyegniu mae
nagle zacxk pracowa. Nie stosowanie gido powy:szego nakazu nie
Wskazane | spowodowa powstanie obrzen.
» Dofacz odpowiedni naklejk ostrzegajca do falownika, silnika lub ugdzenia w
celu zapobigenia wypadkom, ktére magpowstd jesli w wyniku przywrdcenia
zasilania po jego krétkim zaniku zagaone nagle pracowa
Poskpowanie, gdy aktywna jest opcja samoczynnego ponoemo zajczania.
Patrz
A Uwaga punkt
« Nie podchod do silnika ani nagdlzanych urgdzexr mechanicznych. 2eli silnik i 6.13.3
napzdzane urazdzenie zatrzymuje siw wyniku pojawienia s alarmu, uaktywnienie
funkcji samoczynnego ponownegoaaania spowoduje nagte ich uruchomienie po
Wskazane | uplywie ustalonego okresu czasu.addo skutkowa powstaniem obtae.
 Dotacz odpowiednie naklejki ostrzegag o maliwosci samoczynnego ponownegd
zahczenia do falownika, silnika i nagzanych uradzea w celu zapobigenia
urazom.
Przeghd i konserwacja
. . Patrz
@ Niebezpieczastwo punkt
* Nie wymieniaj ani nie zagbuj czsci falownika innymi. Mae to spowodowa 13.2
porazenie ppdem, paar lub obraenia ciata. W celu wymiany egci falownika
skontaktuj s¢ z jego dostawg
Zabronioneg
« Urzadzenie powinno bycodziennie kontrolowane i konserwowaneelienie jest 13
kontrolowane, to uszkodzenia lub jego wadliwe dmi# mae nie zostaw por
zauwaone i mae prowadz do wypadkow.
Wskazane |« Zanim przysipisz do przegldu wykonaj nagpujace czynnéci: 13

(1) wylaczy¢ zasilanie

(2) odczeka przynajmniej 10 minut, po czym upewrsie, czy lampka sygnalizaga
tadowanie nigwieci si

(3) wykorzystujc woltomierz o zakresie 800 VDC (lubesij) sprawdzi, czy napcie
w gtéwnym obwodzie DC (poradzy PA i PC jest mniejszend5V.

Zaniechanie powsszych czynnéci moze prowadzi do poraenia padem podczas

wykonywania przegidu
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Ztomowanie

Patrz
A\ Uweg

odpaddw przemystowych (*). Samodzielne ziomowaalevinika mae skutkowd
wybuchem kondensatoréw lub wydzielaniemsikodliwych gazéw powodag
Wskazane | powstanie obrzen.

(*) Osoby specjalizuice st w procesie usuwania odpadéw przemystowych i
posiadajce do tego odpowiednie uprawnienia. Sktadowaremstort i zitomowanie
odpadow przemystowych przez osoby nie posiaaflo tego uprawnigest karalnym
naruszeniem prawa.

0 » Ztomowanie falownika musi liywykonane przez osoby uprawnione do usuwanigd 15

Umieszczanie tabliczek ostrzegawczych

Pontej podano przyktady nalepek ostrzegawczych przezmgech do ostrzegania przed tiwymi
zagrazeniami powodowanymi przez falownik, silnik lub rdgane uradzenie. Jdi falownik ma
zaprogramowanopck restartu po chwilowym zaniku nagpia zasilania lub op¢jsamoczynnego
powrotnego zakczenia nalgy przykleic odpowiedm naklejke w widocznym miejscu.

Jezeli w falowniku zostala zaprogramowana Jeeli uaktywniona zostata funkcja
opcja restartu po chwilowym zaniku napkcia samoczynnego powrotnego zgtzenia
zasilania nalery umiescié¢ tego typu naklejke w nalezy umiesci¢ tego typu naklejke w
widocznym miejscu. widocznym miejscu.
Przyktadowa naklejka Przyktadowa naklejka
Uwagal! Uwagal!
Uaktywniona jest funkcja restartu! Uaktywniona jest funkcja samoczynnego
ponownego zajczania!
Nie podchod: do silnika lub maszyny. Nie podchod blisko silnika lub maszyny.
Silnik lub maszyna, ktére zatrzymaly s¢ Silnik lub maszyna, ktére zatrzymaly s¢ na
z powodu braku zasilania mog w kazdej skutek nieprawidtowosci zaczry dziata¢ po
chwili zacza¢ dziataé. uptywie zaprogramowanego czasu
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[l. Wstep

Dzigkujemy za zakup falownika przemystowego TOSHIBA TERT VF-P7.

Ten falownik posiada CPU w wersji ,Ver. 200"
Prosz zapoznd si¢ z rozdziatem ,10.Tabela parametréw” aby dowiedzie o mazliwych funkcjach
falownikéw posiadajcych CPU w tej wersiji.

m Wiasciwosci

1. Falowniki ,VF-P7" spelniaj og6lne standardy
1) Falowniki ,VF-P7" spetniaj wymogi europejskiej CE
2. Doskonata kontrola momentu obrotowego zapewnia:
1) 200% momentu nawet przygstotliwosci 0,5Hz (sterowanie wektorowe).
Wspotczynnik zmian obrotéw wynosi 1:150.
2) funkcja regulacji limitu momentu obrotowego,
3. Szeroki zakres nabwych aplikacji: od prostych napdéw do calych systeméw nggowych.
1) Funkcja auto-strojenia
Wszystko co musisz zrababy przygotowaVF-P7 do pracy, to patzy¢ go z silnikiem izrédtiem
zasilania VF-P7 nie wymaga programowania parameatiyby gotowym do pracy.
2) Wysoka elastycznrié i réznorodnd¢ parametréw.
Falownik ma wiele funkciji takich jak: sterowanie mentem obrotowym, czujnikowe i bezczujnikowe
sterowanie wektorowe, zgkiczanie charakterystyki gikosci, rézne porty komunikacyjne, ktére
pozwalaj falownikowi pracowa jako czs¢ systemu.
3) Sterowanie momentem
Falownik posiada ope¢jsterowania momentem obrotowym poprzez zg@amstotliwosci wyjsciowej; jest
to szczegdlnie przydatne przy rdpch nawijakow.
4. Opcje ktore rozszerzaraseg aplikacji
- Karta rozszerzewejs¢/wyjsé
- Porty komunikacyjne (RS485, RS232C, TOSLINE-F18R0, DEVICENET(*), PROFIBUS(*))
- Kaseta rozszeraedo wspotpracy z czujnikiem patenia watu silnika (spezenie zwrotne mdkosciowe,
sterowanie momentem, pozycjonowanie itp.)
- Karta wspotpracy z impulsatorem égdkosciowe sprzzenie zwrotne, sterowanie momentem)
- Zewretrzny panel sterggy — programator
- Inne uradzenia pomocnicze wygiujace we wszystkich modelach
- Opcjonalny zasilacz elektroniki
- Radiator
- Opcja IP20, opcja IP40 (dla modeli do silnikéwk®7 lub wiekszych)
- Opcja IP54 (dla modeli klasy 200V 37-75kW i kla#30V 37-132kW)

(*) planowane
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1. PrzeczytaW

1.1 Sprawdr zgodna¢ produktu z zamowieniem

Przed zainstalowaniem falownika, sprawdipewnij s&, ze jest to ten model falownika, ktéry zamoéwite

A Ostrzeenie

napkciem zasilania oraz z parametrami tréjfazowegaksilimdukcyjnego. Jeeli parametry
zastosowanego falownika nieda odpowiadaty parametrom silnika, a@to spowodowa
Koniecznig nieprawidtow prae silnika, jak réwnie¢ doprowadzi do powanych uszkodagtakich, jak
wykonaj | przegrzanie silnika czy par.

0 Uzywaj tylko i wytacznie takiego falownika, ktérego parametry znamweaa zgodne z

Etykieta
odpowiedniego silnik

200V-18.5kW

Napkcie zasilania Moc silnika

Glowny modut falownikal

Loy |

Etykieta | =
ostrzegawcza ~ b —

Tabliczka
znamionowa| TOSHIBA
: TRANSISTOR INVERTER
Typ falownika TYPE-FORM VFA7-2007PL
Napie;cie zasilaace SOURCE 3PH 200-230V-50/60Hz
N\ Prad znamionowy outeuT 16.6A 6.5KVA
Oznaczenie typu wyjsciowy i moc —eErToeReee
wyjsciowa pozorna wesanise D8 s an

1.2 Objasnienie kodu falownika

Poniej obj&niono model i typ falownika
Opcje lub wykonania

Typ Rodzaj specjalne

VIFIP|7|-1211|8|5|P|Y]|-|A|2|2
— —— [ —r |

Nazwa Napicie Moc silnika Funkcje dodatkowe Wykonanie
modelu wejsciowe  |[185: 18.5kW |110K: 110kW || |F: Zewretrzny wymiennik specjalne
TOSVERT||2: 200V~240V ||220: 22kW 132K: 132kW ciepta A**:kod
VE-P7 |l4: 400v~460V ||300: 30kW 160K: 160kW || |N: Z obwodem hamowania| |wykonania
370: 37kW  |200k: 200kwW dynamicznego specjalnego
450: 45kW  [220k: 220kW || [NF: Zewrgtrzny wymiennik | (* *
550: 55kW  |280k: 280kW ciepta z obwodem odpowiednis
750: 75kW  [315k: 315kW hamowania dynamiczneggoznaczenie
900: 90kW Y: Inne (nie w standardzie)| |cyfrowe)
- Z: Wykonanie
Panel sterowania [ przeciwwybuchowe

P: Wbudowany
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1.3 Nazwy i funkcj

e

( Lampka VEC 1

Swieci, gdy
falownik pracuje w
trybie sterowania

Lampka RUN

mruga, gdy jest tryb
automatycznego

Swieci gdy falownik pracuije;
\Przyspieszania/zwalniania

( Lampka MON 1

Swieci, gdy falownik
pracuje w trybie
monitorowanii

Lampka PRG

Swieci, gdy falownik
jest w trybie

wektorowego.

[ ECNlamp  }—

Swieci, gdy falownik
pracuje w trybie
oszczdzania energii

Ve

Lampka przycisku )
RUN
Swieci, gdy przycisk

RUN jest czynny

J

Przycisk RUN 17

Nacism¢ przycisk
RUN, aby
wystartowa silnik
&

( Lampka przyciskow
UP/DOWN

Swieci, gdy przyciski

UP/DOWN g naciskane|
w celu zmiany
czestotliwosci pracy
-

Lampka CHARGE

Sygnalizuje wysokie naggie
w falowniku. Nie otwiera
pokrywy zaciskéw dopoki
lampka nie zganie.

- J

("Pokrywa gniazda opcjonalne))
laczndéci szeregowej

( Opcjonalne dodatkowe kasety )

PRG

programowania
.

J

~N

Przycisk STOP

Nackiniecie tego
klawisza podczas, gdy
pali sk lampka RUN

spowoduje zwolnieni

i zatrzymanie silnika.
J

11%

Przycisk ENTER

[Przyusk MONITORW

Wyswietla
czestotliwos¢ pracy,
nastawione parametry,
komunikaty o b¢dach

Przycisk DOWN

Przycisk UP

Aby odstont gniazdo nalgy
przesuné pokrywe w prawo
- Programator

- Panel rozszerzenia, etc.

Uzywany, aby podiczyc:
- Dodatkowe zaciski

- dostpna opcja
- TOSLINE-F10M (opcja)

- Czujnik sterowania wektorowego-

(TOSLINE-SZO (opcja) itp. .

( Opcjonalny modut w

Uzywany, aby zainstalowa

nastpujace opcje:

- Modut sprzzenia zwrotneg
PG.

[u

-

-

( Pokrywa gniazda hcza

szeregowego RS485

Aby odstont gniazdo RS485
nalezy przesuaé¢ pokrywe w
[prawo

,Fe

S
\

—

Przefacznik logiki
sterowania:
logika dodatnia /
logika ujemna

( Pokrywa zaciskow

Upewnij sk, ze pokrywa
zaciskéw pajczeniowych
zostata zamknta przed

Sruby mocujace pokrywe zaciskow

uruchomieniem sterowanial.
J

10
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Nalepka ostrzegawcza na gérze obudowy
Uwaga 1)

Ztacze dodatkowych

modutéw opcjonalnych ﬁ Zebra chiodace

Otwory na przewody I
Uwaga 2) g

;

Szczeliny
wentylacyijnt

Tabliczka

.
/ znamionow

[Widok z dotu] [Widok z bokul]

Uwaga
1) Oderwij t nalepk, jesli falownik jest zainstalowany w gacym miejscu (dotyczy modeli do 22kW).
2) Uzyj noza lub nayczek aby przegt gumows uszczelk w celu wyprowadzenia przewodow.

@ Przeci¢

11
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1.3.2 Zaciski sterupce

1) Zaciski obwodu gtéwnego

VFP7-2185P, 2220P
VFP7-4185P, 4220P

Zwora pomgdzy
zaciskami PO-PA

Zacisk uziemienia

Sruba M8 sruba M6

VFP7-2300P

VFP7-4300P,4370H 5 7 N

w . 1
Tl =N l=NV \f\f\@‘f\
BlgEEEEEEEE)

o) o)l o)l o)l o) (o] I 9} (g (S
\®j K®/ K@) A \a r\®/ \® / \@/

R/LL S/L2 T3 WT VT WT3, PO\ PA PC PB
POWER SUPPLY ~ MOTOR woa G
L

Sruba M6

12
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VFP7-4450P, 4550pP

Uwaga 1) Zwora 50 Sruba M8
G/t 77[\_1 \Fﬁ“ | G/E
| Pany B “O
e [o[Teled oo
Ve ° Y.__r __JW ", il
~ e © __© | © © -
> 3 PB | PO PA| PA PC
J T ! ] .
! HIOIIONNO lO IO
© © ® ©®©
R/LT S/L2 T/L3 U/T1 V/T2 W/T3

Uwaga 1) Nie aywaj tego zacisku

VFP7-2370P~2550P
VFP7-4750P, 4900P

—

o

81,

Uwaga 1) Zwora 50
L RS g
ollsMo 175
Y] L Y
o © ©)
iy PB PO PA

Sruba M10  Sruba M8

O

O

©

PC

o

©[

©
PA
1
O
®

|o

©

R/7LY S/7L2 T/L3

Uwaga 1) Nie aywaj tego zacisku

13
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VFP7-2750P
VFP7-4110KP~4160KP

R/L1  S/L2  T/L13 G/E G/E $ruby M10

T Hoq o) (e B e —
ol o] [0] (0,07 | v
| e e EEES; % -<%[EE§S§ T e :”
PAK\ PO PC PB u/Tt  v/T2  W/T3
Zwora

VFP7-2900, 2110KP
VFP7-4200KP~4315KP

[R/L1] [SE2] [T Lo/ GIE] B )
(pc] P81 [P0 [PA_PAl [uml [v/12) (W3]
b0 6D Sruby M12
a == - o ]|
o "] :L = |° f+\i A\g‘ / o
B © = _;ﬁ’ o o
@? Py Frs 13 ™ @34 R é — QB} @3
Jes e s 98l isol 9 s |_ar |1
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2) Zaciski zasilania obwodu stegoggo

Uwaga: Aby uy¢ zaciskow RO, SO w modelach o mocy 22kW i mniejszajery zastosowaopcjonalny modut
zasilacza obwodu stengiego (patrz punkt 9.4).

VFP7-2185P~2220H VFP7-2300P
VFP7-4185P~4220P VFP7-4300P, 4370R

Kontrolka zasilania .@,
obwodu sterujcego m So
Sruba M3 ®

(|4

Sruba M4
Ztacze zewntrznego,
opcjonalnego zasilacza
obwodu sterujcego
VFP7-237OP~2110KF|> |VFP7-4450P~4315KP |

Zaci k" iani Sruba M4 ) 45 SD 520
ol zesiani, Sruba s
H—J H_j
Zaciski zasilania Napkcie zasilania
obwodu sterujecgo (*1)  dla obwodow
sterowania

(*1) Podhczanie przewodéw zasitajych obwaod
sterupcy patrz punkt 2.2 (zaciski R46, R41
i S0).

15
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3) Zaciski obwodu sterggego
Zaciski takie g uzywane we wszystkich modelach falownikéw.

| s3 | sa [RX ]| Il | AM | FF [ouT?
cclcc]RrRR]| Vi | PE| FM [ouTy P2/ |

nsallsliolololo]elo|olelo
©lelelelololololclclolclole

Zwora

1.3.3 Zdejmowanie ostony zaciskow

Aby zdja¢ pokrywe w celu podiczenia przewoddw, natg wykona ponizsze czynnéci:

Modele o mocy do 22kW
N N

P &N <

Zaczepy

Wykreci¢ dwa wkety z dolnej czsci
pokrywy obudowy

Obracajc dot pokrywy ostronie
odfaczy¢ zaczepy

* Dla falownikéw 30kW i wekszych zdejmij cat pokrywe

16
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1.4 Uwagi odndnie zastosowania falownika

1.4.1 Uwagi odnénie wspoipracy falownika z silnikiem

Jezeli falownik pracuje z silnikiem zwibuwag; na ponisze punkty.

A Ostrzeenie

0 Uzywaj tylko i wylacznie takiego falownika, ktérego parametry znamwea & zgodne z

napkciem zasilania oraz z parametrami tréjfazowegalglindukcyjnego. Jeeli parametry

zastosowanego falownika nieda odpowiadaty parametrom silnika, g@to spowodowa

Koniecznie | nieprawidiovwa prag; silnika, jak réwnie¢ doprowadzi do powanych uszkodzetakich, jak
wykonaj | przegrzanie silnika czy par.

Poréwnanie sterowania silnika z falownika i zasilara silnika z sieci.

Napkcie wyjsciowe falownika jest uzyskiwane przy wykorzystamatody sinusoidalnej PWM (modulacji
szerokdci impulsu). Jednate zarébwno nagcie wyjsciowe jak i pad wyjsciowy nie mag ksztattu czystej
sinusoidy. Ksztalty naptia i pradu s jedynie zblkzone do przebiegu sinusoidalnego. Dlategmiey
sterowaniu silnika z falownika (w poréwnaniu z tasiem silnika bezpwednio z sieci przemystowej, gdzie
napkcie jest sinusoidalne) silnik me sk troche bardziej grzé, gtosniej pracowa lub mig wigksze wibracje.

Praca na niskich obrotach.

Jezeli falownik steruje silnikiem og6lnego przeznadagoracujcym na niskich obrotach, naptije pogorszenie
si¢ warunkOw chtodzenia silnika. Gdy taki wypadek #a@eje, naley zmniejszy¢ obckzenie poniej obchzenia
Znamionowego.

Jezeli istnieje konieczné pracy ciagtej na niskich obrotach ze znamionowym momentemtolvym, zalecane
jest zastosowanie silnika VF specjalnie przystosmga do wspoétpracy z falownikami firmy Toshiba. Rijac

z takim silnikiem nalgy zmient ustawienie parametru wyboru charakterystyki etaktrznego zabezpieczenia

termicznego L) na odpowiednie dla tego rodzaju silnika.

Nastawy zabezpieczenia przed przegieniem.

Falownik VF-P7 posiada zabezpieczenie zapobieggjrzecizeniu w postaci uktadu wykrywania przegenia
(elektroniczny przekanik termiczny). Wart&¢ natzenia padu odniesienia ukladu wykrywania przgenia jest
ustawiona na warsé pradu znamionowego falownika. Musi byiec dostosowana rowniedo piadu
znamionowego silnika og6lnego przeznaczenia, Kbédgie podiczony do falownika.

Praca na wysokich obrotach i przy cestotliwosci powyzej 60Hz.

Praca silnika z estotliwoscia wyzsz niz 60Hz mae powodowd zwiekszenie halasu i wibracji. Istnieje
réwniez niebezpieczistwo przekroczenia wytrzymala mechanicznej silnika i wytrzymaloi tozyskowania.
Dlatego te prosimy o kontakt z producentem silnika w celuskania dodatkowych informaciji.

Smarowanie mechanizmu obgzenia.

Praca przektadni redukcyjnych smarowanych olejemz amotoreduktoréw na niskich obrotach charaktegyzuj
sie pogorszeniem smarowania mechanizméw. Dlategadkeca si skontaktowanie siz producentem danych
urzadzeh w celu ustalenia parametréw ich pracy.

Obciazenia mate i obcazenia o matej bezwiadnéci.

Silnik maze pracowé niestabilnie (nadmierne wibracje, przgeinia padowe) w przypadku, gdy okgymy go

ponizej 50% jego obaizenia znamionowego lub gdy moment bezwtadhobchzenia jest szczegblnie maly.
Jezeli taki przypadek wyspi, nalezy zmniejszy czestotliwos¢ nosna.

17
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Zjawisko niestabilnej pracy.

Zjawisko niestabilngci moze wystpowa w nast¢pujacych sytuacjach:

« Wspétpraca falownika z silnikiem, ktérego paramenamionowe wykraczajpoza parametry zalecane dla
falownika,

» Wspotpraca falownika z silnikiem specjalnym rgkrobezpiecznym.
By poradz¢ sobie z powyszymi problemami naly zmniejszy czestotliwosé¢ nasna falownika (w trybie
sterowania wektorowego nie zmniejszajsiptliwosci nosnej poniej 2,2kHz).

» Wspotpraca falownika z silnikiem sggnigtym z obcizeniem za p&rednictwem spragta z duym luzem.
W powyzszej sytuacji wykorzystaj funkgjwyboru krzywej S przyspieszania/zwalniania lubreypadku, gdy
ustawione jest sterowanie wektorowe ustaw wspottkysterupcy odpowiedzi/stabilngcia falownika na
wiasciwa wartas¢ lub przehcz go w tryb sterowania ze statym V/A.

« Podhczone jest obaienie, ktére ma die wahania obrotéw jak np. ruch posuwisto-zwrotny.
W powyzszej sytuacji ustaw odpowiedni czas odpowiedziafuinie momentu bezwiadém) podczas
sterowania wektorowego lub przet falownik w tryb sterowania ze statym V/f.

Hamowanie silnika przy zaniku zasilania.

Silnik po odcgciu napicia zasilania przechodzi w stan wybiegu i nie zatizje sé natychmiast. Aby
zatrzyma go natychmiast po odgiiu zasilania zainstaluj dodatkowy hamulec. Dob@ipowiedni typ hamulca
spasrod dosgpnych rozwazan mechanicznych i elektrycznych.

Obciazenia generupce moment obrotowy o przeciwnym zwrocie.

Jezeli falownik jest podiczony do obeizenia, ktére generuje moment obrotowy o przeciwnwrozie, mae
zadzialg zabezpieczenie zapobiegag przekroczeniu dopuszczalnego reijai lub dopuszczalnegoguiu i
zatrzyma falownik. W takich przypadkach nalezastosowarezystor hamugy odpowiedni dla danego
obcizenia.

Silniki z hamulcami.
Jezeli podhczymy bezpérednio silnik z hamulcem do wigia falownika, nagicie w momencie rozruchu silnika

moze by za niskie, co spowodujee hamulec nie zostanie zwolniony. W takim przypadalery podhczye
obwdd zasilajcy hamulec i obwéd gtéwny silnika do etinegozrédta zasilania.

MC2
S>o B
MC1 MC1
FLB FLC ST
3- fazowy wyhcznik
3- fazowy wyhcznik zasil\;vrilia yh
zasilania MC3
MC1 Low
—0 b n_o_
I'_o l I'_o
Konfiguracja padczen 1 Konfiguracja padczen 2

W przypadku paiczer zgodnie ze schematem 1, hamulec jegtrdny i wyhczany za pomagstycznikdow

MC2 i MC3. Jéli obwdd jest skonfigurowany inaczej, mogtoby zadai zabezpieczenie przeciw przekroczeniu
dopuszczalnego gilu, gdy zadziata hamulec i wirnik silnika zostapégrzymany.

W przypadku schematu 2 hamulec jestozbiny i wyhczany za pomacsygnatu niskich obrotéw OUT1.
Aplikacja taka mae by¢ bardzo korzystna w takich zastosowaniach jak mwigl. Skontaktuj s z

producentem lub z dealerem TOSHIBY przed prgyishiem do podobnego projektu.
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1.4.2 Falowniki

Zabezpieczenie falownika przeciw przekroczeniu domzeczalnej wartdci pradu.

Falownik posiada programowane zabezpieczenie zagajie przekroczeniu dopuszczalnej wécigradu.
Jednake wartd¢ pradu, przy ktérym zadziata zabezpieczenie jest ustasvtak, aby moc sterowailnikiem o
najwiekszej mocy (z mdiwych do podhczenia) bez zadziatania zabezpieczenia. Dlateggeili sterujemy
silnikiem o mniejszej mocy nidopuszczalna, poziom zabezpieczenig@wego i parametry elektronicznej
ochrony termicznej mugzosta zmienione. Gdy konieczne jest dokonanie zmiaregpgto rozdziatu 5, punkt
5.13 i dokonaj ich zgodnie z zamieszczdam instrukcj.

Moc falownika.

Nigdy nie naley sterowa silnikiem dwej mocy przy zastosowaniu falownika o matej mogwaet jeeli
pracujemy z matymi obgzeniami. ktnienia padu mog, w takim przypadku przekroczydopuszczalpwartasé
szczytow pradu wyjsciowego. W rezultacie magnvysipi¢ przypadki zatrzymania falownika z powodu
przekroczenia dopuszczalnej wédopradu.

Kondensatory poprawiajace wspoétczynnik mocy.

Kondensatory poprawige wspétczynnik mocy nie madpy¢ instalowane na wygiu falownika. Jeeli chcemy
sterowd silnikiem, ktory posiada jupodhczone kondensatory popravdeg¢ wspotczynnik mocy, natg je
usuryé. W przeciwnym przypadku falownik me wylczy¢ sie awaryjnie lub kondensatory mgglec
zniszczeniu.

Falownik I

Uswh kondensatory
poprawiajce wspoétczynnik
mocy i ttumik przepi¢

Kondensatory poprawige
wspotczynnik mocy
Podfaczanie falownika dozrodet napigcia o parametrach innych ni znamionowe.
Podhczanie falownika darédet napicia o wartéciach napi¢ innych niz znamionowe nie jest dozwolone.

Jezeli nie dysponujeszrédiem napicia o wartgci znamionowej, #yj transformatora do podvigzenia lub
obnizenia napjcia zasilania do warggi znamionowych falownika.
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Uzycie wielu falownikéw z oddzielnymi bezpiecznikami

MCCE1 MCCB2

Bezpiecznik
—— 4
s K- ="} INV
MCCE3 —
K LT | N2

MCCBn+1 ___

—1+—— Invn

Odiaczanie pojedynczego falownika

Jak pokazano powgj, w gldbwnym obwodzie zasilania falownikéw nie g@nontowanegeadnego
bezpiecznika. Jeli wiele falownikéw jest podtzonych do tego samegmdta zasilania, naky tak dobré
charakterystyki wydcznikow automatycznych np. MCCB1 i MCCBZ w przypadku wyspienia zwarcia na
falowniku INV1, to spowoduje to zadziatanie tylkyhcznika MCCBZ2, a nie MCCBL1. Jeli dobranie
optymalnych charakterystyk wadznikow nie jest madiwe, zainstaluj szybki bezpiecznik przy wgkniku
automatycznym MCCB2.

Zlomowanie

Falownik naley ztomowa zgodnie z zasadami ztomowania odpaddw przemystowyc

1.4.3Srodki zaradcze przeciw uptywom pradu

A Ostrzeenie

Prady uptywu mog ptynaé¢ przez przewody poatzone do wdgia i wyjscia falownika. Spowodowane to e
by¢ zbyt duza pojemndcia pasaytniczy silnika oraz niesprawnoia urzadzer zewrgtrznych. Na wielké¢ pradu
uptywu maze mi€ wplyw czstotliwos¢ nosna, dlugéé przewododw przyiczeniowych itp. Wyprébuj i zastosu
ponizszesrodki zaradcze.

(1) Przeptyw pradéw uplywu przez ziemg.

Prady uptywu mog ptyna¢ nie tylko w uktadzie falownika i wspétpraaaych z nim urzdzea peryferyjnych,
lecz talkke poprzez przewody uziemiag mog przedostaw@sie do innych systemow. By uptywu oddziatyj
na wyhczniki réznicowo-padowe, powodyj nieprawidtowe dziatanie systemow alarmowych i nilgw oraz
powoduj szum na monitorach i ekranach.

I ELC ; I
Zasilanie @ ’_ - Falownik -+ M
—— — ———
..:‘_—_:‘- I= _._J ; I ! |

\
)
IHH,

Drogi uptywu pgrdu przez ziemi
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Srodki zaradcze:

ﬁ Zmniejsz cgstotliwos¢ nasna PWM. \
Nastawianie ogstotliwosci nasnej PWM odbywa sipoprzez paramefdii.

2. Uzywaj wylacznikéw ré&nicowo-padowych dostosowanych do pracy przy wysokickstatliwosciach
(Toshiba Esper Mighty Series).zédi uzyjesz takiego spetu, nie lgdziesz musiat obnac
czestotliwosci nasnej PWM.

3. Jeeeli prady uptywu wywierag niekorzystny wptyw na czujniki i monitory, tsodkiem zaradczym
moze sk okaz& zmniejszenie egtotliwosci nasnej, lecz z drugiej strony, spowoduje to gkgzenie
zaklécé magnetycznych emitowanych przez silnik. W takickypadkach skontaktujesk

kproducentem falownika. /

(2) Przeptyw pradéw uptywu przez przewody

Przekanik termiczny

- e L M .
. ] +_Jl+_-']::
Zasilanic ———# —~—yFalownik HI ' M
e
— . — | ]
—(E-

Droga uptywu pgdu przez przewody
(1) Przekaniki termiczne.

Wysokoczstotliwosciowa sktadowa pdu uptywu plyraca przez przewody w§giowe z falownika do
pojemndci pasaytniczych zwgksza warté¢ skuteczn pradu i maze powodowsa, ze zewrtrzne przekaniki
termiczne mog nie funkcjonowa prawidtowo. Jeeli przewody 4czeniowe g diuzsze nk 50 m, jest bardzo
prawdopodobnese zewrtrzne przekaniki termiczne nie bda funkcjonowa prawidtowo z falownikami
wspotpracuicymi z silnikami o niewielkim prdzie znamionowym (kdu kilkunastu amperowallz
mniejszym), poniewaprady uptywu mog stanowé w tym wypadku znaczny procentypu skutecznego

Srodki zaradcze:

1. Uzywaj elektronicznych zabezpiecztermicznych wbudowanych w falownik. Nastawa tego
zabezpieczenia odbywaggioprzez parameti.ii, FEOD

2. Zmniejsz cestotliwosé nasng PWM. Z drugiej strony spowoduije to jednak gkgizenie zakidae
magnetycznych emitowanych przez silnik. Nastawiaagstotliwosci nasnej PWM odbywa si
przy pomocy parametmidhn

3. Pomocne w tym wypadku e sk okaz& podhczenie kondensatoréw statych @FE-0.5uF 1000V
pomiedzy zaciski wejciowe i wyjgciowe przekanikéw termicznych

U

I
ViE [ ]

1
|1

WIT3 [ /

Przekanik termiczny

L &
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(2) Przektadnik prdowy i amperomierz

Jezeli wykorzystujemy zewgtrzny amperomierz z przektadnikiemagowym do detekcji pidu wyjsciowego
falownika, wysokocgstotliwosciowa skltadowa pdu uptywu mae uszkodzi amperomierz. Jeli przewody
taczeniowe g dtuzsze nk 50 m, jest bardzo prawdopodobpe wysokoczstotliwosciowa sktadowa pdu
uptywu przedostanie gprzez zewetrzny przektadnik prdowy do obwodu pomiarowego i uszkodzi
amperomierz. Zjawisko takie me zaistnié zwtaszcza w przypadku falownikéw, ktoredh wspotpracowé z
silnikami o niewielkim pgdzie znamionowym (po#gj kilkunastu amperdéw) i pdy uptywu mog stanowé w
tym wypadku znaczny procentgoiu znamionowedo.

Srodki zaradcze:

1. Wykorzystaj programowalne wgje w obwodzie steragym falownika.

Prady wyjsciowe mana réwnie wyprowadzé na wygciowe zaciski pomiarowe (AM). Pagliz
amperomierz o zakresie 1mAdc lub woltomierz o zsikré.5V-1mA

2. Wykorzystaj funkej monitorowania dogpna na panelu falownika do kontrolowania wadiopradu.

1.4.4 Instalowanie falownika

Srodowisko pracy falownika

Falownik VF-P7 jest elektronicznym wdzeniem stergcym. Uwzgkdnij czynnikisrodowiskowe przed
instalacy tak, by falownik pracowat we wdaiwych warunkach.

@ Zagrazenie

Nie wolno umieszczazadnych fatwopalnych substancji i materiatldw obdkvmika. Jeeli
zdarzy st awaria, na skutek ktérej pojawegier, maze dopé¢ do paaru.

Zakaz
Falownik mae pracowa jedynie w warunkach wyszczegélnionych w instrukdjstugi.
0 Praca falownika w innych warunkach mospowodowajego nieprawidtowe funkcjonowanie.
Koniecznie
wykonaj

A Ostrzeenie

drgania.

® Nie wolno instalowa falownika w miejscach, w ktérychetizie naraony na wibracje lub
Moze to spowodowaupadek falownika i w efekcie olienia obstugi.

Zakaz

znamionowego hagtia zasilania podanego na tabliczce znamionowel ¢4 gdy obcizenie

wynosi 100% dla pracy gitej).

Koniecznie| W przypadku, gdy naptie zasilania nie jest w granicach +10% i —15% Zonaowego nagicia
wykonaj | zasilania (+/-10% gdy obgienie wynosi 100% dla pracyagtej), maze to prowadz do

zniszczenia falownika, parania padem lub paaru.

0 Sprawd i upewnij s¢, ze napécie zasilania falownika jest w granicach +10% i %5
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A Ostrzeenie

® * Nie instaluj falownika w miejscach, gdzie kt®émwymienianych riej substancji chemicznych

maoze by¢ rozpylana albo pojemniki, w ktorycl sne przechowywane fatwo moglec
zniszczeniu. Dziatanie chemikaliow gespowodowauszkodzenia plastikowych €zi
Zabronione| falownika. Jéli zamierzasz zamontowdalownik tam, gdzie suzywane chemikalia lub
rozpuszczalniki inne, aitu wymienione, radzimy skontaktowaie z dealerem TOSHIBY.

(Tabela 1) Dozwolone zwiki chemiczne i rozpuszczalniki.
Chemikalia Rozpuszczalniki
Kwas solny (0 stzeniu mniejszym i 10%) Metanol

Kwas siarkowy (o steniu mniejszym i 10%) | Etanol

Kwas azotowy (0 steniu mniejszym i 10%) | Triol

Soda kaustyczna Mezopropanol
Heksan Gliceryna

Glikol trietylenowy

(Tabela 2) Niedozwolone zwiki chemiczne i rozpuszczalniki

Chemikalia Rozpuszczalniki
Fenol Benzyna, nafta, olej lekki
Kwas Terpentyna

benzenosulfonowy | Benzol
Rozpuszczalnik

» Unikaj instalowania falownika w ggeych i wilgotnych
pomieszczeniach, gdzie wewyshpic¢ zjawisko skraplania lub
zamarzania wody. Unikaj pomieszézev ktérych mae dopé do
kontaktu falownika z wagl kurzem lub opitkami metalowymi.

« Nie instaluj falownika w pomieszczeniach, w ktdnf®dzie naraony
na kontakt z substancjanmacymi, utleniajcymi itp.

L1

 Eksploatuj falownik w pomieszczeniach, w ktéry@npje temperatura otoczenia z zakresu -10°C do.50°C

bom Bocm
b L

Miejsce pomiaru

5‘"1' Miejsce pomiaru

Uwaga: Falownik jestrodtem ciepta. Przy instalacji w szafach stgeygh zadbaj o wentylagj odstp micdzy
urzadzeniami. Zaleca siponadto (w przypadku szaf sterowniczych) ustirigérnych uszczelniez
falownika nawet, gdy temperatura wesna jest nzsza nk 40°C.
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+ Nie instaluj falownika w miejscach, gdzie mogystpic¢ silne wibracje

Uwaga W przypadku, gdy falownik jest zainstalowany wefacu, w
ktérym wystpuja wibracje, naley zastosowaodpowiednie
srodki zabezpieczage przed nimi falownik. W tym celu
skontaktuj s¢ z producentem

« Jeeli w poblizu falownika kedzie zainstalowane ktGre poniszych uradzen, naley zastosowé
odpowiednie zabezpieczenia, by unikibtedow, ktdre mog wystapi¢ podczas pracy

Solenoidy (cewki) — Podtz ttumik przepi¢ na cewce.

Hamulce — Podktz ttumik przepi¢ na cewce.

Styczniki elektromagnetyczne — Paclt ttumik przepi¢ na
cewce.

Lampy fluorescencyjne — Pagk ttumik przepg¢ na cewce.

Rezystory, oporniki — Odguwod falownika najdalej jak sida.

Resistors

@ Zagrazenie

« Nie instaluj ani nie uruchamiaj falownikaz@i zostat uszkodzony podczas transportu lub
brakuje jakichkolwiek elementéw. Me to doprowadZido poraenia padem lub paaru. W
takim przypadku skontaktujest przedstawicielstwem handlowym w celu dokonaigrawy.

%,

Zakaz

» Falownik powinien by przytwierdzony do obiektéw niepalnych (np. takjak metale).
Tylny panel falownika mze mi& podczas pracy wysakemperatuy. W przypadkach
przymocowania falownika do obiektéw tatwopalnychaeéo wywota pazar.

« Falownik nie powinien pracowaw przypadku, gdy przednia pokrywa jestetdj Maze to

Koniecznie| doprowadzt do poraenia padem.
wykonaj |« Awaryjne uradzenie hamugce spetniajce wymogi systemu (np. wadzajce napicie
zasilania, a nagbnie uruchamiace mechanicznie hamulce) musilgainstalowane. Gdy
awaryjne urzdzenie zatrzymuape nie jest zainstalowane, uktad edpwy nie zostanie
zatrzymany przez wytzenie falownika, co me prowadz do powstania obran.

« Wszystkie urzdzenia dodatkowe musby¢ zgodne ze specyfikacfirmy Toshiba. ywanie
innych uradzex dodatkowych mie prowadzi do wyshpienia wypadkow.

—

A Ostrzeenie

Jezeli falownik zostanie zainstalowany w miejscu, ktéego nie zapewnia, cata konstrukcja

moze sk przewrdct i by¢ przyczyr, powstania obraen.

Koniecznie | « Jeeli niezlzdne jest hamowanie (by zatrzyénaat silnika), naley zainstalowa hamulec
wykonaj mechaniczny. Obwdd hamowania falownika nie funkajerjako hamulec mechaniczny, co v

konsekwencji mge doprowad#i do obraen.

0 » Falownik powinien by zainstalowany nécianie lub podporach, ktére wytrzymaggo cezar.

24



TOSHIBA

Lokalizacja falownika

Zainstaluj falownik w dobrze wentylowanym miejscunatecuj go do niepalnej podstawy (np. ptyty metalgwej
w pozycji pionowej. Jeeli instalujesz kilka falownikow, montuj je zawsa&erzedzie oraz pozostaw co najmniej
10cm odsipu midzy nimi.

i min 10 cm

min5cm | YF.-P7 | min5cm

I min 10 cm

Przedstawione na rysunkach wymiary to minimalneudapzalne odlegiei pomkdzy uradzeniami. Ze

wzgledu na toze w uradzeniach chtodzonych powietrzem wentylatory orawooy wentylacyjne umieszczaesi
w goérnych lub dolnych eZciach obudowy, pozostaw takzuwolnej przestrzeni od goéry i od dotu falownikow
jak to maliwe, aby zapewrdi swobodny obieg powietrza.

Dla modeli o mocy 37kW lub wkszej pozostaw przynajmniej 20cm wolnej przestrpemiad i pod

falownikiem w celu zapewnienia sobie #iwosci tatwej instalacji przewodéw oraz ewentualnej vigmny
wentylatora chtodgcego.

Uwaga Nie instaluj falownika w miejscach, gdzie wystije dua wilgotnag¢, wysoka temperatura lub zii
ilosci kurzu, pylu metalowego, rozpylonego olejuzelemasz zamiar umiei¢ falownik w podobnych
pomieszczeniach, skonsultuj to wpierw z producentem
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Wydzielanie ciepta przez falownik i wymagana wentgcja

Straty energii podczas przetwarzania aaipi zmiennego (AC) na nagie state (DC) i z powrotem na zmienne
(AC) wynosz okoto 5%. Energia ta zamieniana jest na cieptoziggukowa wzrost temperatury we witrzu

szafy sterowniczej, musi ono dgobrze wentylowane oraz chtodzone.

Tabela poniej pokazuje obieg jakiej ikzi powietrza nalgy wymust i jaka powierzchn¢ musi mie radiator

jezeli falownik jest zainstalowany w zamkitej szafie sterowniczej

Klasa Moc silnika | Wydzielana ild¢ | Wymuszony przeptyw | Wielkos¢ powierzchni potrzebna do
napkciowa (kW) ciepta (W) powietrza chtodacego wypromieniowania ciepta dla
(m3/min) uszczelnionych szaf (m2)
200V 18.5 940 5.4 18.8
22 1110 6.3 22.2
30 1490 8.5 29.8
37 1530 8.7 30.6
45 1850 10.5 37.0
55 2250 12.8 45.0
75 3050 17.4 61.0
90 3650 20.8 73.0
110 4450 25.4 89.0
400V 18.5 800 4.6 16.0
22 940 5.4 18.8
30 1270 7.2 25.4
37 1570 8.9 31.4
45 1570 8.9 31.4
55 1810 10.3 36.2
75 2300 13.1 46.0
90 2750 15.7 55.0
110 3350 19.1 67.0
132 4010 22.9 80.2
160 4850 27.6 97.0
200 6050 34.5 121.0
220 6650 37.9 133.0
280 8450 48.2 169.0
315 9500 54.2 190.0

Uwaga: Straty ciepta dla pozostatychagzen zewretrznych (dtawik wejciowy, dtawik DC, filtry redukujce
zaktocenia radiowe itp.) nie siwzgkdnione w tabeli.

Uwzglednienie zaktdcd generowanych przez falownik przy projektowaniu ukbdu sterowania.

Falownik generuje zaktdcenia o wysokiegstotliwosci. Podczas projektowania ukladu sterowaniazyabeziaé

te okolicznag¢ pod uwag. Ponizej podano niektdre metody pegbwania.

« Zaprojektuj okablowanie w ten sposob, by przewdoladu gtéwnego oraz przewody steig byty
poprowadzone daleko od siebie. Nie prosgath przewoddéw w jednym kanale, nie prowach rownolegle
do siebie, niedcz ich w jedl wiazke.

« Uzywaj ekranowanej sktki na przewody sterage.

» Oddziel od siebie przewody viejowe (zasilanie) i wyciowe (silnik) w obwodzie gtéwnym. Nie prowad
tych przewoddw w jednym kanale, nie prowach réwnolegle do siebie, nigdz ich w jedi wiazke.

* Zacisk uziemiajcy falownika naley dobrze uziendi

» Podhcz ttumik przepi¢ do kadego stycznika magnetycznego, do cewkidemo przekanika, ktore znajduj
sie w poblizu falownika.

« Zainstaluj filtry przeciwzakléceniowe,jeli bedzie to konieczne
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Instalowanie kilku falownikéw w jednej szafie steryacej

Instalupc wiecej niz jeden falownik w szafie, zastosug sio ponkszych zaleag

« Pozostaw odgp przynajmniej 10cm porailzy falownikami umieszczonymi obok siebie wdzie.

« Pozostaw odgp przynajmniej 20cm porgilzy falownikami umieszczonymi jeden nad drugim

« Zamontuj ptyty odchylace strumié powietrza tak, by gace powietrze z falownika umieszczoneggennie
oddziatywato na falownik umieszczony poiey.

Wentylator

=T

1-..______

— Falownik

= -~ Plyta odchylajca
L___h_ A strumier powietrza

44— Falownik

?

Radiator wychodzacy na zewmntrz

Instalupc standardowy falownik VF-P7 klasy 200V-37kW lukelkszy albo klasy 400V-45kW lub wkszy
mozna to zrobt na dwa sposoby:

(1) Instalacja standardowa (caty falownik znajdigew szafie sterowniczej)

(2) Z radiatorem wychodzym na zewatrz szafy sterowniczej

Instalacja falownika z radiatorem wychadgm na zewsgtrz zmniejsza wydzielanie ciepta wextre szafy.

Jezeli wybierasz ten sposob instalacji musisz zndigaitozenie elementow mocagych falownik, ktore
pierwotnie umieszczone sa tylnej pokrywie. Naley je odkkci¢ i umiesci¢ na bokach falownika (w miejscach
gdzie g do tego otwory) w sposob uiiwiajacy p&niejszy monta falownika.
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2. PudlqczanWM

@ Zagrazenie

®

Zakaz
rozmonto-
wywania

« Nigdy nie rozbieraj, przerabiaj i reperuj falowaikMaze to spowodowaporazenie padem,
oparzenia lub inne ohtania ciata. W celu dokonania napraw zévsi& do dostawcy spetu
Toshiba po pomoc.

O

Zakaz

* Nie otwieraj przedniej pokrywy, ani drzwiczek dwakki, gdzie zainstalowany jest falownik, w
czasie, gdy jest on zasilany. Falownik posiada bowiviele czsci bedacych pod wysokim
napkciem i kontakt z nimi mee spowodowaporaenie padem

« Nie dotykaj palcami zaciskéw, do ktérych prmgone g kable, ani wentylatora, gdynaze to
spowodowad porazenie padem lub inne obreenia.

 Nie wkiadajzadnych przedmiotéw (takich jak przewody elektrycatalowe pety, druty itp.) do
falownika, gdy moze to spowodow@porazenie padem lub paar.

A Uwaga

Q

 Transportujc lub przenosg falownik nie chwytaj za jego poknayponiewa pokrywa mae sk
urwet, a falownik up& powodujc czyje obrazenia..

Zakaz
» Modele o mocy 30kW i wcej naley przenost przynajmniej w dwie osoby. W przeciwnym
0 przypadku falownik mge updc¢ i spowodowad powstanie obraen
Wskazane

2.1 Uwaqi odn@nie instalaciji elektrycznej

@ Zagrazenie

O

Zakaz

« Nie otwieraj przedniej pokrywy, ani drzwiczek datki, gdzie zainstalowany jest falownik, w
czasie, gdy jest on zasilany. Falownik posiadaemgsci bedacych pod wysokim naptiem i
kontakt z nimi mae spowodowaporaenie padem
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<> Zagrorenie

o

Wskazane

» Zalcz zasilanie dopiero po zamkoiu pokrywy lub drzwi do szafki, w ktorej zainstalany jest
falownik
* Instalacja elektryczna musi byykonana przez oselwykwalifikowan. Wykonanie instalacji
przez osok, ktora nie posiada odpowiedniej wiedzyzagrowadzt do poraenia padem lub
pozaru.
» Wiasciwie pohkcz zaciski wyjciowe (na silniku). Niewtciwe pohczenie (niewtéciwa kolejna¢
faz) spowoduje wadliwprae silnika i maze stanowt zagraenie dla ludzi.
* Instalac§ elektryczm wykonuj zawsze po zainstalowaniu falownika. Wtzejsze wykonanie
instalacji mae spowodowaporaenie padem i obraenia.
* Przed wykonaniem instalacji najedokona nastpujacych czynnéci:
(1) wylaczy¢ zasilanie
(2) odczeka przynajmniej 10 minut, po czym upewrsie, czy lampka sygnalizaga tadowanie
nie $wieci sie
(3) wykorzystujc woltomierz o zakresie 800 VDC (lubeggj) sprawdzi, czy napicie w
gtébwnym obwodzie DC (porailzy PA i PC jest mniejsze nit5V.
Zaniechanie powsszych czynnéci moze prowadzi do poraenia padem podczas wykonywania
instalacji elektrycznej.
» Dokrecajac sruby zaciskow ayj whasciwej sity, zgodnie z instrukgj Zbyt lekkie dokeceniesrub
moze prowadz do paaru.

Uziemi¢

» Pohcz kable uziemiajce poprawnie i z nakgta starannécia. W przeciwnym razie podczas
pojawienia s¢ uszkodzenia lub uptywu @iu, mae nasipi¢ porazenie padem lub paar.

A Uwaga

O

Zakaz

* Nie dohczaj uradze (takich jak filtry lub ttumiki przepi¢), ktére mag wbudowane
kondensatory do zaciskow vigjowych (po stronie silnika). M@ to spowodowapaozar.

Eliminacja zakt6cen

Aby unikm¢ zaktocé elektromagnetycznych (jak np. zaktdaadiowych), nalgy prowadzt przewody
zasilania obwodu gtéwnego (R/L1, S/L2, T/L3) oraz prady do silnika (U/T1, V/T2, W/T3) w oddzielnych

wiazkach.

Zasilanie obwodu gtdwnego i steryjcego(dla modeli 0 mocy 22kW i mniejszych)

Jezeli cheesz, aby obwod sterowania byt zasilany, kiedivéd gtowny zostanie agizony z powodu

wylaczenia

awaryjnego mesz uy¢ opcjonalnego modutu do zasilania obwodu steego
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Instalacja elektryczna

« Ze wzgkdu na toze odlegtdci pomidzy zaciskami obwodu gtéwnege siewielkie, zaleca sistosowanie
profilowanych ziczy typu oczko. Patzenia wykonaj tak, byasiednie przewody nie miaty ze spkontaktu.

* W przypadku zacisku uziemienia, nalavykona polczenie przewodem o przekroju rownym lulekgzym
niz to podano w tabeli 9.1. Falownik zawsze pngleziemi (dla klasy napi¢c 200V — uziemienie typu D, dla
klasy napi¢ 400V — uziemienie typu C). Do wykonania uziemiemigj jak najgrubszego i jak najkrotszego
przewodu i podicz go tak blisko falownika, jak to tylko miwe.

« W celu dobrania przewodoéw o odpowiednim przekrpftrz tabela 9.1.

« Dhugas¢ przewoddéw obwodu gtéwnego wg tabeli 9.1 nie powiprzekracza30m. Jeeli diugas¢ przewodoéw
przekracza 30m, to przekroj przewodow powiniet Wwigkszy.

Klasa napiciowa| Moc silnika | Przewod uziemiggy (mnf)

200V 18.5~22kW 22
30~37kW 38
45kW 60

55~110kW 100
400V 18.5kW 8
22~30kW 14
37~55kW 22

75~132kwW 60

160~220kW 100

280~315kW 150

2.2 Podhczenie standardowe

@ Zagrazenie

« Nie wolno podicza napkcia zasilania do zaciskéw wégjowych (od strony silnika) falownika
® (U/T1, VIT2, WIT3). Mae to doprowadZido zniszczenia falownika i paru.

* Nie wolno podicza rezystoréw do zaciskdw DC (nie wolngty¢ zaciskéw PA-PC ani PO-PG
Dziatanie takie mge prowadzi do pazaru. Podiczanie rezystora, patrz punkt (6.13.4)
Zakaz

* Niezkxdne jest poprawne uziemienie.
9 Jezeli falownik nie jest poprawnie uziemiony, to nakartek niepoprawnego dziatania falownikal
lub pradu uptywu, mae dof¢ do poraenia padem lub do pgaru.

Uziemit

30
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[Podtaczenie standardowe

Klasa 200V: 18.5~22kW
Klasa 400V: 18.5~22kW

Zasilanie obwodu gtéwnego
Klasa 200V (18.5~22kW):
3-fazowe 200~220V-5

dla logiki ujemnej (wspo6lny zask CC)]

Dilawik DC (DCL)
*2 (Opcia

OHz

3-fazowe 200~230V-60Hz bC DA PB @. C
Klasa 400V (18.5~22KW):
3-fazowe 380~460V-50/60Hz
oI e R/IL1 A U/Tl O
Slo S/L2 é Obwad glowny Vit S IM
T/L3 A W/T3

______________ 0. o——0 , o—"
| Uzywane do zasilania osobnym | RO | | stawienia apryczne
| napkciem obwodu steragego w uwaga @ |cnp1|  Obwod [:] FO—O O+ Do przodu
| falownikach 22kW | mniejszych. e sterupcy

. . 1
+ Moduly opcjonalne wymagajdo ! S (GEDNGED) RO—O O-e Dotylu
1 zasilania innego ' 0000
i zrodta napgcia. ! FLA ST Standby
! | FLB .
| i O O }‘ Panel RES>—O O-¢ Reset
! Obwéd sterujicy 1 | _ _[I7"C - sterupc )
: Opcja - | FLCR @ i S10 Wyé);)r
L e | predkosci 1
*1: Zaciski opcjonalnego zasilania O P24 S20—0 O-¢Wybor
obwodu sterowania RO i S@ s % Ziacze do predkosci 2
dostpne dla modeli 22kW i " S . | Wybor
mniejszych. Modele 22kW i ? QOUTL |:| :ggg;gﬁg' SINK S30—0 © predkaosci 3
mniejsze g standardowo —_ .
wyposaone w te zaciski, ale nie mé' 0O OUT2 |:| Gniazdo RS485 S40—0 O \;:Ygglsoréci 4
Sa one wewRtrznie poddczone SOURCE
*2: Falownik jest dostarczony ze @ G/E CCO Zacisk wspolny
zwartymi zaciskami PO i PA.
Usuh zwore kiedy instalujesz Sygnaiz%qdowy
dtawik DC (DCL). _— FP FM AMCC RX VI RR PP 110 1 4~20mA

O0—0—0—=Q 0
+ + T Sygnat pgdowy: -10V~+10V
Miernik
CZQSFOF|i' Amperomiery T Sygnat nagiciowy: 0~10V
wosci

Woltomierz lub amperomierz Potencjometr zewatrzny (lub sygnat nagptiowy

pomiedzy RR i CC: 0 do 10V)
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[Podtaczenie standardowe dla logiki ujemnej (wspélny zask CC)]

Klasa 200V: 30~55kW 4 Jeseli whudowany

Klasa 400V: 30~90kwW obwdéd hamowania
Modut hamugcy dynamicznego (GTR7)
(opcja) jest zmodyfikowany

Dtawik DC (DCL)

podhkcz zewrtrzny

*2 (Opcja : : opornik hamowania
| : dynamicznego
Zasilanie obwodu gtéwnego PR N mmmmm—————-
Klasa 200V (30~55kW): ; el . I '
3-fazowe 200~220V-50Hz ,' O ! :
3-fazowe 200~230V-60Hz OC PA PB pC i et I
Klasa 400V (30~90kW): 1 ] O O—O)
3-fazowe 380~440V-50Hz 1 PA PB
3-fazowe 380~460V-60Hz I
MCCB : Silnik
R/IL1 A U/Tl
Q0 X V/T2
OO S/L2 % Obwad gtowny ® IM
T/L3 A W/T3
O O Q , —
RO 7 Ustawienia fabryczne
*1: Dotacz zrodio zasilania odwodu 1 SC " Obwadd :] FO—O O Doprzodu
sterupcego O L sterupcy
*2: Falownik jest dostarczony ze *4 (R20) (GEDNEED) RO—O O Do tylu
zwartymi zaciskami PO i PA. Usiwore
kiedy instalujesz dfawik DC (DCL). *3 (520 0000 ST — | standb
*3: Wyjsécie zasilania dla zewtrznego —0O O y
obwodu sterujcego, dosgpne tylko w FLA p | _
modelach klasy 400V-45kW i wakszych Q FLB ane REQ)>—O ©O-¢ Reset
Jednofazowe 207.5~220V-50Hz A sterupcy Wybor
207.5~230V-60Hz b O S10—0  O4p rakoci 1
(10VA) FLC “‘ -
Q S20—0 O-e Wybor
Ztacze do predkosci 2
Q P24 & — 5
% |:| komunikacji S30—0 O Wy(;als)r, '
B szeregowej SINK predkasci 3
()-e-Q0ouT1 sad 504 wyper
'a!' D Gniazdo RS485 predkosci 4
CCo Zacisk wspoiny
@ GIE Sygnat padowy
110 : 4~20mA
—_— FP FM AM CC RX VI RR PP
- O—0—0—=Q O
+ T Sygnat pgdowy: -10V~+10V
Miernik
czgstotli- | - |Amperomiery T Sygnat napiciowy: 0~10V
*4: Podhczenie przewodow Woltomierz lub amperomierz Potencjometr zewgtrzny (lub sygnat nagtiowy
zasilajcych obwod sterowania dla pomkdzy RR i CC: 0 do 10V)
modeli klasy 400V-45kW i
wigkszych
" Jednofazowe 415~440V-50Hz
{ 415~460V-60Hz Jednofazowe 380~415V-50/60H

Obwaod
sterupcy

Obwaod
sterupcy
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[Podtaczenie standardowe dla logiki

Klasa 200V: 75~110kW
Klasa 400V: 100~315kW

Dtawik DC (DCL)
*2 (Opcja’

Zasilanie obwodu gtéwnego
Klasa 200V (75~110kW):
3-fazowe 200~230V-50/60Hz
Klasa 400V (100~315kW):
3-fazowe 380~460V-50/60Hz

ujemnej (wspolny zask CC)]

Modut hamugcy
(opcja)

PC

MCCB Silnik
U/Tl
D) O—. is) O
— 'Y e O Obwad gtowny ® IM
W/T3
] Ustawienia fabryczne
Obwdd :] FO—O O~ Doprzodu
sterupcy -
T oD RO—O o4 Doty
F I 0000 _
)40 ol STO—O 0O-¢ Standby
Styk rozwierny ] StZ?ur;aily RE)—0O O Reset
przekanika - — Wybor
zabezpieczenia ; )E Thumik przepe¢ S10—O0 O préldkoéci 1
przecihzeniowego [ _LON ] FLC ol
—O O olo @ SZ O O Wybél’
- OFF predkosci 2
—u8 O P24 Ziacze do — | Wybor
*1: Dotacz zrodio zasilania “ |:| komunikacj S3¢—0 © predkosci 3
odwodu sterujcego &) QOUT1 szeregowe) SINK . | Wybér
*2: Falownik jest dostarczony ze K |:| Gniazdo RS485 S40—0 O predkosci 4 -
zwartymi zaciskami PO i PA. 'ﬁ' O0OUT2 SOURCE _ )
Usuh zwor kiedy instalujesz CCO Zacisk wspolny
dtawik DC (DCL). GJ/E
*3: Wyjécie zasilania dla O Sygnat padowy
11O 1 4~20mA

zewrgtrznego obwodu
sterupcego, dosipne tylko w
modelach klasy 400V-45kW i
wigkszych
Jednofazowe
207.5~220V-50/60Hz
(10VA)

Miernik

czestotli-

FP FM AMCC RX VI RR PP
O0—0—0—Q 0

+

I

Sygnat padowy: -10V~+10V

Amperomier

I

Sygnat napiciowy: 0~10V

*4: Podhczenie przewodow
zasilajcych obwéd sterowania dla
modeli klasy 400V-45kW i
wigkszych

Woltomierz lub amperomierz

" Jednofazowe 415~440V-50Hz
-' 415~460V-60Hz

R46

Obwaod
sterupcy

Jednofazowe 380~415V-50/60H;

R46

Obwaod
sterupcy

Potencjometr zewatrzny (lub sygnat napciowy
pomidzy RR i CC: 0 do 10V)

*Podfaczenie przekanika RUN w modelach 400V

J\ (R20)
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2.3 Opis listew zaciskowych

2.3.1 Zaciski obwodu gtéwnego

Poniszy rysunek przedstawia przykfad gaenia obwodu gtéwnego.zii to konieczne zastosuj wdzenia
dodatkowe.

Podiaczenie zasilania i silnika

i VF-P7 i
. 1
1 . . . . -
o . Podhcz zasilanie do  Podhcz silnik do '
1 .
Zasilanie i zaciskéw R S zaciskéw U V W @ :
1 .
| | | i !
: R/L1 [S/L2| T/L3 U/TYVIT2 \WIT3| |G/IE : Silnik
Whvtaczniki !
1 .
i ——
1
i — i
RN PRI IO USRI RO (SRS K
E
Podlaczenie urzadzen peryferyjnych
tacznik Filtr .
elektroma- przeciwzaktoc Tluml_k
gnetyczny eniowy przepec o
Silnik
— - — R/L1
Zrédio
napkCia — — S/L2 Falownik IM
zasilania
— - _— T/IL3
Wytacznik Dlawik PA PR =
automatyczny wejsciowy AC =
Filtr zakt6cer
radiowych

Uwaga:

Jeili potrzeba, podicz modut
hamowania dynamicznego do
zaciskow PO i PC.

Dtawik DC Rezystor hamuapy
(patrz uwaga)
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Obwdd giéwny

Nazwa zacisku

Funkcja zacisku

G/E

Zacisk uziemiagy falownik.

R/L1, S/L2, T/L3

klasa 200V: 18.5~55kW : 3-fazowe 2RRBV-50Hz, 200~230V-60Hz
75~110kW: 3-fazowe 200~230V-50/60Hz

klasa 400V: 18.5~22kW, 110~315kW: 3-fazowe 380~4GIN60HzZ
30-90kW: 3-fazowe 380~440V-50Hz, 380~460V-60Hz

U/T1, VIT2, W/T3

Zaciski do patzenia silnika (3-fazowego silnika indukcyjnego).

RO, SO
(R46, R41)

Zaciski do podiczenia zasilania obwodu stereggo (w modelach do 22kW - opcja).
Klasa 200V: 18.5~55kW: jednofazowe 200~230V-50/60Hz
75~110kW: jednofazowe 200~220V-50Hz, 200~230V-60Hz
klasa 400V: 18.5~22kW, 110~315kW: 3-fazowe 380~4GWN60Hz
30-90kW: 3-fazowe 380~440V-50Hz, 380~460V-60Hz
[pomicdzy R46 i SO: jednofazowe 415~440V-50Hz, 415~46QV44
[pomigdzy R41 i SO: jednofazowe 380~415V-50Hz, 380~418VAH
Maksymalna dopuszczalna matdia zasilania:
Klasa 200V: 18.5~30kW: 50VA, 37~110kW: 60VA
Klasa 400V: 18.5~37kW: 50VA, 45~90kW: 150VA, 1106k8V: 200VA, 200~315kW
350VA

PA, PB

Zaciski do podtzenia rezystora hanagego. (opcjonalny modut hamowania
dynamicznego naky wtaczy¢ pomiedzy zaciski PA i PC). Jeli podhczasz zewgtrzny

opornik naley ustawé parametryr304, F308 i/lub F303

PC

Ujemny potencjat wewtrznego obwodu gtéwnego DC. Do zacisku PC orazadisku
PA mazna przyhczy¢ zewretrznezrddio zasilania pidu statego DC.

PO, PA

Zacisk do pogitzania dtawika DC (DCL: opcjonalne gdzenie zewetrzne). Zaciski
PO i PA g fabrycznie zwarte. Usiuzwore gdy podiczasz diawik pidu statego.

R20, S20

Przeznaczone do zasilania z¢mnych obwodow steragych Dosgpne tylko w
modelach 400V-40kW i wkszych (10VA).
Klasa 400V: 45~90kW: jednofazowe 207.5~220V-50H¥,.3~230V-60Hz
110~315kW: jednofazowe 207.5~230V-50/60Hz
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Nazwa zacisku

Wewatrzny obwéd falownika

R/L1, S/L2, T/L3

UIT1, VIT2, W/T3 RILL ©@— P —©@UITL
G/E o +
20— F —_ || —@ VIT2
s ©— I _— @ WIT3
GIE ©
RO, SO RILL ©
(R46, R41, R20, S20 —¢—®— RLILO— | ——o—
SIL2 ©— +:: SiL2 @— +::
T3 © —o— TIL3 © L e
o R46 ©) ®—
RO @— —] o S B
L < R41 © 138 3
| | & © E %
0 O—cna1| |© 7 _og
Rys. 1 SO ©
RILL © _ e R20
+
SIL2 ©— _ S20 ©)
Rys. 3
TIL3 (O I —
g Rys. 1: Klasa 200V 18,5~22kW
RO ©— —Z & Klasa 400V 18,5~22kW
Z‘& . E 5 Rys. 2: Klasa 200V 30~110kw
SO @©— Og Klasa 400V 30, 37kW
e Rys. 3: Klasa 400V 45~3515kW
Rys. 2
PO, PA, PB, PC (*1) Modele 18,5kW i 22kW
fmmmm e m 4 7777770 Rezystor hamowania posiadai obwody
R ' i dynamicznego zabezpieczage przed
o TTTTTTTTr nagtym wzrostem pdu
IL' -@- ------------------------------ . (*2) ObW(’)q hamowania _
N | dynamicznego modeli o
PA © ' mocy 30kW i wikszej 8
' dostarczane opcjonalnie
PO © J 1
—
v
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2.3.2 Zaciski obwodu sterugcego (logika ujemna (wspdlny zacisk CC))

[RES[ ST [ S2 [ S3 [ S4 [RX | T | AM | FP_[OUTZ]
|F [ R|ST|CC|CC|RR|VI|PP|FM|OUT1|P24|

LA LAe [rc] H@HH@HH@HH@HH@HH@HH@M@M@M@H
el ee

Zwora ST-CC
Symbol| Wejscie/ Funkcja Parametry | Schemat obwodu
zacisku| wyjscie techniczne wewretrznego
F Weﬁcie Silnik obraca si do przodu jéi wejscia F i CC g zwarte. | Wejscie nie
Jeili zaciski F i CC zostaprozwarte silnik zwalnia/ado | wymaga
zatrzymania (zaciski ST i CC mushy¢ polaczone). zewretrznego
R Wefcie Silnik obraca si do tyhu jeli wejscia R i CC g zwarte. zrodta napécia
Jeli zaciski R i CC zostaprozwarte, silnik zwalniazado | (24Vdc -5mA i
zatrzymania (zaciski ST i CC mugshy¢ polczone). mniej).
ST | Wejcie Falownik jest w stanie gotowoi jesli wejécia ST i CC g | Do przehczania
zwarte. Funkcja ta nie by uzyta do blokowania sygnatow
uruchamiania falownika. sterupcych

RES | Wejcie |« [Zwarcie zaciskow RES i CC powoduje reset falownika. wybierz elementy
Zwarcie zaciskow RES i CC nie przyniesie efekilije | Z& Stykami

falownik jest sprawny. przeznac_zonymi
S1 Wejcie Silnik pracuje na zaprogramowaneggkosci jesh zaciski | d0 faczenia -
S1iCC g zwarte. niskich napgc.
S2 Wejcie Silnik pracuje na zaprogramowaneggkosci jesli zaciski e
b S2i CC g zwarte. *Mo zliwosé oaiki
S3 Wegcie Silnik pracuje na zaprogramowaneggkosci jesli zaciski grz?‘kgianla ogiki
S3i CC g zwarte. yg' -
- — - ———————————— wejiciowego.
sS4 Weﬁme Silnik pracuje na zaprogramowaneggkosci jesli zaciski
S4i CC g zwarte.
CC | Wspdlny | Zaciski wspélny uktadu steragego (masa).
dla wepc i
Wyjs$¢
PP | Wyjcie | Zacisk napicia wzorcowego 10Vdc do zasilanial 10Vdc
potencjometru zadgego. (dopuszczalny
prad 10mA)

RR | Wefcie | Wielofunkcyjne programowane weje analogowe 10Vdc
napkciowe. Standardowe ustawienie fabryczne|d¢onpedancja

0 do 10Vdc i od O do 80Hz. wewretrzna
33kQ)

Vi Wejscie | Wielofunkcyjne programowalne vieje 10vdc
analogowe. Fabryczna nastawadeig od 2 do impedancja
10Vdc, castotliwosé od 0 do 80Hz. wew. 30K

I Wejscie | Wielofunkcyjne programowanie vieje 4-20mA
analogowe. Fabryczna nastawa: od 4(0) do impedancja
20mAdc, od 0 do 80Hz. wew. 500
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Symbol| Wejscie/ Funkcja Parametry| Schemat obwodu
zacisku| wyijscie techniczne wewretrznego
RX Wejscie | Wielofunkcyjne programowanie vseje -/[+10Vdc
analogowe. Fabryczna nastawa: od 0 do -/+10Vduopedancja
czestotliwos¢ od 0 do -/+80Hz. wewretrzna:
69kQ

FM Wyijscie | Wielofunkcyjne programowanie végja Amperomierz
analogowe. Standardowa nastawa fabryczna: | 1mAdc lub
czestotliwosci wyjsciowa. Podicz do tego wyjcia | woltomierz
amperomierz o zakresie 1mA lub woltomierz o | 7.5Vdc.
zakresie 7,.5Vdc’.

AM Wyjscie | Wielofunkcyjne programowanie wgja Amperomierz
analogowe. Standardowa nastawa fabryczna: | 1ImAdc lub
czestotliwosci wyjsciowa. Podicz amperomierz o woltomierz
zakresie 1mA lub woltomierz o zakresie 7,.5Vd¢7.5Vdc.

FP Wyjkcie | Wielofunkcyjny wygcie typu otwarty kolektor. | Max. 50mA
Zakres cgstotliwosci wyjsciowych od 1,00kHz dd
43,20kHz. Fabryczna nastawa: 38,40kHz.

CcC Wspdlny | Zacisk wspdlny ukladu steyeggo (masa).

P24 Wyjcie | Wyjscie napécia zasilania 24Vdc 24Vvdc -

100mA

OUT1 | Wyjscie | Wielofunkcyjne wyjcie typu otwarty kolektor. | Wyjscie typu
Fabryczna nastawa: sygnalizuje praa niskiej | otwarty
czestotliwosci . kolektor:

24Vdc -
50mA

OUT2 | Wyjscie | Wielofunkcyjne wyjcie typu otwarty kolektor. | Wyjscie typu
Fabryczna nastawa: sygnalizuje zadzenie otwarty
przyspieszenia/spowolnienia. kolektor:

24Vdc -
50mA

FLA Wyjscie | Przekanik wyjsciowy. Parametry styku: 250Vac| Obciazenie

FLB 2A (cos =1), 30Vdc 1A i 250Vac 1A (cos =0.4).| rezystancyjng

FLC Przeznaczone do sygnalizacji wszenia : 250Vac -
falownika po przekroczeniu parametrow 2A
znamionowych. Jdi funkcja ta uaktywnia si 30Vdc - 2A.
obwdd FLA-FLC zostanie zamkity, a otworzy | Obcizenie
sie obwéd FLB-FLC. indukcyjne:

30Vdc — 1,5A
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Logika uiemna/dodatnia (wykorzystywane jest wewagtrzne zrédito zasilania falownika)

Sygnat zewetrzny jest wykrywany przez falownik,4eli prad wyptywa z zacisku steragego falownika
(powodujc tym samym jego ustawienie w stanazaknia (ON)). Tak konfiguracg nazywamy logik ujemn.

W Europie generalnie stosuje $dgike odwrotry — dodatni. Oznacza taze sygnat zewgtrzny jest wykrywany
przez falownik, jeeli prad wptywa do zacisku stermgego falownika (powoda¢ tym samym jego ustawienie w
stan zatczenia (ON)). Uradzenie zewetrzne jest widziane w tym wypadku jakmbdio pradu, a zacisk
wspolny ma potencjat dodatni.

Logika ujemna Logika dodatnia
24vdc ¢ ' 24Vdc
wejscie wspoiny| p2a
wyjscie | E :
\—\
|_< wyjscie [E
\—\
wspolny|CC @
24Vdc ' ] 24vdc | wvidci
wyjécie wyijscie
Ewejécie OouT1
\—\
] ————|
wspélny)_| wejsCie | ouT1
Tcc wspolny
] oo \ ] CCl
Sterownik Falownik : :
programowalny Sterownik Falownik

programowalny

Przelaczanie logiki sterowania

Przed przysipieniem do przekzania logiki sterowania nalg wytaczy¢ napkcie zasilania oraz aktywne
sterowanie wdtiami.

| 1) Otworzy¢ pokrywke
-
2) Otworzy pokrywke przehcznika
3) Przesus przehcznik \
w odpowiednie potzenie

4) Zamkmy¢ pokrywke
przehcznika

SINK
SOURCE

Logika
- *Po przehczeniu logiki upewnij s, | ujemna
i ze zabezpieczykeprzehcznik przed:

. przypadkowym przesugtiem \
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* Jesli pojawi sie komunikat bédu E-10 (zte ustawienie logiki) sprawdzy sekwencja jest prawidtowa, a
nastpnie zresetuj falownik.

2.3.3 Zhcze komunikacji szeregowej RS485

Rysunek obok przedstawia widokata komunikacji szeregowej RS485
Aby dosta sie do zhcza naley zdja¢ przykrywke zabezpieczaga ztacze RS485. H L‘

Nazwa sygnatl Numer pinu Opis
RXA 4 Dane odbierane | | | | | | | |
RXB 5 Dane odbierane
TXA 3 Dane nadawane :'\ f:'
TXB 6 Dane nadawane \ /
SG 2,8 Przew6d masy dla sygnatu danych Pin-8  Pin-1

Tabela pokazuje sygnaty od strony falownika (npnsydrRXA jest odbierany przez falownik)
* Nigdy nie wykorzystuj pinu 1 (24Vdc) i pinu 7(5\¢id

Diagram potaczen dla komunikacji szeregowej RS485

Pokczenie Pohczenie Pokczenie
Urzadzenie skrosowane VE-P7 wprost VF-P7 wprost VF-P7
master (slave) (slave) (slave)
[ RXA —\\ RXA RXA RXA j
RXB RXB RXB LU RXB
™XA| [> TXA TXA TXA
TXB [— TXB >O< TXB + TXB j
sG | A SG i sG L W SG
’ Oporniki
120Q-1/2W

Uwagi:

» Odseparuj przewody komunikacyjne i przewody zggiaobwod gtéwny na odlegtd 20 cm lub wecej

* Nie podhczaj pinu 1 (24Vdc) i pinu 7(5Vdc).

» Podhcz zaciski RXA i RXB oraz TXA i TXB za pomacskretki

» Podhcz oporniki zamykaijce oba kace linii transmisyjne;j

 Jereli uzywasz linii komunikacyjnej dwuprzewodowej zewrzygjcia RXB i TXB oraz RXA i TXA

* Ztacze nadawcze po stronie mastera (pin-4 i pin 5) oddiorcze po stronie wdzenia slave megnie by
podhczone podczas komunikaciji pagdizy falownikami.
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3. Obstuga falowiks—"~ =~

<> Zagrorenie

* Nie wolno dotykd panelu zaciskéw falownika,4eli falownik jest pod nagciem nawet, gdy

silnik jest zatrzymany.
Dotykanie panelu zaciskOw grozi paemiem padem.
* Nie wolno dotyka przehcznikéw mokrymi gkami ani wyciera falownika wilgotnymi

Zakaz szmatkami. Mae to prowadzi do poraenia padem.

* Nie wolno przebywaw pobliu silnika, gdy silnik zatrzymat siawaryjnie, a uaktywniona jes
funkcja samoczynnego, ponownegoazatnia falownika. Silnik w kalej chwili maze
niespodziewanie ruszyco mae doprowad do wypadku.

Nalezy przedsiwzia¢ odpowiednigrodki, np. zabezpiec#ysilnik ostory, by zapobiec
wypadkom powstatym w wyniku niespodziewanego rugzsiinika.

» Zalczaj napicie zasilania falownika dopiero po zamdaiu przedniej pokrywy lub drzwiczek
do szafki, gdzie zainstalowany jest falownik. a&alenie napicia zasilania zanim zamkita
zostanie przednia pokrywa lub drzwi szafki, gda@sgtalowany jest falownik nie
spowodowad porazenie padem lub powstanie innych olieh.

Koniecznie| « Jeeli z falownika zacznie wydobywasic dym, nienaturalny zapach lub hatas pgle
wykonaj natychmiast wyczy¢ napkcie zasilania. Kontynuowanie pracy falownika w &lgytuacii
moze by przyczyr pazaru. Zwr@& sie do dostawcy falownika w celu dokonania jego nagra

« Jezeli falownik nie lzdzie wywany przez dhaszy okres czasu agliz go od napgkia zasilania.

* Przed zresetowaniem falownika (po jego worszym wyhczeniu awaryjnym) upewnij si
ze sygnaly stergie @ w stanie nieaktywnym. Resetowanie falownika, ggynsity sterujce g
w stanie aktywnym mee spowodowé&niespodziewane uruchomienie silnika i doprowéadizi

—

powstania obrsen.
A Ostrzeenie

 Nie dotykaj radiatoréw chtodzych ani rezystoréw hamigych. Elementy teasgorace i ich
@ dotkniecie maze spowodowaoparzenie.

Nie dotykaj

mechanicznych (patrz instrukcja obstugi silnikajalBkontroli parametréw pracy me

® e Zawsze kontroluj wszystkie parametry i dopuszczahieesy pracy silnikow i ugzlzen
spowodowa powstanie obraen.

Zakaz
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3.1 Tryby sterowania falownika VFE-P7

[Tryb sterowania predkoscia]: Silnik pracuje z pr edkoscia okreslong przez sygnat zadawania
czestotliwosci.

1) Kontrola V/F - charakterystyka V/F liniowa (stahoment obrotowy) ... [ustawienie dofine]
Dla obchzen takich jak przenaniki tasmowe i dwigi wymagany jest, nawet na niskichggkosciach, taki
sam moment obrotowy, jak wytwarzany przykgzych pgdkosciach.

2) Kontrola V/F - redukcja momentu proporcjonaldekwadratu pgdkosci obrotowej.
Stosowane dla ohgien takich jak wentylatory, pompy i dmuchawy, ktoryttoment jest proporcjonalny do
kwadratu pgdkosci obrotowej.

3) Tryb automatycznego forsowania momentu.
W tym trybie pracy falownik automatycznie dopasosvsig do charakteru momentu ohenia, aby zapewdi
silnikowi stabilne obroty przy kalym zakresie pdkaosci

4) Tryb sterowania wektorowego bez czujnika pomiagev
W tym trybie pracy falownik kontroluje silnik taky ten pracowat stabilnie nawet przy bardzo niskich
predkosciach i utrzymuje state obroty nawet dla zmiennelgoiazenia. Tryb ten jest najlepszy do transportu,
przenoszenia, podnoszenia i padeinia fadunku.

5) Tryb automatycznego osztizania energii
W tym trybie pracy falownik monitoruje nagie wyjsciowe i dostarcza pd wyjsciowy proporcjonalnie do
obciazenia. Tryb ten jestaywany w pohczeniu z opcjami 3) i 4).

[Tryb sterowania momentem]: Moment obrotowy silnika jest kontrolowany przez sgfsterownia
momentem. Rdkosci obrotowa silnika jest okétona przez zalaosé
pomiedzy momentem obgienia a momentem wytwarzanym przez silnik.

Sterownie wektorowe z czujnikiem (opcja)

Jeli falownik polaczony jest z silnikiem wypoganym w taki czujnik, to mie on kontrolowé prag: silnika z

wigksz precyzj.

[Tryb kontroli pr edkosci]: Szybka¢ obrotowa silnika jest kontrolowana zeksza precyzjp dzigki sygnatom
sprz;zenia zwrotnego, nawet przy niskichggkosciach.

[Tryb kontroli momentu]: W tym trybie kontrolowany jest moment obrotowy #ika Prdkosci obrotowa
silnika jest okrélona przez zalsos¢ pomiedzy momentem obgienia a
momentem obrotowym silnika. Precyzja w kontroliaidw przy bardzo matych
predkasciach zostata zwkszona dzki zastosowaniu sygnatu sgeenia
zwrotnego.

[Tryb sterowania potozeniem]: Kontrola potaenia jest realizowana za pom@ygnatu impulsowego.

Przed przystapieniem do uruchomienia silnika sprawd:

1) Czy wszystkie przewody i kable pofaczone prawidtowo
2) Czy podiczone napicie zasilania jest zgodne z ngpéem znamionowym
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3.2. Uproszczona obstuga falownika VE-P7 [1] [Trylkontroli pr edkosci]

Tryb kontroli szybkéci maze byt wybrany spérdd 3 nasfpujacych maliwosci: sterowanie z panelu
sterowania, sterowanie z zaciskow §e@wych i kombinacja sterowania z panelu i zaciskésjgciowych
jednoczénie. (Inne sposoby sterowania, patrz punkt 5.3).

[Sterowanie z zaciskow weiciowych]: polecenia 8 wydawane za pomasygnatéw zewetrznych

[Sterowanie z panelu]:polecenia $ wydawane za pomaza pomog klawiszy na panelu sterowania

[Kombinacje w. w.]: zadawanie cgtotliwosci, polecenia start i stop madyc zadawane z panelu lub z
zaciskOw wejciowych.

3.2.1 Sterowania za pomagzaciskow wegciowych (sygnalami zewatrznymi)

Start/Stop [Parametr wyboru trybu sterowania [MOD=0 (ustawienie fabryczne)]
Zwarcie zaciskowF i CC: obroty naprzod . o
* Hamowanie wybiegiem
. A — ) L . Aby zatrzyma silnik wybiegiem nalgy
Rozwarcie zaciskowF i CC: zwolnienie i zatrzymanie rozewrze zaciski ST-GC w momencie,
o . . gdy silnik zaczyna zwalnéatak jak to
(Jezeli zaciski ST i CC gzwarte) pokazano na poprzednim rysunku. Na
wyswietlaczu falownika powinien w tym
czasie pojawi sic komunikatdFF.
Zwolnienie i
Czestotliwosé zatrzymanie Predkase Hamowanie
silnika wybiegiem
ON
F-CC : OFF
ON
ON F-CC |
sT-cC OFF i
ON
ST-CC (y
Przyktad typowego podhczenia
MCCE Silnik
.. RfL1 W (@
Napkcie s 2 | IM
zasilania % Sta C;]:r .
ojojele; . ——_  ON: Praca naprzdd
OFF: Zwolnienie i zatrzymanie
=1 5 o-¢ ON: Praca wstecz
OFF: Zwolnienie i zatrzymanie
ST 35 o-a ON: Gotowa¢
Panel OFF: Swobodne zatrzymanie
sterowania
GE
T Sygnat padowy: 4~20mADC
cC Rx Vi RRPp !
= Sygnat napjciowy: -10~+10VDC

Zewretrzny potencjometr (lub
sygnat nagiciowy 0-10V podany
pomiedzy zaciski RR-CC —

Sygnat napjciowy: 0~10VDC
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Zadawanie czstotliwosci

1) Zadawanie cgstotliwosci zewregtrznym potencjometrem

Falownik VF-P7 jest fabrycznie ustawiony na tryldaaania cgstotliwosci za pomog zewrgtrznego

potencjometru

PP

hAAX

RR pomog potencjometru

CC

[Ustawienie parametru]

Zadawanie ogstotliwosci za

Parametr wyboru trybu zadawania Fli0d=¢

2) Zadawanie cestotliwosci sygnatem napgciowym (0-10V)

+ +| RR

Sygnat napiciowy 0-10Vdc

[Ustawienie parametru]

Parametr wyboru trybu zadawania Fli0d=¢

2) Zadawanie cestotliwosci sygnatem padowym (4-20mA)

+

E
- CC

Sygnat padowy 4-20mAdc

[Ustawienie parametru]

Parametr wyboru trybu zadawania Fli0d={

Ten sposdb zadawania nie fedoy¢ zastosowany jeli wejscie VI wykorzystywane jest w innym celu.

44

* Potencjometr

Ustaw czstotliwos¢ wykorzystuac
potencjometr (1-10R-1/4W). Wiecej

szczego6tow patrz punkt 7.3

1

G0Hz

Czestotliwosé

0
hIr

* Sygnat napgciowy
Ustaw czstotliwos¢ sygnatem
napkciowym (0-10Vdc). Wécej
szczego6tow patrz punkt 7.3.

L

MAX

B0Hz

Czestotliwosé

Wdc

* Sygnat padowy
Ustaw czstotliwos¢ sygnatem
pradowym (4-20mAdc). Wicej
szczegO6téw patrz punkt 7.3.

B0Hz

Czestotliwosé

E

10 de

4madc

20mAdc
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4) Zadawanie cestotliwosci sygnatem napgciowym (0-10V)

* Sygnat napiciowy
& il Ustaw czstotliwosé sygnatem
Sygnat nagiciowy 0-10Vdc napkciowym (0-10Vdc). Wecej
— cc szczegOtow patrz punkt 7.3.
B0Hz t
[Ustawienie parametru] Czestotliwose

0 ..
Wdc 10Wde

Parametr wyboru trybu zadawania Fi0d=!

* Konieczna jest zmiana ustawienia

wartcsci parametrd-2oi (wejscie VI/II -
punkt odniesienia #1).

Ten spos6b zadawania nie #edy¢ zastosowany jeli
wejscie Il wykorzystywane jest w innym celu.

5) Zadawanie cestotliwosci sygnatlem napgciowym (0 do +/-10V)

* Sygnat napiciowy
+ RX Ustaw czstotliwos¢ sygnatem
’ napkciowym (0+10V). Wiccej
Sygnat napiciowy 0~+10Vdc szczegOtow patrz punkt 7.3
— C C A
I 80Hz f~========

Praca naprzod

[Ustawienie parametru]
-10Vvdc

Parametr wyboru trybu zadawania Fli0d=3 Pracai wstecz +10Vdc

————————— 1 80Hz

Uwaga: Ustaw parametr wyboru pierwsgsva sposobu zadawarhdlD nal (FNidd, ustawienie fabryczne)
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[Przyktad ustawienia parametréw dla zadawania sggm@gndowym (4-20mAdc)

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
m Wyswietlana jest cgstotliwas¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy

RN
niepracujcym silniku!). (Widok taki ma miejsce, gdy paramettl )wybor
wielkosci wyswietlanej) jest ustawiony ra [wyswietlanie czstotliwosci pracy])
AUt Nacknij klawisz [MON] aby wywietli¢ pierwszy parametr podstawovi!
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie)
@ @ Friod Wybierz parametFi0d naciskajc klawiszeA lub V¥ .
@ 5 Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualm wartg¢ parametrdiod

(ustawienie fabryczne).

OlO

Klawiszem¥ zmien ustawienie parametru ha

©

Nacinij klawisz [ENTER], aby zapisawprowadzon zmiare. Ustawiona
czestotliwoié i nazwa parametriF{idd) beda wyswietlane naprzemiennie

3.2.2 Sterowanie z panelu sterowania

Ponizszy punkt opisuje jak uruchoii zatrzyma silnik oraz ustawi czestotliwos¢ pracy z panelu

operacyjnego.

@ @ Ustawianie cgstotliwosci pracy

[Przyktad typowego patzenia]

Zasilanie

Uruchamianie silnika

Zatrzymywanie silnika
(zwolnienie i zatrzymanie)

* W celu zatrzymania silnika wybiegiem
zmien ustawienie parametF i

Hamowanie
wybiegiem

[ &

* Czestotliwos¢ pracy mae by zmieniona
w kazdej chwili, nawet podczas pracy.

Predkosé
silnika

MOCE Silnik
R/LY T 1 (=
SiL2 wTZ
O =) L3 C;]:) Wit
Q000 -

Falownik jest
dostarczony ze zwartymi
wejsciami ST i CC
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Zmiana ustawienia dwoéch parametréw z panelu sterowsia

rhar
N AN
Fﬁﬁ

g

d : | (Panel sterowania: parametr ateesposéb sterowania)
d : 5 (Panel sterowania: parametr akeesposob zadawania)

[Procedura ustawienia parametréow]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest ogstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje pirzy
niepracujcym silniku!).(Widok taki ma miejsce, eli parametF D - wybor
wielkosci wyswietlanej — jest ustawiony rth[wyswietlanie czstotliwosci
pracy])
ALt Nacinij klawisz [MON] aby wywietli¢ pierwszy parametr podstawoviis!
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie)
@ @ Cnod Wybierz paramet/i0d naciskajc klawiszeA lub ¥ .
Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualry wartas¢ parametru
@ 0 (Ustawienie fabryczndd).

WO

Klawiszem A zmien wartas¢ parametru n&(sterowanie z panelu operacyjneg

©

Nacinij klawisz [ENTER] aby zapisawprowadzon wartas¢. Nowa wartéé
parametru i jego nazwath wyswietlane naprzemiennie

OV

Wybierz parametF/idd naciskajc klawiszeA lub V¥ .

JO)

Fiod
Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualr wartas¢ parametru
@ c (Ustawienie fabryczne2).
Klawiszem A zmien wartdi¢ parametru na (zadawanie z panelu
5 operacyjnego)

O,

S¢= FAD

Nacinij klawisz [ENTER] aby zapisawprowadzogn wartas¢. Nowa wartéé
parametru i jego nazwad wyswietlane naprzemiennie

* Aby powr6cic do standardowego trybu monitorowania §wietlanie czstotliwosci pracy ) nadinij klawisz

[MON].
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Przykfad sterowania z panelu sterowania

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
oo Wyswietlana jest ogstotliwos¢ pracy (Jeeli parametF D - wybdr wielkdci
wyswietlanej — jest ustawiony rh[wyswietlanie czstotliwosci pracy])
con Ustaw czstotliwos¢ pracy

Nacinij klawisz [ENTER] aby zapisawprowadzon wartas¢. Ustawiona
czestotliwoéé i symbolFL beda wyswietlane naprzemiennie

Naciniecie klawisza [RUN] spowoduje uruchomienie silnianik
przyspieszy w ustawionym czasie do zadanggteliwosci

Mozesz zmieni czestotliwos¢ pracy w kadej chwili, nawet podczas pracy
naciskajc klawiszeA lub ¥

Naciniecie klawisza [STOP] spowoduje zatrzymanie silni#nik zwolni od
czestotliwosci pracy @ do zatrzymania gi

Wybor trybu zatrzymania silnika przy sterowaniu z panelu

Poza zwalnianiem (trwagym ustawiony okres czasw) do zatrzymania sisilnika realizowanym poprzez
nackniecie klawisza [STOP] panel sterowania oferuje jesabwa tryby zatrzymywania.

Tryb Opis Obsluga, ustawienia itp.
zatrzymania
Zatrzymanie | W tym trybie doptyw | Ten tryb zatrzymania jest mowy tylko wtedy, gdy wybrany jest

wybiegiem energii z falownika do | tryb sterowania z panelu operatorskiego. Aby #imd¢ taka opcg,
silnika jest wykczany | ystaw parameff 12! nat. Szczegély na temat ustawipatrz punkt
natychmiastowo, co |g 307
powoduje zatrzymanig . _ .
silnika wybiegiem. Fabryczne ustawienfeic!zD (hamowanie wybiegiem)
Stop Tryb zatrzymania W trybach innych rii sterowanie z panelu operatorskiego, w razig
bezpieczastwa | moze by wybrany z | potrzeby maesz nagle zatrzynisilnik (stop bezpieczstwa) przez
(z panelu nastpujacych: wprowadzenie polecenia z panelu operatorskiegoy §xlgbko
operatorskiego| - powolne zatrzymani€ , 41-7yma silnik, ustaw paramefrie! odpowiednio do tego trybu).
dla trybow - zatrzymanie Aby nagle zatrzymasilnik w razie zagrzenia nadinij dwukrotnie
innych, ni wybiegiem klawisz [STOP] na panelu sterowniczym.
sterowanie z | - hamowanie prdem | 1y Nacinij klawisz STOP. Na wiwietlaczu zacznie miga
panelu) statym

Uwaga:

ustawienie fabryczne:
FBU3:-0 (hamowanie
wybiegiem)

komunikatEoFF.

(2) Nacknij ponownie klawisz [STOP].2eli F&E03 (wybor trybu
zatrzymania awaryjnego) jest ustawiony na wirtm 0 do 5,
silnik zatrzyma s awaryjnie zalenie od ustawienia.

Jezeli wyswietla sk komunikatE, aFB03 jest ustawiony midzy O a
C, to nasipita generacja sygnatudotu FL) (FL jest aktywne).RL nie
zadziata, j¢li FBO3 jest ustawione nadzy 3 a5). Aby skasowa

komunikatEDFF, przycinij dowolny klawisz (oprécz [STOP]) kied
komunikat jest w§wietlany. Szczegoéty patrz punkt 6.26.4.

Ustawienie fabryczneébd3 = I (hamowanie wybiegiem).
Uwaga Funkcja awaryjnego zatrzymania jest przeznaczana
wymuszonego zatrzymania przez sagicie klawisza STOP na
panelu sterowniczym w trybach innychz tiyb sterowania z panelu.
Funkcja awaryjnego zatrzymania nie zady zablokowana przez
zadne ustawienia. kde awaryjne zatrzymanie jest zapetyivane
jako bhd w zapisie historii lidow.
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3.3 Operacje na falowniku VE-P7

Funkcja regulacji PID dogbna w falowniku VF-P7 pozwala na sterowanie procgsakimi jak regulacja
nadmuchu, przeptywu lubgriienia.

3.3.1 Reqgulacja PID

Schemat blokowy regulatora PID wydh tak jak na rysunku porj

Wartcs¢ zadana — |

Nadpisywanie|

1
1
1
1

Czestotliwosé

pracy

—

Zezwolenie lub
zablokowanie
procesu

Sygnat
sprzzenia
zwrotnego

A

Gorne
ograniczenie
regulacji PID

\ 4

Wzmocnienie czionl
proporcjonalnego

1

Filtr

op&niajacy

\ 4

¥

Wzmocnienie cztony
calkujacego

_—

Dolne
ograniczenie
regulacji PID

| P —

A 4

Wzmocnienie cztonl
rézniczkujacego

1

______________

Czestotliwosé
przeskoku #1

(czestotliwas¢
wyjsciowa)

> zwalnianie

Przyspieszanie

Uwaga: Cestotliwos¢ przeskoku jest odniesiona do jednej z psoych wielkdci:
1) Czstotliwosci zadanej
2) Czstotliwosci wyjsciowej (predkosci silnika)

Ustaw parametr2 16 odpowiednio do aplikacji
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Schemat blokowy uktadu regulacji PID

Wartas¢ zadana

Sygnat sprzzenia

zwrotnego

Wielkos¢

R Wentylator,

procesowa

»
»

pompa, itp.

3.3.2 Ustawienia parametrow requlatora PI1D

Ponisza tabela zawiera parametry konieczne do ustaavjesali chcemy wykorzystafunkcje regulaciji PID.

Nazwa parametru Parametr Zakres regulacji Ustawieni¢ Patrz
fabryczne | punkt
Czestotliwos¢ maksymalna FH 30.0 ~ F400.0 [Hz] Bon 5.7
Go6rne ograniczenie i 00 ~FH [HZ] Bon 5.8
czestotliwosci
Dolne ograniczenie L 0.0 ~ UL [Hz] I 5.9
czestotliwosci
Wejscie dla sygnatu F350 | 0: Regulacja PID wyiczona n Tylko
sprzzenia zwrotnego 1: Vil w tym
2:RR punkcie
3: RX1
4: RX2
Wybor trybu zadawania Fnod |i~u 2 5.3
Czas przyspieszania ACC |04~B000[s] Zalezne od | 5.1.2
modelu
Czas zwalniania dEL 0/~ 6000 [s] Zalezne od | 5.1.2
modelu
Czestotliwos¢ przeskoku FEI0 |00 ~FH [Hz] on 6.10
e
F™
Szerokd¢ histerezy FEU  |00-~301[Hz oo 6.10
czestotliwosci przeskoku Fo73
F235
Wielkos¢ odniesienia dla F2W5 | D: Castotliwo¢ zadana 0 Tylko
czestotliwosci przeskoku , . w tym
i : Czstotliwos¢ wyjsciowa punkcie
Nadpisywanie FEED (O ~u n 6.27
FBEl |0-~5 0 6.27
Czestotliwos¢ pracy F4 |00 ~FH[Hz] on 6.7.2
Fedd |00 ~30 [Hz) on 6.7.2
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(1) Czestotliwosé¢ maksymalna
Ustaw maksymalpwartas¢ czestotliwosci ktéra falownik generuje na wygiu

(2) Goérne/dolne ograniczenie agtotliwosci

Ustaw najwe¢ksz dopuszczalp czestotliwosé wyjsciowa parametrem gérnego ograniczeniastatliwosci (LiL

i najmniejsz dopuszczalp czstotliwosé wyjsciowa parametrem dolnego ograniczeniastatliwosci (LL).
Wartdsci te ograniczaj czestotliwos¢ wyjsciows falownika.

(3) Wejscie dla sygnalu sprezenia zwrotnego

Parametrenk 360 wybierz wejcie dla sygnatu spezenia zwrotnego. Kalibracja wieja analogowego patrz
punkt 7.3. Kalibracja ta jest efektywna dla bardzych wartdci sygnatu sprezenia. Ustaw punkt
odpowiadajcy zerowemu sygnatowi sprzenia na OHz, Zapunkt odpowiadagcy maksymalnej wartei

sygnatu sprgzenia na cgstotliwosé maksymala (FH).
Przykfad ustawienia w przypadku gdy sygnat spenia jest z zakresu 4-20mA (wykorzystywane jestoiejll)

FapM
(80H2) Maksymalna cgstotliwosé¢ (FH) jest
ustawiona na warg 80Hz
Feoc
(OHz) 4mA 20mA
Fet Feo3
(20%) (100%)

Uwaga) Poniewasygnat sprazenia zwrotnego wewtrz falownika jest sygnatem egtotliwosciowym,

ustawienie pokazane powsj jest konieczne. Gztotliwosé maksymalnafH) ogranicza warta
sygnatu spregzenia po konwersji na sygnatestotliwosciowy

Charakterystyka odwrotnazg@est maliwa do uzyskania za pomg@emiany ustawienia parametrow

Fehe |-
(80H2) i Maksymalna cgstotliwosé (FH) jest
! ustawiona na ward 80Hz
Feod [
(OHz) 4mA 20mA
Fehi Foo3
(20%) (100%)
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(4) Wyb6r trybu zadawania

Tryb zadawania jest ustawiany za pomparametruiod

Parametr Zakres regulaciji

Fnn 1: VI (wejscie napéciowe) / Il (wefcie padowe)
2: RR (wejcie zewrtrznego potencjometru/najiowe)
3: RX (wefcie napgciowe)
4: RX2 (wefcie napgciowe) (opcjonalnie)
5: Zadawanie z panelu sterowania
6: Wegcie binarne/BCD (opcjonalnie)
7: Opcjonalne zadawanie poprzez komunikazeregow
8: Komunikacja szeregowa RS485
9: Opcjonalny dodatkowy modut komunikacyjny
10: Zwiekszanie/zmniejszanie eztotliwosci za pomog sygnatéw logicznych podanych na
wejicia sterujce
11: Wefcie impulsowe #1 (opcja)

Kalibracja wejcia analogowego patrz punkt 7.3

Przykfad ustawienia w przypadku gdy sygnat spenia jest z zakresu 0-10V (wykorzystywane jestuiejRR)

Foid
(80H2)

Fci

(OHz) oV 10V
Feid Feie
(0%) (100%)

Uwaga) Poniewasygnat sprgzenia zwrotnego wewtrz falownika jest sygnatem egtotliwaosciowym,

ustawienie pokazane powsj jest konieczne. Gatotliwosé maksymalnafH) ogranicza warta
sygnatu sprgzenia po konwersji na sygnatgstotliwosciowy

Mozliwe s réwniez dwa sposoby zadawaniaesiotliwosci (patrz punkt 6.6) lub praca z predefiniowanymi
predkasciami (1-15) (patrz punkt 5.14)

(5) Czas przyspieszania/zwalniania

Ustaw czas przyspieszania i zwalniania na najmregsalive wartcci (0./). Odpowied regulatora PID &dzie
szybsza. Gdyby jednak nggbwaly wyhczenia awaryjne natg zwigkszy¢ nastawy tych parametrow.

(6) Czestotliwosé przeskoku

Przeskok mee zostd wykonany w odniesieniu do wakt zadanej cgstotliwosci. Wtedy ustawienie
czestotliwosci przeskoku jest skuteczne w odniesieniu dgsiatliwosci po konwersji (patrz przyktad ustawienia

powyzej). Jeeli chcesz unikig rezonansu z ukladem mechanicznym ustaw parddélr na wartéé 1. Wtedy
ustawienie czstotliwosci przeskoku jest skuteczne w odniesieniu dgsttliwosci wyjsciowej.

Jednake w tym przypadku, ponievzgpasmo cgstotliwosci przeskoku przesuwagsiv pasmo nieczukezi mogy
pojawi¢ si¢ wahania cgstotliwosci przeskoku pormgdzy gorra i dolm grania czgstotliwosci przeskoku i
rezonans mee by¢ nie do unikngcia. Naley wobec tego by ostraznym wywajac tej funkcji

Uwaga) Proces przeskoku nie rady¢ wykonywany jednoczmie w odniesieniu do wartoi zadanej
czestotliwosci | wartasci czestotliwasci wyjsciowej.
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(7) Nadpisywanie
Funkcja nadpisywania 860, FBE!) jest skuteczna w stosunku do wacizadanej. Wykorzystaj funkcje, aby
ostatecznie ustawwartas¢ zadan.

(8) Czestotliwosé pracy

Funkcja cestotliwasci pracy F2Hi, FZ4C) jest skuteczna w stosunku do waciazadanej. Falownik rozpocznie
prac kiedy warté¢ zadana agtotliwosci przekroczy warts (F24i + F242), za zakaczy prag, gdy spadnie
ponizej wartdgci (FE4! - F242).

(9) Zmiana sposobu regulacji na regulagj z otwarta petla
Zmieniapc sposo6b regulacji z regulacji PID (praca w trydigomatycznym) na regulac otwart, petla (praca
w trybie rcznym) naley przypisé funkcje wytaczenia PID (36/37) jednemu z Wéjsterugpcych (patrz punkt

7.2.1) lub ustaw parametgbl na warté¢ . Od tego momentu nate zachowa ostrazncsé, poniewa czas
przyspieszania/zwalniania jest ustawiony na jaknmégjsz wartas¢, tak jak to opisano w punkcie (5). Czas
przyspieszania/zwalniania @byt przehczany (szczegOly patrz punkt 6.23.2)

3.3.3 Ustawianie parametrow requlatora PI1D

Wykorzystupc regulacg PID naley ustawt parametry regulatora

[Ustawienie parametrow]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne
F3IE! Filtr op&niajacy 0-255 0
F352 | Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego (P) 0.01-100.0 0.30
F353 | Wzmocnienie cztonu catkagego (1) 0.01-100.0 0.20
F3g4 | Gorne ograniczenie regulacji PID 0~50 [%] 50
F355 | Dolne ograniczenie regulacji PID 0~50 [%] 50
F355 | Wzmocnienie czionu tdiczkupcego (D) 0.00-2.55 0.00

(1) Wzmocnienie cztonu proporcjonalnegd 362

Parametr ten pozwala nastéwizmocnienie podczas regulacji PID. Waétpoprawki proporcjonalna dodatu
(réznica pomgdzy cz:stotliwoscia zadam i wartdscia sprzzenia zwrotnego) jest uzyskiwana poprzez

pomnaenie sygnatu ledu przez nastayparametruF 362.
Czym wikszy wspoétczynnik proporcjonaléa, tym szybciej osiga st wartas¢ zadan (tym szybsza jest

odpowied uktadu). Jednale zbyt dua wartéé parametrik36€ moze prowadzi do niestabilnéci oraz do
przeregulowania.

+ Wartas¢ zadan

Szybka odpowied

F362= puze wzmocnienie

Wolna odpowied

F 352 = Mate wzmocnienie

= Czas
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(2) Wzmocnienie cztonu catkujcegoF 363

ParametF3563 pozwala nastawiwspotczynnik catkowania podczas regulacji P1Dzd84regulacii, ktére nie
zostan zlikwidowane w wyniku dziatania czionu proporcjémego g sprowadzane do zera przez czton
catkujacy. Czym weksza jest nastawa wspétczynnika catkowania, tyredzamoktadn& regulacji. Jednak zbyt
dwza nastawa tego parametruzagowodowad niestabilngc.

£ 2 E 3 = Male wzmocnienie

=1

i — Wartas¢ zadana
T Odchyika regulacji
= Duze wzmocnienie
Czas

(38) Wzmocnienie cztonu réniczkujacegoF 366

ParametF3565 pozwala nastawiwspotczynnik catkowania podczas regulacji PID. Veezmienie to zwiksza
szybkd¢ odpowiedzi na gwattowne zmianyelh regulacji (rénica pomédzy czstotliwoscia zadan i
wartcscia sprezenia zwrotnego).

Ustawienie zbyt diej wartdgci wzmocnienia cztonu ediczkujpcego spowoduje cie wahania agstotliwosci
wyjséciowej i w konsekwencji niestabirprac.

Btad poprzedni —
btad biezacy [

Duze wzmocnienie

(4) Filtr op6zniajacy

Filtr op&zniajacy (FI&!) dziata tagodzco na gwaltowne zmiany odchyiki (liniowa funkcjadapienia). Zwykle
nie ma potrzeby zmiany waé tego parametru. Mata wagtoparametru powodujee regulacja jest szybka,
z& dwza warté¢ — ze jest wolna.

(5) GOrne ograniczenie regulacji PID

Gorne ograniczenie regulacji PIB3gY) ogranicza od géry chwiloay dodatna odchytke regulacji. Zwykle nie
ma potrzeby zmiany waroi tego parametru

(6) Dolne ograniczenie regulacji PID

Dolne ograniczenie regulacji PIB355) ogranicza od gory chwiloay ujiemm odchytke regulacji. Zwykle nie
ma potrzeby zmiany waroi tego parametru
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4, PudstaquW F-S11

Falownik VF-P7 mae pracowaw trzech trybach pracy
[Standardowy tryb monitorowania] : Standardowy tryb pracy falownika. Po whczeniu zasilania falownik
automatycznie wchodzi w ten typ pracy.

Tryb ten jest przeznaczony do monitorowanigstatliwosci wyjsciowej oraz nastawiania
czestotliwasci pracy. W tym trybie w§wietlana jest réwnieinformacja o stanie alarméw
podczas pracy i awaryjnych zatrzyina

- zadawanie egtotliwosci ... patrz rozdziat 3.2.1.

- stan alarmow

W przypadku wysipienia btdu, na wywietlaczu LED wywietlane g na przemian
czestotliwos¢ oraz kod alarmu.

L : oznaczaze ptyracy prad oshgnat poziom padu utyku

P : oznaczaze napécie przekroczy ustawiony poziom maksymalny

L : oznaczaze obcizenie osigneto ponad 50% wartei przecizenia wyhczapcego
falownik

H 1 oznaczaze temperatura wewtrz falownika przekroczyta ustawiony poziom alarnyow |
(okoto 85C). /

[Tryb wprowadzania nastaw] : W tym trybie mozna ustawiat parametry pracy falownika (hastawy). Jak
dokonywa¢ nastaw parametrow ... patrz rozdziat 4.1

[Tryb monitorowania statusu falownika] : W tym tryb ie mazna monitorowaé stan falownika. Mozna
obserwowa np. zadary czgstotliwosé pracy, wyjsciowy prad i
napiecie lub stan modutu zaciskéw. Jak obstugiwa
wyswietlacz w tym trybie pracy ... patrz rozdziat 8.1

Aby przehcza sig pomidzy r&znymi trybami pracy falownika naiiij klawisz

Standardowy tryb

@ monitorowania @

[ Tryb monitorowania stanu falownika] [ Tryb wprowadzania nastam}

o)
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4.1. Ustawianie parametrow [tryb wprowadzania naw]

Standardowe nastawy programowane w momencie produkcji falownika (nagtéabryczne).
Parametry mzna podziek na trzy réne kategorie. Wybierz parametr, ktéry chcesz zmikuti
odtworzyt.

[Parametry podstawowe] : Parametry, ktore naléy ustawi¢ przed rozpoczgciem pracy z falownikiem

[Parametry dodatkowe] : Parametry bardziej szczefjowe lub dla specjainych zastosouidalownika

[Parametry uzytkownika] : Wskazuje grupe parametréw, ktdrych nastawy zostaly zmienione przeuzytkownika i tym
samym ich wartdci roznia sie od nastaw fabrycznych @ywaj tej grupy jezeli chcesz sprawd#i

parametry po ich nastawieniu lub zmient nastawy. (nazwa grupy parametrondsL).

* Uwagi odn@nie zakresu zmiany parametréw

HI: (gérna granica)-komunikat jest swyietlany, gdy zostanie agjnicta gérna granica zakresu
nastawianego parametru. Powodemwigtlenia tego komunikatu me by¢ rowniez np. ustawienie
innego parametru powidanego z aktualnie wprowadzanym na w&rtktéra ogranicza zakres
nastawianego parametru od géry.

LD: (dolna granica)-komunikat jest wwyietlany, gdy zostanie agjnicta dolna granica zakresu
nastawianego parametru. Powodensgwigtlenia tego komunikatu me by réwniez np. ustawienie
innego parametru powZanego z aktualnie wprowadzanym na w&rt&tora ogranicza zakres
nastawianego parametru od dotu.

Jezeli na wybwietlaczu miga komunikdfl zmniejsz warté¢ ustawianego parametru poej wartgci

goérnej granicy zakresu. z&i miga komunikat8 zwieksz warté¢ ustawianego parametru poxey dolnej

granicy zakresu. deli powyzsze komunikaty pojawiajsie i migaja ha wyswietlaczu modyfikacja
wartgsci zadnego parametru nie jest fiwa.

4.1.1. Nastawianie podstawowych parametréw [pametry podstawowe]

Wszystkie podstawowe parametry ina ustawd korzystajc z podanej ponej procedury

[Procedura ustawiania parametrow podstawowych]

: Nacknij klawisz [MON], aby o )
przeé do trybu wprowadzania / * Falownik jest dostarczany do
nastaw klienta z zaprogramowanymi

@ standardowymi nastawami
: Przy pomocy klawiszy lub¥ fabrycznymi.
@ @ wybierz parametr, ktory chcesz * Uzyj ,Tabeli parametrow” aby
zmienk. wybraé parametry, ktoére chcesz
@ zmieni
* Jezeli nie wiesz jaki kolejny
@ : Nacknij klawisz [ENTER], aby krok nalezy wykona podczas
wyswietli¢ wartosé nastawy operacji nastawiania
parametru parametréw, naénij klawisz
@ MON, by powréct do
standardowego trybu
: Przy pomocy klawiszyk lub¥ monitorowania (na
Zmiea wartai¢ nastawy parametru wyswietlaczu pojawia i
biezaca czstotliwos¢ pracy

falownika, tj.0.0).

: Nacknij klawisz [ENTER], aby
zapamgtat zmiare

®
® (7
©
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Chac zmient ktorys z podstawowych parametréw pgatj wedtug poniszej procedury.
[Przyktad ustawienia: zmianagstotliwosci maksymalnej z 80 Hz na 60 Hz]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwosé pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy

niepracugcym silniku!).(Widok taki ma miejsce, eli parametF 40 - wybor

wielkoéci wyswietlanej — jest ustawiony rh[wyswietlanie czstotliwosici
pracy])

ALt Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramétis!
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

]
£3
£3

parametru.

Zmien czestotliwosé maksymala naciskagc klawisz 'V .

[y}
£3
3

Nacinij klawisz [ENTER], aby zapangia¢ wprowadzon zmiare. Parametr
oo FH | FHijego aktualna warté 60.0, beda naprzemiennie wiwietlane

@ @ FH Wybierz parametFH naciskajc klawiszeA lub'V .
@ Nacinij klawisz [ENTER], aby odczytaaktualnej nastawianwartas¢

Nastpnie Naénij klawisz Nadaij klawisz abknij klawisze

[ENTER] aby [MON], aby Alub¥ aby przejc.
viyvietli¢ przgizy¢ falownik @ @ do innyplarametréw
wprowadzpn w tryb monitorowania

nastaw statusu

[Lista parametréw podstawowych]

Nr Nazwa Funkcja Zakres regulacji fgk?rsyt?xaa r')Dl?r:LZt
1 - Automatyczne 0: Sterowaniegczne 0 511
AUl przyspieszanie/zwalnianie 1: Sterowanie automatyczne o
0: -
2 . Automatyczny tryb 1: Automatyczne forsowanie momentu + autotuning 0 59
RU2 ustawiania V/f 2: Sterowanie wektorowe (@tkos¢) + autotuning '
3: Praca z oszedzaniem energii
0: Zaciski wejciowe
1: Klawiatura
3 ] Wybor trybu sterowania 2: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej 0 5.3
3: RS485
4: Dobudowany opcjonalny modut komunikacyjny
1: VI/Il (wejscie napéciowe / wefcie padowe)
2: RR (Potencjometr/ wgjie napiciowe)
3: RX (wefcie napiciowe)
4: RX2 (wejcie naptciowe (opcjonalnie))
5: Klawiatura
4 Frngd Wybér trybu zadawania 6: Wefcie cyfrowe BCD lub binarne (opcja) 2 5.3
7: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej
8: RS485
9: Dobudowany opcjonalny modut komunikacyjny
10:Zmniejszanie/ zwkszanie z zaciskow wiowych
11:Wefcie impulsowe
Funkcja wyjcia
5 FSsL pomiaJrO\),vvé/go FM 0~31 0 54
6 i Kalibracja miernika - - 5.4
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Nr Nazwa Funkcja Zakres regulacji Nastawa | Palrz
fabryczna | punkt
0: -
1: Nastawa standardowa 50Hz
2: Nastawa standardowa 60Hz
. 3: Przywr6cenie nastaw fabrycznych
Wybor nastaw : ) " ;
7 EYyp standardowych 4: Kasowanie panati wytaczen 0 5.5
5: Kasowanie sumarycznego czasu pracy
6: Inicjalizacja typu falownika
7: Zapis nastawaytkownika
8: Kasowanie nastaweytkownika
s 0: Naprzod
8 Fr Wybor kierunku 1: Wstecz 0 5.6
Zaleznie
9 ACrC Czas przypieszania #1 0,1(0,01)56000s od modelu| 5.1.2
falownika
Zaleznie
10 dEr Czas zwalniana #1 0,1(0,01)56000s od modelu| 5.1.2
falownika
11 FH Czestotliwos¢ max. 30.0~400 (Hz) 80 5.7
12 e Gorna granica estotliwosci | 0,0~10 (Hz) 80 5.8
13 L Dolna granica agtotliwosci | 0,0~11) (Hz) 0.0 5.8
Czestotliwos¢ podstawowa
14 wl #1 25~400 (Hz) 60 5.9
0: Staly moment
1: Zmienny moment
2: Automatyczne forsowanie momentu
3: Sterowanie wektorowe (gtkosé)
4: Automatyczne forsowanie momentu + oszeanie
energii
5: Sterowanie wektorowe bez czujnika + oszeanie
15 PE Wybér charakterystyki V/f energii 0 5.10
6: 5-cio stopniowe ustawianie V/f
7: Sterowanie wektorowe bez czujnika (pazehnie
predkosé¢/ moment)
8: Sterowanie wektorowe ze spteniem impulsowym
(przehczanie pgdkosé/ moment)
9: Sterowanie wektorowe ze spteniem impulsowym
(przehczanie pgdkosé/ potozenie)
Zaleznie
16 ub Reczne forsowanie momentd 0~30% od modelu| 5.12
falownika
Ustawienia Przegienie Utyk
0 o X
1 Silnik o o
Wybér charakterystyk 2 standard x =
17 2101 N f 3 x o 0 5.13
(AR zabezpieczietermicznych 2 S ™
5 Silnik o o
6 VF X x
7 X o
18 Gl Stata czstotliwas¢ pracy #1 | 1} — i (Hz) 0.0
19 o2 Stata czstotliwose pracy #2 | L} ~Ifl (Hz) 0.0
20 c-3 Stata czstotliwose pracy #3 | L] ~Iil (Hz) 0.0
21 G4 Stala cgstotliwoic pracy #4 | 11 ~ 1l (Hz) 0.0 514
22 S5 Stata cgstotliwoic pracy #5 | 11 ~ Ll (Hz) 0.0
23 S5 Stala czstotliwose pracy #6 | |} Ll (Hz) 0.0
24 crl Stata czstotliwose pracy #7 | L} ~Ifi (Hz) 0.0
— _— . .
25 Fi Parametry rozszerzone Nastawianie parametréw rozszerzonych opisano na _ 412
£9-- nastpnych stronach
26 n Automatyczna funkcja pracy| Wyszukiwanie parametuiytkownika - 4.1.2
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4.1.2. Nastawianie parametrow dodatkowych

Falownik posiada réwnieparametry dodatkowe, ktore pozwal®j petni wykorzysté wszystkie funkcje

falownika.

Wszystkie parametry dodatkowsgwyrazone w postaci litery ,F” oraz trzech cyfr.

arametry dodatkowe Fo Fa00 ~ £299
F3-- @ F300 ~F3599
ig“ FSO0 ~ F593
= | | (T | -
Fg-- Fioo ~F188
Fg-- FBOO ~ FBSY
F800 ~F959
Nacinij jeden raz przycisk [MON] Przy pomocy przyciskowa i ¥
oraz przy pomocy przyciskowk i wybierz parametr, ktéry chcesz zmiéni
V¥ wybierz parametrr{-- ~F3--) z Nastpnie nadnij przycisk ENTER, by
grupy parametréw podstawowych wyswietli¢ nastaw parametru.

[Procedura ustawiania parametréw dodatkowych]

® ® ®
SpR=IOI=IR=IO
@@dﬂ@ N ® N ®

: Nacknij klawisz [MON], aby prze€j¢ do trybu wprowadzania nastaw

: Przy pomocy klawiszyk lub¥ wybierz parameti{-- ~ F3--), ktérego kod
jest najbliszy parametrowi jaki chcesz modyfikogva

: Nacgnij klawisz [ENTER], aby uaktywiiwybrany parametr

: Klawiszami Alub'¥ wybierz parametr, ktéry chcesz zmigni

: Nacknij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ wartas¢ parametru, ktory chcesz
zmieni

: Klawiszami Alub'¥ zmien nastaw parametru

Mozesz powrdai do poprzedniego kroku procedury nacigkd{lawisz

zamiast klawisza @

: Nacknij klawisz [ENTER], aby zapargtiac wprowadzon wartasé¢
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[Przyktad ustawienia parametru dodatkowego: zmiana \artosci ograniczenia momentuF{4 ze 150 na

100]
Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwosé pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy

niepracugcym silniku!).(Widok taki ma miejsce, jeli parametF 40 - wybor
wielkoéci wyswietlanej — jest ustawiony rh[wyswietlanie czstotliwosci
pracy])

]
=

Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy parametd!
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

OO ™"

Klawiszami A lub¥ wybierz grug parametrow -

-
£
£l
b

Nacknij klawisz [ENTER], aby uaktywiigrupe F4-- zaczynaica sie od
parametr/FH00

@ @ Pt

Klawiszem A wybierz parametF44{ — ograniczenie waréci momentu

i
[u

Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualm wartags¢ parametru

£3
£3

OO

Klawiszem¥ zmiea wartcé¢ ograniczenia wartei momentu ze 150 na 100}

@ 100 Py

Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargiia¢ wprowadzon nastaw. Parametr
F44! i jego nastawiona wardé beda wyswietlane naprzemiennie

Jezeli nie wiesz jaki kolejny krok naby wykona podczas operacji nastawiania parametrow,$ngci

kilkakrotnie klawisz [MON], by powré¢ido krokuAL! i od tego miejsca ponownie pegtij wedtug

powyzszej procedury.

4.1.3. Wyszukiwanie i odtwarzanie wartéci zmienionych parametrow

Automatyczne wyszukiwanie odnost ggdynie do tych parametrow, ktérych waidoréznia sie od

standardowych nastaw fabrycznych.dde wywietlane w grupie parametrowrytkownikar L. Nastawy tych
parametréw maogby¢ réwniez zmieniane w grupie parametrovytkownika.

/Uwaga:

- Jezeli nastawiona wartg danego parametru niezrd sic od standardowej nastawy fabrycznej, to riéze

on wyswietlany w grupie parametrowzytkownikalri
- Wyswietlenie zmienionych parametrow vezajé kilkanascie sekund poniewawszystkie przechowywane
dane w grupie parametrowyikownika s poréwnywane z ustawieniami fabrycznymi. Aby przainten

proces nalgy nacisné przycisk

~

J
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Wyszukiwanie parametréw i zmiana ich wartdci

Ponizsza procedura pozwala wyszukiygarametry i zmieniaich wartGci

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwosé pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy
niepracugcym silniku!).(Widok taki ma miejsce, eli parametF 40 - wybor
wielkoéci wyswietlanej — jest ustawiony rh[wyswietlanie czstotliwosci
pracy])
Al Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy parametd!
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).
@ @ oy Klawiszami A lub¥ wybierz grug parametrow gytkownikabrid
[y Nacinij klawisz [ENTER], aby uaktywiiautomatycza funkcje
@ wyszukiwania i edycji parametréweytkownika
A Funkcja wyszukuje parametry, ktérych wdttodzni sic od standardowych
@ nastaw fabrycznych oraz vwyietla te parametry. Nagiij klawisz [ENTER]
lub A zeby wywietli¢ kolejny zmieniony parametr. (Przyci¥
lub wyszukuje w przeciwnym kierunku).
@ g0 Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualr wartas¢ parametru.
@ @ 50 Klawiszami A lub¥ zmieh nastaw parametru.
Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ wprowadzon zmiarg. Nazwa
@ " -~ | parametru i jego ustawiona wastdeda wyswietlane naprzemiennie.
S.Ll <:> [N
H--F Postpujac w ten sam sposoéb jak poiey wyszukaj i wgwietl inne
@ @ (L-r) parametry, ktére chcesz zmiénnaciskajc klawiszeAlub'¥
ussr
--- Gdy na wywietlaczu pojawi si ponownie wskazanig--- oznacza to
zakaczenie wyszukiwania wszystkich zmienionych w stdsudo nastaw
fabrycznych parametréw falownika
Wyswietlany | \Wyszukiwanie mee zosta w kazdej chwili zak@iczone poprzez natiiccie
parametr | zr7ycisku [MON)]. Jednokrotnie nagiiccie przycisku, gdy jesteny w
trakcie przeszukiwania parametréw, spowoduje pododtrybu
Fr-F wprowadzania nastaw.
v Po kolejnym naghieciu przycisku [MON] nasipi powrét do trybu
. monitorowania stanu falownika lub do standardowtegiou wyswietlania
[N A

(wyswietlanie castotliwasci).

Jezeli nie wiesz jaki kolejny krok naky wykona podczas operacji nastawiania parametréw,sngci

(XTI

kilkakrotnie klawisz [MON], by powrd¢ido krokuALi i od tego miejsca ponownie pegtij wedtug
powyzszej procedury.
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4.1.4. Parametry, ktére nie mog byé zmieniane w trakcie pracy falownika

Ze wzgkddw bezpieczstwa nasfpujacych parametréw nie naoa zmienié podczas pracy falownika. Nale
najpierw zatrzymasilnik, a nasgpnie dokona zmian parametréw.

[Parametry podstawowe]
AUt (Automatyczne przyspieszanie/zwalnianie)
AUZ  (Automatyczne ustawienie trybu pracy V/f
n0d  (Wybor trybu sterowania)
FNiOd  (Wybor trybu ustawiania pdkasci)
FH (Czestotliwos¢ maksymalna)
EYP (Ustawienia fabryczne)
Pt (Wybor trybu sterowania silnika)
ount (Wybor charakterystyki elektronicznego zabezpia@éermicznego)

W przypadku parametrow rozszerzonych malednigs¢ sie do listy parametrow z rozdziatu 10.

4.1.5. Przywracanie wszystkim parametrom standardowch nastaw fabrycznych

Wartas¢ wszystkich zmienionych parametréw medoy¢ przywrécona do stanu nastaw fabrycznych, przez
ustawienie parametitHP na warté¢ 3. Szczegotowe informacje na temat parametru staoggch nastaw
fabrycznycht4P znajduj sic w rozdziale 5.5

. Uwaga:
Zaleca si, by przed przywroceniem nastaw fabrycznych zapisszystkie nastawyaytkownika,

poniewa po nadaniu parametrowiP wartosci 3, wszystkie nastawyzytkownika zostas zniszczone

[Procedura przywracania wszystkim parametrom nastawfabrycznych]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED

nn Wyswietlana jest cgstotliwas¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy
niepracujcym silniku!).(Gdy parametr 0 - wybér wielkgci

wyswietlanej — jest ustawiony rh[wyswietlanie czstotliwosci pracy])

i

=1 Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramet
Ui (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

@ @ 4P Klawiszami A lub V¥ wybierz parameti4P.

0 Nacisnij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualra wartas¢ parametru
@ EHP (W przypadku parametitHP wyswietlana jest zawsze wakto0)
3 Klawiszami A lub¥ zmier nastaw parametru. By przywré€iwszystkim
@ @ parametrom standardowe nastawy fabryczne ustaves¢att
Il Po nadinieciu klawisza [ENTER] wszystkim parametrom zogtan
@ przywrécone standardowe nastawy fabryczne. Podozasia tej
czynndci na wywietlaczu pojawi si napisinit
nn Falownik powrdci do standardowego trybu monitoroiaan
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5. Parametry pof§lawoys” -~

5.1 Ustawianie czasOw przyspieszania i zwalniania

AU : Automatyczne przyspieszanie/zwalnianie
AL . Czas przyspieszania 1
dEl | : Czas zwalniania 1

Funkcje:

1) Czas prz§pieszanidiLL, to czas, w ktorym estotliwosé wyjsciowa wzrasta od OHz do wafto
maksymalnefH.

2) Czas zwalnianidEL, to czas, w ktorym estotliwos¢ wyjsciowa maleje od warkoi
maksymalnefH do OHz.

5.1.1. Automatyczne przyspieszanie/zwalnianie

W tym trybie pracy czasy przyspieszania i zwalraamidobierane automatycznie w zatesci od odcizenia.

[T
ez

* Czasy przypieszania i zwalnianisaslobierane automatycznie z zakresu 1/8 do 8 Weirtrstawionej WALL i
dEL.

Czestotliwose Przy matym obeizeniu C2§§t9tliW°éé Przy duym obchzeniu
wyjsciowa (Hz) wyjséciowa (Hz

0 0
Czas (%

—> < » < P <
Czas przypieszani Czas hamowania Czas przynieszani

Czas (s)

Czas hamowania

Czas przypieszania i zwalniania Czas przypieszania i zwalniania
— Wzglednie krotki — Wzglkdnie diugi

IX1)

Ustaw wartéé parametriAlll (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie! (wlaczone

[Nastawy parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
AL Automatyczne 0 : wylczone (ustawianiezczne) 0
przyspieszanie/zwalnianig 1 : wlaczone (ustawianie automatyczne)
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* Przy wykorzystaniu funkcji automatycznego dobazasti przyspieszania i zwalniania, czasytdabierane w
zaleznosci od obcazenia. W przypadku usglzen, ktére wymagaj okreslonego, stalego czasu pépyeszania i
zwalniania, czasy te nalg ustawé recznie.

» Nastawa czasu pr&yieszania i zwalniania powinnadgostosowana déredniego obeizenia i uwzgtdniat
ewentualne zmiany ohgienia.

 Przed ustawieniem parametru pmdi falownik do silnika.

* W przypadku podkzenia obecizenia, przy ktérym falownik éxizie zmuszony pracowav poblizu
znamionowej wartéci pradu wyjsciowego silnik mae nie osigna¢ zadanej pydkosci w okrelonym czasie.

W takim przypadku czasy przyspieszania i zwalniaailezy ustawé recznie. Aliz0

[Procedura ustawienia funkcji automatycznego doloaasOw przyspieszania i zwalniania]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest ogstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje pirzy

niepracugcym silniku!).(Widok taki ma miejsce, 4eli parametF i -

wybor wielkgsci wyswietlanej — jest ustawiony a[wyswietlanie
czestotliwasci pracy])

=1 Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramet

Ll (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ wartas¢ parametru

{ Klawiszem A zmiea nastaw parametru na waréé ! (wlaczenie funkcii
automatycznego doboru czasOw przyspieszania/zwedia

Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ zmienior, nastaw. Parametr
O Rul Ll i jego zmieniona wartg beda wyswietlane naprzemiennie

®0 06

5.1.2. Rczne ustawianie czasOw przyspieszania i zwalniania

Rozdziat ten opisuje jak nastawizas przyspieszania (czas, w ktéryrastatliwos¢ wyjsciowa wzrdgnie od 0
Hz do czstotliwosci maksymalnefH) i zwalniania (czas, w ktorym egtotliwosé wyjsciowa zmaleje od
maksymalnefH do 0 Hz)

Czestotliwosé¢ A
wyjséciowa (Hz) AUi=0 (nastawagczna)
0 >
< »> < »> Czas [S]
ALL dEL
[Nastawy parametru]
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
rr Czas przyspieszania 1 0,1 (patrz uwaga) ~ 600hsekZalezna od modelu falownika
dEL Czas zwalniania 1 0,1 (patrz uwaga) ~ 6000 sekundezZaod modelu falownika

Uwaga) Minimalne czasy przyspieszania i zwalniaaitabrycznie ustawione na waéto0,1 sekundy. Maog

byé¢ jednak zmienione na wakioz zakresu 0,01 — 10 sekund, poprzez zmiastawy parametitbl8
(minimalny czas przyspieszania/zwalniania) ctéj szczego6téw patrz rozdziat 6.23.3
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* Jezeli nastawiona warg czasu przyspieszania lub zwalniania jest mnigjgzaptymalna wart&
zdeterminowana przez ohgenie, mae zadziatd zabezpieczenie przagenia padowego lub nagciowego i
spowodowsd, ze faktyczny czas prapieszania lub hamowaniadrie diwzszy niz zaprogramowany. deli
nastawiona wartg czasu bdzie jeszcze mniejsza, dla ochrony falownikazenavystipi¢c awaryjne
zatrzymanie z powodu przagenia padowego lub nagciowego. (Wecej szczegdtow — patrz rozdziat 12.1)

5.2. Zwiekszanie momentu rozruchoweqgo/tryb pracy z oszedzaniem
enerqii

ALt . Automatyczne ustawienie charakterystyki VIbfenika

¢ Funkcja

Parametr ten unitiwia falownikowi automatyczne przgizenie trybéw sterowania V/f oraz
nastawienie statych silnika (automatyczny dobotaw®n-line) w celu zvgkszenia momentu
obrotowego

Parametr ten unitiwia jednoczesne ustawienie dwaéch trybdw steroaanp. specjalny tryb
sterowania V/f z automatycznym forsowaniem momdubusterowanie wektorowe.

Za pomog tego parametru nie by¢ ustawiony tryb pracy:

« stata charakterystyka momentu (ustawienie dibmey

* automatyczne forsowanie momentu + autotuning

 sterowanie wektorowe (pedkos¢) + autotuning

e praca z oszezlzaniem energii + autotuning
Uwaga) Przy wyborze trybu sterowania silnikiem nanpe parametri’t mazna ustawd kwadratovy

redukcg momentu lub sterowanie wektorowe bez czujnikaSiztzegoly - patrz punkt 5.10

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie
fabryczne
=T Automatyczne ustawienig0: (wartc¢ O jest zawsze wyvietlana) 0
trybu V/f 1: Automatyczne zwkszanie momentu + auto-
tuning
2: Sterowanie wektorowe (kontrolagdkosci) +
auto-tuning
3: Automatyczny tryb oszedzania energii + auto-
tuning

Uwaga) Po nastawieniu tego parametru né@wistlaczu zawsze pokazuje$l. W celu sprawdzenia waki

nastaw wybierALZ (po nadnieciu klawisza monitor) w standardowym trybie monieania.
(Szczegbly - patrz punkt 8.1).
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1) Automatyczne zwgkszanie momentu zalgnie od warunkow obchzenia

Ustaw parametr automatycznego ustawienia trybuRUE nal (automatyczne zwkszanie momentu +
auto-tuning.

Nastawienie parametru automatycznego ustawiertia tf/f ALIZ na warté¢ | (automatyczne zwkszanie
momentu + auto-tuning) powoduje piad obchzenia jest obserwowany w catym zakresigdgosci, a napicie
wyjsciowe falownika jest automatycznie dostosowywahkealy silnik zawsze mogt wytworzynoment
zapewniajcy stabilrm prac.

Uwaga 1) Tak sam charakterystylk mazna uzyska poprzez ustawienie parametru wyboru trybu steréavan

silnika Pk na wartéé¢ £ (automatyczne zwkszanie momentu) i paramétilD (auto-tuning) na
wartas¢ £. (Wigcej szczegotow — patrz rozdziat 5.10).

[Procedura ustawiania]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest ogstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy

niepracugcym silniku!).(Widok taki ma miejsce, 4eli parametF i -

wybor wielkgsci wyswietlanej — jest ustawiony ra[wyswietlanie
czestotliwosci pracy])

=11 Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramet
Ll (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

Klawiszem A zmiea parametr n&iL

Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualry wartas¢ parametru

[

AUZ (dla tego parametru wyietlana jest zawsze waktoD)

Klawiszem A zmien nastawg parametru na wargé ! (automatyczne
zwigkszanie momentu + auto-tuning)

Nacinij klawisz [ENTER], aby zaparndia¢ zmieniory nastaw. Parametr
PO AU RUZ i jego wartd¢ beda wyswietlane naprzemiennie

® 0600

Uwaga 2) Ustawienie parame#itic na! spowodujeze parametPt zostanie automatycznie zmienionydha

2) Sterowanie wektorowe (zwikszenie momentu pocgtkowego i stabilizacja obrotéw z dua precyzja)

Ustaw parametr automatycznego ustawiania trybufif nac (sterowanie wektorowe gatkoscia i auto-
tuning).

Nastawienie parametru automatycznego ustawiarta tyff ALIC nac (sterowanie wektorowe gutkoscia i
auto-tuning) pozwala maksymalnie wykorzystaazliwosci silnika i zapewnia diy moment pocztkowy nawet
przy pracy na niskich obrotach. Pozwala to na uaggkrownomiernej pdkaosci obrotowej silnika przy
Zmieniajcym sk obchzeniu, zapewniag precyzyjne sterowanie obrotami. Ten tryb sterow@st najbardziej
odpowiedni do sterowania podmikami, dzwigami, windami itp.
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[Procedura ustawiania]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy
niepracujcym silniku!).(Widok taki ma miejsce, eli parametF 4l -
wybor wielkaici wyswietlanej — jest ustawiony a[wyswietlanie
czestotliwasci pracy))
ALt Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramet
Ui (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).
@ Auc Klawiszem A zmier parametr n&i
@ 0 Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualra wartas¢ parametru
RUZ (dla tego parametru Wyietlana jest zawsze wagtol)
c Klawiszem A zmiea nastaw parametru na waréé 2 (bezczujnikowe
sterowanie wektorowe + auto-tuning)
Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ zmieniory nastaw. Parametr
@ 2 O RuU2 |RU2ijego wartdé beda wyswietlane naprzemiennie

Uwaga 1) Tak sam charakterystyk mozna uzyska poprzez ustawienie parametru wyboru trybu steréavan

silnika Pt na warté¢ 3 (sterowanie wektorowe) i paramé&HID (auto-tuning) na warks 2. (Wiecej
szczegotow patrz rozdziat 5.10).

2) Ustawienie parametiflic nad spowodujeze parametPE zostanie automatycznie zmienionya

3) Praca falownika w trybie oszcedzania energii

Ustaw parametr automatycznego ustawiania trybuAli2 na3 (tryb oszcedzania energii + au-

Nastawienie parametru automatycznego ustawiartia tf/f ALIZ na3 powoduije ze falownik dostarcza pd
proporcjonalny do obgrzenia w celu oszezlzania energii

[Procedura ustawiania]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy
niepracujcym silniku!).(Gdy paramefr 0 - wyboér wielkgci
wyswietlanej — jest ustawiony rlh[wyswietlanie czstotliwosci pracy])
=1y Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramet
Ll (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).
@ Auc Klawiszem A zmier parametr n&ic
@ 0 Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualry wartas¢ parametru
RUZ (dla tego parametru Wwietlana jest zawsze wagtol)
3 Klawiszem A zmiea nastaw parametru na wargé 3 (automatyczny tryb
oszczdzania energii i auto-tuning)
Nacinij klawisz [ENTER], aby zaparndia¢ zmieniora nastaw. Parametr
@ 3 © Ry |RuU2i jego wartd¢ beda wyswietlane naprzemiennie
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Jezeli sterowanie wektorowe nie mge by¢ uaktywnione...,

w pierwszej kolejnéci nalezy przeczytd uwagi na tematrodkdw ostranosci odngnie sterowania
wektorowego w punkcie 5.10, 9)

1) Jeeli nie mana osigmna¢ zadanego momentu obrotowege patrz punkt 6.22, 3).

2) Jeceli wystapi blad autotuningu £Er” = patrz punkt 6.22, 3).

RUEP (parametr automatycznego ustawiania trybu V/f) iPE (wybér trybu sterowania)

Parametr automatycznego sterowaniaystlo jednoczesnego ustawienia dwéch parametrowomytoybu

sterowania silnikiemAk) i autotuningu £480). Dlatego zmiana warfoi AUZ powoduje ze wszystkie
parametry z nim powzane g zmieniane automatycznie.

ALz Parametry ustawiane automatycznie
Pt FHOD
0 |0 jest zawsze wywietlane | - | Sprawd nastaw parametriPt (ma wartéé 0
(staty moment) jeeli nie zostaly dokonanedne -
zmiany parametréii
i | Automatyczne zwikszanie 2 Automatyczne zwikszenie momentu Wykonane (powraca
momentu + auto-tuning nal po wykonaniu)
2 Sterowanie wektorowe 3 Bezczujnikowe sterowanie wektorowe Wykonane (powraca
predkaoscia + auto-tuning (sterowanie mrdkoscia) nal po wykonaniu)
3 Automatyczny tryb g Automatyczny tryb oszezlzania energii + Wykonane (powraca
?s;cadzania energii + auto- bezczujnikowe sterowanie wektorowe nal po wykonaniu)
uning

4) Reczne zwekszanie momentu (
Falownik VF-P7 jest fabrycznie ustawiony w ten tryb gerowania

Ten tryb sterowania, cechgy sk stak wartgicia momentu jest przeznaczony do sterowania podajnikow
taSmowych itp. uradzeir. Zalecany jest wybor tego trybu sterowaniaejechcesz ¢cznie zweksza moment
pocztkowy.

Aby po zmianie ustawienia paramefilc powr6ct do trybu sterowania, w ktorym stosunek V/f jeshyst

nalezy ustawi¢ parametr wyboru trybu sterowania silnikiem Pt na 8 (stata charakterystyka momentu).
SzczegOly patrz rozdziat 5.10.

Uwaga 1) Jdi konieczne jest dodatkowe zyliszenie momentu, zghksz zakres zwkszenia momentu przy
uzyciu parametrugcznego zwikszenia momentubi. Szczegoty ustawienia parameteaanego

zwiekszenia momentubi patrz rozdziat 5.12
2) Kwadratowa redukcja charakterystyki momentudpaatr wyboru trybu sterowania V/f = 3) jest
skuteczna podczas sterowania takich pisgi jak wentylatory i pompy. Szczegdly patrz rozd&at0.
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5.3. Wybor trybu pracy

nod : Wybor trybu sterowania
Frod . Wybor trybu zadawania gatkosci
o Funkcja

Parametry te sha do wyboru trybu sterowania i trybu zadawaniasspa takich maliwosci jak panel
operacyjny, terminal sterowniczy , adzenie komunikacyjne lub inne, dodatkoweadzenie steruace

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
rnn Wybor trybu sterowania| 0 : Zaciski wejowe 0
1 : Panel operacyjny
2 : Komunikacja przez port szeregowy
3 : Komunikacja przez port RS485
4 : Komunikacja dodatkowa

{Warto$¢ ustawiona]

L Terminal sterowniczy
Sterowanie startem i stopem jest wykonywane sygmiatawretrznymi.

i Panel operacyjny
Wykonywanie poleagstart i stop jest realizowane kIawisz znajdujcymi sk na panelu
operacyjnym (wgczapc w to przyciski start i stop znajdige sé na dodatkowych panelach operacyjnych

(opcjonalne)).

" Dodatkowy port komunikacji szeregowej
Wykonywanie poleaestart i stop jest realizowane z gizenia dadczonego do falownika poprzez interfejs
RS232C i RS485 (opcjonalne).

3* Komunikacja poprzez interfejs RS485 (standardowo)
Wykonywanie polecgstart i stop jest realizowane z giizenia dadczonego do falownika poprzez interfejs
RS485 jako standardowe.

Y Komunikacja dodatkowa
Wykonywanie poleagstart i stop jest realizowane z dodatkowego mo#lataunikacyjnego.

[Ustawienie parametru]

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie
fabryczne

Frnd Wybor trybu

n . VI (wejscie napgciowe), Il (wejcie padowe) 2
zadawania mdkosci

: RR (potencjometr, w&gie napeciowe)

: RX (wefcie napgciowe)

: RX2 (wejcie napgciowe (opcjonalnie))

: Panel operacyjny

: Wegcie cyfrowe BCD lub binarne (opcja)

: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej

: RS485

: Dodatkowy, opcjonalny modut komunikacyjny
10: zwikszanie/zmniejszanie z zaciskow. yoapwych
11: wefcie impulsowe (opcja)

O©COoO~NOOOTAWNPE
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[Wartos¢ nastawy]

{ : Wejscie VI/II
Zadawanie grdkosci za pomog sygnatéw zewetrznych (wegcie VI: 0 do 10Vdc lub wégie II: 4 do
20mAdc)

c : Wejcie RR

Zadawanie mdkosci za pomog sygnatu zewetrznego (wejcie RR : 0 do 10Vdc)
3 : Wejcie RX

Zadawanie mdkosci za pomoa sygnatow zewetrznych (wejcie RX: 0 do +/- 10Vdc (+/- 5Vdc))
Y Wefcie RX2

Zadawanie mdkosci za pomog sygnatow zewetrznych (terminal RX2 (opcjonalnie): 0 do +/- 10V@d-
5Vdc))

5 : Panel operacyjny

Czgstotliwoi¢ jest zadawana przyciska @ @ z panelu sterowatigdpcjonalnie)
zewretrznego panelu sterowania

b : Wejicie cyfrowe/BCD
Zadawanie mdkosci sygnatlem z 12/16-bitowego weja cyfrowego (opcjonalnie) lub BCD (opcjonalnie)

-

: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej
Zadawanie prdkosci z modutu RS232C (opcjonalnie) lub RS485 (opdioied

8 : Rs485
Zadawanie prdkosci z modutu komunikacyjnego RS485 ustawione jakmdardowe

9 : Opcjonalny modut komunikacji dodatkowej
Zadawanie mdkosci z modutu sieciowego TOSLINE-F10M lub S20 (opghnie)

{0 : Zwickszanie/zmniejszanie egtotliwosci
Zadawanie mdkosci za pomog sygnatow o rositej/malejicej czstotliwasci z zaciskdw wejciowych
(patrz rozdziat 7.2)

it - Wefcie impulsowe
Impulsowe zadawanie gitkosci (opcjonalnie)

* Opcjonalnie dogpne moduty komunikacyjne

- RS232C (Typ: RS20012)

- RS485 (Typ: RS4001Z Me byt dolczone do 64 urtize)
- TOSLINE-F10M/TOSLINE-S20

- Device Net

- Profi Bus

» Funkcje przypisane do powszych terminali steragych (patrz rozdziat 7.2xyszawsze aktywne bez wzglu

na ustawienie parametru wyboru trybu sterow&fiad i parametru wyboru trybu zadawaniagtikosci F1i0d.
- Reset (przypisany dordipie do zacisku RES, odblokowany tylko wtedy, gdgfanik jest w stanie kidu)
- Standby (gotow&z) (przypisany doméinie do zacisku ST)
- Zacisk stopu awaryjnego

« Upewnij sk, ze falownik nie pracuje, zanim zmienisz wat@arametru wyboru trybu sterowaidld lub

parametr wyboru trybu zadawaniagkosci F/i0d pomimo,ze w stanie pracy falownika ich zmiana nie jest
mozliwa.
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Praca z predefiniowana pedkoscia

LN0d : Ustaw warté¢ tego parametru na (wejicia sterujce)
FNi0d . Mozliwa jest dowolna wartg parametru

1) Zadawanie Startu, Stopu i cgstotliwosci pracy z panelu operacyjnego

Parametr Funkcja Wargé ustawiona
rnn Wybér trybu sterowania 1 (panel operacyjny)
Fnn Wybér trybu zadawania gakosci 5 (panel operacyjny)

[Start/Stop]: Nacinij klawisze na panelu operacyjnym

« Aby zmieni& kierunek obrotéw zyj parametru wyboru kierunku obrot&w

[Czestotliwosé] : Zadawanie agstotliwosci za pomog klawiszy @ @ na panelu operacyjnym

Aby zapamita¢ czestotliwosé nacknij klawisz [ENTER]. W efekcigL (biezaca castotliwosé) i
czestotliwos¢ zadana &da przez chwié wyswietlane naprzemiennie

MCCB Silnik
RiL1 T
Zasilanie SiLe :] vz
Q = TILS o e WiT3
OO0 0 .

Falownik jest
dostarczony ze zwartymi
wejsciami ST i CC

2) Ustawianie startu i stopu (praca naprzod, wsteczswobodne zatrzymanie) sygnatami zewitrznymi
oraz zadawanie cgstotliwosci pracy z panelu operacyjnego.

Paramet Funkcja Warté¢ ustawiona
rnnd Wyhor trybu sterowania 0 (zaciski wejowe)
nno Wybér trybu zadawania gakosci 5 (panel operacyjny)

[Start/Stop]: taczenie i rozczanie zaciskéw F-CC/R-CC (Gotoséa pohkczenie zaciskéw ST i CC
[Zadawanie prdkosci]: Ustaw czstotliwos¢ za pomog klawiszy @ @ na panelu sterowania
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/'« Mozna okrali¢ spos6b zachowaniasilnika podczas jednoczesnegogoaenia zaciskéw F-CC i RC
(parametFiiS). Do wyboru g nastpujace opcje:
- praca wstecz,
- zwolnienie i zatrzymanie silnika.
Wiecej szczegotow rozdziat 6.2.2.

+ Aby zapamgta¢ czestotliwosé nacknij klawisz [ENTER]. W efekciéL (biezaca czstotliwosé) i
czestotliwos¢ zadana &da przez chwié wyswietlane naprzemiennie.

MCCBE Silnik
. ALY W
it e [ e
zasilania S - W@
L= C2C
QOO0 = ON: Praca naprzéd
OFF: Zwolnienie i zatrzymanie
ON: Praca wstecz
ak o OFF: Zwolnienie i zatrzymanie
— ON: Gotowa¢
ST C-8 OFF: Swobodne zatrzymanie
Panel
sterowania
GE
C
Fx N RBR PP
) L] L) L3

3) Start i stop (praca naprzod, wstecz i swobodnetrzymanie) z panelu operacyjnego oraz zadawanie
czestotliwosci pracy sygnatami zewsetrznymi

Parametr Funkcja Wargé ustawiona
rnod Wybdr trybu sterowania 1 (panel operacyjny)
Frind Wybor trybu zadawania gakosci 1 (VI
2 (RR)
3 (RX)

[Start/Stop]: Naginij klawisze na panelu sterowania

» Aby zmienia kierunek obrotéw zyj parametru wyboru kierunku obrotdw

[Zadawanie pydkosci] : Za pomog sygnatdw zewetrznych:
(1) VI : 0 do +10Vdc (0 do +5Vdc) Il : 4 do 20mAdc

(2) RR : Potencjometr/ 0 do + 10Vdc (0 do + 5Vdc)

(3) RX : 0 do +/- 10vdc (0 do +/- 5Vdc)

Inne sposoby zadawaniaggkasci

4: RX2 (naptcie) (opcjonalnie)

6: 12/16-bitowe wdgie cyfrowe (opcjonalnie)

7: Zwickszanie/zmniejszanie €ztotliwosci z zaciskow weciowych
8: Modut komunikacji szeregowej (opcjonalnie)

9: RS485

10: Dodatkowy modut komunikacji (opcjonalnie)

11. Wegjcie impulsowe (opcjonalnie)
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MICCB
AL WT1
Zasilanie 8/L2 :] WITZ (o
o (=) TIL3 an]as) WIT3(8)

0000

Falownik jest
dostarczony ze zwartymi
wejsciami ST i CC

CC Rx MO I BRPEP
5 —0—0—0—0—C

] ]
— WL RN NI RY SRE SRS + (3) 0~10vdc
R e e - (0~+5Vdc)
NN A * (1) 0~+10vde
R e - (0~+5Vdc)

(2) Zewretrzny potencjometr> < /

4) Start i stop (praca naprzéd, wstecz i swobodnezzymanie) oraz zadawanie cgstotliwosci pracy
sygnatami zewrtrznymi

Parametr Funkcja Wargé ustawiona
rnnd Wybor trybu sterowania 0 (zaciski wejowe)
Ennd Wybor trybu zadawania galkosci 1 (VI (napkcie)/ll (prad))
2 RR (potencjometr/naggie)
3: RX (napkcie)

[Start/Stop]: taczenie i rozczanie zaciskéw F i CC (naprzdd) lub R i CC (wstecz
[Zadawanie pgdkosci]: Sygnatami zewetrznymi

(1) VI: 0 do +10Vdc (0 do +5Vdc) Il 4 do 20mAdc

(2) RR: potencjometr/0 do +10Vdc (0 do +5Vdc)

(3) RX: 0 do +/-10Vdc (0 do +/-5Vdc)

« Mozna okrgli¢ spos6b zachowaniaessilnika podczas jednoczesnegogeaknia zaciskow F-CC i R-CC

(parametFiDS). Do wyboru g nastpujace opcje:
- praca wstecz,
- zwolnienie i zatrzymanie silnika.
Wiecej szczegotdéw rozdziat 6.2.2

* Inne sposoby zadawaniagpgkaosci:

4: RX2 (naptcie) (opcjonalnie)

6: 12/16-bitowe wdgie cyfrowe (opcjonalnie)

7: Zwickszanie/zmniejszanie e€ztotliwosci z zaciskow weciowych
8: Modut komunikacji szeregowej (opcjonalnie)

9: RS485

10: Dodatkowy modut komunikacji (opcjonalnie)

11. Wegjcie impulsowe (opcjonalnie)
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MCCR Silnik
Rl T
Zasilanie SiL2 :] Wz
a- {=) TILZ E D WIT3
o000 —_—
F @—O ©— ON: Praca naprzéd
OFF: Zwolnienie i zatrzymanie
= 4 ON: Praca wstecz
OFF: Zwolnienie i zatrzymanie
5 e ON: Gotowaé

Panel sterowania 3T OFF: Swobodne zatrzymanie

GE coo—m
)
CC Bx VIOl BRPP
W 1 1 |
= \\\\‘\\ R + (3) 0=10Vvdc
NN R hit St EEEEEED - (0~+5vdc)
NN AT * (1) 0~+10vdc
Rt B sl (b - (0~+5Vdc)
\ |
\ [ DR +
N ol I D (1) 4~20mAdc

(2) Zewretrzny potencjometr> < /

5.4. Ustawianie i kalibracja miernika

: Wybdr funkcji wyjcia pomiarowego FM

: Dostrojenie wy§cia FM

-
=4 | =3 | (@
£3 -

-

F : Wybor funkcji wygcia pomiarowego AM

FGW | : Dostrojenie wyjcia AM

*
n
c
=)
=

O,
Q

Na zaciskach AM i FMgwystawiane analogowe sygnaty nggiowe. Aby je pomierzg uzyj
miliamperomierza o zakresie 0~1mAdc lub woltomievzzakresie 0~7,5Vdc (10Vdc)

W celu kalibracji (dostrojenia) miernikdw dgizonych do zaciskow FM lub AM nalg wykorzyst& parametr
kalibracji wyjscia FMF/T lub parametr kalibracji wygia AM F&T.
Podhczenia miernikow do odpowiednich zaciskow agldokond jak pokazano na rysunkach pagji

[Podhkczenie do zaciskow FM] [Pagkzenie do zaciskéw AM]

Miernik: miernik czstotliwosci
+ (ustawienie fabryczne)

+
AM

VF-P7

£

CC

Miernik: miliamperomierz
(ustawienie fabryczne)

Wskazanie miernika

czestotliwosci waha
sig podczas kalibracji
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[ Funkcje wygcia pomiarowego FM]

Parametr Funkcja Zakres regulacji PoziomJstawienie
regulacji | fabryczne
0: Czstotliwas¢ pracy @)
1: Czstotliwos¢ zadawania @)
2: Prad wyjsciowy (b)
3: Napkcie na szynach DC (b)
4: Napkcie wyjsciowe (b)
5: Czstotliwos¢ zadawana po kompensaciji (a)
6: Sprzzenie pedkosciowe (bez op6znienia) (a)
7: Sprzzenie prdkosciowe (filtr-1 sek) €)
8: Moment (b)
9: Moment zadany (b)
10: Wewretrzny moment zadany (b)
11: Skladowa momentowaguiu (b)
12: Sktadowa wzbudzagja padu (b)
13: Wartd¢ sprzzenia PID (@)
Wybor funkciji 14: Wspoiczynnik przegtenia silnika (OL2) (c)
Frisy wyjscia 15: Wspoiczynnik przegienia falownika (OL1) (c) 0
pomiarowego FM | 16: Wspétczynnik przegzenia PBr(PbrOL) (c)

17: Wspotczynnik obarenia PBr (c)
18: Napkcie wefciowe -

19: Napecie wyjsciowe -
20: Szczytowe naptie wyjsciowe (b)

21: Szczytowe naptie na szynach DC (b)
22: Licznik obrotéw zamiast PG (d)
23: Polaenie impulsowe (d)
24: Wefcie RR (c)
25: Wegcie VI/II (©)
26: Wefcie RX (©)
27: Wefcie RX2 (©)
28: Wyjscie FM (zablokowane) (c)

29: Wyjscie AM (c)
30: Wyjscie przypisane dla miernikbéw -

En Kalibracja wygcia - - -
pomiarowego FM

[Funkcje wygcia pomiarowego AM]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawien
fabryczne
F510 | Wybor funkcji wyfcia pomiarowego AM | oy sam jak di&/I5L (29 zablokowane 2

F5u | Kalibracja wyfcia pomiarowego AM - -

Rozdzielczdé

Oba wygcia FM i AM map maksymala rozdzielczé¢ 1/1024.

I/- Przy ustawieniu donginym na wyjfciu FM jest okoto 16V (nieskmzona impedancja zewtnzna) lub |
okoto 3mA (zerowa impedancja zegtrena) przy cestotliwosci pracy 80Hz. Na wyciu AM jest okoto E
16V lub okoto 3mA przy prdzie wygciowym 150%. !

!
1
1
1
\
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Kalibracja miernika, gdy falownik nie pracuje

Jezeli z powodu digych waha wskazania miernika, jego kalibracja jest trudnazma utatwé proces kalibracji
poprzez zastopowanie falownika. Przytfo wyjscia odpowiednie nagtie, kiedy dana wybrana parametrem

FTI5L lub F&D oshgnie odpowiadagca przytozonemu nagiciu wartgé. Szczegotowa procedura kalibracii
Zamieszczona jest na ngstej stronie.
Poziom regulaciji:

(a) Naptcie wyjsciowe FM/AM-CC osiga 100% przy estotliwosci maksymalnefH

(b) Napkcie wyjsciowe FM/AM-CC osiga 100%, gdy wskazanie na panelu operacyjnym wyttdo

(c) Napkcie wyjsciowe FM/AM-CC osiga 100%, gdy wskazanie na panelu operacyjnym wykdo

(d) Wyjscie specjalne (patrz instrukcja obstugigb@anego urmzenia)

(e) Napkcie wyjsciowe FM/AM-CC osiga 100% kiedy pob6r mocy wynosi ¥3)200V(400V)*(prad
znamionowy falownika).

[Przyktad kalibracji miernika estotliwosci dolaczonego do zaciskow FM-CC]
* Przed przysipieniem do kalibracji, naky najpierw wyzerowé&sam miernik

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
A0.0 Wyswietlana jest ogstotliwosé pracy (jeeli parametF i - wybor
wielkosci wyswietlanej — jest ustawiony rth[wyswietlanie czstotliwosci
pracy]).
=1 Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramet
Ui (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

@ @ Fn Klawiszami Alub'¥ wybierz parameti.

Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ czestotliwos¢ pracy.

o
£33
£33

Wyreguluj miernik klawiszamik lub¥. Zauwa, ze wskazania miernika
zmieniaj si¢ podczas regulacji pomimee wskazania na wyietlaczu
LED pozostaj state.

®
O

kilkanaicie sekun

Q‘ N\ [Rada] Przytrzymaj klawisz przez

Nacinij klawisz [ENTER], aby zakiiczy¢ kalibracg miernika. Parametr
FIlijego aktualna warts beda wyswietlane naprzemiennie.

5NN Nacinij klawisz [MON] aby powrédi do trybu wywietlania

czestotliwoici pracy (jeeli parametF HD - wybér wielkdci wyswietlanej

— jest ustawiony nf [wyswietlanie czstotliwoici pracy]).

L Falownik VF-P7 posiada dwa zaciski Wgjowe: FM i AM stwzace do dadczania miernika. Wyia
te mog by¢ wykorzystywane jednoczeie.
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[Przyktad : Procedura kalibracji miernika dctonego do zaciskéw AM

wyswietlania czstotliwosci pracy (jeeli parametF il - wybor wielkdci

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy
niepracujcym silniku!).(Gdy parametr 0 - wybdr wielkgci
wyswietlanej — jest ustawiony ria[wyswietlanie czstotliwoici pracy].)
=1 Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramet
Ui (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

@ @ Fa-- Klawiszami A lub¥ wybierz grug parametrow&--.

@ FERODO Nacknij klawisz [ENTER], aby uaktywiigrupe F&-- zaczynaica sie od
parametruFb00.

@ @ FEI0 Klawiszami A lub¥ wybierz parametF& il — wybor funkcji wygcia AM.
@ 2 Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualr, wartai¢ parametru.
@ n Klawiszem A ustaw warté¢ parametru na 30 (kalibracja miernika).

FE1O O 30 Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ zmienior, nastaw. Parametr
@ FBI0 i jego aktualna warts beda wyswietlane naprzemiennie.
@ FE Klawiszem¥ wybierz parametfb ¥ — dostrojenie wyicia AM.
@ o Nacinij klawisz [ENTER], aby przéf do trybu wywietlania dane;j.
o Klawiszami A lub¥ dokonaj kalibracji miernika. Ustaw wskazégvk
@ @ miernika w takie, wybrane przez siebie p@hoie, ktére bdzie
sygnalizow& przekroczenie przez falownik 150 % waddiojego padu
zZhnamionowego.
N | (Zauwa, ze wskazanie miernika zmienig giodczas
>Q/ kalibracji podczas, gdy wskazanie émetlacza LED
pozostaje state.)
FEU © oo Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ zmienior, nastaw. Parametr
@ FB7 i jego aktualna wartg beda wyswietlane naprzemiennie.
@ FEID Klawiszem¥ wybierz parametF&10 — wybor funkcji wyjcia AM.
@ o Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktual, wartai¢ parametru.
@ 2 KlawiszemV¥ powrd& do poprzedniej wartsi parametri-&i0
(wyswietlanie padu wyjsciowego).
Tl u]
@ FBid O ¢ Nacknij klawisz [ENTER], aby zapangiaé wprowadzone zmiany.
ParametF&70 i jego aktualna wartd s3 wyswietlane naprzemiennie.
nn Trzykrotnie nadinij klawisz [ENTER], aby powr6éido trybu

wyswietlanej — jest ustawiony rth[wyswietlanie czstotliwosci pracy].)
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5.5 Standardowe nastawy fabryczne

[a]=] . Wybor standardowych nastaw fabrycznych

" Funkcja

Parametr ten shy do ustawienia wartai dwéch lub wecej parametréw podczas wykonania jednego

polecenia.

Przy wyciu tego parametru wszystkie parametry mpgsta w wyniku jednej operacji przywrocone
do swoich nastaw fabrycznych, jak réwnimog zost& zapamitane i przywrocone dondine :
ustawienia aytkownika

Paramet

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrycz

ne

EYP Wybér nastaw standardowycli

CO~NO U WNPE

0: -

: Nastawa standardowa 50 Hz

: Nastawa standardowa 60 Hz

: PrzywrGcenie nastaw fabrycznych

: Kasowanie pamci wytaczen

: Kasowanie sumarycznego czasu pra
> Inicjalizacja typu falownika

: Zapis nastawaytkownika

: Kasowanie nastawzytkownika

Ly

0

« Parametr ten shy do zmiany wartéci nastaw innych parametrow. Dlatega veyswietlam, wartdicia tego
parametru jest zawsze 0.
< Parametr ten nie me byt zmieniany podczas pracy falownika. Przed zmiaartcici tego parametru

falownik musi zost& zastopowany

» Mozesz sprawdzipoprzednie warei nastaw wybiera paramett4P w trybie monitorowania statusu
falownika (wiecej szczegotow patrz rozdziat 8.1).

[Wartosci nastaw]

[Nastawa standardowa 50Hz&4P = 1)]

Ustawienie parametitHP na warté¢ 1 spowodujeze wszystkie porisze parametry zostamstawione na
prac: z czstotliwoscia bazow rowna 50Hz (nie zmieni sie natomiast wartéci pozostatych parametréw).

- czestotliwasé maksymalndH: 50Hz
- czestotliwosé bazowa iil: 50Hz

.

- czestotliwosé bazowa F0:

- czestotliwosé bazowa FH: 50Hz
- czestotliwosé bazowa 418 50Hz
- gorny limit czstotliwosci UL: 50Hz

- czestotliwosé punkt #2FBiM: 50 Hz

- VI punkt #2 agstotliwos¢ odniesienig2d4: 50Hz

- RR punkt #2 eztotliwos¢ odniesienid2id: 50Hz

- RX punkt #2 estotliwosé odniesieni&2is: 50Hz

- RX2 punkt #2 estotliwosé odniesienigc25: 50Hz

- BIN punkt #2 astotliwosé odniesienigc3i: 50Hz

- wejcie impulsowe punkt #2 ¢gtotliwos¢ odniesienia

F237: 50Hz

- poziom ograniczenia gakaosci do przoduFH2E: 50 Hz
- poziom ograniczenia pakosci do tyluF428: 50 Hz

- czestotliwos¢ przehczaniaF355: 50 Hz

- czestotliwasé przehczania przy niskim obgkeniuF34i: 50 Hz
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[Nastawa standardowa 60 Hz{4P = 2)]

Ustawienie parametitHP na warté¢ 1 spowodujeze wszystkie porisze parametry zostamstawione na
prac: z czstotliwoscia bazowg rowmg 60 Hz (nie zmieni sic natomiast wartei pozostatych parametrow).

- czestotliwosé maksymalnaH: 60 Hz - VI punkt #2 agtotliwosé odniesienig204: 60 Hz

- czestotliwosé bazowa il: 60 Hz - RR punkt #2 estotliwos¢ odniesieni&id: 60 Hz

- czestotliwosé bazowa Fi0: 60 Hz - RX punkt #2 estotliwosé odniesienia&2i3: 60 Hz

- czestotliwosé bazowa FH: 60 Hz - RX2 punkt #2 estotliwosé odniesienid2cs: 60 Hz

- czgstotliwosé bazowa £78: 60 Hz - BIN punkt #2 estotliwosé odniesienise23!: 60 Hz

- gorny limit czstotliwosci UL: 60 Hz - wejcie impulsowe punkt #2 egtotliwos¢ odniesienia
F237: 60 Hz

- poziom ograniczenia gukosci do przoduFH26: 60 Hz

- poziom ograniczenia gakosci do tyluF428: 60 Hz

- czestotliwos¢ przehczaniaF355: 60 Hz

- czestotliwosé punkt #2FBM: 60 Hz

- czestotliwosé przehczania przy niskim obgkeniuF34i: 60 Hz

[Standardowa nastawa fabryczna 4P = 3)]
Ustawienie parametitHP na warté¢ 3 spowodujeze wszystkie parametry zmigngwoje nastawy na
standardowe nastawy fabryczne. Po ustawieniu paraktF na wartéé¢ 3 na wyswietlaczu pojawia gina

chwile komunikatinit, po czym wraca on do Wwietlania standardowego widokdAF lub 4.0). Ustawienie to
kasuje réwnie wszystkie historyczne zapisy cztach.

[Kasowanie historii btedow (5P = )]

Ustawienie parametitHP na wartéé¢ 4 spowoduje skasowanie czterech najstarszych zagiddiydach w pracy
falownika. (Ustawienie to nie zmienia waitonastawzadnych parametréw).

[Kasowanie sumarycznego czasu pracytP = 5)]
Ustawienie parametitHP na warté¢ 5 spowoduje skasowanie sumarycznego czasu praciye(awanie).

[Kasowanie informacji o typie falownika (E4P = &)]
Kiedy falownik wyhczy sk sygnalizujc blad typu (rodzaju) falownika (na wwietlaczu pojawia sikomunikat

EEYP), mazna skasowainformacje o rodzaju falownika, ktérych niezgodbae stanem faktycznym byta
powodem wyiczenia. Funkcja ta jest wykorzystywana do kasowenfi@@maciji o typie falownika, jgeli z
jakichs powodéw musimy przeky¢ panel sterujcy z jednego falownika do innego. Ustawienie to dinda
skasowanie wszystkich danych zapgamych w falowniku.

[Zapamigtanie nastaw uzytkownika (E9P = 7)]
Ustawienie parametritHP na wartéé¢ 7 spowoduje zapangianie wszystkich bigcych nastaw parametrow.

[Powrét do wartosci zapisanych przez wytkownika (E4P =8)]
Ustawienie parametitHP na warté¢ 8 spowodujeze wszystkie parametry powrpdo nastaw zapisanych

przez uytkownika polecenienkd” = 1. Funkcje 7 i 8 pozwalajuzytkownikowi tworzyé wlasny zestaw
standardowych nastaw i powr&aio niego.
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5.6 Wybor kierunku obrotow

. Wybér obrotéw naprzéd/wstecz

" Funkcja
Parametr ten sty do ustawienia kierunku obrotow silnika w sytuamgy silnik jest uruchamiany i
zatrzymywany z panelu operacyjnego klawiszami RIBYOP. Parametr ten przynosi efekt tylko

wtedy, gdy parametr wyboru trybu sterowabitid jest ustawiony né(sterowanie z panelu
operacyjnego).

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrggz
Er Wybér kierunku obrotéw silnika 0: Naprzéd 0
1: Wstecz

» Mozna sprawdd aktualny kierunek obrotow w trybie monitorowaniatasu falownika.

Fr-F: Kierunek naprzéd Fr-r: Kierunek wstecz  (wicej szczegotow rozdziat 8.1)
« Jezeli do sterowaniazywane g zaciski wejciowe, kierunek obrotow jest praezany sygnatami na zaciskach

F, R. W wyniku ustawienia takiego trybu sterowgpmaaametr wyboru kierunku obrotdw traci swoj
waznosé
zaciski F-CC g zwarte: kierunek naprzéd
zaciski R-CC g zwarte: kierunek wstecz
« Jereli jednoczénie zostan zwarte zaciski F i CC oraz R i CC to silnik zaeznobraca sie wstecz (jest to
ustawienie fabryczne). Ustalony w ten sposéb kiekusbrotéw mana zmient przy uzyciu parametruric
(szczegoly patrz rozdziat 6.2.2).
 Parametr ten zachowuje sweyaznos¢ (jego ustawienie przynosi efekt) tylko, gdyild jest ustawiony na

wartas¢ | (sterowanie z panelu operacyjnego).

5.7 Castotliwos¢ maksymalna

. Czstotliwos¢ maksymalna

! * Funkcja
i 1) Parametr ten jest wykorzystywany do ustawieraksymalnej cgstotliwosci przebiegu jak maze
dostarczy falownik na wyjciu.
2) Czstotliwosé ta jest wykorzystywana jako wastoodniesienia dla czaséw przyspieszania i zwalmanla

Czestotliwosé
wyjsciowa (Hz) A
FH gdy [FH]=80 Hz / * Ustaw czstotliwos¢ maksymala
80Hz S :
odpowiednio do warkei
60Hz FH gdy [FH]=60 Hz znamionowej silnika

* Czestotliwos¢ maksymalna nie
moze by zmieniana w czasie
pracy falownika. Aby zmieki

> wartcs¢ tego parametru nalg

0 100% . najpierw zatrzymafalownik.

Ustawiona cgstotliwos¢ sygnatu (%)

« Zwickszapc wartgé czgstotliwosci maksymalnefH zmiea réwniez wartosé parametril (gorne ograniczenie
czestotliwosci), jezeli jest to konieczne.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz

FH Czestotliwos¢ maksymalna 30.0 ~ 400 (Hz) 80
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5.8 Gorny i dolny limit czestotliwosci

e : Goérny limit czstotliwosci
. Dolny limit czestotliwosci

* Funkcja

: Parametry te sl do ustawienia gornego i dolnego limitwsiotliwosci, tzn. najwgkszej i najmniejszej
i czestotliwosci jaka falownik maze dostarczg na swoim wyiciu.

Czestotliwosé " . —
wyjsciowa (Hz) [Gorny limit czstotliwaosci ]
A
FH )
UL
0 100%

Ustawiona cgstotliwos¢ sygnatu (%)

* Falownik nie dostarczy sygnatu o

czestotliwosci przekraczajcej Uil

Czestotliwosé
wyjsciowa (Hz)

[Dolny limit czestotliwosci ]

A
FH

—
-

N

100%

Ustawiona cgstotliwos¢ sygnatu (%)

* Czgstotliwos¢ wyjsciowa nie

moze SpA¢ ponizej wartdci L

Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie fabrgcy
T Gorne ograniczenie egtotliwosci 1l ~FH 80.0
L Dolne ograniczenie gztotliwosci oo~ 0.0

5.9 Castotliwosé podstawowa

ul . Czstotliwos¢ podstawowa

o Funkcja

Parametr ten shy do ustawienia estotliwosci bazowej stosownie do gztotliwosci znamionowej

silnika lub specyfikacji obaienia

Uwaga) Jest to way parametr, wymagany do ustawienia obszaru stevieywa ktorym moment jest staty.
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Napiecie
wyjsciowe (V)
A
Napicie wyjsciowe dla
czestotliwasci bazowej
F306
0 > Czestotliwosé
] . .
1 wyjsciowa (Hz)
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
ul Czestotliwos¢ bazowa 25 ~ 400 (Hz) 60
5.10 Wybor trybu sterowania
: Wybor trybu pracy silnika
" * Funkcja
Falownik VF-P7 posiada nagtujace tryby sterowania V/f
- charakterystyka ze stalym momentem
- charakterystyka z kwadratgwedukci momentu
- automatyczne zwkszanie momentu (*1)
- bezczujnikowe sterowanie wektoroweggtkosé) (*1)
- automatyczne zwkszanie momentu + automatyczny tryb ogdeania energii
- bezczujnikowe sterowanie wektorowe + automatydryly oszcedzania energii (*1)
- 5-cio punktowa charakterystyka V/f
- bezczujnikowe sterowanie wektorowe (pazzhnie moment/gdkosé)
- sterowanie wektorowe ze spzeniem impulsowym (przet¢zanie moment/gdkosc)
- sterowanie wektorowe ze spreniem impulsowym (przetzanie pedkosé/potozenie)
. (*1) Parametr automatycznego sterowania jednaieaistawia wartd tego parametru i parametru
%, auto-tuningu
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie
fabryczne
Pr Wybor trybu | 0: Charakterystyka ze stalym momentem 0

pracy silnika | 1: Charakterystyka z kwadratgwedukci momentu

2: Automatyczne zwkszanie momentu

3: Bezczujnikowe sterowanie wektoroweetkosc)

4: Automatyczne zwkszanie momentu + automatyczny tryb
oszczdzania energii

5: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe + automatydryb
oszczdzania energii

6: 5-cio punktowa charakterystyka V/f

7: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (pazehnie
moment/pedkosc)

8: Sterowanie wektorowe ze spreniem impulsowym (przetzanie
moment/pedkosc)

9: Sterowanie wektorowe ze spteniem impulsowym (prze¢zanie
predkosé/potozenie)
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1) Charakterystyka ze stalym momentem
[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pt na (charakterystyka ze statym momentem)]

Zwykle ten tryb sterowania jest wykorzystywany pabciazeniach takich jak przedpiki tasmowe i dwigi,
wymagajce statego momentu w catym zakresigdgosci, nawet przy pracy z niewiejkpredkoscia.

Napkcie

wyjsciowe (%)
Napkcie wyjsciowe dla 4
czestotliwasci bazowej

F306

|

> Czestotliwos¢
) , wyjsciowa (Hz)
Czestotliwos¢ bazoweur

* W celu dalszego zwkszenia momentu wykorzystaj parametzanego zwgkszania momentub. Wiecej
szczegotow patrz rozdziat 5.1.2.

2) Ustawienie widciwe dla wentylatoréw i pomp
[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pk na! (charakterystyka z kwadratows redukcja momentu)]

Ten tryb sterowania jest stosowany przy aebeniach takich jak wentylatory, pompy i dmuchawy z
charakterystyk, w ktérej moment jest proporcjonalny do kwadratedgosci obrotowe;j

Napicie

wyjsciowe (%)
Napkcie wyjsciowe dla 4
czestotliwosci bazowej

F305

|
> Czestotliwos¢

0 jsciowa (Hz

Czestotliwosé bazoweul Wl (H2)
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3) Zwigkszanie momentu pocgtkowego
[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pt nad (automatyczne zwgkszanie momentu)]

W tym trybie prd obchzenia jest monitorowany w calym zakresiegkosci, a napicie wyjsciowe falownika
jest regulowane automatycznie tak ,aby silnik zandzstarczat momentu wystarcga) duzego do stabilnej
pracy silnika.
Napicie
wyjsciowe (%)
Napicie wyjsciowe dla %
czestotliwosci bazowej

F306

m : Zakres zwgkszania I

momentu jest _ . .
regulowany automatycznie > Z§§t9t Iwose
0 Czestotliwosé¢ bazoweul wyjsciowa (Hz)

Uwaga) Niektére obgizenia wpadaj w wibracje jeeli falownik pracuje w tym trybie sterowania. W itk

przypadkach ustaw parametr wyboru trybu pracykslRE nal (charakterystyka ze stalym
momentem) i¢cznie ustaw zakres zgkiszania momentu.

* Ten tryb sterowania jest zwhzany z ustawieniami statych silnika

Generalnie nie ma potrzeby ustawiania statychlsiljgzeli falownik jest uywany z silnikiem Toshiba 4P o tej
samej mocy co falownik. State silnika mydoy¢ ustawione w ktory z trzech poriiszych sposobdw:

1) Ustaw parametr podstawovidc na wartéé {. Parametrem tym mioa jednoczénie ustawé automatyczne
zwiekszanie momentu i stakilnika (auto-tuning). Wicej szczegobtdéw — patrz rozdziat 5.2.1)

2) Ustaw parametr dodatkoviyi0D na wartéé £. W tym trybie stafa silnika jest ustawiana autoratye.
(Auto-tuning. Wkcej szczegotow patrz e 2 rozdziatu 6.20).
3) State silnika magréowniez by¢ ustawiane indywidualnie. \Wtej szczegotow — patrz €& 3 rozdziatu 6.20.

4) Zwi¢kszanie momentu pocgtkowego i precyzji dziatania — Sterowanie wektorowe
[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pt na 3 (bezczujnikowe sterowanie wektorowe)]

W trybie sterowania wektorowego, falownik VF-P7 utheia dotaczonemu do niego standardowemu silnikowi
Toshiba dostarczanie giego momentu, nawet przy bardzo matyckdgoiciach. Tryb sterowania wektorowego
jest skuteczny w nagiujacych przypadkach:

(1) uzyskiwanie dzego momentu

(2) osihganie réwnej i stabilnej pracy nawet w zakresactyohapredkosci

(3) eliminowanie zmian obgtenia spowodowanyatlizganiem st silnika

(4) dostarczanie przez silnik zkgo momentu poatkowego

* Ten tryb sterowania jest zwhzany z ustawieniami statych silnika

Generalnie nie ma potrzeby ustawiania statychksiljgzeli falownik jest wywany z silnikiem Toshiba 4P o tej
samej mocy co falownik. State silnika magy¢ ustawione w ktor§z trzech poniszych sposobéw:

1) Ustaw parametr podstawovidc na wartéé £. Parametrem tym moa jednoczénie ustawt bezczujnikowe
sterowanie wektorowe i stgsilnika (auto-tuning). Wicej szczegbtéw — patrz rozdziat 5.2.2)

2) Ustaw parametr dodatkoviyi0D na wartéé €. W tym trybie stafa silnika jest ustawiana autoratye.
(Auto-tuning. Wecej szczegétow patrz e& 2 rozdziatu 6.20).
3) State silnika magrowniez by¢ ustawiane indywidualnie. \iej szczegotow — patrz € 3 rozdziatu 6.20
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[Procedura ustawienia parametru wyboru trybu peiloyka Pt na3 (bezczujnikowae sterowanie wektorowe)]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwosé pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy

niepracujcym silniku!).(Gdy parametr 0 - wybor wielkgci wyswietlanej —

jest ustawiony n& [wyséwietlanie czstotliwosci pracy])

ALt Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paramétis!
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

Klawiszem A wybierz parametrt (wybor trybu pracy silnika)

Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualrm wartas¢ parametru
(ustawienie fabryczng (stata charakterystyka V/f)

c3

3 Klawiszem A zmien wartas¢ parametru na 3 (bezczujnikowe sterowanie
wektorowe)

3 O P Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ wprowadzon nastaw. Parametr

@O ®OE

Pt i jego nastawiona wardé beda wyswietlane naprzemiennie

5) Zwigkszanie momentu pocgtkowego podczas pracy z oszedzaniem energii

[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pt naY (automatyczne zwgkszanie momentu +
automatyczne oszogdzanie energii)]

W tym trybie pad obchzenia jest monitorowany w catym zakresiegkuosci, a napicie wyjsciowe falownika
jest regulowane automatycznie tak ,aby silnik zandstarczat momentu wystarcga) duzego do stabilnej
pracy silnika. Dodatkowo, w celu oszdzania energii pd wyjsciowy jest regulowany w sposéb optymalny,
stosownie do datzonego obaizenia.

* Ten tryb sterowania jest zwhzany z ustawieniami statych silnika

Generalnie nie ma potrzeby ustawiania statychlsiljgzeli falownik jest uywany z silnikiem Toshiba 4P o tej
samej mocy co falownik. State silnika magy¢ ustawione w ktér§z dwdch poniszych sposobow:

1) Ustaw parametr dodatkoviiDD na wartéé¢ 2. W tym trybie stata silnika jest ustawiana autornatye.
(Auto-tuning. Wkcej szczeg6téw patrz e 2 rozdziatu 6.20).
2) Stale silnika magréwniez by¢ ustawiane indywidualnie. \Wej szczegdtow — patrz €€ 3 rozdziatu 6.20.

6) Zwigkszanie momentu pocgtkowego i precyzji dziatania podczas pracy z oszedzaniem energii

[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pt na5 (bezczujnikowe sterowanie wektorowe +
automatyczne oszogdzanie energii)]

W trybie sterowania wektorowego, falownik VF-P7 utheia dotaczonemu do niego standardowemu silnikowi
Toshiba dostarczanie zZikgo momentu, nawet przy bardzo matyckdgosciach. Dodatkowo, w celu
oszczdzania energii pid wyjsciowy jest regulowany w sposéb optymalny, stosovduieohczonego

obciazenia. Tryb sterowania wektorowego jest skuteczmastpujacych przypadkach:

(1) uzyskiwanie dzego momentu

(2) oshganie rownej i stabilnej pracy nawet w zakresaclyamapredkosci

(3) eliminowanie zmian obgtenia spowodowanyatlizganiem st silnika

(4) dostarczanie przez silnik ZRgo momentu poatkowego
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* Ten tryb sterowania jest zwhzany z ustawieniami statych silnika

Generalnie nie ma potrzeby ustawiania statychlsiljgzeli falownik jest uywany z silnikiem Toshiba 4P o tej

samej mocy co falownik. State silnika magy¢ ustawione w ktor§z trzech poniszych sposobéw:

1) Ustaw parametr podstawoic na warté¢ 3. Parametrem tym nzoa jednoczénie ustawd automatyczne
oszczdzanie energii i stalsilnika (auto-tuning). Wicej szczeg6tow — patrz rozdziat 5.2.3)

2) Ustaw parametr dodatkovidD na warté¢ 2. W tym trybie stata silnika jest ustawiana autoroatye.
(Auto-tuning. Wkcej szczeg6téw patrz e 2 rozdziatu 6.20).
3) State silnika magrowniez by¢ ustawiane indywidualnie. \Wtej szczegétow — patrz €€ 3 rozdziatu 6.20.

7) Samodzielne ustawianie charakterystyki V/f
[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pt nab (5-cio punktowa charakterystyka V/f)]

W tym trybie konieczne jest ustawieniestotliwosci bazowej i napicia wyjsciowego dla cgstotliwosci
bazowej w celu zapewnienia prawidtowej pracy séngodczas przatzania powyej maksimum 5-cio
punktowej charakterystyki V/f.

Parametr Funkcja Zakres regulagji  Ustawie
fabryczne
Fig0 Czestotliwos¢ dla punktu V/F1 5-cio punktowej 0.0 ~LL 0
charakterystyki V/f
Figt Napkcie dla punktu V/F1 5-cio punktowej charakterystyki |0 ~ 100 (%) 0.0
Figg Czestotliwos¢ dla punktu V/F2 5-cio punktowej 0.0 ~LL 0
charakterystyki V/f
Fi93 Napkcie dla punktu V/F2 5-cio punktowej charakterystyki |0 ~ 100 (%) 0.0
Figy Czestotliwos¢ dla punktu V/F3 5-cio punktowej 0.0 ~LL 0
charakterystyki V/f
Fig95 Napkcie dla punktu V/F3 5-cio punktowej charakterystyki |0 ~ 100 (%) 0.0
Fig95 Czestotliwos¢ dla punktu V/F4 5-cio punktowej 0.0 ~LL 0
charakterystyki V/f
g7 Napkcie dla punktu V/F4 5-cio punktowej charakterystyki |0 ~ 100 (%) 0.0
Figg Czestotliwos¢ dla punktu V/F5 5-cio punktowej 0.0 ~LL 0
charakterystyki V/f
Figg Napkcie dla punktu V/F5 5-cio punktowej charakterystyki |0 ~ 100 (%) 0.0
Napicie
Napiecie wyjsciowe dla wyjsciowe (%)
PR . yJS_ can [5-ci0 punktowa charakterystyka V/j
czestotliwosci bazowef 306 4
VF5
Fig Vhe
VF3
Fi85
VF1
Fisi VF2
)
['4
ub : > Czestotliwosé
Fan|  |Fo2| [Foy| [Fos| [Fes| [u|  wisciowa (Hz)

Uwaga) Nie naliy ustawi@ parametru zwekszania momentusb) powyzej 5 %. Zbyt due zwikszenie
momentu mee zakidct liniowos¢ charakterystyki pomtzy ustalonymi punktami.

86

e



TOSHIBA

8) Sterowanie momentem

[Ustaw parametr wyboru trybu pracy silnika Pt na (bezczujnikowe sterowanie wektorowe (przgczanie
predkosé¢/moment))]

W tym trybie moment dostarczany przez silnik jestitkolowany przez sygnaly stegug momentem. Rdkosé
obrotowa silnika jest okéona poprzez zammosé pomiedzy momentem obgkenia, a momentem dostarczanym
przez silnik

Generalnie nie ma potrzeby ustawiania statychlsiljgzeli falownik jest uywany z silnikiem Toshiba 4P o tej
samej mocy co falownik. State silnika magy¢ ustawione w ktér§z dwéch poniszych sposobow:

1) Ustaw parametr dodatkoviiDD na wartéé¢ 2. W tym trybie stata silnika jest ustawiana autornatye.
(Auto-tuning. Wkcej szczeg6téw patrz e 2 rozdziatu 6.21).
2) Stale silnika magréwniez by¢ ustawiane indywidualnie. \Wej szczegdtow — patrz €€ 3 rozdziatu 6.21.

9) Uwagi o sterowaniu wektorowym

1) Sterowanie wektorowe w petni ujawnia swojeziiveosci w zakresach estotliwosci ponizej czstotliwosci
bazowej (L), za powyzej tej czstotliwosci efekt trybu sterowania wektorowego jest zredudoyw
2) Jezeli stosujemy tryb bezczujnikowego sterowania westego Pt=2~5 7) nalezy ustawé czgstotliwosé

bazow, pomigdzy 40 a 120 Hz. Zeli za stosujemy tryb czujnikowego sterowania wektorow@tiad 9)
czestotliwos¢ bazow nalezy ustawt na warté¢ pomidzy 25 a 120 Hz.

3) Uzyj silnika uniwersalnego lub klatkowego o tych samyganych znamionowych co falownik lub mniejszych
0 jeden rzd.

4) Uzyj silnika 2 do 16-biegunowego

5) Stosuj falownik do sterowania jednym silnikiehen falownik nie jest zdolny do jednoczesnego starow
wektorowego wicej niz jednego silnika.

6) Do pohczenia falownika z silnikiem nie stosuj przewoddwzdzych nk 30 metrow. Stosag diuzsze
przewody wybierz normalny tryb auto-tuningu do paizenia charakterystyki momentu dla matyckdgosci
w trybie sterowania wektorowego. W takim przypadhkoment dostarczany przez silnik zmniejszansniej
lub wiecej w poblizu czstotliwosci znamionowej z powodu spadku nggia.

7) Jezeli pomidzy silnikiem a falownikiem vdczony jest dtawik lub filtr przeciwprzegiowy, moment

dostarczany przez silnik me st zmniejszy lub falownik mae sygnalizowéabtad (EEn) w trybie auto-
tuningu i dlatego sterowanie wektorowe niezeby¢ zastosowane.

5.11 Przehczanie pomedzy trybem sterowania predkoscia, a trybem
sterowania momentem

: Wybor trybu pracy silnika

e

i | ~ | Fig | : Wybor funkcji zacisku wégiowego #1 do 8 (Tylko jedna z funkcji @byt
wykorzystywana w danej chwili dla danego yeig)

" Funkcja
Powyzsze parametryasvykorzystywane do przgdzania pomidzy trybem sterowania gaikoscia, a
trybem sterowania momentem za pomsggnatow zewegirznych (doprowadzonych do zaciskow
wejsciowych) lub sygnatéw z uselzer komunikacyjnych.
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Przelaczanie pomédzy sterowaniem pedkos$cia a momentem

Sterowanie mdkoscia

Sterowanie momente

© © © ©
L/
© © © ©
S4 : Przejczanie S4 : Przejczanie
predkasé/moment predkosé/moment
T—ORR S T—O RX S
—0cCcC CC ¢ —¢ CC cC ¢
Tryb sterowania Sterowaniegoikoscia Tryb sterowania Sterowanie momentem
(P35 089 (PE= B)
Przehczanie S4-CC rozwarte Przehczanie S4-CC zwarte
predkas¢/moment predkosé/moment
Sterowanie grdkoscia | RR-CC (domyine Sterowanie momentepRX-CC (domylne
ustawienie fabryczne) ustawienie fabryczne)

1) Ustawienie funkcji zacisku wejciowego
Zaciskowi wejciowemu S4 jest dondinie przypisana predefiniowanagpkos¢ 4. Z tego wzgidu wzycie
zacisku wejciowego S4 do przgtzania trybu sterowania wymaga zmiany przypisaaeiskowi funkciji.

Parametr

Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczng

Fug Wybor funkcji zacisku wépiowego #8 (S4) 0~135

1

12

Uwagi: 1) Jeeli zacisk wejciowy S4 jest ju wykorzystywany i przypisana mu jest inna funkecjeyzna do
przehczania trybu sterowaniayt innego zacisku.

2) Logika ON/OFF mge by¢ odwrocona poprzez zmiamvartéci parametrd-i8 na 113

2) Wybor wartosci parametréw sterujacych

[Zadawanie predkosci]

Ustawienie parametnt/iod jest obowizujace. (Domyine ustawienie fabryczne: Weje RR )

Paramet Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie
fabryczne
Frind Wybor trybu : VI (wejscie napgciowe)/ll (wefcie padowe) 2

zadawania mdkaosci

: RR (potencjometr/wégie nap¢ciowe)

: RX (wefcie napgciowe)

: RX2 (wegcie napéciowe (opcjonalnie))

: Panel operacyjny

: Wegcie cyfrowe BCD lub binarne (opcja)

: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej

: RS485

: Dobudowany opcjonalny modut komunikacyjny|
10: zwigkszanie/zmniejszanie z zacisk. wepwych
11: wegcie impulsowe (opcja)

OCoO~NOOITA WNPEF
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[Zadawanie momentu]

Ustawienie parametitHZD jest obowazujace. (Domyine ustawienie fabryczne: Weje RX)

Paramet Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrycz

ne

Fyan Wybor trybu zadawanipl.:

momentu

OOoO~NOOITP,WN

VI (wejscie napéciowe)/ll (wegcie padowe) 3

: RR (potencjometr/wégie napiciowe)

: RX (wefcie nap¢ciowe)

: RX2 (wegcie napéciowe (opcjonalnie))
: Panel operacyjny

: 12/16-bitowe wdgie binarne/BCD

: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej
: RS485
: Dobudowany opcjonalny modut komunikacyjny

5.12 Reczne zwekszanie momentu —wiekszanie momentu dostarczanego przy niskich

predkosciach

. Reczne zwgkszanie momentu #1

- x Funkcja

Jezeli moment dostarczany przy niskickegkosciach nie jest wystarczgjo duy mazna uzyska jego
zwiekszenie poprzez zmiawartgci parametrwb

Napiecie wyjsciowe dla
czestotliwosci bazowejF 306

Napkcie wyjsciowe

A V)

i
» Czestotliwosé
Czestotliwaose wyjsciowa (Hz)
bazowauL
Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie fabrgcz

uh Reczne zwgkszanie momentu #10~30 (%)

Zalenie od mocy falownika

* Parametr ten jest obowzujacy dla domylnych ustawié fabrycznych lub dla nagtujacych wartdci
parametrow’t=0 (staly moment), 1 (kwadratowa redukcja momehti)s (5-cio punktowa charakterystyka

V).

Uwaga 1) Wielké¢ zwigkszenia momentu zostata ustawiona w sposob optynsaisownie do mocy
falownika. Nie nalgy ustawia& zbyt duej wartgci zwigkszenia momentu, gdyialownik maze
sygnalizow& btad podczas startu spowodowany zbytgwartascia pradu. Jeeli chcesz zmieki
poczitkowy moment niech zmiana ta niedzie wiksza nk £2% wartgci domyéine;.
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5.13 Ustawianie funkcji elektroniczneqo zabezpieca& termicznego

. Wybor charakterystyki zabezpieczenia termicznéyo

FROD . Poziom #1 zabezpieczenia silnika przed pezeciiem
FG0G . Czstotliwos¢ obnizenia poziomu zabezpieczenia przed przasiiem
= : Czas zadziatania ograniczenia 150% pezeciia silnika

x Funkqa

Powyzsze parametry shg do ustawienia funkcji elektronicznego zabezpieczé&srmicznego stosownie do
danych znamionowych i charakterystyki sterowanéigika. :

[Ustawienie parametru]

Paramettr Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie
fabryczne
mn Wybor charakterystyki Ustawiona wart&e Ochrona Utyk 0
elektronicznego zabezpieczenia przecihzeniowa
termicznego 0 |Silnik 0 X
1 |standardowy o o
2 X X
3 X 0
4 | Silnik VF 0 x
5 | (silnik 0 o
6 |specjalny) x x
7 X 0
FEOD Poziom zab_ezpi_eczenia silnika 10~100 (%) 100
przed przecizeniem
0: Tak; x: Nie

1) Ustawienie parametru wyboru charakterystyki et@kcznego zabezpieczenia termiczn&48 i parametru
poziomu #1 elektronicznego zabezpieczenia termgasénikaF 600

Parametr wyboru charakterystyki elektronicznegeezpieczenia termiczneghh/? jest zywany do
odblokowania lub zablokowania funkciji vagzenia silnika przy jego przegeniu L) i funkcji migkkiego
utyku. Funkcja wydczenia silnika przy jego przegeniu L) powinna by wybrana wraz z parametreih/T,
podczas gdy funkcja watzenia falownika przy jego przegeniu QL) jest zawsze aktywna.

£ Wyjasnienie pogcia
Miekki utyk: Funkcja automatycznego obania czstotliwosci wyjsciowej falownika, zanim uaktywniona
zostanie funkcja zatrzymania silnika przy jego przeniulLiE, kiedy falownik wykryje ze do
silnika przyhczone zostato nadmierne ofp@nie. Funkcja ta unitiwia falownikowi dostosowanie
czestotliwosci wyjsciowej tak, aby byta wspétmierna daapu przy ktérym silnik mge pracowa
bez awaryjnego wytzenia. Funkcja ta jest przydatna dla abe&i takich jak wentylatory, pompy i
dmuchawy, ktére majcharakterystyki z kwadratawedukci momentu, gdzie pd maleje gdy
zmniejsza si predkos¢ obrotowa.
Uwaga: Nie nalgy uzywa¢ funkcji migkkiego utyku dla obazen mapcych stad charakterystyé& momentu
; (np. przenénik taSmowy, ktdry pobiera staly pd obchzenia bez wzgldu na jego prdkosc).
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[Silnik ogdInego przeznaczenia (inny od silnikdw meznaczonych do #ycia z falownikami)]
Kiedy silnik jest uywany w zakresie estotliwosci ponizej swojej czstotliwosci znamionowej, zmniejszaesi

efektywna¢ chtodzenia takiego silnika. Aby zapobiec przegiaa silnika z tego powodu, punkt wykrycia
przecizenia jest podwiszony, kiedy falownik jestaywany z silnikiem uniwersalnym.

Ustawianie funkcji elektronicznego zabezpieczeniatmicznegolLi!

Ustawiona Zabezpieczenie przed Utyk
wartasé przechzeniem
0 0 X
{ 0 o
EI X X
3 X o
0: Tak; x: Nie

Ustawienie elektronicznego zabezpieczenia termiczpe silnika poziom #1 £&00

Kiedy falownik jest aywany z silnikiem, ktérego pd znamionowy jest mniejszynprad falownika, konieczne

jest ustawienie parametru elektronicznego zabezeiga termicznego silnika poziom #b0L) stosownie do
znamionowego pdu silnika.

Stopie redukcji padu
wyjséciowego [%]/[A]
A

FeO5| > 1.0

><0.6

0 > Czestotliwos¢
30 Hz wyjsciowa (Hz)

Uwaga) Czstotliwos¢ obnizenia poziomu zabezpieczenia przed prgasiiem jest ustawiona na 30 Hzzdkie

zachodzi taka koniecz&®mazna ustawd parametLT na wartéé¢ z przedziaht ~ 7 (procedura
ustawiania znajduje &ha nas{pnej stronie)
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[Przykiad ustawienia: falownik VF-P7 2220P z silnikem 18.5kW (prad znamionowy 66A)]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy

niepracujcym silniku!).(Widok taki ma miejsce,4eli parametF il -

wybor wielkasci wyswietlanej — jest ustawiony h[wyswietlanie
czestotliwasci pracy])

ALt Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy paraméts
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

F&-- Klawiszami A lub'¥ wybierz grug parametrow &--.

Nacinij klawisz [ENTER], aby uaktywiiparametFb0d (elektroniczne
zabezpieczenie termiczne silnika poziom #1)

Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualm warta¢ parametru
(domysine ustawienie fabryczne 100%).

75 Zmien wartas¢ parametru nd5 = (prad znamionowy silnika/wyciowy prad
znamionowy falownikakx 100= 66.0/88.& 100

Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ zmieniory nastaw. Parametr
75 ¢ FEOD | FBOD i jego nowa warté beda wyswietlane naprzemiennie.

® ®
@@@)@@@

[Silnik VF (silnik przeznaczony do pracy z falownikiem)]

Ustawienie funkcji elektronicznego zabezpieczeeistcznegdiii!,

Ustawiona wart&¢ | Zabezpieczenie przed Utyk
przecihzeniem
4 o x
g o] 0
5 X X
q x o
0: Tak; x: Nie

Silniki VF (przeznaczone do pracy z falownikiem)ga@racowa w nizszych zakresach egtotliwosci niz
silniki uniwersalne. X jednak silnik VF pracuje w bardzo niskim zakeeszstotliwosci efektywnd¢ jego

chtodzenia zmniejszagsiW takich przypadkach ustaw paranféiflb (czgstotliwosé obnizenia poziomu
zabezpieczenia przed przgainiem) stosownie do charakterystyki silnika.

Wskazane jest, aby parameila byt ustawiony na warkd zblizona do domyinej nastawy fabrycznej (silnik
VF 6 Hz).

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz

FEOR Czestotliwos¢ obnizenia poziomu zabezpieczeni@~30 (Hz) 6.0
przed przeeizeniem

Uwaga) Paramefrb6 jest odblokowany kiedy parametk’? (wybor charakterystyki elektronicznego
zabezpieczenia termicznego) jest ustawiony na wart®,b lub 7.

Ustawienie elektronicznego zabezpieczenia termiczpe silnika poziom #1 £&00).
Jezeli falownik jest uywany z silnikiem o mocy lub pdzie znamionowym mniejszymzanalogiczne
parametry falownika, konieczne jest ustawienie patau elektronicznego zabezpieczenia termiczndgikai

poziom #1 FbOD) stosownie do znamionowegagu silnika.
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Gdy prd wyjsciowy jest wywietlany w % warté¢ 100% odpowiada znamionowemugowi wyjsciowemu

falownika.

Wielkos¢ redukcji padu
wyjsciowego [%]/[A]

FeOg| *1.0

FEOD x 0.6

[N]N]

Ustawienie elektronicznego
zabezpieczenia termicznego silnika

2) Czas zadziatania zabezpieczenia 150% przag¢enia silnika FbO7.

=6.0 Hz

=

Czestotliwosé
wyjsciowa (Hz)

ParametFbI7 (czas zadziatania zabezpieczenia 150% pgzegia silnika) jest iywany do ustawienia czasu
jaki musi uptyra¢, zanim nasipi wytaczenie silnika z powodu 150% przga@nia silnika (wyaczenie z powodu

przechzeniallLZ). Czas ten mee by z zakresu od 10 do 2400 sekund.

Czestotliwos¢ pracy
mniejsza ni wartas¢
ustawiona parametrem

=

Czas zadziatania

zabezpieczenia %

silnika [s’

Czas zadziatania
zabezpieczenia
150% przecizenia

Czestotliwos¢ pracy

réwna lub weksza ni

wartas¢ ustawiona
parametrm FGOG

[Przyktad ustawienia parametr&s

Monitorowany Czas zadziatania zabezpieczenia
prad wyjsciowy silnika [s]
[%]

FBOO = | FROD = FEOT =600 FEOT =300
HHH 0 |FBROB< |0.0I[Hz) |FEROE < |00 [HZ)
68 34 - 7200 - 3600
70 35 - 3600 - 1800
80 40 - 1000 - 500
90 45 - 600 - 300
100 50 - 420 - 210
112 56 12000 310 6000 155
120 60 2400 270 1200 135
130 65 1200 230 600 115
140 70 800 190 400 95
150 75 600 170 300 85
200 100 270 110 135 55

Kontrolowany psd

silnika wyjsciowy [%]
0 >
FeOg| * 1.1
Feaoo| * 0.6 FeOg| * 1.5

Parametr

Funkcja

Zakres regulacj

Ustawienie fabrgcz

FEm | Czas zadzialania zabezpieczenia przed 15020~2400 [s]
przecizeniem silnika

600
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3) Charakterystyka przecigzenia falownika

Funkcja ta jest wykorzystywana do ochrony sametpwiaika i nie mae by zmieniona ani zablokowana przez
zmiare ustawienia jakiegokolwiek parametru.

Jezeli funkcja wyhczenia falownika z powodu przegenia jest cgsto aktywowana, mama zapobiec tej sytuacii
poprzez zmiagwartdici parametri-bli (zabezpieczenie przed utykiem poziom #1) na nmidijg
zwigkszenie czasu przyspieszaRt lub zwalnianiadEL.

Czas zadzialania Prad Czas zadzialania zabezpieczenia
zabezpieczenia falownika wyjséciowy falownika przed przegieniem [s]
przed przecizeniem [s] [%0] 200V: 18.5~55kW| 200V: 75~110kwW
A 400V: 18.5~75kW| 400V: 90~315kW
106 900 900
110 180 180
115 90 90
120 60 60
120 6.8 6
140 3.4 3
150 2.3 0.3
180 0.5 -
12C [100% : Znamionowy jad }
wyjsciowy falownika
0 110%  150%  Napkcie wyjsciowe [%]

* Jezeli obchzenie falownika przekracza 150% jego alienia znamionowego lub eztotliwosé
pracy jest mniejsza 10,1 Hz, falownik mae sk wytaczy¢ w kroétszym czasie.

|Charakterystyka zabezpieczenia przed przegizeniem falownika |

5.14. Praca z predefiniowanymi pedkosciami (15 predkosci)

| S | ~ | 51 | : Czestotliwosci pracy z predefiniowanymi pakosciami 1 do 7

| F2R7 | ~ | F294 | : Czestotliwosci pracy z predefiniowanymi pdkosciami 8 do 15

| =120 | ~ | F395 | : Czgstotliwosci pracy z predefiniowanymi padkosciami 1 do 15

7+ Funkcja
i Parametry te pozwalajizytkownikowi na ustawienie do 15qutkosci pracy tylko poprzez przggzanie
zewretrznych stykow. Cgstotliwosci pracy z predefiniowanymi pdkosciami mog, by¢ ustawione

dowolnie z zakresu portzy dolnym limitem czstotliwoéci LL, a gérnym limitem azstotliwosci LiL.
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[Sposdb ustawienia]
1) Start/Stop
Sterowanie startem i stopem jest dokonywane z papEracyjnego (dondine ustawienie fabryczne).

Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie fabrgcz
oo Wybor trybu sterowania | 0 : Terminal sterowniczy 0
1: Panel operacyjny
2 : Komunikacja przez port szeregowy
3 : Komunikacja przez port RS485
4 : Komunikacja dodatkowa

Uwaga) Jeeli sterowanie pidkosciami (Sygnatem analogowym lub cyfrowym) mustlprzehczane w tryb
pracy z predefiniowanymi pdkosciami, naley dokona& odpowiedniego ustawienia parametru wyboru

trybu zadawani&0d. Wiecej szczegdtow — patrz rozdziat 5.3.
2) Ustawianie cgstotliwosci pracy z predefiniowanymi pdkosciami

Nalezy ustawé wymagan ilos¢ predkasci (czestotliwosci)
Ustawienie pgdkosci 1 do 7

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
G5 Czestotliwosci pracy z predefiniowanymi T 0.0
predkosciami 1 do 7

Ustawienie pgdkosci 8 do 15

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
FPEI~F294 Czgstotliwaosci pracy z predefiniowanymi T 0.0
predkosciami 8 do 15

Przykiad przypisania sygnatom eijowym r&nych, predefiniowanych pdkosci pracy
0 : ON, - : OFF (jeeli wszystkie zaciski wégiowe g w stanie OFF, mdiwe jest sterowanie pdkoscia w inny
sposéb ni sterowanie predefiniowane)

Zaciski Predkosci predefiniowane

1)1 2] 3] 4| 5| 6| 7| 8 9 10 1p 12 13 14 15
S1-CC o|-]o|-]o]|]-]o|-]o|-|]o|-]o]|]-]0o0
S2-CC -lojo|-|-l]o|]o|-|-]o]J]o]|]~-|]—-]o0o]oO
S3-CC -/-|-lolo|o|O|~-|-]—-]—-]o]J]o]|]oOo]oO
S4-CC -l-!-]1l-]-|]-|l-]J]oJ]o|]o]J]o|]o]o]oO]O

* Funkcje przypisane zaciskom wejowym (domylne ustawienia fabryczne)
Zacisk S1 ... Parametr wyboru funkcji zaciskussiejvego #5 (S15#5 = 10 (S1)
Zacisk S2 ... Parametr wyboru funkciji zaciskuseiewego #6 (S2fih = 12 (S2)

[T}

Zacisk S3 ... Parametr wyboru funkcji zaciskudsiejvego #7 (S3F#1 = 14 (S3)
Zacisk S4 ... Parametr wyboru funkcji zaciskudsieivego #8 (S4FHB = 16 (S4)
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[Przyktad pohczen

zaciskow]

Praca naprz6d
Praca wstecz

¥ Praca z predefiniowarpredkoscia #1
Praca z predefiniowarpredkoscia #2
Praca z predefiniowarpredkoscia #3

- Praca z predefiniowarpredkoscia #4

3) Uzycie polecenia pracy z predefiniowsgpredkoscia w pokaczeniu z innym rodzajem zadawaniagiosci
pracy. Kiedy nie zadajemy predefiniowanejgkosci pracy przy ayciu zaciskéw weciowych, falownik
akceptuje inny sposéb zadawaniadkosci — z panelu operacyjnego lub agizenia dadczonego do wégia

analogowego.
Zadawanie Inne metody zadawaniagoikosci
predefiniowanej | Zadawanie ogstotliwosci z panelu Zadawanie przy iyciu sygnatow
predkosci operacyjnego analogowych (wégia VI, Il, RR, RX1, RX2)
Wprowadzone Nie wprowadzone Wprowadzone Nie wprowadzone
Wprowadzone | Obowruje zadawanie  Obowizuje Obowigzuje zadawanie ~ Obowizuje
predefiniowane;j zadawanie predefiniowane;j zadawanie
predkaosci predefiniowane;j predkaosci predefiniowanej
predkosci predkaosci

Nie wprowadzone

2 Obowiazuje zadawanis

p

Z panelu operacyjneg

D

Obowizuje zadawani
Z wejcia analogoweg

&

n}

D

* Jezeli jednoczénie zadawana jest predefiniowanadkos¢ pracy oraz nagpuje zadawanie pdkosci pracy w
inny sposob, to wiszy priorytet (pierwszestwo) ma zawsze gikos¢ predefiniowana.

Ponizej pokazano przyktad pracy w trybie z 7 predefiraogmi pedkosciami (domyilne ustawienie fabryczne).

Czestotliwosé

wyjsciowa [Hz] 4

ST-CC

F-CC

S1-CC

S2-CC

S3-CC

S

Src

56

N

>

|

|

ON
OFF

|

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF
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4) Ustawianie trybu pracy
Tryb pracy mae by ustawiony dla kadej predefiniowanej gdkosci.

Ustawienie trybu pracy

Parametr Funkcja Zakres regulagji Ustawienie fabrgcz
F380 Wybor trybu pracy z predefiniowanymigatkosciami | 0: Wytaczony 0
1: Wiaczony

0: Wytaczony: Tylko zadawanie egtotliwosci zalezy od wprowadzonych predefiniowanychegkosci (1 do 15)
1: Wiaczony: Kierunek obrotow, tryb sterowania V/f, czgsyyspieszania i zwalniania oraz ograniczenie
momentu mog by¢ ustawiane indywidualnie dla k&ej predefiniowanej gdkosci.

Ustawienie trybu pracy

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczrie
F3g ~ Tryb pracy z cestotliwoscia | 0: Praca naprzéd 0
dla predefiniowanych +1: Praca wstecz
F335 predkaosci 1 do 15 +2: Wybér przyspieszania/zwalniania #2

+4: Wybér przyspieszania/zwalniania #3
+8: Wybér VIf #1

+16: Wybor V/f #2

+32: Wybér ograniczenia momentu #1
+64: Wybér ograniczenia momentu #2

* Dla ustawidé zaznaczonych symbolem + istniejeiiwo$¢ jednoczesnego wyboru gaiej niz jednej funkcji,
poprzez wprowadzenie wasto bedacej sum liczb oznaczajcych poszczegdine funkcje.

Przykfad 1: (+1) + (+2) = 3. Wprowadzajwartg¢ 3 powodujemy jednoczesiaktywacg; funkcji pracy wstecz
i funkcji przyspieszania/zwalniania #2.

Przyktad 2: (+0) + (+2) + (+4) = 6. Wprowadzawarta¢ 6 powodujemy jednoczesgaktywacg funkcji pracy

naprzéd i funkcji przyspieszania/zwalniania #4. §yobu funkcji przyspieszania/zwalniania #2 i
przyspieszania/zwalniania #3 oznacza wybor funk@yspieszania/zwalniania #4)
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6. ParametrW =

Parametry dodatkowe svykorzystywane do dokonywania zaawansowanych epepaecyzyjnych, subtelnych
regulacji i specjalnych zastosofivd_ ista parametréw dodatkowych znajduje wirozdziale 10.

6.1 Sygnaly odnoszce sé do czstotliwosci

6.1.1 Sygnalizowanie niskiej pgdkosci

Fion . Sygnatu detekcji sygnatu wégiowego o niskiej agstotliwosci

* Funkcja

Gdy czstotliwosé wyjsciowa falownika osignie wart@é ustawiorn za pomog parametruridd, na
odpowiednim wy§ciu pojawia st sygnat ON. Zadaniem tego parametru jest wystargaeay w celu
i pobudzenia lub zwolnienia hamulca elektromagnetggar(poprzez zacisk wigiowy typu otwarty
i kolektor OUT1 lub OUT2 (24Vdc — max 50mA). Doghye ustawienie fabryczne OUT1)

Ustawienie parametru

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
on Sygnalizowanie obecKoi sygnatu wy§ciowego| 0: Wylaczony 0
niskiej czstotliwosci 1: Wihaczony

Czestotliwase wyjsciowa [Hz]

Czestotliwos¢ zadana

FIOg
. | 0 [s]
Sygnalizacja obecroi sygnatu
wyjsciowego o niskiej agstotliwosci ON
(ustawienie fabryczne P24-OUT1) | OFE
Sygnalizacja obecBoi sygnatu ON
wyjsciowego o niskiej ogstotliwosci: OFE

odwrécona logika

[Sposéb paiczenia (logika ujemna)]

0O P24

<

e . OUT1 (lub OUT2)
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¢ * Ustawienie funkcji zacisku wygiowego
Sygnat detekcji obecroi sygnatu wyjciowego o niskiej agstotliwosci (ON) jest domyinie przypisany
do zacisku wyjciowego OUT1. Aby odwr6éilogike sygnatu detekcji, konieczna jest zmiana ustawien
parametru wyboru funkcji zacisku wgjowego #1 (OUT1).

Paramet Funkcja Zakres regulacji Wakbnastawiona
Fi30 Wybor funkgji zacisku wyjciowego #1 (OUT1 0~119 4 (styk zwierny)
5 (styk rozwierny)

6.1.2 Sygnalizowanie obecrioi sygnatu wygciowego o cestotliwosci z ustawionego

zakresu
. Prdg cgstotliwasci
Fio2 | : Szerokéc¢ pasma cgstotliwosci
* Funkcja

i Jeeli wartai¢ czestotliwosci wyjsciowej znajdzie siw zakresie ustalonym za ponagearametrow i i
Fi02 wedtug zalenosci Fili £ FiD2 na odpowiednim wyitiu pojawi s sygnat ON

Ustawienie wartaci progu czestotliwosci i szerokdci pasma cgstotliwosci

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
i Prog czstotliwosci 0.0 ~LL 0.0
Ein Szeroké¢ pasma ogstotliwosci 0.0 ~UL 2.5

Ustawienie funkcji zacisku wygciowego

Parametr Funkcja Zakres regulagji Waétastawiona
Fi3t Wyhbor funkcji zacisku wyjciowego #1 (OUT1) 0~119 8: RCH (styk zwierny)
9: RCH (styk rozwierny)

Uwaga) Aby wyprowadzisygnaty na wyjcie OUT1 wybierz i ustaw odpowiednivartas¢ parametrui3o

1) Szeroka¢ pasma + ustawiony prog ogstotliwosci < Biezgca czstotliwosé

Czestotliwosé
wyjsciowa [Hz]

A
Fie| + [eine]

\
:
0 > [s]
Sygnalizacja oggniccia czstotliwosci z
ustawionego zakresu (ustawienie ON
fabryczne P24-OUT2) OFF
[ Sygnalizacja oggniccia czstotliwosci z ON
ustawionego zakresu: odwrotna log OFF
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2) Szerokd¢ pasma + ustawiony prog ogstotliwosci > Biezaca czstotliwosé

Czestotliwosé
wyjsciowa [Hz]

A
el el
v

-
0 > [s]
Sygnalizacja oggniccia czstotliwosci z
ustawionego zakresu (ustawienie ON
fabryczne P24-OUT2) OFF
[ Sygnalizacja oggniecia czstotliwosci z ON J
ustawionego zakresu: odwrotna log OFF

6.2 Wybor sygnatldow wesciowych

6.2.1 Zmiana funkcji sygnatu standby

Fio3 : Wybor funkcji sygnatu ST (standby)

nw

{* Funkcja
i Parametr ten shy do ustawienia funkcji sygnatu standby (ST)
1) Ustawienie normalne (gotowd gdy zaciski ST i CCaszwarte (ON), OFF @i sa rozwarte
(hamowanie wybiegiem)
2) Zawsze aktywne (ON) ;
3) Pohkczone z F/R (praca naprzod/wstecejezaciski F/R i CC gzwarte, zatrzymanie wybiegiemnsie
Sa rozwarte

Ustawienie parametru
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
Fin Wybdr funkcji sygnatu ST 0: Standardowe 0
1: Zawsze aktywne (ON)
2: Pohczone z F/IR

1) Standardowe

Predkosé silnika Hamowanie
wybiegiem
/—K Uzyj tego ustawienia jeli potrzebujesz
! zacisku ST
! > * Falownik jest dostarczany z zaciskami
ST i CC zwartymi za pomaczwory.
Usuh zwor jezeli wykorzystujesz te

zaciski.
sT-cC ON
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2) Zawsze aktywne (ON)
Falownik jest zawsze w stanie gotaiwibbez wzgédu na status zacisku ST. Zaciskowi STzmby¢ przypisana
inna funkcja. W tym trybie pracy silnik zwalnia adtawionej cgstotliwasci pracy do zatrzymaniaesiw

ustawionym czasie hamowania (paranat)

3) Pohczone z zaciskiem F (naprzéd)/R (wstecz)
[przykiad pokczenia z zaciskiem F]

Predkos¢ silnika Hamowanie

: / Rozwarcie paiczenia
| pomicdzy zaciskami F/R a CC
0 . : > spowoduje zatrzymanie silnika

_|—|— ON wybiegiem
F-cC OFF

6.2.2 Wybhor pierwsza@stwa dziatania, gdy zaciski F-CC i R-CC g zwarte jednoczénie

Fins . Wybor pierwszastwa operacji (zaciski F-CC i R-C@ swarte jednoczmie)

nw

{ * Funkcja

. Parametr ten jest wykorzystywany do ustalenia pesistwa operacji jakadualzie wykonywana, jeeli
zaciski F-CC i R-CC zostarjednoczénie zwarte
1) Praca wstecz
2) Zwolnienie i zatrzymanie silnika

Ustawienie parametru

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
i Wybor pierwszéstwa operacji (zaciski F-CC | 0: Praca wstecz 0
R-CC g jednoczénie zwarte) 1: Zatrzymanie silnika

[ Fi05:=0 (praca wstecz)]

Silnik pracuje w kierunku wstecz,zeli zaciski
F-CC i R-CC zostanjednoczénie zwarte
Czestotliwosé

wyjsciowa [Hz] A
Naprzad

Czestotliwos¢ pracy

0
[s]
\

Czestotliwos¢ pracy

ON
F-CC | OFF

ON
R-CC OFF
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[ Fid5! (zatrzymanie)]

Silnik zwalnia i zatrzymuje sj jezeli zaciski F-CC
Czestotliwosé i R-CC zostan jednoczénie zwarte

wyjsciowa [Hz]

Czestotliwos¢ pracy
0 [s]
FcC | . 8';‘F
| ON
R-CC OFF

6.2.3 Przypisywanie priorytetu sterowania zaciskomvejsciowym w trybie zadawania z
panelu operacyjnego

FioR . Ustawienie pierwszstwa sterowania z zaciskow wepwych

/* Funkcja

i Parametr ten jest wykorzystywany do ustalenia @edistwa zewsgtrznych sygnatow steragych
wprowadzanych z zaciskow viejowych w trybie zadawania z panelu operacyjnegokiedy
zewrgtrznym sygnatem kaemy silnikowi pracowéna pefzaniu.

Ustawienie parametru

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz,
Fing Wybor pierwszéstwa sterowania z zaciskowO: Wytaczone 0
wejsciowych 1: Zahczone

[0 : Wytaczone (zaciski wejciowe nie maj pierwszaistwa)]

Pierwszéstwo jest ustalone dla poldgcsterupcych wprowadzanych z panelu operacyjnego. Aby ugtaw
pierwsz@stwo dla polecé sterujcych wydawanych z zaciskdw wejowych, konieczne jest przgizenie
sposobu sterowania z panelu operacyjnego na stei@waaciskéw wégiowych poprzez podanie
odpowiedniego sygnatu na okleny zacisk wejciowy

Sterowanie z panelu | -
. P QO Rozkaz wewatrzny falownika
operacyjnegol(idd-=) — I
O

Zacisk (zaciski) przatzapce tryb

- — - sterowania g uzywane do zmiany
Sterowanie z zaciskow wégjowych trybu sterowania na sterowanie z
zaciskow wejciowych
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[1: Wiaczone (pierwszastwo maja zaciski wegciowe)
Pierwszéstwo jest ustalone dla polegcsterupcych wprowadzanych z zaciskéw Wepwych nawet, gdy
falownik jest w trybie sterowania z panelu operaego.

A

Sterowanie z panelu
. '®) ‘o-—.|Rozkaz wewatrzny falownika
operacyjnegoi(iid=i) _— atrzny

®)

Sterowanie z zaciskdw wejowych l

A: Brak sterowania z zaciskOw viejowych
B: Sterowanie z zaciskdéw wejowych

Pierwszaistwo sterowania z zaciskow wégiowych

Pelzanie : Funkcja zacisku d&pwego 18/19

Wymuszone hamowanie DC : Funkcja zaciskuseiejvego 22/23 (*)
Wymuszone pelfzanie (naprzéd) : Funkcja zaciskdai@yego 50/51 (*)
Wymuszone pefzanie (wstecz) : Funkcja zaciskéeimjvego 52/53 (*)

(*) Te ustawieniagnieaktywne j¢eli parametr zatrzymania STOP z panelu operacyjhddbjest ustawiony
nal

[Przykiad przetaczenia na petzanie w trybie sterowania z panelu opyjnego]

Zaktadamyze pelzanie nagpi w przypadku zwarcia zacisku S4 z zaciskiem C@maQga to przypisania
zaciskowi S4 funkcji petzania (dorigie zaciskowi temu jest przypisana funkcja nr Jfgredefiniowana
predkaosc #4).

Parametr Funkcja Zakres regulacji Waétastawiona
M Wybér funkcji zacisku wédgiowego #8 (S4) | 0~ 135 18 (petzanie)
Czestotliwosé¢
wyjséciowa [Hz]
Naprzéd
Czestotliwos¢ pracy
/
Naprzéd

0

Klawisz panelu v — — —
operacyjnego @D (smp) (RUN) (smp) (RLN) @@
sT-cc | |

S4-CC
(petzanie
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[Funkcje zaciskéw S3, S4 i C@ astalone na wymuszone pelzanie naprzéd/wstecz]
Wymaga to przypisania zaciskowi S3 funkcji wymusagm petzania naprzod (funkcja dadima — 14
(predefiniowana mdkos¢ #3)), natomiast zaciskowi S4 funkcji wymuszonegtzania wstecz (funkcja

domyslna — 16 (predefiniowana ¢gatkos¢ #4))

Paramet

Funkcja

Zakres regulacj

Wasibustawiona

£ Wybor funkcji zacisku wefgiowego #7 (S3) 0 ~ 135

50 (wymuszone pelzanie naprzod)

Fug Wybor funkcji zacisku wefgiowego #8 (S4) 0 ~ 135

52 (wymuszone pelzanie wsteqgz)

Czestotliwosé¢
wyjsciowa [Hz]

Czestotliwos¢ pracy

Naprzod

Naprzéd

Wstecz

Klawisz panelu 6@
operacyjnego

@D

sT-cc |

S3-CC (wymuszone

petzanie naprzod)
S4-CC (wymuszone

petzanie wstec

6.2.4 Wybor rodzaju sygnatu — binarny/BCD (dodatkove, zewrtrzne zaciski wegciowe)

: Wybér rodzaju sygnatu — binarny/BCD (dodatkowewretrzne zaciski weégiowe)

Szczegoly — patrz instrukcja obstugi anizeh dodatkowych

6.3 Wybor funkcji zaciskow

6.3.1 Utrzymywanie funkcji weij§cia w stanie cagtej aktywnosci (ON)

: Wybor funkcji utrzymywanej agle w stanie aktywnym

* Funkcja

Parametr ten jest wykorzystywany do wyboru jedipegréd wszystkich dogpnych funkcji zaciskow
wejsciowych, ktdra kdzie utrzymywana w stanieagtej aktywngci (ON).

Ustawienie parametru

Parametr

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabryczi

a

ur | Wybor funkcji utrzymywanej agle w stanie aktywnyn

n0 ~ 135

0

ne

*) Wybrana funkcja jest agle aktywna niezalaie od rodzaju logiki (dodatniej lub ujemnej) w ¢ditustawid

funkcji w rozdziale 7.2.1
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6.3.2 Zmiana funkcji zaciskéw we§ciowych

: Wybor funkcji zacisku wégiowego #1 (F) Fug | - Wybor funkcji zacisku w@pwego #5 (S1)
Fuz | - Wybor funkeji zacisku wégiowego #2 (R) : Wybor funkcji zacisku d@pwego #6 (S2)
- Wybér funkciji zacisku wéEiowego #3 (ST) - Wybér funkcji zacisku s@pwego #7 (S3)

Fig | - Wybor funkcji zacisku wéfiowego #4 (RES : Wybor funkcji zaciskujyegowego #8 (S4)

Fis | ~ | ich | : Wybér funkcji zaciskéw weégiowych #9 ~ #16

Szczegoly patrz rozdziat 7.2.1.

6.3.3 Sygnat zakfczenia przyspieszania (OUT2)

Fit : Wybor funkcji zacisku wyciowego #2 (OUT2)

* Funkcja

i Jeeli parametr ten jest ustawiony, po zakeeniu przyspieszania na Wgiu OUT2 zostanie wystawiony
¢ sygnat

i *) wyjscie OUT1 oraz OUT2sstypu owarty kolektor (24Vdc, max.50m#

Ustawienie parametru

Parametr Funkcja Zakres regulacjji Waétastawiona
Fi3 Wybor funkcji zacisku 0~119 6: Przyspieszanie zakaone (styk zwierny)
wyjsciowego #2 (OUT2) 7: Przyspieszanie zakozone (styk rozwierny

Uwaga) Aby sygnat informagy o zakdczeniu przyspieszania pojawigsia wygciu OUT1, naley
odpowiednio ustawiwartas¢ parametruFi30.

Czestotliwos¢
wyjsciowa [Hz] A

Czestotliwos¢ pracy
Fil
Szerokd¢ pasma wykrywania

osiagniecia zadanej wartai
czestotliwosci

0 > [s]

Przyspieszanie zakozone ON
(logika dodatnia) OFF

Przyspieszanie zakozone —l—l_— ON
(logika ujemna) OFF
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6.3.4 Zmiana funkcji zaciskéw wygciowych

- Wybér funkcji wycia #1 (OUT1)

Fi

[EX]

. Wybor funkcji wyfcia #2 (OUT2)

© Wyhor funkcji wyfcia #3 (FLA/B/C)
~ . Wybor funkcji wygcia #4 do #7

Wigcej szczegOtow — patrz rozdziat 7.2.2.

6.3.5 Czasy odpowiedzi wéé/wyjsé

FIMG

. Wybdr czasu odpowiedzi wégja #1 (F)

. Wybor czasu odpowiedzi weja #2 (R)

: Wybor czasu odpowiedzi wieja #3 (ST)

: Wybor czasu odpowiedzi wigja #4 (RES)

: Wybor czasu odpowiedzi wgj#5 ~ #8 (S1 ~ S4)

FiN5 : Wybor czasu odpowiedzi wgj#9 ~ #16
| FiSQ | ~ | FiSG | : Zwioka zahczenia wy§¢ #1 ~ #7
| FiBo | ~ | Fibb | . Zwioka wyhczenia wy§¢ #1 ~ #7

Wigcej szczegOtow — patrz rozdziat 7.2.3.

6.4 Parametry podstawowe 2

6.4.1 Przehczanie pomedzy charakterystykami V/f #1, #2, #3 | #4 z zaciskd

wejsciowych
. Czstotliwos¢ bazowa 2 . Bzne zwgkszanie momentu 3
. Napkcie dla cestotliwosci bazowej 2 [ . Zabezpieczenie silnika poziom 3
Fq2 | @ Reczne zwgkszanie momentu 2 Ei2 . estotliwos¢ bazowa 4
Fiq3 | - Zabezpieczenie silnika poziom 2 Fid3 . Nggié dla czstotliwosci bazowej 4
Figy | : Czestotliwos¢ bazowa 3 [ . &zne zwigkszanie momentu 4
Fi4g | Napkcie dla cestotliwosci bazowej 3 FiHS . Zabezpieczenie silnika poziom 4
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¢/ * Funkcja
Powyzsze parametryagprzydatne gdy, np. cztery silniki przylaczone do jednego falownika i od czasu
do czasu mugzby¢ zahczone lub gdy istnieje konieczftozmiany charakterystyki V/f (1 do 4).
1) Przedczanie z zaciskbéw wagiowych
2) Przejczanie poprzez uhie ustawienia parametréw. Szczegoly - patrz roz6z229.6.
Uwaga) Ustawienie parametru ## (wybor trybu sterow&/f) jest wane tylko wtedy, gdy wybrane jest
V/f 1. Jeeli wybrane jest ustawienie V/f 2, V/f 3 lub V/ftésowanie odbywa siw trybie statego
momentu. Nie przetzaj silnikow kiedy parametr ## jest ustawiony rexteé¢ 7,8,lub 9.

Ustawienie przehczania zaciskow
Funkcja przeiczania pomidzy charakterystykami V/f 1, VIf 2, VIf 3 i VIf di@jest przypisana doadnego
wejscia. Dlatego te konieczne jest przypisanie jej do nigwanych wej¢

[Przykiad: przypisanie funkcji przgdzania pomidzy charakterystykami V/f 1 i V/f 2 zaciskowi Sksfunkciji
przehczania pomidzy charakterystykami V/f 3 i V/f 4 zaciskowi S2.]

Parametr Funkcja Zakres regulagiji Wartci¢ ustawiona
Fiig Wybor funkcji zacisku wépiowego #5 (S1) 0 ~ 135 28 (przetanie pomidzy
charakterystykami V/f 1 i V/f 2)
Fig Wybor funkcji zacisku wépiowego #6 (S2) 0 ~ 135 30 (przetanie pomidzy
charakterystykami V/f 3 i VIf 4)

= =

S1: przeiczanie
VIf1-VIf2 —_—

S2 : przejczanie —_—
VIf3-Vif4

CC
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S1-CC S2-CC VIf Ustawienia parametrow

OFF OFF 1 Czestotliwosé bazowa #1: Dol
Napkcie dla czstotliwosci bazowej #1 F30E
Reczne zwigkszenie momentu #1 wb:
Ochrona silnika przed przegeniem poziom #1  F&00
Czas przyspieszania #1 RCC
Czas zwalniania #1 =1
Przyspieszanie/zwalnianie #1 JF502
Ograniczenie momentu nggowego #1 FH4i
Ograniczenie momentu hamowania #1 FyH3

ON OFF 2 Czestotliwos¢ bazowa #2 F0
Napkcie dla czstotliwosci bazowej #2 F
Reczne zwikszenie momentu #2 Fo2
Ochrona silnika przed przegeniem poziom #2  Fi73
Czas przyspieszania #2 :F500
Czas zwalniania #2 :FSO1
Przyspieszanie/zwalnianie #2 :F50
Ograniczenie momentu nggowego #2 FHY
Ograniczenie momentu hamowania #2 FHH5

OFF ON 3 Czestotliwos¢ bazowa #3 o
Napiecie dla czstotliwosci bazowej #3 d
Reczne zwgkszenie momentu #3 F
Ochrona silnika przed przegeniem poziom #3  F71
Czas przyspieszania #3 FSID
Czas zwalniania #3 Fai
Przyspieszanie/zwalnianie #3 R
Ograniczenie momentu ngowego #3 FH4E
Ograniczenie momentu hamowania #3 el

ON ON 4 Czestotliwosé bazowa #4 - F
Napiecie dla czstotliwosci bazowej #4 i
Reczne zwikszenie momentu #4 {80
Ochrona silnika przed przegeniem poziom #4  Fif
Czas przyspieszania #4 :F5
Czas zwalniania #4 FSI5
Przyspieszanie/zwalnianie #4 FSiG
Ograniczenie momentu nggowego #4 F448
Ograniczenie momentu hamowania #4 Fy4g

* Wybierz charakterystykV/f 1 gdy wykorzystujesz tryb bezczujnikowego stgania wektorowego i 5-cio

punktows charakterystyk V/f. Wybor charakterystyki V/f 2, 3 lub 4 wadza tryb sterowania wektorowego, aleé

umazliwia sterowanie w trybie ze statym V/f.zidi funkcja przeiczania ograniczenia momentu i funkcja

. przehczania czasOw przyspieszania/zwalniagigrzypisane do zaciskéw wejowych ich ustawieniaasvazne.

Uwaga) Jeeli sterujemy z panelu operacyjnego lub zzdeenia komunikacyjnego, pasize parametry mag

by¢ ustawiane indywidualnie:

- przehczanie pomidzy charakterystykami V/F(2)
- Przehczanie pomidzy krzywymi (charakterystykami) przyspieszania/tniania ¢504)

- Przehczanie pomidzy ograniczeniami moment6 £ 3)
Powyzsze funkcje g aktywne tylko w trybie zadawania z panelu openaegp
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6.5 Ustawienie 5-cio punktowej charakterystyki V/f

. Czstotliwasé VF1 . Napécie VF3
: Napkcie VF1 . Czstotliwos¢ VF4

Fig2 | : Czstotliwos¢ VF2 Fig7 | : Napégcie VF4

Fig3 | : Napkcie VF2 Figg | : Cestotliwos¢ VF5

. Czstotliwos¢ VF3 : Napécie VF5

Szczegoly — patrz rozdziat 5.10.7

6.6 Zadawaniecgstotliwosci

6.6.1 Stosowanie dwodch sposobow zadawaniasiotliwosci (predkosci)

Fnod | - Wybdr trybu zadawania gotkosci

Faoo| © Wybor pierwszastwa sposobu zadawaniagstotliwosci

Feor| - Wybdr trybu zadawania gutkosci #2

FEOB| : Czstotliwosé przehczaniaFhiod/FEd

i * Funkcja

. Powyzsze parametry przgizaj pomidzy dwoma sposobami zadawaniastatliwosci
- Przehczanie poprzez ustawienia parametrow
- Automatyczne przeézanie przy pomocy estotliwosci przehczapcych
- Przehczanie poprzez zaciski wejowe

1) Jeden sposOb zadawania ¢ztotliwosci (predkosci)

Wybor pierwszéstwa sposobu zadawaniggstotliwosci FZ00=0 (domyéine ustawienie fabryczne)

Fhod e || Czestotliwas¢ (predkose) zadana ||

Pierwszéstwo posiada tryb zadawania ustawiony parametigiia.
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2) Przehczanie przy pomocy zaciskoéw wégiowych F200=H)

Sposo6b zadawania ri by zmieniany, jeeli funkcja wyboru pierwszestwa zadawania egtotliwosci jest
ustawiona na opejwyboru za pomagzaciskéw wejciowych.

A
Fhiod QO Czestotliwoi¢ zadana

A : Pierwszéstwo marF/ibd — Zacisk przeiczania pierwszestwa zadawania estotliwosci OFF
B : Pierwszéstwo maF2i — Zacisk przeiczania pierwszestwa zadawania estotliwosci ON

[Przyktad: Funkcja przetzania pierwszestwa zadawania egtotliwosci jest przypisana do zacisku
wejsciowego S4]

Parametr Funkcja Zakres regulagji Wéétastawiona
Fug Wyhbor funkcji zacisku wégiowego #8 (S4)| 0 ~ 135 104 (Prae#tanie pierwszestwa
zadawania egtotliwosci )

Pierwszéstwo zadawania

OFF Pierwszéstwo maFid

S4

cC ON Pierwszéstwo maF2d

3) Automatyczne przehczanie przy pomocy cestotliwosci przetaczajacych F20d=c)

Tryb zadawania okétony parametreniiild  fem) o Om—— Czestotliwos¢ zadana “

Tryb zadawania okétony parametrenh2i

A : Jezeli czestotliwosé zadana w sposéb okteny przez paramefiiild jest wiksza nk czestotliwosé
ustawiona parametrehtD8 = Pierwszéstwo ma zadawanie egtotliwaosci w sposéb okrdony

parametrenfid,
B : Jeeli czstotliwosé¢ zadana w sposob okteny przez paramefiild jest rowna lub mniejszani
czestotliwoié ustawiona parametref?D8 = Pierwszéstwo ma zadawanie egtotliwosci w sposéb

okreslony parametrenf2l
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Zadana cgstotliwosé

A o

v

Pierwszéastwo ma Pierwszéastwo ma
zadawanie w spos6b | |zadawanie w sposéb
okreslony parametrem| |okreslony parametrem

Fhd Feot

4) Automatyczne przejczanie przy pomocy cestotliwosci przetaczajacych F200=3)

A : Jezeli czestotliwos¢ zadana w sposob oléteny przez paramefrZd™ jest wiksza ni czgstotliwosé
ustawiona parametrehtD8 = Pierwszéstwo ma zadawanie egtotliwasci w sposéb okrgdony

parametrentcZ0
B : Jeeli czstotliwosé zadana w sposob okteny przez paramefr2l? jest rowna lub mniejszani
czestotliwoié ustawiona parametrefD8 = Pierwszéstwo ma zadawanie egtotliwosci w sposéb

okreslony parametrenh/i0d

Zadana cgstotliwosé

A

Feo : 5
o..‘ “‘
o *

Pierwszastwo ma Pierwszéstwo ma
zadawanie w sposob zadawanie w sposob
okreslony parametrem| |okreslony parametrem

Fein FIio

v
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Ustawienie parametru

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie
fabryczne

Fnnd Wybér trybu zadawania

n : VI (wejscie napéciowe)/ll (wejcie padowe) 2
predkosci

: RR (potencjometr/wégie napéciowe)

: RX (wefcie napgciowe)

: RX2 (wejcie napgciowe (opcjonalnie))

: Panel operacyjny

: Wegcie cyfrowe BCD lub binarne (opcja)

: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej

: RS485

: Dobudowany opcjonalny modut komunikacyjny
10: zwikszanie/zmniejszanie z zacisk. wapwych
11: wefcie impulsowe (opcja)

OCO~NOUITHAS WN P

rn | Wybor pierwszéstwa sposoby g. £y 0

(XN}
zadawania astotliwosci
@ 1:Fem

2: pierwszéstwo dlaFiiD
3: pierwszéstwo dlaF2i™
4: przehczanieFi0d/F207

Fe

£
c

Fom Wybér tr_ybu zadawania Tak jak dlaFfio 1
predkasci #2

F2o8 Czestotliwos¢ przehczania 0.1 ~FH 1.0
FiodiFenn

6.6.2 Ustawienie charakterystyk zadawania estotliwosci

Feo : VI/II punkt #1 sygnat wégiowy F222 | : RX2 punkt #1 sygnat wégiowy
- VIl punkt #1 czstotliwosé F223| : RX2 punkt #1 ogstotliwosé
: VI/II punkt #2 sygnat wégiowy F224 | : RX2 punkt #2 sygnat wigjiowy
: VI/II punkt #2 czstotliwosé¢ F2o4 | : RX2 punkt #2 ogstotliwos¢
Fein : RR punkt #1 sygnat wajiowy F22a8 | : BIN punkt #1 sygnat wéiowy
: RR punkt #1 ogstotliwosé F225 | : BIN punkt #1 cgstotliwosé
Faic : RR punkt #2 sygnat wigjiowy F230 | : BIN punkt #2 sygnat waiowy

-

y y
| (|
=

[ : RR punkt #2 agstotliwosé F23! | : BIN punkt #2 cgstotliwos¢
: RX punkt #1 sygnat wéjiowy F234 | : PG punkt #1 sygnat véejowy
] : RX punkt #1 cgstotliwos¢ F235| : PG punkt #1 estotliwosé

FciB : RX punkt #2 sygnat w&tiowy F236 | : PG punkt #2 sygnat wejowy

Fois : RX punkt #2 cgstotliwoié F237| : PG punkt #2 estotliwasé

Wigcej szczegOtow> patrz rozdziat 7.3
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6.3.3 Ustawienie charakterystyk zadawania momentu

Feoi : VI/II punkt #1 sygnat wégiowy Feee : RX2 punkt #1 sygnat wégiowy
Feo3 : VI/Il punkt #2 sygnat weégiowy Feed : RX2 punkt #2 sygnat wigjiowy

- VIl punkt #1 % (moment) Fo2s - RX2 punkt #1 % ¢ment)
Felb : VI/Il punkt #2 % (moment) : RX2 punkt #2 % ¢ment)
Fcid : RR punkt #1 sygnat wajiowy Fcel : BIN punkt #1 sygnat wégiowy

Feid : RR punkt #2 sygnat wijiowy : BIN punkt #2 sygnat w&jiowy
FoM : RR punkt #1 % (moment) : BIN punkt #1 % (mai)e
F2i5 : RR punkt #2 % (moment) : BIN punkt #2 % (mait)e
F2ib

: RX punkt #1 sygnat w&iowy
Fcib : RX punkt #2 sygnat w&iowy

F2cl : RX punkt #1 % (moment)

= : RX punkt #2 % (moment)

Wiegcej szczegOtow> patrz rozdziat 6.21.

6.7 Czstotliwosé pracy

6.7.1 Castotliwosé zalaczenia i czstotliwosé wytaczenia

F24o | Ustawienie cgstotliwosci zahczenia

F243 | : Ustawienie cgstotliwosci wytaczenia

/% Funkcja

Czestotliwoi¢ ustawiona parametref™l jest w sposdéb natychmiastowy ustawiana ngaeityj
falownika. Parametry teysvykorzystywane jeeli ustawione czasy przyspieszania i zwalniania
powoduj powstanie opfnienia w dostarczeniu momentu rozruchowego. Wslast, aby ustawéa
te czstotliwosci na wartéd¢ pomedzy 0,5 a 2 Hz (maksymalnie 5 Hz). Ustawienie ta&ukuje
slizganie s¢ silnika do wielkdci ponizej wartgci znamionowej, aby zapobiec zbyt@ywartgci

pradu. Jeeli konieczne jest dostarczenie momentu przy zerpwekosci obrotowej PE=8, 9), ustaw
parametryF24d, F243 na 0.0

- Podczas startu: egtotliwos¢ ustawiona parametref’d jest osigana w sposéb natychmiastowy
- Podczas stopu: egtotliwos¢ wyjsciowa spada do 0 Hz w sposéb natychmiastowy odogrt

ustawionej parametref?3

Ustawienie parametru

Parametr Funkcja Zakres regulacj Ustawienie fabrgcz
FaYn Ustawienie czstotliwosci zakczenia 0.0~10Hz 0.1
FoY3 Ustawienie cgstotliwosci wytaczenia 0.0~10Hz 0.0
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Czestotliwos¢
Wi?éciowa [If|z Silnik rozpoczyna przyspieszanie kiedy sygnat
A zadawania agtotliwosci osagnie punkt B,
H natomiast zaczyna zwaldigdy wart@¢
sygnatu zadawania eztotliwosci spadnie
ponizej punktu A.
ENREE
FELH ...........................
Feqt| - |Feqe

zadana

6.7.3 Castotliwos§é pasma nieczutdci

Fou : Czstotliwosé pasma nieczukei

£+ Funkcja

:  Aby okresli¢ 0§ silnika w trybie sterowania z czujnikiem v ustawd czgstotliwos¢ zadam na wartée
OHz np. z wejcia analogowego itp. Nie mpa natomiast ustawjej na warté¢ OHz za pomogodchyiki, :
ani przesuricia. W takich przypadkach powsza funkcja ustawia w sposéb pewngstatliwos¢ rowna |

OHz. Kiedy wartéé czestotliwosci zadanej jest mniejszazniistawiona parametrefz to czstotliwosé
zadana jest rowna OHz. :

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacj Ustawienie fabrgcz

F o4 Czestotliwos¢ pasma nieczukai 0.0~5Hz 0.0

Czestotliwos¢ zadana po
operacji pasma nieczulci
A

0 A B 100% ” Czestotliwosé
zadana

Uwaga: Funkcja nie jest aktywna podczas pracy defi@owanymi pedkosciami
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6.8 Hamowanie DC

6.8.1 Hamowanie DC

. Czstotliwos¢ rozpoczcia hamowania DC

: Prnd hamowania DC

F252 | : Czas hamowania DC

F253 | : Pierwszéstwo hamowania przy nawrocie

* Funkcja

Powyzsze parametry skutkufloprowadzeniem pdu statego do silnika w celu uzyskaniazégo momentu:
hamujcego. Za ich pomacmaozemy ustawd wartas¢ pradu stalego doprowadzonego do silnika, czas |
hamowania oraz estotliwos¢ wyjsciowa falownika, przy ktdrej nagpi rozpoczcie hamowania

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgg
Foon Czestotliwos¢ rozpoczcia hamowania DC 0.0~ 120 Hz 0.0
F o5t Prad hamowania DC 0.0 ~ 100% 50.0
Fooo Czas hamowania DC 0.0~10.0s 1.0
F253 Pierwsz@stwo hamowania przy nawrocie 0: OFF
1: ON
Czestotliwosé

wyjsciowa [Hz]

A
Czestotliwos¢ zadana

Czestotliwos¢ rozpoczcia
hamowania DC

0
Prad wyjsciowy [A]

N

Hamowanie DC

/

>

\ 4

[s]

l Prad hamowania

OC [ Fes |

N

Sygnat sterujcy (F-CC)

i
Iy

Czas hamowania DQ fa5o

ON

OFF

Uwaga) Czutéc¢ funkcji zabezpieczenia falownika przed prageniem wzrasta podczas hamowania DC. W
celu uniknécia awaryjnego wyiczenia falownik mge automatycznie doregulowazybka¢

hamowania DC.
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<Warunki rozpocgcia hamowania DC>

Funkcja pierwszgstwa hamowania przy nawrodi€s3 rozpoznaje ustalone warunki, takie jak polecetopts
z falownika i jest aktywowana kiedy gstotliwos¢ wyjsciowa falownika spadnie pargj wartdci czestotliwosci

rozpoczcia hamowania DC okénej parametrerhidsd. W takim przypadku warunki pod ktérymi rozpoczyna
sic hamowanie DC obejmajie tylko polecenia start lub stop wydane z pawogleracyjnego lub zaciskow

wejsciowych, ale take spadek egtotliwosci pracy poniej wartgci ustalonej parametreh?43 (czgstotliwosé
wytaczenia) lub spadek ¢gtotliwosci wyjsciowej ponkej wartaci wytaczenia.

[Hamowanie DC w warunkach normalnych]
(parametr pierwszstwa hamowania przy nawrodi€53 = 0 [OFF])

Czestotliwosé
wyjséciowa [Hz]

A Hamowanie DC
Fose Fose Fosc
Zadana cgstotliwos¢

[N/ [ NI/

> S5 NG

0 24 < >
S
Czestotliwosé zadana? [s]

F250
Feu43

0 2 %

(SFy% ng)’r sterujcy J—I_g 2J \ﬁ) 2J A 8:13

\4

(D Jeeli F250 i F243 > czestotliwoici zadanej : hamowanie DC.

(2) Jeeli FE50 > czstotliwosé zadana F243 : dziatanie okréone sygnatem steragym.

Jereli FES0 i F243 > czestotliwosci zadanej : hamowanie DC.
Jezeli polecenie sterage jest wprowadzane podczas hamowania DG migjgt przerwanie hamowania i
ponowne rozpoexie pracy.
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[Pierwszéstwo hamowania DC podczas pracy naprzod/wstecz]
(parametr pierwszstwa hamowania przy nawrodi€53 = 1 [ON])

Czestotliwosé

wyjséciowa [Hz]

A

Zadana cgstotliwos¢

A

A

pracy

f

N\

r

lFase|  |rese]

N

e

Hamowanie DC

’

3 ) AN
0 << >
Czestotliwosé zadana 1 ® g ® ®
F2s50
FeH3a
5 5 A
0 < >
Naprzod (F-CC) 52 |
_ -
Wstecz (F-CC) <5<5

(©) Podczas normalnej pracy naprzodiwsté&s8=0) : zmniejszanie siczestotliwoici nie jest

rozpoznawane jako polecenie STOPgaiamowanie DC nie jest uaktywniane.
@ Podanie sygnatu wstecz (lub naprzod) podczas druik piracuje naprzod (lub wstecHd53=l) :

hamowanie DC rozpoczynasgdy czstotliwosé ustawiona parametrefss (czgstotliwosé
rozpoczcia hamowania DC)staniegsvigksza ni czestotliwosé pracy podczas zwalniania.
@ Jezeli polecenie sterage jest wprowadzane podczas hamowania DC : piefissze ma hamowanie

DC.

6.8.2 Unieruchomienie wirnika pradem statym

FZS4 | : Unieruchomienie wirnika pdem statym

* Funkcja

Funkcja ta jest wykorzystywana, aby zapobiec swobot obracaniu siwirnika

[Ustawienie parametru]

[s]

ON
OFF
ON
OFF

Parametr

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrggz

FosH

Unieruchomienie wirnika pdem statym

0: Wyiczone
1. Whczone

0

Jezeli parametr unieruchomienia wirnikaadem statynF254 jest ustawiony ng hamowanie DC jest

kontynuowane z warfgia pradu na poziomie potowy wielkoi ustawionej parametreh?S!, aby utrzymé
nieruchomo wirnik silnika po petnym zahamowaniu By zakaczy¢ unieruchomienie wirnika pdem
statym, wystarczy wyczy¢ sygnat gotowéci (sygnat ST).
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) Wyswietlacz LED
Czestotliwosé¢

wyjsciowa [Hz] , Miga komunikatdb

Zadana cgstotliwos¢

1 H [x]
pracy / /Mlga komunikatdbiin

0

\ 4

[s]
Prad wyjsciowy 4

Lt
I

\4

Sygnat sterujcy (F-CC) | 8EF
Sygnat gotowéci (ST-CC) ON
— L OFF

Uwaga 1) Prawie takie samo unieruchomienie wirpikglem statym mge by zastosowane kiedy hamowanie
DC jest sterowane sygnatami zestanymi. Wiecej szczegotows patrz rozdziat 7.2.1.

Uwaga 2) Jeeli parametr unieruchomienia wirnikaadem statynf254 jest ustawiony na 1 (a¢zone), kiedy

czestotliwosé wyjsciowa jest nisza ni czestotliwosé rozpoczcia hamowania DEZ5T oraz zaciski
ST-CC g zwarte (ON), funkcja hamowaniagplem statym jest aktywowana i unieruchamianie

wirnika prmdem statym jest kontynuowane niezalie od wartéci czasu hamowania DEESE.
Niemniej jednak, jeeli wykorzystujemy silnik uniwersalny orazaor hamowania DEZ5! jest

ustawiony powyej 60% i czas hamowania D52 jest ustawiony na jak wartas¢ funkcja
zabezpieczenia przed przggniem mae zosté uruchomiona przez funkcgabezpieczenia
termicznego silnik.

Dodatkowo falownik mge automatycznie kontrolowarad hamowania, aby unilgg awaryjnego
wylaczenia.

Uwaga 3) Jdi wirnik silnika jest swobodny z powodu awarii #agia proces unieruchamiania wirnika nie jest
kontynuowany. Tak wi jezeli nastpuje wyhczenie awaryjne falownika, kiedy funkcja
unieruchomienia wirnika pdem statym jest aktywna, unieruchomienie wirnika jest kontynuowane
bez wzgtdu na to, czy falownik powrdcit z watzenia awaryjnego do swoich poprzednich funkcji,
czy tez nie.
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6.8.3 Wybor trybu zatrzymania przy zerowej predkosci

F2sg | - Wybor trybu zatrzymania przy zeroweggkosci

% Funkcja
i Funkcja ta steruje silnikiem w stanie zerowejdosci w momencie zatrzymania.z#di funkcja ta jest :
ustawiona, podczas zatrzymywania silnika zamiastdveania pgdem statym wydane jest polecenie OHg.

i Wyswietlacz podczas tej operaciji pokazuje komuniatFunkcja dziata tylko podczas pracy w trybie
sterowania wektorowego z czujnikiePe=f 9).

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrggz
FI55 Wybor trybu zatrzymania przy zerowej 0: Standardowy (hamowanie¢ 0
predkosci pradem stalym)
Fosn Czestotliwos¢ rozpoczcia hamowania DC | 0.0 ~ 120.0 [Hz] 0.0
Fo52 Czas hamowania DC 0.0 ~10.0[9] 1.0

Uwagi: 1) Funkcja nie dziata kiedy paramet5d jest ustawiony na 0.0

2) Jeeli funkcja ta jest wykorzystywana, nie ama jednoczénie wy¢ funkcji unieruchamiania wirnika
pradem statym

3) Funkcja nie dziata podczas pracy w trybie stamia momentem i pozycjonowania.

4) Funkcja dziata tylko podczas pracy w trybie @teania wektorowego z czujnikieraZ8 9). Aby
wykorzysta te funkcje potrzebny jest opcjonalny modut do sgemia impulsowego. Podczas pracy
w innych trybach ri sterowanie wektorowe z czujnikiem, wykorzystywges hamowanie pdem
statym

5) Nalezy byé¢ ostraznym jezeli parametF2Z50 jest ustawiony na di wartasé poniewa silnik zostanie
zatrzymany w krétkim czasie z zkj predkosci obrotowej. Mae sk pojawic wytaczenie awaryjne
stosownie do warunkéw ohgienia

6) Ustawienie tego parametru ma wplyw na
» hamowanie pidem statym w wyniku polecenia z zaciskow seewych (funkcja wejcia 22 i 23)
* hamowanie prdem statym w wyniku polecenia z komunikacji szeregjp

» hamowanie pidem statym, gdy parametebi (sposob zatrzymywania podczas petzania) jest
ustawiony na 2

+ hamowanie pidem statym, gdy parametbl3 (wybor trybu zatrzymania awaryjnego) jest
ustawiony na 2 lub 5

6.9 Pelzanie

. Czstotliwos¢ petzania

. Sposob zatrzymywania podczas petzania

{* Funkcja
. Parametry pelzania svykorzystywane podczas pracy silnika w trybie pata. Jeeli zadawany jest sygna}§
petzania, cgstotliwos¢ petzania jest wystawiana natychmiast bez wdigiha ustawiony czas przyspieszanga

Praca w trybie petzania jest wykonywana kiedy za@&g (przypisany do funkcji petzania) i Cg avarte (ON)
[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrggz
FoED Czestotliwos¢ petzania 0.0 ~20.0Hz 0.0
FoR! Sposéb zatrzymywania podczas petzania 0: Zwalniaraézymanie 0
1: Hamowanie wybiegiem
2: Hamowanie DC
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<Przykfad pracy w trybie petzania>
Praca naprzéd kiedy S4-CC (zacisk petzaniapaszwarte (ON) oraz F-CC g zwarte (ON)
Praca wstecz kiedy S4-CC (zacisk pelzaniaj gwarte (ON) oraz R-CC g zwarte (ON)
Praca naprzéd (lub wstecz) jeeli czgstotliwosé jest zadawana w chwili, gdy zaciski F-CCsgzwarte
(ON) (lub zaciski R-CC @ zwarte (ON))

Czestotliwosé¢
wyjsciowa [Hz]

Zadana cgstotliwos¢

pracy Naprzéd
Naprzéd Naprzod
Wstecz W
0
s1-cc  _| L
F-CC
R-CC
s4«cc _ |
Czestotliwosé
zadana

« Zaciski S4 i CC przypisane do pracy w trybie pelaam uaktywnione kiedy azstotliwosé pracy jest nisza
niz czestotliwoi¢ petzania, zas nieaktywne w przeciwnym przypadku. Aby pegey¢ sie na prag w trybie
petzania podczas normalnej pracy falownika halestawé parametr wyboru funkcji wégia na wartéé 50
(wymuszone petzanie do przodu — logika dodatnia)glii (logika ujemna) albo 52 (wymuszone petzanie do
tytu — logika dodatnia) lub 53 (logika ujemna).

» Praca w trybie pelzania jest niava, gdy zaciski pracy w trybie peitzania S4-CLagtywne (ON).

» Pierwszéstwo ma praca w trybie petzania, nawet wtedy, gulggenie sterare jest wprowadzone podczas
pracy w trybie pelzania.

« W trybie sterowania z panelu operacyjnego ustaeiparametruriDb (pierwszéstwo sterowania z zaciskow
wejsciowych) na warté 1 umaliwia sterowanie praca w trybie petzania przy wyk@taniu klawiszy
START i STOP.

» Nawet gdy paramefr2bi jest ustawiony na 0 lub 1 miawe jest hamowanie DC (paraméti3 (tryb pracy
stopu bezpiecZsstwa) jest ustawiony na wagto2 lub 5).

« Jezeli zaciski F-CC i R-CCgzwarte jednoczmie (ON) gdy paramefriDa (wybor pierwszastwa) jest
ustawiony na 0 (praca wstecz) tryby pragypszehczane jak przedstawiono paej:
Praca pelzanie naprzéd hamowanie wybiegiem (egtotliwos¢ petzania— 0 Hz) - praca petzanie wstecz

[Ustawienie zaciskéw petzania S4-CC]
Przypisanie zacisku steagpgo S4 do pracy w trybie petzania (dég ustawienie fabryczne: 16
(predefiniowana mdkos¢ #4).

Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawiona vgartg

Fug Wyb6ér funkcji wegcia #8 (S4) 0~135 18 (petzanie)

Uwaga ) Podczas pracy w trybie pelzania, sygnaiagitobecnéci sygnatu wygciowego niskiej cgstotliwosci
moze zostéa wystawiony. Nie ména natomiast wystawisygnatu osignigcia czstotliwosci z
podanego zakresu. Rownieegulacja PID jest zablokowana.
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6.10 Castotliwosé¢ skoku — przeskakiwanie cegstotliwosci rezonansowych

Fo13| : Castotliwase skoku #1  Wielkét skoku #2
: Wielkosé skoku #1 Fo™ . Cgstotliwosé skoku #3
. Czstotliwosé skoku #2 Fo15 | ¢ Wielkes skoku #3
* Funkcja

Parametry tesswykorzystywane do przeskakiwaniaestotliwosci rezonansowych w celu unikmia ;
rezonansu przy eztotliwosci drgar wlkasnych wspotpracuagych z falownikiem urgzdzea mechanicznych.

W trybie skoku silnik wykazuje histergav odniesieniu do exstotliwasci przeskoku.

Czestotliwos¢
wyjsciowa [Hz]
A

Czestotliwos¢ skoku #1 270 ¥ i (F2
Wielko§¢ skoku #2
Czestotliwos¢ skoku #2 £272) ! > ICTKOSC Skoku
(F273
Czestotliwosc skoku #3 E2TH)  [rrgrd >W'e'k°s° skoku #3
(F2715)
0 >

[Ustawienie parametréw]

Wielko§é skoku #1

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgg
Foo Czestotliwos¢ skoku #1 0.0 ~FH 0.0
F2 Wielkos¢ skoku #1 0.0 ~30.0 0.0
Fo2 Czestotliwos¢ skoku #2 0.0 ~FH 0.0
F213 Wielkos¢ skoku #2 0.0 ~30.0 0.0
FoM Czestotliwose skoku #3 0.0 ~FH 0.0
F275 Wielkos¢ skoku #3 0.0 ~30.0 0.0

* Jezeli gorne ograniczenie egtotliwasci (LL) znajduje si wewratrz zakresu
czestotliwosci przeskoku, to zostaje ono zmniejszone do najsaegczstotliwosci
z zakresu agtotliwosci przeskoku.

* Jezeli dolne ograniczenie egtotliwoici (LL) znajduje si wewmtrz zakresu
czestotliwosci przeskoku, to zostaje ono zkézone do najwkszej czstotliwosci
z zakresu agtotliwosci przeskoku.

* Jezeli dwa lub wecej zakreséw agstotliwosci przeskoku naktadajsie na siebie, to
szerokd¢ zakresu ogstotliwosci przeskoku zostaje rozszerzona i zaczygadi
najnizszej wartéci spagrod wszystkich nakltadagych s¢ zakreséw, a kiczy na
wartasci najwyzszej spérod wszystkich naktadagych sé zakreséw przeskoku

* Czestotliwos¢ nie ulega przeskokowi podczas przyspieszaniawdirdania.
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6.11 Predefiniowane pedkosci 8-15

|Faa1| ~ |Fag4| : Castotiwoici predefiniowanych pikosci #8 - #15

SzczegOly= patrz rozdziat 5.14

6.12 Castotliwosé nosha PWM

FIoo| : Czstotliwosé nosna PWM

7'+ Funkcja

1) Dzwigk hatasu mee byt zmieniony poprzez zmiarczstotliwosci nasnej PWM. Regulacja ta jest
skuteczna gdy chcemy zapobiec rezonowaniu silnidacazeniem lub z pokryw swojego Wentylatora

chtodzicego.

2) Zmniejszenie estotliwosci nosnej jest rownie skuteczne, gdy chcemy zmniejézaktdcenia

elektromagnetyczne

Uwaga) Zmniejszenie egtotliwosci nasnej zmniejsza zakidcenia elektromagnetyczne, aleksza ha+as

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrgg

F3nn | Czestotliwoié naina PWM| 0.5 ~ 15.0 (8.0, 5.0) [kHz] (*1)

[G6rne ograniczenie #hi sie w zaleznasci od
mocy falownika. Patrz tabela paasj]

12.0 [*2.2]

OJezeli czestotliwos¢ nosna PWM jest ustawiona na wadtqowyzej nastawy fabrycznej, g znamionowy
musi zosta zmniejszony jak to pokazano na rysunku i w tapefizej

Prad znamionowy
[%] 4

100

@ -

Czestotliwos¢ nosna

' PWM [kHZ]

»
»

@
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Klasa Moc silnika| Czestotliwos¢ nasna PWM [kHz] | Prad znamionowy przy Wartas¢ max., przy
napkciowa [kW] Ustawienie Gorne gornym ograniczeniu| ktorej niepotrzebna jest
domysine ograniczenie [%0] redukcja padu [kHz]
200V 18.5 12 15 Nie ma potrzeby redukcja@u znamionowegq
22 12 15 90 12
30 12 15 93 12
37 8 15 Nie ma potrzeby redukcjigdu znamionowegq
45 8 15 80 8
55 2.2 8 85 3
75, 90, 110 2.2 8 Nie ma potrzeby redukcijidar znamionowegq
400V 18.5 12 15 Nie ma potrzeby redukcja@u znamionowegq
22 12 15 90 12
30 12 15 89 12
37 8 15 70 8
45 8 15 80 11
55 8 15 65 8
75 2.2 8 70 4
90 2.2 5 75 2.2
110~220 2.2 5 80 2.2
280 2.2 5 75 2.2
315 2.2 5 70 2.2

Uwaga) W trybie sterowania wektorowego, ustaastatliwos¢ nasna na 2.2kHz lub wicej. Praca silnika me
stat sig niestabilna jeeli czgstotliwosé nosna jest mniejsza hi2.2kHz.

6.13. Zapobieganie wyczeniom awaryjnym

6.13.1 Auto-restart (na obracajcym sk silniku)

Feil . Auto-restart Feil : Tryb auto-restartu
Fail : Ustawienie auto-restartu #1 Foil : Ustawienie austamtu #3
Foi : Ustawienie auto-restartu #2

A UWAGA

* Nie zblza¢ si¢ do silnika lub maszyny
Silnik lub maszyna ruszapv sposdb nagtly i nieoczekiwany, w chwili przywra@ezasilania pg
jego chwilowym zaniku, co me by¢ przyczyr zranienia.

0

Wskazanie | « Umieici¢ tabliczki ostrzegawcze na falowniku, silniku i rawsie w celu zapobienia
wypadkom powstatym w wyniku ich nieoczekiwanegoalmamienia s w chwili przywrdcenia
zasilania po jego chwilowym zaniku

* Funkcja

Funkcja auto-restart wykrywagutkos¢ i kierunek obrotéw silnika podczas hamowania wglden lub

chwilowego zaniku naptia zasilania, w celu zapewnlema tagodnego rastlika (funkcjasledzenia :
predkasci silnika). Dziki temu parametrowi mma rownie przehczat sie z pracy przy zasilaniu z sieci na
prag; przy zasilaniu z falownika bez zatrzymywania &ini -

W czasie gdy funkcja jest wykonywana naswietlaczu wywietlany jest komunikattry
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Krok 1: Ustawianie metody sterowania auto-restartem
1) Restart silnika po chwilowym zaniku napégcia

Napicie zasilania

Predkoic silnika |/ S~ \

ON
F-CC
. L oFf

\4

\ 4

* F30i= . Funkcja ta jest wykonywana kiedy falownik powaato normalnej pracy po chwilowym zaniku
napkcia zasilania, w sytuacji niewystarcaeggo zasilania obwodu gtéwnego i obwodu stgrgo.

Paramet Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie  Wartas¢
fabryczne ustawiona
F3m Auto-restart {ledzenie| 0: Wylaczone 0 1lub3
predkasci silnika) 1: Po chwilowym zaniku nagiia zasilania
2: Gdy wejcie ST ON/OFF
3:1+2

* Funkcja ta jest wykonywana w trybie wznawiania bezgkdu na ustawienie tego parametru.
* Funkcja £30i=h & 3) jest uaktywniana po watzeniu awaryjnym lub wtzeniu napicia sterujcego.
* Funkcja £30i=h 3) jest uaktywniana kiedy wykryte zostanie r@pg zasilania gtownych obwodéw.

2) Restart silnika hamowanego wybiegiem

[\

Predkos¢ silnika

F-CC | ON
OFF
ON
ST-CC
OFF
* F30i=2 : Funkcja ta jest wykonywana, gdy zaciski ST-CGtam rozwarte, a nagbnie zwarte ponownie.
Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawienig  Wartasé
fabryczne ustawiona
F3o Auto-restart §{ledzenie| 0: Wytaczone 0 2lub 3
predkaosci silnika) 1: Po chwilowym zaniku nagtia zasilania
2: Gdy wejcie ST ON/OFF
3:1+2

« Aby ponownie uruchoniifalownik w trybie sterowania z panelu operacyjnagacinij klawisz RUN po
zaniku napijcia zasilajcego.

« Kiedy parametF3b8 (ilos¢ faz impulsatora) jest ustawiony na 1 (jednofazowyjybie sterowania

wektorowego ze spezeniem impulsowymRE=8) falownik mae wykczyé sie awaryjnie £ —i3 : blad
predkasci) jezeli kierunek obrotow silnika jest nievéiaiwy.
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Krok 2: Ustawianie trybu auto-restartu
[Ustawienie parametru]

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrycz

FI4 | Tryb auto-restartu (go§fE 0: Sledzenie pgdkosci silnika #1 (*1), (*2), (*3) | Zalezne od modelu
1: Restart przy estotliwosci #1 (*3)

2: Restart przy estotliwosci #2 (*3)

3: Sledzenie pgdkasci silnika #2 (1), (*2), (*3)

jest ustawiony na 8 lub 9
ustaw ten parametr na 0

4: Metoda specjalna (**)

(*1), (*2), (*3): Patrz uwagi w ramce.
(**) To ustawienie stay do specjalnego wykorzystania. Nie ngleistawid parametru naatwartasé

Ustawienia parametru

0: Sledzenie pgdkosci silnika #1
Falowniks$ledzi predkaos¢ silnika (rowniez w momencie zatzenia napicia zasilania). To ustawienie
parametru wymaga ustawienia statych silnika. Aktyjaaerowej pgdkasci silnika wymaga czas zwioki

{: Restart przy astotliwosci #1
Startuje z podanej egtotliwosci, kiedy silnik zaczyna hamowavybiegiem podczas chwilowego zaniku
napkcia zasilania, rozwarcia wigja ST itp. Zwykle restart jest wykonywany w czasa@iku napicia

zasilania i po wykryciu nieprawidtowego nagia obwodu steragego (komunikaPTFF), w czasie
kasowania wydczenia awaryjnego

c: Restart przy astotliwosci #2
Startuje z podanej egtotliwosci, kiedy silnik zaczyna hamowavybiegiem podczas chwilowego zaniku
napkcia zasilania, rozwarcia wigja ST itp. Zwykle restart jest wykonywany w czasa@iku napicia

zasilania i po wykryciu nieprawidtowego nagia obwodu stergigego (komunikaPDFF), w czasie
kasowania wydczenia awaryjnego

W sytuacji gdy wykonywane jest praetanie napicia zasilania z falownika na giew przypadku, gdy
silnik zawsze obracaepodczas uruchomienia wybor tej metody i ustawiemstotliwosci odpowiadajcej
predkasci silnika spowoduje jego tagodny rozruch

3: Sledzenie pgdkasci silnika #2

To ustawienie jest dla falownikéw o mocy 37kW kkszej. Nie ustawiaj parametfdi? na warté¢ 3 dla
innych modeli. Ustawienie takie dla modeli o mocamfiejszych ni 30kW, ze wzgldu na toze
czestotliwas¢ obrotéw silnika jest normalnie niewykrywalna, regpowodowd wytaczenia awaryjne z
powodOw przeeizenia, przecizenia padowego i nagiciowego.

Sledzona jest mdkosé silnika i kierunek obrotow, jak rownieczas zajczania zasilania. Czas detekcji
predkaosci silnika jest krotszy iiprzy ustawienidledzenia pgdkosci silnika #1.

(*1) UstawienieF3H=0
« Z powodu detekcji mdkasci silnika po przywréceniu nagia zasilania poagj podane s
najdiuzsze czasy auto-restartu.

Model falownika Czas zwtoki (najdiszy) [s]
VFP7-2185P~2450P, 4185P~4450P Okoto 4
VFP7-2550P~2110P, 4550P~4132KP Okoto 7
VFP7-4280KP, 4315KP Okoto 14

« Jezeli wybrana jest funkcja auto-restartu, to funkcjgest aktywowana rownigpodczas
uruchamiania silnika i pierwszego uruchomienia esswaniu wydczenia awaryjnego. Falownik
wznawia prace po uptywie niegiinego czasu zwtoki

i VEP7-4160KP~4220KP Okoto 11
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,~ Uwagal .
/ (*1) UstawienieF 34=0 \
/ * Przed ayciem funkcji auto-restartu upewniigsize state silnika zostaty ustawione (parametry

| FHOE2 ~ FHOM, FHID ~ FHI2). W przypadku nieprawidtowego ustawienia tych pasaow

i predkas¢ silnika nie lgdzie mogta by $ledzona i mog sie pojawic przypadki przeeizenia,

! przechzenia padowego i nagiciowego itp.

: * W przypadku, gdy silnik ma moc mniejsa dwie wartdci (lub wiecej) niz moc falownika,

| funkcja mae nie by w stanie wykry predkosci obrotowej silnika

E » Nawet, gdy funkcja auto-restartu zostanie ustaajigrdkos¢ silnika mae nie zostawykryta,
! jezeli czestotliwos¢ pracy jest wiksza nk 60[Hz]. W takiej sytuacji magpojawic sie przypadki
: przechzenia, przecizenia padowego i hagiciowego itp.

|  Gdy silnik nie pracuje i znajdujeegpod niewielkim obeizeniem mae sk trocte obracd.

E Zachowaj ostranos¢

' (*2) UstawienieF3=0) 3

! « To ustawienie jest wykorzystywane tylko, gdy dimfenika jest podiczony jeden silnik. Jeli
: do falownika § podhczone dwa lub wecej silniki, system mze nie dziatd poprawnie

| (*3) UstawienieF 34=0~3

| * W przypadku, gdy falownik pracuje w obwodzie rewmwvego zasilania linii produkcyjnej

E potprzewodnikow, ryj tej funkcji dopiero po uzyskaniu catkowitej pewéni, ze czas jaki

: uptynie zanim nagpi przehczenie zasilania z sieci energetycznej na falowrekspowoduje
! pogorszenia jakai produkcji.

« Uzywajac jednoczénie funkcji powrotnego zatzania £303), funkcja auto-restartugbzie
aktywowana podczas wadzenia awaryjnego

Adaptacja do aplikacji z dzwigami
Obcizenie mae spa¢ w czasie jaki uptywa od momentu sygnatu uruchoraielo podgcia

pracy przez silnik. Bywajac falownika w takich aplikacjach ustaw paranfelfiz0 i nie
uzywaj funkcji powrotnego zatzania.

Jezeli funkcja auto-restartu nie dziata !

Y Jezeli podczas auto-restartu pojawg siytaczenie awaryjne lub funkcja auto-restart nie dziala , /

. prawidfowo ustaw wartei parametréw tak jak to opisano w punkcie Krok 3) /

Krok 3: Ustawianie wtasciwosci funkcji auto-restart

1) PrzypadekF3H=0
[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
F3i2 Ustawienie auto-restartu #1 0.50~-2.50 Zateod modelu
F33 Ustawienie auto-restartu #2 0.50~-2.50 Zateod modelu

1) PrzypadekF3H=i~3
[Ustawienie parametru]

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrycz
Fi5 Ustawienie auto-restartu | 0: Szybki (0.5 [s]) (w aplikacjach z olgeniem | Zalezne od modelu
#3 0 matej bezwitadnizi)
1: Normalny (1.0 [s])
2~8: 1.5~4.5 [s]
9: Wolny 5.0 [s]

Parametr ten reguluje czas narastania momentuasegd silnika podczas restartu. Ngleistawe ten
parametr stosowanie do bezwladirimbchzenia.
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6.13.2 Zwrot odzyskiwanej enerqgii darddia zasilania

F3aoe . Zwrot odzyskiwanej energii doddta zasilania/Zwolnienie i zatrzymanie
Fam : Czas biegu z podtrzymaniem zasilania/Czas zamaiai
e Funkcja

1) Zwrot odzyskiwanej energii dozrédta zasilania
Jezeli podczas pracy nagiuje chwilowy zanik nagtia zasilania, funkcja ta utrzymuje silnik w stanie
pracy wykorzystujc energé odzyskiwan z silnika

2) Zwolnienie i zatrzymanie
Jezeli podczas pracy nagtuje chwilowy zanik nagtia zasilania, funkcja ta powoduje szybkie,
wymuszone zatrzymanie silnika. Wymuszone zatrzymgst wykonywane w czasie ustawionym

parametrent 3t przy wykorzystaniu energii odzyskanej z silnikdni® pozostaje w stanie
zatrzymania ado chwili, gdy polecenie stege nie zostanie wytzone (i podane ponownie).

[Napiecie zasilania zostaje wadzone]]

Napkcie zasilania

Predkosé¢ silnika

—

Czas wybiegu

N

[Napiecie zasilania chwilowo zanika]

Napkcie zasilania

Predkos¢ silnika

A\ 4

N

Okoto 100ms
(FI02=1)

/
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* Czas, przez ktory silnik utrzymuje obroty zza}e

od bezwtadnfci sterowanej maszyny oraz
warunkOw obcizenia. Przed zyciem tej funkciji
nalezy przeprowadzi stosowny test, w celu
okreslenia owego czasu.

* ‘U zycie tej funkcji w padczeniu z funkej F303
(ilos¢ prob samoczynnego aakenia)
umazliwia falownikowi restart bez
wczeshiejszego zatrzymania awaryjnego.

* Funkcja zwrotu odzyskiwanej energii dobdta
zasilania £302=1) jest wykonywana przez
okoto 100 ms. (Falownik, do ktérego
podhczono silnik 0 mocy 22kW lub mniej jest
w stanie kontynuowiasterowanie silnikiem

“. przez kilka sekund.)

——Mniej niz 100ms
(F302=1)
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[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie
fabryczne
Fang Zwrot odzyskiwanej energii dardédta | 0: Wylaczone 0
zasilania 1: Wiaczone (Zwrot odzyskiwanej energii
do zrédia zasilania)
2: Wigczone (Zwolnienie i zatrzymanie)
FIn Czas biegu z podtrzymaniem zasilarjia 0.0 ~ 320.0 [s 2.0

Uwaga: 1) Nawet przy wykorzystaniu poiggych funkcji silnik mae obracé sig¢ swobodnie stosownie do
warunkOw obcizenia. W takiej sytuacji natg uzy¢ dodatkowo funkcji auto restartu.
2) Funkcje te niegsaktywne podczas pracy w trybie sterowania momenmtgesrowania potzeniem

3) Zwykly czas zwalnianiadolzie miat miejsce podczas ngstijacych ustawié: F302=2 i F30=0.0

6.13.3 Funkcja ponownego zatzania

FIn3 : Wybor funkcji ponownego zadzania

A UWAGA

* Nie zblza¢ si¢ do silnika lub maszyny wytzonego awaryjnie
Jezeli falownik pracuje w trybie ponownego Zetania, zatrzymany awaryjnie silnik lub
maszyna ruszajw sposob nagtly i nieoczekiwany, po uptywie dkmaego czasu, co nie by
przyczyrn, zranienia.

« Umiesci¢ tabliczki ostrzegawcze na falowniku, silniku i magsie w celu zapobigenia
wypadkom powstatym w wyniku ich nieoczekiwanegoalmmienia si podczas pracy w trybig
ponownego zatzania.

0

Wskazanie

* Funkcja

:  Funkcja ponownego zgizania shay do automatycznego resetu, w sytuacji awaryjnegaagenia .
falownika. Podczas ponownego &enia, funkcjdledzenia pgdkosci silnika — gdy jest to konieczne - Jest
automatycznie aktywowana, aby silnik mégt tagodmyestartowa.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrggz
F3n3 Wybor funkcji ponownego zatzania 0: Wydczone 0
1.1~ 10razy

Przyczyny wyhczeh awaryjnych i proces ponownego ##ania

Przyczyna awaryjnego Proces ponownego agkenia
wytaczenia

Warunki anulowania ponownego
zahczenia

Chwilowy zanik napicia
Przetzenie

Przepicie

Przecizenie

Maksymalnie 10 kolejnych
ponownych zajczen

1-sze zajczenie: ok. 1 s po
wytaczeniu

2-gie zafczenie: ok. 2 s po
wytaczeniu

3-cie zakczenie: ok. 3 s po
wytaczeniu

10-te zadczenie: ok. 10 s po
wytaczeniu

Ponowne zakzenie zostaje anulowang
jezeli falownik wylaczy sk ponownie z
przyczyn innych ri chwilowy zanik
napkcia, przetzenie, przegicie lub
przecizenie, albo nie zatzy sk po
ustawionej liczbie préb ponownego
zahczenia.
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* Jezeli falownik wylaczy sk awaryjnie z ktéregbz poniszych powoddw, nie jest wykonywane ponowne
zahczenie falownika

-0OCRl 2,3 . Zwarcie w gaizi

-EPHI
-EPHD

[x]]
- ur

: Zanik fazy naptia zasilania

: Zanik fazy napcia wyjsciowego

: Przegienie PBr

-EFl EFZ  : Brak uziemienia

-E
-EEP!
-Errc
-Err3

. Stop bezpiedmwa
: Bhd EEPROM
: Bad RAM

Btad ROM

-ErrY : Blad CPU

ErrS : Bfad przerwania komunikacji

£rrb : Uszkodzenie matrycy bramek

£rr1 : Blad czujnika pgdu wyjéciowego
Err8 : Blad uradzenia dodatkowego

-£rr9 : Uszkodzenie pargi

Flash

£-0 : Blad przehczania logiki sink/source
-E-13 : Bld enkodera (impulsatora)

-E-I7 : Uszkodzenie klucza

* Podczas ponownego aakenia, wyjcie wykrywania uszkodzenia (FLA, B i C) nie jestyakne

* Rzeczywisty czas chiodzenia jest ustawiony dldaezen z powodu przetenia OLi, OL

,OLr). Z tego

wzgledu ponowne zatzenie jest wykonywane po uptywie rzeczywistegesuzzhtodzenia i czasu
oczekiwania na ponowne zeagenie.

* W przypadku wyhczenia awaryjnego z powodu przgpa CPi~0P3), falownik maze wyhczyé sic jeszcze
raz jeeli napkcie na jego szynie DC nie spadio o wystargzajvartasc.

* W przypadku wyhczenia awaryjnego z powodu przegrzaid)( falownik maze wykczy¢ sie jeszcze raz

jezeli temperatura w jego wirzu nie spadta do odpowiedniej waxtp falownik sam nadzoruje temperagur
swego wgtrza

* Ponowne zajczenie jest wykonywanezeli umazliwia to ustawienie parametfdD3 nawet wtedy, gdy
parametFbic (zapamitanie wyhczenia) jest ustawiony na 1.

* Podczas ponownego zakzenia komunikatkrY i wielkosé wybrana parametremitd (wybor monitorowanej
wielkosci) s3 wyswietlane naprzemiennie.

6.13.4 Dynamiczne hamowanie — Nagte zatrzymanierska

Fany : Wybdér trybu dynamicznego hamowania

: Moc opornika hamagego

. Rezystancja opornika hamaoggo

i * Funkcja
i Dynamiczne hamowanie jest wykorzystywane w ¢masgacych przypadkach:
1) konieczné¢ szybkiego zatrzymania silnika
2) falownik wyhcza s¢ z powodu zbyt wysokiego najia podczas zwalniania
3) Zmiany warunkéw obgrenia powoduj oddawanie energii nawet przy statejghcosci (np. prasa)

[Ustawienie parametru]

Ustawienie fabrycz

Parametr Funkcja Zakres regulaciji
Fany Wyb6ér trybu dynamicznego 0: Wylaczone
hamowania 1: Wigczone z wykrywaniem przegienia
F3an Rezystancja opornika hamuoggo| 1.0 ~ 100(Q
F3ng Moc opornika hamugego 0.01 ~ 600kw

W zaleznosci od
modelu

* Domyslne ustawienia fabryczne galezne od modelu falownika. Szczegéty patrz punkt 6L4B.
Poziom zabezpiec#gest okrélony przez paramefra2b (patrz punkt 6.13.5)
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a) Zewretrzny opornik hamuj acy (z zabezpieczeniem termicznym) (opcjonalnie)

Zewretrzny opornik
hamujcy (opcjonalnie)

Silnik
Ve )
Zasilanie Vo @
wgd
Falownik -
3/%
©
Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawiona vgart
Fan Wybdr trybu dynamicznegaq 0: Wytaczone 1
hamowania 1: Wilaczone z wykrywaniem przegienia
b) Zewnetrzny opornik hamuj acy bez zabezpieczenia termicznego
* Jezeli do obwodow
sterupcych nie jest "
doprowadzone zasilanie TH-Ry Zewrgtrzny opornik
\ LI hamupcy (opcjonalnie)
MCCB
—&: 9
Zasilanie—§ | ©
—6 0
LJ2:1
2) 2 € Naprzéd/stop
Wstecz/stop
1
) ..... G =
Zasilanie Bezpiecznik

1) Pohczenie, gdy stywamy MCCB z [? top coil] zamiast MC

2) Transformator obajacy napecie jest wymagany dla modeli 400 V, ale nie dla sio200 V.
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[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawiona véarto
F3ny Wybér trybu dynamicznego 0: Zablokowany 1
hamowania 1: Odblokowany z detekgprzecizenia
Fang Rezystancja opornika hamuoggo 1.0 ~ 100 Jakd ustawiona
F3ng | Moc opornika hamupego 0.01 ~ 600 kW wartas¢

(Kiedy standardowy wewatrzny opornik hamujcy nie jest wykorzystywany upewnijesize parametry 308 i
F309 53 ustawione stosownie do wymaganej ochrony przeecagzeniem.)

*Przekanik termiczny (TH-Ry) musi bydolczony jako ostatnirodek zabezpieczgjy przed pearem w
wypadku niezadziatania funkcji ochrony przed prazesmniem i ochrony przed przgeniem majcych chront
opornik hamujcy. Wybierz i dodcz przekanik termiczny o mocy wspoétmiernej do mocy zastoSoegn
opornika hamujcego.

Uwaga

W powyzszym uktadzie MC w obwodzie gtéwnym jest wgtony jezeli funkcja ochronna falownika jest
aktywna i w zwizku z tym komunikat o wygtzeniu awaryjnym nie jest wwietlany. Falownik powraca do
normalnej pracy z wykzenia awaryjnego teli jest wyhczony. Sprawgl historie wytaczer awaryjnych zanim
wytaczysz i ponownie wiczysz falownik (patrz punkt 8.1).

Aby zapobiec wyczyszczeniu zapisu 0 przyczynachgwego wyhczenia poprzez wyezenie i whczenie
zasilania, zmig ustawienie parametru wyboru przechowywania infajim@wytaczeniach awaryjnychbic.
(patrz rozdziat 6.23.3).

* Opcjonalne urzdzenie nagicia sterujcego (22 kW lub mniej)

W obwodach, gdzie zasilanie obwodoéw
N sterupcych jest datczone do zaciskow RO i SO,
kiedy MC w obwodzie gtéwnym jest wadzony
podczas, gdy nagiuje wyhczenie awaryjne dane
o tym wyhczeniu § zachowywane take
mozliwe jest ich péniejsze wywietlenie (sygnat
na wygciu FL réwnie jest wystawiany). Wicej
szczegOtow nt. uedzeh zasilajcych uktady
sterowania patrz rozdziat 9.4
Uzywajac zwyklych opornikéw hamagych
7 upewnij s¢, ze ich rezystancja jest gksza ni
minimalna dopuszczalna wasto(patrz nasfpna
strona).

22kW lub mniej
(opcjonalnie)
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3) Wybér dodatkowego opornika hamupcego i urzadzenia hamugcego

Model Dodatkowy opornik hamuagy/ modut hamujcy
Rodzaj Wartéé

VFP7-2185P PBR3-2150 220[W]-30[Q]x4P (880W-7.5Q])
VFP7-2220P PBR3-2220 220[W]-27[Q]x8P (1760W-3.3R])
VFP7-2300P PB3-2300 200[W]-5[Q]x3P2S (1200W-3.3p])
VFP7-2370P~2550P PB3-2550 200[W]-5[Q]x5P2S (2000W-2D])
VFP7-2750P~2110KP (*3) DGP600W-B1 3.4[kW]-1.7[Q]
VFP7-4185P PBR3-4150 220[W]-120[Q]x4P (880W-30Q])
VFP7-4220P PBR3-4220 220[W]-30[Q]x4P2S (1760W-18D])
VFP7-4300P~4370P PB3-4300 200[W]-20[Q]x3P2S (1200W-13.%}))
VFP7-4450P~4900P PB3-4550 200[W]-20[Q]x5P2S (2000W-8R])
VFP7-4110KP~4160KP (*3) DGP600W-B2 7.4[kW1-3.7[Q]
VFP7-4200KP~4220KP (*3) DGP600W-B3 8[kW]-1.9[Q]
VFP7-4280KP~4315KP (*3) DGP600W-B4 14[kW]-1.4[Q]

(*1) Wartosci w nawiasachascatkowitymi mocami (W) i catkowit rezystang opornikéw hamujcych.

(*2) Oznaczenia: PBR3-_ _

_: Opornik haaayj

PB3-____:Modut hamagy
(*3) Aby uzy¢ opornikéw hamujcych (serii DGP600) konieczne jest zainstalowapiganalnego obwodu

sterowania opornika hamigego.

4) Dodatkowe oporniki hamujace i ich minimalna rezystancja

Tabela poniej zawiera list opornikéw hamujcych dohczanych z zewatrz i ich minimalry rezystangj. Nie
nalery podhczat jakichkolwiek opornikéw hamagych o catkowitej rezystancji mniejszegminimalna

przewidziana rezystancja

Moc falownika Klasa 200V Klasa 400V
[kw] Opcja standardowa Minimalna Opcja standardowd)] Minimalna
[Q] rezystancjaQ] rezystancjaQ]
18.5 7.5 5 30 20
22 3.3 3.3 15 13.3
30 3.3 3.3 13.3 13.3
37 2 1.7 8 13.3
45 2 1.7 8 6.7
55 2 1.7 8 5
75 1.7 1.3 8 3.3
90 1.7 1 3.7 3.3
110 1.7 3.7 2.5
132 - - 3.7 25
160 - - 1.9 25
200 - - 1.9 1
220 - - 1.9 1
280 - - 1.4 1
315 - - 1.4 1
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6.13.5 Unikanie wyhczen awaryjnych z powodu zbyt wysokiego nagicia na szynie DC

FIng | : Zabezpieczenie nadnapiowe obwodu DC
FE25 | : Poziom ochrony nadnagiowej (szybkiej)

FE2E : Poziom ochrony nadnaggiowej

i * Funkcja

. Funkcje te automatycznie utrzyrgtah czestotliwosé wyjsciowa lub zwickszag ja, aby zapobiec
wytaczeniom awaryjnym z powodu zbyt wysokiego rafai na szynach DC podczas zwalniania lub pracy
ze stad predkaoscia. Kiedy zabezpieczenie nadnegowe obwodu DC jest wezone zwalnianie nie
potrwa diuzej niz ustawiony czas zwalniania.

R Jezeli napecie DC wzrasta i 0gga poziom ustawiony

Czestotliwos¢ parametrentb2b czestotliwosé wyjsciowa lxdzie
maksymalna regulowana tak, aby kontrolowgen wzrost. Jeeli

napkcie DC wzrasta bardziej i agja poziom

Czgstotliwosé . o
wyjéciowa \ ustawiony parametrefbZ5 regulacja jest

AN wykonywana szybciej

»
|

Rzeczywisty czas zwalniania
(rézny od czasu zwalniania w
trybie odzyskiwania energii)

A

Poziom ochrony nadnagiowe]
T 7 (szybkiej)F&25

Poziom ochrony nadnagiowejF&25

Napiecie DC

1
1
1
]
]
|
1
1
1
1
: |
Ustawiony czas I
1
1
]
]
|
1
1
1
1

v

[Ustawienie parametréw]

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie
fabryczne

F3os Zabezpieczenie nadnagpiowe | 0: Odblokowany 0

obwodu DC 1: Zablokowany
2: Odblokowany (wymuszone szybkie zwalnianie)

FEA5 Poziom ochrony nadnagiowej| 100 ~ 250% 135%
(szybkiej)

FE2R Poziom ochrony nadnagmiowej| 100 ~ 250% 130%
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6.13.6 Regulacja nagicia wyjscioweqgo i kompensacja nagcia

Fange . Napkcie wyjsciowe dla cestotliwosci bazowej (regulacja naggia wyjsciowego)
F307| : Wybdr napicia dla czstotliwosci bazowej (kompensacija napia)
S Funkcja

Napiccie wyjsciowe dla czstotliwosci bazowej (requlacja nagia wyjsciowego)

Parametr ten ustawia napie wyjsciowe dla czstotliwosci bazowej tak, byadne nagicie przekraczage

wartos¢ ustawion parametrent30E nie bylo wyprowadzane. (Funkcja ta jest aktywrediiparametF 307
jest ustawiony na 3 lub 4).

Wybér napeécia dla czstotliwosci bazowej (kompensacja napia)

Funkcja ta utrzymuje staly stosunek V/f dla zappbiga spadkowi momentu przy niskickegkosciach
%, pracy, gdy spada nagie wefciowe.

* Kompensacja napcia —utrzymywany jest staproporcg V/f nawet przy wahaniach nagia wegciowego
* Ograniczenie nagcia — Napgcie wyjsciowe jest ograniczane do waitookreslonej parametrerh306. Jeeli

funkcja kompensacji naggia nie jest aktywnaadne ograniczenie na nagie wyjsciowe nie jest nakladane.

[Ustawienie parametru]

D

Paramet Funkcja Zakres regulaciji Ustawienig
fabryczne
F3nog Napiecie wyjsciowe dla cestotliwosci | 0 ~ 600V 220V/400V
bazowej (regulacja nagmia
wyjsciowego)
Fam Wybor napicia dla czstotliwosci 0: Brak kompensacji nagiia/bez 1
bazowej (kompensacja napia) ograniczenia
1: Kompensacja naggia/bez ograniczenia
2: Brak kompensaciji naggia/ograniczenie
3: Kompensacja nagiia/ograniczenie

* Jezeli F307 jest ustawiony nf lub 2, wartdi¢ napkcia wyjsciowego jest zalena od napicia wefciowego.

* Napigcie wyjsciowe nie przekracza wast napkcia wegciowego, nawet kiedy nagiie dla czstotliwosci
bazowej (paramefr3ib) jest ustawione na wagbwieksz niz napkcie wefciowe.

* Proporcja nagicia wyjsciowego do cgstotliwosci (V/f) moze by regulowana stosownie do mocy silnika.

Ustawienie parametrtdd | na3d pozwala falownikowi na powstrzymanie narastanigi¢taa wyjsciowego
wraz ze zwgkszaniem nagtia wepciowego, jeeli czestotliwos¢ pracy jest wgksza nk ustawiona
czestotliwos¢ bazowa.
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[F307=0 : brak kompensacji napiecia/brak ograniczenia]

Napicie
\:\/\ijCIOwe V] Napicie wegciowe
F306 o wysokie
X Na_plq_cne
Napkcie wejsciowe niskie
znamionowe /
> Czstotliwos¢
0 wyjsciowa
ul
*PL=0,1,6
[x]
F306 x napkcie wyjsciowe nie mae byt
Napiecie > wigksze nk napkcie wegciowe
Znamionowe

[F307=i : kompensacja napgcia/brak ograniczenial

Napiccie
wyjsciowe [V] o .
N Napkcie wegciowe
wysokie
F306 o
/ niskie

> Czestotliwosé
wyjsciowa

* Napiecie wyjsciowe mae przekraczawartasé¢ F306,
jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa jest weksza nk

czestotliwosé bazowa ##, nawet kiedyddb ma wartéé
mniejsz niz napkcie wegciowe
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[F307=2 : brak kompensacji napiecia/ograniczenie]

Napkcie

wyjsciowe [V]

A Napkcie wefciowe
y

x Naplq_czle - wysokie
Napiccie wejsciowe
zZnamionowe niskie
» Czstotliwosé
0 wyjsciowa
ul

*PE=0,1,6

X 1 napkcie wyjsciowe nie mae by
Napiecie wieksze nk napkcie wegciowe
Znamionowe

[F307=3 : kompensacja napégcia/ograniczenie]

Napicie
wyjsciowe [V]
A
Napicie wefciowe
F30e I wysokie
niskie

 Czestotliwosé

0 ” wyjsciowa

6.13.7. Zakaz pracy w odwrotnym kierunku

F3u . Wybor zakazu pracy w odwrotnym kierunku

* Funkcja
. Funkcja ta zapobiega zmianie kierunku obrotow lediv/ sytuaciji podania niewdeiwego sygnatu
i sterupceqo

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
F3u Wybor zakazu pracy w odwrotnym0: Wszystkie kierunki dozwolone 0
kierunku 1: Zakaz pracy wstecz

2: Zakaz pracy naprzod
3: Wybrany kierunek (*)
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* Parametr ten jest nieviray podczas pracy w trybie pozycjonowania. Dodatkgeili silnik pracuje w
zabronionym kierunku w trybie pracy z predefiniowam predkosciami lub wymuszonej pracy w trybie
petzania, polecenia stegap staj sic niewazne niezalénie od trybu sterowania.

* Jezeli state silnika g ustawione w sposéb nieoptymalny w trybie sterowavektorowego z
automatycznym zwkszaniem momentu, silnik me nieznacznie ruszyw odwrotnym kierunku z

powodu czstotliwosci paslizgu. Przed ayciem tego parametru, ustaw wadgarametru23
(czestotliwos¢ wytaczenia) na wark@ bliska czestotliwosci paslizgu. Kiedy falownik jest w trybie

sterowania wektoroweg®€z8 i F36H-C), w zalenosci od ustawienia parametfdli (auto-restart na
obracagcym sk silniku), silnik maze obracé sig w kierunku przeciwnym do zakazanegeee falownik

zostanie wydczony i zajczony ponownie, bez wzglu na ustawiopwartcé tego parametru

6.14. Sterowanie pélizgiem

F3ch
F3ci
Face
F3c3

F3e

. Palizg
. Prdkosé¢ poslizgu przy 0%
. Predkos¢ paslizgu przyF3en

. Strefa momentu bez gdizgu

 F

iltr wyjsciowy

* Funkcja

Jezeli praca odbywa siz pojedynczym obgzeniem przy wgcej niz jednym falowniku i jednym silniku,
i powyzsze parametry rozdzielgpbchzenie na poszczegolne falowniki. Przy ich pomocymaoregulowa
zakres cgstotliwaosci, strek momentu bez glizgu i paslizg.

Pailizg 1

N Pdilizg

.

<<

NJ

Wewrgtrzny moment

Paslizg 2
—-|F3g2| | F3ei

Pdilizg

A

F32t| |F3ee

odniesienia —
Strefa
hieczutdcl Strefa nieczulci

[Ustawienie parametru]
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcy

F3o0 Pdlizg 0~ 100% 0

F32 Predkos¢ poslizgu przy 0% 0 ~ 320Hz 60

F3p2 Predkos¢ poslizgu przy F320 0 ~ 320Hz 60

F373 Strefa momentu bez giizgu 0 ~100% 10

F3o4 Filtr wyjsciowy 0.1 ~ 200rad/s 100
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* Kiedy moment dostarczany przez falownik jestkgizy niz strefa momentu bez gzgu, czstotliwosé jest
zmniejszana (podczas pracy adpwej) lub zweékszana (podczas hamowania z odzyskiwaniem energii).

* Podlizg przynosi rezultaty w zakresiegstotliwosci powyzej czstotliwaosci ustawionej parametrefde!.
* W zakresie czgstotliwosci pomigdzy F32t i F32¢2, wielkosé paélizgu zaley od momentu.

Zmiana cestotliwosci podczas pdizgu maze by obliczona jak pokazano pasej.
a) Pglizg obliczany na podstawie wewtnznego momentu odniesienia §ing 1)
Jezeli wewretrzny moment odniesienia (%)0

Pailizg 1= (wewrgtrzny moment odniesienia — strefa momentu bétizmu |F323| )/100
Pdslizg 1 musi by ustawiony na 0 lub ja wartas¢ dodatni.

Jezeli wewretrzny moment odniesienia (%)0

Pdslizg 1= (wewretrzny moment odniesienia + strefa momentu betizou |F323| )/100
Paslizg 1 musi by ustawiony na 0 lub jag wartas¢ ujemr.

b) Palizg obliczany na podstawie gztotliwosci wyjsciowej po zakéczeniu przyspieszania (Fiag 2)

Jeeli  [r33] < [F322]

| Czstotliwos¢ po przyspieszeniug Czstotliwos¢ 1 ustawiona parametr = Pdlizg2=0
| Czstotliwos¢ po przyspieszeniu | > €ztotliwos¢ 2 ustawiona parametreffd2?2 [= Pdlizg 2 = Pglizg
/100
Jezeli czgstotliwasé 1 < | Czstotliwos¢ po przyspieszeniug Czstotliwos¢ 2 |F3p2
Palizg (Jczestotliwosé po przyspieszeniy czestotliwosé l ) }
Pallizg2= ———  x
100 ( czstotliwosé 2 | F322 | — czestotliwosé 1 )

Jeeli [£3a1] 2 [£302]

| Czstotliwosé po przyspieszeniug Czstotliwos¢ 1 ustawiona parametr = Paglizg2=0

| Czstotliwosé po przyspieszeniuy Czstotliwos¢ 1 ustawiona parametr = Palizg 2 = Pglizg
/100

¢) Prdkos¢ paslizgu

Predkosé paslizgu = czstotliwosc bazowa| ol | %%x Pglizg 1 x Pailizg 2

Uwaga) Dla tego obliczenie przyjmijetotliwos¢ bazova rown 100 Hz, jeeli jej wartas¢ jest weksza nk 100
Hz.
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6.15 Funkcje dla dwigow/podnasnikow

F330 . Zwiekszanie pgdkasci przy matym obecizeniu

F33 : Dolne ograniczenie dla zgkiszenia pgdkosci przy matym obeizeniu

F33c . Czas zwioki dla zwkszenia pgdkaosci przy matym obcizeniu

F333 : Czas detekcji matego olgenia dla zwékszenia pgdkasci przy matym obeizeniu
F334 . Czas detekcji diego obcizenia dla zwikszenia pgdkaosci przy matym obeizeniu
F335 . Przehczanie momentu obgienia podczas pracy do przodu

F336 : Duzy moment przy przyspieszaniu do przodu

FI37 : Duzy moment przy pracy ze stgbredkoscia do przodu

F338 . Przehkczanie momentu ohgienia podczas pracy do tytu

F339 : Duwzy moment przy przyspieszaniu do tytu

FIayn : Duzy moment przy pracy ze sigbredkoscia do tytu

== . Czstotliwos¢ przehczania przy zwikszaniu pedkosci przy matym obecizeniu

6.16. Przehczanie silnika sié/falownik

F354 . Wybor wyjcia przehczapcego silnik sié/falownik
F355 . Czstotliwos¢ przehczapca si€é/falownik
FI55 . Zwioka przy przeiczaniu na falownik

F357 . Zwioka przy przeijczaniu na sie

FI5g | : Czas podtrzymania

O Funkcja

. Funkcja ta przekza silnik pomidzy zasilaniem z falownika, a z sieci bez jegozatrywania w
przypadku wyiczenia awaryjnego lub w wyniku wystania odpowiednisygnatu steragego
(przehczapcego), jak rownie transmituje sygnaly przgdzapce do uradzen zewrgtrznych (MC, etc).
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[Ustawienie parametru]

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawien
fabryczne
FI54 Wybér wyjscia przedczapcego |0: Wytaczone 0
silnik sie¢/falownik 1: Automatyczne prze¢zanie w przypadku
wytaczenia awaryjnego
2: Przedczanie sygnatem o ustalonegstotliwosci
3: Przedczanie sygnatem o ustalonegsiotliwosci/
Automatyczne przetzanie w przypadku
wytaczenia awaryjnego
F355 | Czstotliwoie przehczapca 0 ~FH 60.0
sie¢/falownik
FI55 Zwioka przy przejczaniu na [Zaleznie od modelu] ~ 10.0 s Zalaie
falownik od modelu
F357 Zwioka przy przejczaniu na sie | 0.37 ~10.0 s 0.62
F3cg Czas podtrzymania 0.1~10.0s 2.0

[Diagram czasowy]

Czgstotliwoi¢ przehczapca
siec/falownik

Wyjscie MC dla pracy przy zasilani
z falownika. Wyjcie przedczapce
sie¢/falownik (P24-OUT1)

Wyjscie MC dla pracy przy zasilani
z sieci. Wyjcie przehczapce
sie¢/falownik (P24-OUT2)

Czas podtrzymani

<>

F355

Czestotliwos¢ zadana

Czas detekc

ON

ON

Sygnat przeiczapcy na
sie¢ S3-CC

ON \ |

\

\

Zwioka przy przeqczaniu na

sie¢

Sygnal przedczajcy na sié S3-CC ON: Praca przy zasilaniu z sieci
Sygnat przeiczapcy na sié S3-CC OFF: Praca przy zasilaniu z falownika.
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Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne
FI54 Wybér wyjscia przed4czapcego |0~3 0
silnik siet/falownik
F355 | Czestotliwosé przehczapca 0 ~FH [HZ] 60.0
sie¢/falownik
FI55 Zwtoka przy przejczaniu na [Zaleznie od modelu] ~ 10.0 [s] Zalrie od modelu
falownik
F357 Zwtoka przy przefczaniu na sie | 0.37 ~ 10.0 [s] 0.62
F358 Czas podtrzymania 0.1 ~10.0[s] 2.0
Ty Wybdr funkgji zacisku 0~135 102 (przetzanie silnika
wejsciowego #7 (S3) siet/falownik)
Fi30 Wybér funkcji zacisku 0~119 46 (wyicie 1 przeiczapce
wyjsciowego (OUT1) siet/falownik)
Fi3 Wybér funkcji zacisku 0~119 48 (wyicie 2 przedczapce
wyjsciowego (OUT2) siet/falownik)
{ Uwaga !

* Przed przejczeniem na steupewnij s¢, ze gdy silnik zostanie zasilony wprost z siegiltie kiecit sie
: naprzéd tak samo jak dla pracy silnika przy zasilarfalownika

* Nie ustawiaj parametrb3i (wybor zakazu pracy naprzod/wstecz) na wriblub 3 (zakaz pracy naprzad).
i Takie ustawienie sprawiag niemaliwe jest przeiczenie falownika na pracaprzdd, a wic przehczenie

z zasilania z falownika na zasilanie z si ;

6.17. Requlacja PID

F3&0 : Wybér sygnatu spezenia zwrotnego

F36i . Filtr op&niajacy

FIE2 : Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego (P)
FI53 : Wzmocnienie czionu calkagego (1)

FIE4 . Gorny limit sygnatu kidu

F3E5 . Dolny limit sygnatu bidu

F3EE : Wzmocnienie cztonu #hiczkujacego (D)
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6.18. Automatyczna requlacja pedkosci/potozenia

: llos¢ impulséw impulsatora

. llos¢ faz impulsatora

. Detekcja roziczenia impulsatora
F3m0 . Przetagenie

: Wzmocnienie w gtli pozycjonowania

‘n
=d

y Ly
(NN

FI2 . Zakres pozycjonowania

-

-

3 . Limit czestotliwasci pozycjonowania

F3 : Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego regulatonap

-
L

I
-~
[Ny

3 : Wzmocnienie czionu calkagego regulatora pdu

: Wzmocnienie cztonu proporcjonalnegglppredkosciowej

=
(XX
e}
o

: Wzmocnienie cztonu catkagego ptli predkosciowej

N
[AX]
-
-

: Wybdr danej licznika silnika

II
Ly
|

F379 . Wspolczynnik parametruegthi predkosciowe;j

6.19. Tryb pracy z predefiniowanymi predkosciami

| F38o | ~ | F335 | Tryby pracy z predefiniowanymi gatkosciami

Wigcej szczegOtow> patrz rozdziat 5.14.

6.21. Ustawianie parametrow silnika

: Auto-tuning . Liczba biegunow
: Nachylenie charakterystyki gzgu F377| : Znamionowa moc silnika

F3i5 | @ Statasilnika 1 (rezystancja pierwotna) FI8 : Bylpika

F377 | : Stata silnika 2 (rezystancja wtérna) F378 . Zaka-tuningu
F378 | : Stafa silnika 3 (indukcyjrié magnesowania)

. Stafa silnika 4 (moment bezwtadoobcihzenia)

F375 | @ Stata silnika 5 (indukcyjrid rozproszona)
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A Uwaga

® « Nie ustawiaj statej silnika #3 (indukcyjffiomagnesowania) mniejsiub rowry potowie

wartasci domyélnej . Jeeli stata silnika #3 (indukcyjrié magnesowania) jest ustawiona na
bardzo mat wartas¢, maze zadziaté funkcja zabezpieczenia przed utykiem ¢siotliwos¢
Zakaz wyjsciowa mae wzrosaé

Jezeli cheesz gywac sterowania wektorowego lub automatycznegazksaania momentu, konieczne jest
ustawienie parametréw silnika. Parametry silnika&maoustawé w jeden z poriiszych sposobdw.

1) Uzycie automatycznego ustawiania trybu VAEE) do nastawy trybu sterowania silnik3] oraz
autotuningu jednoczaie FH00).

2) Ustawienie parametru trybu sterowania silnfe) ( parametru autotuningdr'$0d) indywidualnie.

3) Ustawienie parametru trybu sterowania silnfik) ( parametrow silnikagcznie.

Uwaga) Jeeli blad tuningu EEn) pojawia st podczas zatzania zasilania ustaw param@té3 (typ silnika) na
Y (inne silniki).

[Sposéb 1: Wycie automatycznego ustawiania trybu V/f]

Jest to najprostsza metoda dokonania ustawiarametrerfiid mazna ustawd prae z automatycznym
zwigkszaniem momentu, bezczujnikowe sterowanie wekteroautotuning jednoczeie.

Automatyczne ustawianie trybu V/f RU=! (automatyczne zwgkszanie momentu + auto-tuning)
Automatyczne ustawianie trybu V/f RU2=e (bezczujnikowe sterowanie wektorowe auto-tuning)
Automatyczne ustawianie trybu V/f RU2=3 (automatyczne oszagizanie energii+ auto-tuning)

Wiecej szczegotdw patrz rozdziat 5.2.
[Sposdb 2: Niezalgne ustawianie sterowania wektorowego i auto-tuningu

Metoda ta przewiduje niezalge ustawianie sterowania wektorowego i auto-tunitNajpierw naley ustawé
ryb sterowania parametrem wyboru trybu sterowaifika Pk, a nastpnie auto-tuning.

Ustaw parametr auto-tuningu F480 na wartosé 2 (auto-tuning)

[Ustawienie parametru]

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie
fabryczne
Funn Ustawienie autotuningu0: Wytaczony (bez auto-tuningu) 0
1: Inicjalizacja parametrow silnika (0 po wykonaniju
2: Auto-tuning whczony (0 po wykonaniu)

W ponizszej tabeli znajdgjsie ustawienia dla kalego rodzaju silnika

Zastosowany silnik Auto-tuning
Rodzaj Bieguny silnika Moc
Standardowy silnik 4P Taka sama jak moc falownika Niepotrzebny
Toshiba Inna niz moc falownika Potrzebny
inne Taka sama jak moc falownika
Inna niz moc falownika
Inne silniki
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[Ustawienie parametru]

Klawisz Wyswietlacz Operacja
operacyjny LED
nn Wyswietlana jest cgstotliwos¢ pracy (Ustawienia tego dokonuje girzy

niepracugcym silniku!).(Gdy parame# D — jest ustawiony né
[wyséwietlanie czstotliwaosci pracy])

=1 Nacinij klawisz [MON], aby wywietli¢ pierwszy podstawowy parameis:
(automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).

Klawiszami A lub ¥ wybierz grug parametrow4-- (FH00 — F499).

Fyno Nacinij klawisz [ENTER], aby uaktywiiparametF450 (Ustawienie
autotuningu)

0 Nacinij klawisz [ENTER], aby wywietli¢ aktualm warta¢ parametru
(domysine ustawienie fabryczne 0).

2 Klawiszem A zmieh wartas¢ parametru na 2 (auto-tuningasgony)

Nacinij klawisz [ENTER], aby zapargia¢ zmieniory nastaw. Parametr
2 & F4OD | FHOD i jego nowa wart& beda wyswietlane naprzemiennie.

@@@@8@

* Srodki ostranosci podczas auto-tuningu

1) Podkcz silnik zanim ustawisz auto-tuning. Nie uruchgraigto-tuningu zanim silnik w petnignie
zatrzyma. Jeeli funkcja auto-tuningu zostanie uaktywniona nhty@st po zatrzymaniu silnika, e
czasami nie pracowarawidtowo z powodu obecka resztkowego nagtia.

2) Napkcie podczas auto-tuningu jest dostarczane do ailcitocia jest zbyt niskie aby poruszgilnikiem.

3) Zwykle auto-tuning zostaje zaktzony w czasie kilkudziesiiu sekund. Jeeli w trakcie wysipi btad to

falownik wylaczy sk awaryjnie EEn) i parametry silnika nie zostamistawione.
4) Auto-tuning nie jest w stanie ust@wiastaw dla specjalnych silnikéw, takich jak silnik/sokoobrotowe lub
0 wysokiej castotliwosci paslizgu. Nastawy dla nich natg wprowadza recznie (patrz punkt Sposéb 3).
5) Jezeli auto-tuning z tatwixia doprowadza do awaryjnego wgkenia falownika z powodu przekroczenia

napkciaOP lub prdu 0L, zmien ustawienie parametftHOS (moment bezwiadrici obcizenia).

6) Takie uradzenia jak dwigi lub podng@niki nalezy odpowiednio zabezpieczyp. poprzez mechaniczne
zahamowanie. Podczas autotuningu (przy braku odgich zabezpiecag maze dofé do
niekontrolowanego uruchomienia poniengnik nie mae dostarcz§ odpowiednio dzego momentu w
trakcie wykonywania autotuningu.

7) Sterujc silnikiem w trybie sterowania wektorowego, ustzastotliwos¢ nasna na czstotliwosé 2.2 kHz lub
wyzszy. W przeciwnym wypadku me to spowodowaniestabilne dziatanie sterowania wektorowego.

8) Jezeli autotuning nie mee zakaczyc sie pomyélnie a na wywietlaczu pojawia i napis sygnalizacy blad

autotuningu EEn”, nalezy nastawy dobrarecznie jak to opisano paréj (Sposéb 3).

[Sposéb 3: Rczne ustawianie sterowania wektorowego i parametrowilnika. ]

Jezeli podczas auto-tuningu pojawesitad ,EEn” lub charakterystyka bezczujnikowego sterowania
wektorowego wymaga poprawienia, ma ustawd parametry silnika indywidualnie.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
= Liczba biegunéw silnika| 2,4,6,8,10,12,14,16 4
Fuip Znamionowa moc silnika0.1 ~ [Zalenie od modelu] (kW) Zalme od modelu
Fui3 Rodzaj silnika 0: Standardowy silnik Toshiba #1 é&ga) 0

1: Silnik Toshiba VF

2: Silnik Toshiba V3

3: Standardowy silnik Toshiba #2 (uwaga)
4: Inne silniki
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Uwaga) Standardowy silnik Toshiba #1: Seria worlérgy catkowicie zabudowanych, chtodzonych

wentylatorem silnikéw. Standardowy silnik Toshiba 82ria world-energy 21 catkowicie

zabudowanych, chtodzonych wentylatorem silnikow.

Krok 1: Ustawianie danych znamionowych silnika

Sprawd rodzaj uywanego silnika (liczba biegunéw, moc znamionowazaj
Liczba biegunowFHit Zakres regulacii: 2, 4, 6, 8, 10, 12, 14, 16
Znamionowa mod-Hic Zakres regulacji 0.1~280 [kW]

0: Standardowy silnik Toshiba #1
1: Silnik Toshiba VF
2: Silnik Toshiba V3
3: Standardowy silnik Toshiba #2

Rodzaj
silnika F4i3

Inny niz silnik 4P 4:Inne silniki

Liczba

biegunowr i

Silnik 4P Czy silnik jest Tak
UstawF2 (moc znamionowa) teéj?glgv rr?ifcy
Ustawienie: 0.1~280[kW]
UstawF4!3 (rodzaj silnika)
Ustawienie: 0~3 v
l UstawF2 (moc znamionowa) UstawF3 (rodzaj silnika)
. Ustawienie: 0.1~280[kV Ustawienie: 4
UstawFH00 (auto-tuning) ¢
Ustawienie: 1
¢ UstawFH3 (rodzaj silnika)
Ustawienie: 0
| Koniec ustawiania| l
UstawF400 (auto-tuning)
Ustawienie: 1
A\ 4
UstawF400 (auto-tuning)
Ustawienie: 2
A 4
UstawF4 ¥ (Liczba biegunéw)
Ustawienie: 2, 4, 6, 8, 10, 12, 14, 16
Wydaj polecenie RUN
- na panelu wwietla sk komunikat fEn”
- silnik pracuje (przynajmniej na 30Hz)
Pojawia st bfad autotuningu EEn”
R E L PR
Brak wykczenia awaryjnego !
1
wagas T TTTTTTTTTTTT ‘ y v
' 9 Koniec procedury auto-tuningu Ustawianie reczne

1Jezeli pojawia s btad autotuningo

Ustaw state silnika

1
i
1 1
:(El:n) w momencie zatzania ' recznie
1
1
1

napkcia ustaw paramefi4i3 na 4

|
bmmmmmmmmmm s na nastpnej stro
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Krok 2: Ustawienie parametrow silnika

Ponizsza sekcja opisuje jak ustawiparametry silnika. Zaznacz pozycje, ktére powiny§ fioprawione, a
nastpnie zmié znamionowe parametry silnika.

1) Nachylenie charakterystyki fizgu FHO!
Parametr ten shy do regulacji pélizgu silnika. Pélizg silnika mae by zmniejszony poprzez ustawienie
tego parametru na wksz wartas¢. Jednake ustawienie go na zbyt gluwartas¢ moze skutkowa
kotysaniem silnika itp. i z tego powodu jego nigsdlta prac.

2) Stata silnika #FH0¢2 (rezystancja pierwotna)
Kompensacja rezystancji pierwotnej silnika. Spadkmementu silnika w zakresie niskichegkaosci z
powodu spadku nagia mazna zapobiec poprzez ustawienie tego parametru ¢glsmiwartas¢. Jednake
ustawienie go na zbyt dywartas¢ moze skutkowd duza wartdscia pradu przy niskich pgdkosciach i
pojawieniem si wytaczenia awaryjnego z powodu przegginia

3) Stata silnika #2403 (rezystancja wtorna).
Kompensacji rezystancji wtornej silnika. Imagksza warté¢ tego parametru tym wkszy palizg maze by
skompensowany.

4) Stata silnika #8404 (indukcyjnd¢ magnesowania)
Kompensacja indukcyjroi magnesowania silnika. Im gksza warté¢ tego parametru, tym bardziej oma
obnizy¢ prad jatowy silnika

5) Moment bezwtadnizi obcihzeniaF405
Parametr ten shy do regulacji odpowiedzi silnika na skokestotliwosci. Przeregulowanie po zakezeniu
przyspieszania lub zwalniania treoby¢ zredukowane poprzez ustawienie tego parametru¢iesm wartcsc.
Ustaw parametr na wakd ktora jest réwna efektywnemu momentowi bezwtddn(GD?2)

6) Indukcyjnd¢ rozproszeni&His.
Kompensacja indukcyjrioi rozproszenia silnika. Im wksza warté¢ tego parametru, tym wkszego
momentu mee dostarczy silnik w zakresie wysokich pdkosci.

Przyktady ustawienia auto-tuningu

Ponizej znajduj sie przyktady ustawig dla kazdego z opisanych wcaesiej sposobow.
a) Standardowy silnik Toshiba (silnik 4P o tej spmecy co falownik)
Falownik VFP7-2185P. Silnik 18.5kW 4P 60Hz

[Sposoéb 1]

Ustaw parametr automatycznego ustawiania tryb & na warté¢ 2.
[Sposoéb 2]

Ustaw parametr wyboru trybu sterowania silnfltana 3 (sterowanie wektorowe)
[Sposéb 3]

Ustaw parametr wyboru trybu sterowania silnfltana 3 (sterowanie wektorowe)

b) Silnik Toshiba VF (silnik 4P o tej samej mocyfatownik)
Falownik VFP7-2185P. Silnik 18.5kW 4P 60Hz

[Sposoéb 1]

Ustaw parametr automatycznego ustawiania tryb & na wartéé 2.
[Sposéb 2]

1) Ustaw parametr wyboru trybu sterowania silfifkena 3 (sterowanie wektorowe)

2) Ustaw parametr auto-tuningt#d na 2
[Sposéb 3]

1) Ustaw parametr wyboru trybu sterowania silrffkana 3 (sterowanie wektorowe)
2) Zmien parametr wyboru rodzaju silnikti3 z 0 (Standardowy silnik Toshiba) na 1 (silnik TashVF)
3) Ustaw parametr auto-tuningtdo na 1
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¢) Standardowy silnik inny nisilnik Toshiba
Falownik VFP7-2185P. Silnik 15 kW 4P 50 Hz

[Sposéb 1]

Ustaw parametr automatycznego ustawiania trybuflM# na warté¢ 2.

[Sposoéb 2]

1) Ustaw parametr wyboru trybu sterowania silffkana 3 (sterowanie wektorowe)

2) Ustaw parametr auto-tuning4G0 na 2
[Sposéb 3]

1) Ustaw parametr wyboru trybu sterowania silfifkena 3 (sterowanie wektorowe)

2) Zmien parametr wyboru mocy znamionowej silnf&ic z 18.5 na 15.0

3) Zmien parametr wyboru rodzaju silnil&ti3 z 0 (Standardowy silnik Toshiba) na 4 (inne silniki
4) Ustaw paramefr400 na 1

5) Ustaw paramefr4G0 na 2

6) Zmien parametry silnikaf40i doFH0% FHi0) na odpowiednie wartoi jezeli jest to konieczne

6.21. Sterowanie momentem

6.21.1 Zadawanie momentu

: Wejicie zadawania momentu

. Tryb zmiany kierunku momentu
Feos : VI/II punkt #1 % (moment) Feo : VI/II punkt #1 %

: VI/II punkt #2 % (moment) : VI/II punkt #2 %
FoM : RR punkt #1 % (moment) F2id . RR punkt #1 %
Fai5 | RR punkt #2 % (moment) - RR punkt #2 %

Fech : RX punkt #1 % (moment) Foib : RX punkt #1 %
Fecl : RX punkt #2 % (moment) F2iB : RX punkt #2 %

F232 : BIN punkt #1 % (moment) F228 . BIN punkt #1 %

F233 : BIN punkt #2 % (moment) F230 . BIN punkt #2 %

. Zadawanie momentu (szczegélypatrz rozdziat 6.29.11)

"
=
ny
[Xy]

{* Funkcja
i Powyzsze parametry shg do wyboru trybu sterowania momentem i trybu zadaaenomentu.
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1) Sygnat pgdowy 4 ~ 20 mAdc= zacisk (wejcie) Il

[Domysine ustawienie fabryczne] [Whasne ustawierigtkownika]

Moment silnika [%] Moment silnika [%]

F206 [= 100%

4 mA 20 mA
Feol | =20% F203 [= 100%

* Zaleznosé pomidzy sygnatem ]
i zadawania momentu, a momentem
silnika maze by¢ zmieniana. Ustawienia;
. parametrowF2Di i F203 (0% i 100%) |
. odpowiadaj pradom 0 i 20mAdc

* Dostarczany moment: 0% przy 4mAdc i 100% przy 2@in

2) Sygnat napiciowy0 ~ 10 Vdc= zacisk (wejcie) RR

[Domysine ustawienie fabryczne] [Whasne ustawierigtkownika]

Moment silnika [%]

= 100%

Moment silnika [%]

/

| Fais
Fa
FM |= 0 !
ov 1oV Faim| | Faie
F20 |= 0% = 100%

* Zaleznos¢ pomiedzy sygnalem zadawarii';:;;t

* Dostarczany moment: 0% przy 0Vdc i 100% przy 16Vd momentu, & momentem silnika #eobyt

zmieniana. Ustawienia parametr&ail i
F2id (0% i 100%) odpowiadaj :
napiciom 0 i 10Vdc
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3) Sygnat nagiciowy 0 ~+10Vdc = zacisk (wejcie) RX
[Domysine ustawienie fabryczne] [Wihasne ustawierigtkownikal

Moment silnika [%] Moment silnika [%]

F2el |= +100%

Zadawanie
-10V = 0% momentu 10V
oV +10V o0V 10V
e =0 [r2m = 100 Fee] [F2B] zadawanie
momentu

-100%

/'x Zaleznosé pomidzy sygnatem zadawania

i momentu, a momentem silnika peoby¢ :
zmieniana. Ustawienia parametréaib i F2iB
(0 i +/- 100%) odpowiadajnapkciom O i +/-

. 1ovdc.
[Ustawienie parametru]
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
Fu2n Wejscie zadawania momenty  1: VI/II 3
2:RR
3:RX
4: RX2 (opcja)
5: Panel operacyjny
6: Cyfrowo/BCD
7: Opcjonalne wégie szeregowe
8: RS485
9

: Opcjonalny modut komunikacyjny

Uwaga) Wybierajc ustawienie parametru 5 (zadawanie z panelu ogjesgn) uaktywniamy jednocgeie
parametF i25.
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6.21.2 Filtr wejsciowy
. Filtr wejsciowy

{ * Funkcja

Kiedy silnik porusza obgzeniem o duej bezwitadnéci lub gdy wzmocnienie nie me by zwickszone z

i powodu niewystarczagej sztywndci maszyny, silnik czasami wpada w wibracje. W toejkch i
. przypadkach filtr weiciowy jest wykorzystywany do zmniejszenia wibrabji mniejsza ustawiona wago
i tym wigkszy efekt przynosizycie filtra. (odpowied silnika ulega zmniejszeniu w celu zredukowania

i wibracji.)

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz

Fyzi | Filtr wejiciowy 10.0~ 199.9 200.0
200.0 (bez filtra)

6.21.3 Ograniczenia pedkosci w trybie sterowania momentem

Fygg | Wybér wefcia zadawania limitu gdkosci do przodu
Fu2g | ¢ Limit predkosci do przodu

Fyz1 | © Wybor wejfcia zadawania limitu gdkosci do tytu
FyPg | © Limit predkosci do tytu

Fy3n | - Wejcie zadawania limitu gokosci (moment=0)
Fy3: | : Pozioméredniej pedkosci (moment=0)

Fy32 | . Zakres limitu pgdkasci (moment=0)

F433 | : Czas zadziatania limitu gatkosci (moment=0)

/* Funkcja

i Funkcp powyzszych parametréw jest ograniczanie narastarist@iwosci wyjsciowej falownika
i stosownie do spadku momentu atienia podczas pracy w trybie sterowania momentemkdia ta jest |
i wykorzystywana do ochrony maszyny. i
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Zadawanie momentLT

Moment zadany potencjometrem

BN

A

Moment obcizenia

N

Predkos¢ 4

Limit predkaosci do przodu

\

>

Limit predkosci do tytu

\

e\

Hamowanie
wybiegiem

Predkos¢ ulega zmianom wraz ze zmianami momentu ieciia

Zadawanie z panelu operacyjnego

Predkosé

Limit predkosci do przodu| F425

A

\/

Limit predkosci to tytu| F428

[

Hamowanie
wybiegiem

[Ustawienie poziomu ograniczeniaggkosci do przodu]

FHE5 (wybor wefcia zadawania limitu pokoéci do przodu) : 5 (paramétHZh)

F4ZB (limit predkosci do przodu) : ustaw poziom ograniczeniadhoici
[Ustawienie poziomu ograniczeniagpkosci do tytu]

FH27 (wybdr wefcia zadawania limitu gokosci do tytu) : 5 (parametr+ca)
FH2B (limit predkosci do tyhu) : ustaw poziom ograniczenia@kosci

Zadawanie przy pomocy sygnatdw zewgtrznych
Poziom ograniczenia gikosci maze by zmieniany dowolnie za pomaeewretrznych sygnatow

[Wybor sygnatéw zewgtrznych]

N RR-CC-------- 0~10V
Sygnatly napjciowe RX-CC-------- 0+10V

Sygnaty padowe — II-CC-----
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Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgc]
Fyg5 Wybér wegcia 0: Wylaczone 0
zadawania limitu 1: VI (wejscie napéciowe)/ll (wefcie padowe)
predkaosci do przodu 2: RR (potencjometr/wégie napeciowe)
3: RX (wefcie nap¢ciowe)
4: RX2 (wefcie napgciowe)
5:FY426
FY25 Limit predkaosci do 0.0 ~LL 80.0
przodu
Fyot Wybor wefcia 0: Wylaczone 0
zadawania limitu 1: VI (wejscie napeciowe)/ll (wefcie padowe)
predkaosci do tytu 2: RR (potencjometr/wégie naptciowe)
3: RX (wefcie napeciowe)
4: RX2 (wepcie napgciowe)
5: F428
Fu28 Limit predkosci do tytu | g < 80.0

[Ograniczenie pdkosci, przy zadanym poziomigedniej pedkosci (moment=0)]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgc
FY30 Wejscie zadawania 0: Wylaczone 0
limitu predkosci 1: VI (wejscie napgciowe)/ll (wefcie padowe)
(moment=0) 2: RR (potencjometr/wégie naptciowe)
3: RX (wefcie napgciowe)
4: RX2 (opcjonalnie)
5: FH3
Fy3: | Poziomirednie] 0.0 ~FH 0.0
predkosci (moment=0)
Fy3p | Zakres limitu pedkosci | g o —FH 0.0
(moment=0)
FY33 Czas zadziafania limitu| 0.0 ~ 2.50 0.20

predkasci (moment=0)

Ograniczenie mdkosci

y maksymalnej

Ograniczenie
predkosci

,o+* Predkosci
Zakres ograniczenia
i e+ predkosci

—_—
Predkosé
zadana
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6.21.4 Przesunicie i udzial momentu

Fy22 | : Wybdr wefcia zadawania korekty momentu

F423 | : Wybor wefcia zadawania nagrenia

Fy24 | : Wybdr wefcia zadawania udziatu momentu

1) Wybér wejcia zadawania momentu

| Korekta momentu |

+
Sterowanie prdkoscia ' = + » Sterowanie momente
| | e, i
[Ustawienie parametru]
Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne
Fypp Wybor wepcia 0: Wylaczone 0
zadawania korekty 1: VI (wejscie napéciowe)/ll (wefcie padowe)
momentu 2: RR (potencjometr/wégie napeciowe)
3: RX (wefcie nap¢ciowe)
4: RX2 (wefcie napgciowe)
5: Panel operacyjnyich
6: Cyfrowo/BCD
7: Opcjonalne wéfie szeregowe
8: RS485
9: Opcjonalny modut komunikacyjny
F125 Zadawanie poprawki -250 ~ 250% 0
momentu z panelu
operacyjnego
Dla dzwigéw, podnanikéw, wind, ogélnie dla aplikaciji, Wstecz
gdzie nasfpuje odnoszenie i opuszczanie z odpowiednio
regulowan predkoscia i gdzie kierunek obrotow silnika )
czesto ulega zmianie. W takich przypadkach abenie Naprzod
moze by¢ ruszone tagodnie, poprzez dodanie momentu O
obcizenia réwnego momentowi dodatkowemu do
momentu zadanego, podczas rozgoi przyspieszania
po zwolnieniu hamulca. Moment napgzenia
jako moment
dodatkowy
Dodatkowy moment
(ustalony kierunek
obrotéw) 4
[Wyboér sygnatow zewgtrznych]
Fy2e
o RR-CC-------- 0~10V (0 ~ 250%) c
Sygnaly napiciowe RX-CC-------- 0x10V (0 ~ 250%) 3
VI-CC--mmmmm- 0~10V (0 ~ 250%) !
Sygnaty padowe — [1-CC---------- 4 (0) ~20mA (0 ~ 250%) !
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2) Wyboér wejcia zadawania momentu nagenia i wefcia zadawania udzialu momentu

Udziat moment

+
X\éiﬁrstéﬁ?y moment =© =/-|_-\ > Moment zadar
+
Zadawanie momentu T
napezenia
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
FY23 Wybor wepcia 0: Wytaczone 0
zadawania napzenia | 1: VI (wejscie napgciowe)/ll (wefcie padowe)
2: RR (potencjometr/wégie napgciowe)
3: RX (wefcie napiciowe)
4: RX2 (wejcie napgciowe)
5: Panel operacyjny{i2h)
6: Cyfrowo/BCD
7: Opcjonalne wégie szeregowe
8: RS485
9: Opcjonalny modut komunikacyjny
F127 Zadawanie nageenia z | -agn _ g5nioy, 0
panelu operacyjnego
FyaY Wybor wepcia 0: Wytaczone
zadawania udziatu 1: VI (wejscie napéciowe)/ll (wefcie padowe)
momentu 2: RR (potencjometr/wégie napgciowe)
3: RX (wefcie napiciowe)
4: RX2 (wejcie napgciowe)
5: Panel operacyjny{i2h)
6: Cyfrowo/BCD
7: Opcjonalne wégie szeregowe
8: RS485
9: Opcjonalny modut komunikacyjny
F128 Zadawanie udziatu 0 ~250% 0
momentu z panelu
operacyjnego
[Wyb6r sygnatéw zewgtrznych]
FH23, FHEM
o RR-CC-------- 0~10V (0 ~ 250%) 2
Sygnaty napiciowe RX-CC-------- 0+10V (0 ~ 250%) 3
VI-CC--------- 0~10V (0 ~ 250%) [
Sygnaty padowe ——  lI-CC-m- 4 (0) ~20mA (0 ~ 250%) ;
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6.22 Ograniczenie momentu

FY4O
FuHt
Fu42
Fy43
FaY
FH445
FY4E
Al
F448

Fy4g

FYs0

. Ograniczenie momentu ngfowego #1

: Ograniczenie momentu hamowania #1
: Ograniczenie momentu ngfowego #2
. Ograniczenie momentu hamowania #2
. Ograniczenie momentu ngfowego #3
. Ograniczenie momentu hamowania #3
: Ograniczenie momentu ngfowego #4
: Ograniczenie momentu hamowania #4

: Wybdr trybu ograniczenia momentu

: Wybor wefcia zadawania ograniczenia momentuedapvego #1

. Wybér wefcia zadawania ograniczenia momentu hamowania #1

* Funkcja

Funkch powyzszych parametréw jest zmniejszenie lubgkszenie cgstotliwosci wyjsciowej w

zaleznosci od warunkéw obaizenia, gdy moment silnika @gja poziom ograniczenia.

Uwaga) Ustawienie warfoi 250% oznacza ,wytzone”

Ustawienia

(1) Ograniczenie momentu napdowego/hamowania
Najpierw naley ustawt kierunek kadego z ograniczemomentu. Ustaw wargé parametrdr<50 nal

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgg
Fyso Wybor trybu ograniczenia| 0: Ograniczenie - praca ngipwa/hamulcowa 0
momentu 1: Ograniczenie — moment dodatni/ujemny

a) ograniczanie momentu za pomeagcparametréw falownika ()

A

Wstecz

Fy43 "
Napzdowy \\
Hamupcy
Hamujcy Naprzod
Napedowy /"
.................. Fy43
Py
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Ograniczenia momentu m@y¢ ustawione za pomagarametrow 4 i FH43.
[Ustawienie ograniczenia momentu ndpwego]

FYHO (wybor wefcia zadawania ograniczenia momentugaagvego #1): ustaw na 5%41)

F44i (Ograniczenie momentu ngibwego #1): ustaw poziom ograniczenia momentu
[Ustawienie ograniczenia momentu haauggo]

FY42 (wybor wefcia zadawania ograniczenia momentu hagego #1): ustaw na 5'¢43)
F443 (Ograniczenie momentu hamoggo #1): ustaw poziom ograniczenia momentu

[Ustawienia parametréw]

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrycz
Fyun Wybor wepcia zadawania0: Wylaczone 5
ograniczenia momentu | 1: VI (wejscie napgciowe)/ll (wegcie padowe)
napzdowego #1 2: RR (potencjometr/wégie napiciowe)
3: RX (wefcie naptciowe)
4: RX2 (wefcie napgciowe)
5: FH4i
Fy<i | Ograniczenie momentu | g g ~24399, 250%: wyhczone 250%
napdowego #1
Fyy2 Wybor wepcia zadawania0: Wytaczone 5
ograniczenia momentu | 1: VI (wejscie napgciowe)/ll (wegcie padowe)
hamupcego #1 2: RR (potencjometr/wégie naptciowe)
3: RX (wefcie napeciowe)
4: RX2 (wepcie napgciowe)
5:F443
F443 | Ograniczenie momentu | g o ~24399%, 250%: wyhczone 250%

hamujcego #1

‘7a pomog tych parametrow mima ustawd 4 charakterystyki ograniczenia dodatniego mome#tu

Ograniczenie momentu
Ograniczenie momentu
Ograniczenie momentu
Ograniczenie momentu

naowego #1 -FH4

nagowego #2 -FH44
nagowego #3 -FH46
nagtowego #4 -FH48

charakterystyki ograniczenia ujemnego momentuzRatrdziat 7.2 — wymagane ustawienia przy
przehczaniu charakterystyk ograniczenia z zaciskowseiyvych.

Ograniczenie momentu hamaoggo #1 F443
Ograniczenie momentu hamoggo #2 -F445
Ograniczenie momentu hamaoggo #3 F4471
Ograniczenie momentu hamaggo #4 F4H3

Uwaga) Jeeli wartas¢ ustawiona parametrefbi! (zabezpieczenie przed utykiem poziom 1) jest reméeji
ograniczenie momentu, wtedy waitgarametrub0i petni funkcg ograniczenia momentu.

b) Ograniczanie momentu przy pomocy sygnatow zewtrznych.

A
R SRR — +250% momentu
T """""
............. ) 1
) ) Napedowy
Hamupcy
Wstecz Hamuic Naprzdod
Napzdowy Y ?
.................. ? |
!
. T T L L LN L L r LT L oot _250% momentu
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Ograniczenia momentu mady¢ zmieniane dowolnie za pompsygnatow zewetrznych.

ograniczenia momentu
hamujcego #1

VI (wejscie napeciowe)/Il (wefcie padowe)
RR (potencjometr/wégie napeciowe)

[Sygnaly zewntrzne]
FHHED, FHYe
o RR-CC-------- 0~10V (0 ~ 250%) c
Sygnaty napjciowe RX-CC------- 0+10V (0 ~ 250%) 3
VI-CC--------- 0~10V (0 ~ 250%) {
Sygnaty pgdowe EE— I-CC---------- 4 (0)~20mA (0~ 250%) {
i RR-CC, VI-CC
! Moment silnika
RX-CC i
! Y A
Moment silnika : 100% !
+100% | 0% i
! ov 10V
-10V 0% ! I1-CC
ov +10V !
; Moment silnika
-100% : 100%
' 0
: 4mA 20mA
Paramet Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie fabryczne
Fyun Wybér wefcia zadawanid 0: Wylaczone 5
ograniczenia momentu | 1: VI (wejscie nap¢ciowe)/Il (wefcie padowe)
napdowego #1 2: RR (potencjometr/wégie napeciowe)
3: RX (wefcie napgciowe)
4: RX2 (wejcie napgciowe)
5: P44
Fy42 Wybor wefcia zadawanig 0: Wytaczone 5
1:
2:
3:

4: RX2 (wegcie napgciowe)
5: F443

RX (wefcie napgciowe)

Funkcja ograniczania momentu jest aktywna w trgbéeowania wektorowego. W trybie sterowania zeystat
V/f, trybie pracy z kwadratogredukci momentu i trybie automatycznego zidzania momentu funkcja
ograniczania momentu @ nie dziata prawidtowo. W trybie sterowania momentem, wéctaistawione
powyzszymi parametrami ograniczanoment silnika.
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(2) Dodatnie/ujemne ograniczenie momentu

Najpierw naley ustawé biegunowé¢ kazdego z ograniczemomentu. Ustaw war§é parametrd45d nal

Parametr,

Funkcja

Zakres regulacji

Waétastawiona

F4s0

momentu

Wybor trybu ograniczenia

0: Ograniczenie - praca ngfpwa/hamulcowa
1: Ograniczenie — moment dodatni/ujemny

0

a) Ograniczanie momentu za pomagparametrow falownika

Wstecz

Dodatni

-

Hamupcy

Napedowy
Naprzéd

Napzdowy

Hamujcy

\

Ujemny

Ograniczenia momentow mafy¢ ustawione parametrarbi i FH43.
[Dodatnie ograniczenie momentu]

FY4D (Wybor wefcia zadawania ograniczenia momentuetiapvego #1): ustaw na wagtos (FH4)

FYi (Ograniczenie momentu nggowego #1): ustaw poziom ograniczenia momentu
[Ujemne ograniczenia momentu]

FY42 (wybor wefcia zadawania ograniczenia momentu hagcego #1): ustaw na (F443)
F443 (Ograniczenie momentu hamoggo #1): ustaw poziom ograniczenia momentu

[Ustawienie parametru]

: Ograniczenie momentu ngfpwego #1

Fyy43 |- Ograniczenie momentu hamaoggo #1

Paramet Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie fabrycz
Fyun Wybér wefcia zadawanid 0: Wylaczone 5
ograniczenia momentu | 1: VI (wejscie nap¢ciowe)/Il (wegcie padowe)
napdowego #1 2: RR (potencjometr/wégie napeciowe)
3: RX (wefcie nap¢ciowe)
4: RX2 (wejcie napgciowe)
5: P44
Fy<i | Ograniczenie momentu | g g ~24399%, 250%: wykczone 250%
napdowego #1
Fy42 Wybor wefcia zadawanig 0: Wytaczone 5
ograniczenia momentu | 1: VI (wejscie napeciowe)/Il (wefcie padowe)
hamujcego #1 2: RR (potencjometr/wégie napeciowe)
3: RX (wefcie napeciowe)
4: RX2 (wefcie napgciowe)
5: F443
Fyy3 | Ograniczenie momentu | g o ~249 99, 250%: wyhczone 250%

hamujcego #1
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‘' 7a pomog tych parametrow mima ustawéd 4 charakterystyki ograniczenia dodatniego momed#tu
charakterystyki ograniczenia ujemnego momentuzRatrdziat 7.2 — wymagane ustawienia przy
przehczaniu charakterystyk ograniczenia z zaciskowseieyvych.

Ograniczenie momentu ngfowego #1 FH4 Ograniczenie momentu hamoggo #1 F443
Ograniczenie momentu nagowego #2 -F444 Ograniczenie momentu hamaggo #2 F445
Ograniczenie momentu nggowego #3 -FH46 Ograniczenie momentu hamaoggo #3 FH41

Ograniczenie momentu ngipwego #4 F448 Ograniczenie momentu hamaoggo #4 F443

Uwaga) Jeeli wartas¢ ustawiona parametrefbli (zabezpieczenie przed utykiem poziom 1) jest renieji
ograniczenie momentu, wtedy wast@arametribb0i peini funkcg ograniczenia momentu.

b) Ograniczanie momentu za pomag sygnatow zewgtrznych

Dodatni

N

Wstecz Naprzéd

Hamupcy Napzdowy

Napedowy | Hamupcy

iz

Ujemny

Ograniczenia momentu magy¢ ustawiane dowolnie przy pomocy sygnatow zetnanych.

[Sygnaly zewntrzne]
FYHO, FY4e
N RR-CC-------- 0~10V (0 ~ 250%) 2
Sygnaty napiciowe RX-CC-------- 0+10V (0 ~ 250%) 3
VI-CC--------- 0~10V (0 ~ 250%) !
Sygnaty padowe EE— -CC---------- 4 (0) ~20 mA (0 ~ 250%) {
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RR-CC, VI-CC

Moment silnika

RX-CC i 100% [----------mmoeos !
Moment silnika ; E
0% :
+100% oV 10v
i 1-CC
v 0% : M t silnik
! oment silnika
ov +10V i
. 100%
-100% !
: 0
i 4mA 20mA
Paramet Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie fabrycz
Fyun Wybér wefcia zadawania0: Wylaczone 5
ograniczenia momentu | 1: VI (wejscie napgciowe)/ll (wegcie padowe)
napzdowego #1 2: RR (potencjometr/wégie napiciowe)
3: RX (wefcie napgciowe)
4: RX2 (wefcie napgciowe)
5: FH4i
Fy42 Wybor wepcia zadawania0: Wylaczone 5
ograniczenia momentu | 1: VI (wejscie napgciowe)/ll (wegcie padowe)
hamupcego #1 2: RR (potencjometr/wégie naptciowe)
3: RX (wefcie napeciowe)

4: RX2 (wepcie napgciowe)
5: F443

Funkcja ograniczania momentu jest aktywna w trgbéeowania wektorowego. W trybie pracy ze statyrfy V/
trybie pracy z kwadratoswredukch momentu, i trybie pracy wedtug 5-cio punktowej rethkderystyki V/f
funkcja ograniczenia momentu odgryvaastin, rolg co funkcja ochrony przed utykiem (6.26.2).

W trybie sterowania momentem, waitbustawione powyszymi parametrami ograniczajartasci sterujce.
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6.23 Przyspieszanie i zwalnianie 2

6.23.1 Charakterystyki przyspieszania i zwalniania
: Charakterystyka #1 przyspieszania/zwalniania

: Dolny zakres charakterystyki S
. Gorny zakres charakterystyki S

{* Funkcja
i Powyzsze parametryaswykorzystywane do wyboru charakterystyki przyspésa i charakterystyki
zwalniania.
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
Foop Charakterystyka #1 0: Liniowa 0
przyspieszania/zwalniania 1: Charakterystyka S 1
2: Charakterystyka S 2
Foog Dolny zakres charakterystyki S 0 ~50% 25%
Fsol Gorny zakres charakterystyki S 0 ~ 50% 25%
1) Przyspieszanie i zwalnianie liniowe [Hz]

Typowa charakterystyka przyspieszania Cestotlinase

i zwalniania. Charakterystyka tego typu ZeSlotliwase

jest wykorzystywana w wkszaci maksymalna
przypadkow.

2) Charakterystyka S przyspieszania/ —
zwalniania #1. Charakterystyka tego typu g}gﬁi;:ggﬁ;
jest wykorzystywana kiedy silnik wymaga
rozpzdzenia lub zwolnienia z wysokiej  Czstotliwos¢ zadana
predkosci z zakresu powsej 60 Hz
w krétkim czasie lub istnieje konieczito
sttumienia szarpré na pocatku
przyspieszania i zwalniania.

Charakterystyka przyspieszania/zwalniania 0
tego typu jest odpowiednia dla adzen

transportowych i #wigowych. x % -
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3) Charakterystyka S przyspieszania/ [Hz]
zwalniania #2. Wedtug tej charakterystyki
silnik przyspiesza powoli dostarczaj
stosunkowo matego momentu.

Czestotliwosé
maksymaln | FH

Charakterystyka tego rodzaju jest

odpowiednia dla silnikéw posiadajych Czestotliwase zadana/

szybkoobrotowe wrzeciono

Czestotliwos¢ bazowa
jak np. w napdzie czytnikéw CD. % ¢

\ 4

Efektywny czas
przyspieszania

6.

N

3.2 Przedczanie pomedzy charakterystykami przyspieszania/zwalniania #12, 3i 4

F5i4

Fg . Czas przyspieszania #2

Fgoi [ Czas zwalniania #2

Food |- Wybor czasu przyspieszania/zwalniania Czstotliwos¢ przehczania na parametry #3

II II I I::
=

Fopg | @ Czstotliwose przehczania na parametry -

Fsi0
Fou | Czas zwalniania #3

Fgi3 | - Czstotliwos¢ przehczania na parametry #2

. Czas przyspieszania #3

. Czas pregzpinia #4

. Czas zwalniddia

. Charakterystykprzysp./zwalniania
. Charaktgkgst3 przysp./zwalniania

. Charakterystykarzysp./zwalniania

'+ Funkcja

metod:

1) Wybér za pomagparametrow falownika

2) Przekczanie po osgnieciu ustawionej cgstotliwosci
3) Przefczanie sygnatami podanymi na zaciski $e&jwe

Powyzsze parametry unibwiaja ustawienie czterech czaséw przyspieszania i zeailni Wybranie
lub przehczenie czaséw przyspieszania i zwalnianiaenm¢ wykonane jedsz trzech poriszych

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
Foon Czas przyspieszania #2 |1 €508) ~ 6000 [s] Zaleznie od modelu
Foo Czas zwalniania #2 0.1 F588) ~ 6000 [s] Zaleznie od modelu
Fooy Wybor czasu 1: Przyspieszanie/zwalnianie #1 1

przyspieszania/zwalniania | 2: Przyspieszanie/zwalnianie #2
#1,2,3,4 3: Przyspieszanie/zwalnianie #3
4: Przyspieszanie/zwalnianie #4

Foin Czas przyspieszania #3 | g q F508) ~ 6000 [s]

Zaleznie od modelu

Foit Czas zwalniania #3 0.1 €538) ~ 6000 [s]

Zaleznie od modelu

Czas przyspieszania #4 |1 €538) ~ 6000 [s]

Zaleznie od modelu

g Czas zwalniania #4 0.1 F588) ~ 6000 [s]

Zaleznie od modelu
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1) Wybor przy pomocy parametréw falownika

Czestotliwos¢
wyjsciowa [Hz]

0
FEOH=! dEL! [s]
FSOM-2 « > « >
FSo!
FSO4-3 N > N >
FSi0 FSi
FaO4-Y < > < >
FSM FSiS

Parametr wyboru czasu przyspieszania/zwalnianialj@syélnie ustawiony na 1. Ustawienie parametbid
moze by zmienione z 1 na 2, 3 lub 4.

2) Przelczanie po osignigciu ustawionej czstotliwosci

Przehczanie czaséw przyspieszania/zwalnianiagpagé po osignieciu ustalonej porszymi parametrami
czestotliwasci.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
F5og Czestotliwos¢ przehczania na parametry #1 | o g —FH 0.0
Fgi3 Czestotliwos¢ przehczania na parametry #2 | o g ~FH 0.0
F5il Czestotliwos¢ przehczania na parametry #3 | g g ~FH 0.0

Uwaga) Niezalenie od kolejnéci wprowadzonych estotliwosci czasy przyspieszania/zwalnianig s
przehczane z #1 na #2 przy najakej cestotliwosci, z #2 na #3 przyredniej czstotliwosci zas z #3

na #4 przy najwgszej czstotliwosci. (dla przyktadu, jgeli czestotliwosé ustawiona parametrefsis

jest wyzsza ni czestotliwosé ustawiona parametref®i3 czas przyspieszania/zwalniania #1 jest
wybierany z zakresu egtotliwosci ponizej wartdci F5i3, podczas gdy czas przyspieszania/zwalniania
#2 jest wybierany z zakresuestotliwosci pomiedzy wartgciamiF5i3 i F505).
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Czestotliwosé
wyjséciowa [Hz]

Czestotliwos¢ zadana

el |
F5i3 // ------------------------ \\
------ 248 T T N

o
Y
y
Y
y
Y
y
Y

v
X
Y
4
Y
4
Y
4
Y

: Zwalnianie z gradientefBi5
: Zwalnianie z gradienteirbil
: Zwalnianie z gradientefrbl:
: Zwalnianie z gradientemEL

: Przyspieszanie z gradientétal!
: Przyspieszanie z gradientérals
: Przyspieszanie z gradientétmi
: Przyspieszanie z gradientétaX

®© OO
® OO

3) Przehczanie sygnatami podanymi na zaciski wégiowe

Przehczanie czasOw przyspieszania/zwalnianiagpegé za pomagsygnatow zewetrznych podanych na
zaciski wegciowe.

Czestotliwosé
wyjséciowa [Hz]

0
T T s
QG & O ® © 0
AD1.2
AD3 .4

: Zwalnianie z gradientefbi5
: Zwalnianie z gradienterrbi!
: Zwalnianie z gradienteirbl
: Zwalnianie z gradientemEL

: Przyspieszanie z gradientétal!
: Przyspieszanie z gradientétald
: Przyspieszanie z gradientétmi
: Przyspieszanie z gradientétaX

]
1
[}
l

® OO
® OO
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[Ustawienie parametréw]
a) Tryb pracy: wybér trybu sterowania

Ustaw parametr wyboru trybu sterowabléid nall
b) Zaciski przelczapce: S3 i S4 (Inne zaciski réwiienog by¢ wykorzystane do tej operacji)

S3: AD1- 2 (przehczanie przyspieszania/zwalniania #1 na #2)
S4 : AD3- 4 (przehczanie przyspieszania/zwalniania #3 na #4)

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawiona wértg
[Ty Wybor funkcji zacisku wépiowego #7 (S3) | 0~ 135 24 (AD1- 2)
Fug Wybor funkcji zacisku wépiowego #8 (s4) 0~135 25(AD3- 4)

Charakterystyki przyspieszania/zwalniania
Charakterystyka przyspieszania i zwalnianiazenby¢ ustawiana indywidualnie dla kdego z czaséw

przyspieszania/zwalniania #1, 2, 3i 4.

1) Przyspieszanie/zwalnianie liniowe
2) Charakterystyka przyspieszania/zwalniania #1
3) Charakterystyka przyspieszania/zwalniania #2

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
Fonp Charakterystyka #1 przyspieszania/zwalniania  O:dvirai 0
1: Charakterystyka S 1

2: Charakterystyka S 2
Fgo Charakterystyka #2 przyspieszania/zwalniania  O:dvirai 0
1: Charakterystyka S 1

2: Charakterystyka S 2
Fgio Charakterystyka #3 przyspieszania/zwalniania  0:dvirai 0
1: Charakterystyka S 1

2: Charakterystyka S 2
Fgi Charakterystyka #4 przyspieszania/zwalniania  0:dvirai 0
1: Charakterystyka S 1

2: Charakterystyka S 2

* Patrz rozdziat 6.24 w celu wy§nienia rodzajow charakterystyk przyspieszania/ziaaia

* Ustawienia dolnego ograniczenia charakterystykbBE i gornego ograniczenia charakterystyKiSs 1 s
identyczne dla kalej charakterystyki przyspieszania/zwalniania.

6.23.3 Minimalne czasy przyspieszania/zwalniania

Fsog . Dolne ograniczenie czasu przyspieszania/zwaiian

* Funkcja
i Powyzszy parametr ustawia minimalne czasy przyspiestzamédniania

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawiona wartg
Fcog Dolne ograniczenie czasu 0.01~10[s] 0.1
przyspieszania/zwalniania

Uwaga) Jeeli chcesz ustawiminimalny czas przyspieszania lub zwalniania kaytsiz 0.1 sekundy, ustaw

wartas¢ parametruf 104 (wybdr miejsca dziesinego dla czaséw przyspieszania/zwalniania) na 2
(0.01s). Warté¢ czasu bdzie wtedy wywietlana w rozdzielczzi 0.01 s. Wecej szczegbtdéw na temat

parametruF 109 = patrz rozdziat 6.29.4.
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6.24. Praca wedtug zadanego cyklu

. Praca wedtug zadanego cyklu

. ‘Tryb pracy cyklicznej

|r530|  |Fsup|  |Fsso| | Fsed| o Liczba powtorze cyklu #1 - #4
| Fs3t | ~ |Fs3g| : Kroki1~8cykiu#1
| Fout | ~ | Fsug| : Kroki1~8 cykiu#2
| Fosi | ~ | Fssa| : Kroki1 -8 cyklu#3
| FSbi | ~ | FSB8 | : Kroki 1 ~ 8 cyklu #4
| Fgo |~ | FcaY | . Tryby ustawiania czas6w pracy dla predefinioyan pedkosci #1 ~ 15
| F5a5 | ~ | Fcag | . Czasy pracy z predefiniowapredkoscia #1 ~ 15
* Funkcja

Powyzsze parametry umbwiaja uzytkownikowi zdefiniowanie do 60 cykli automatyczrepcy poprzez
odpowiednie ustawienie wakt czestotliwosci pracy, czaséw pracy i czaséw przyspieszaniaframaia. |
1) Sterowanie z panelu operacyjnego: do 15 zadacwyidh

2) Sterowanie z zaciskéw wejowych: do 60 zadanych cykli (15 rodzajéwt wzorce)

Uwaga) Jeeli sterowanie jest wykonywane z panelu operacygrmgl #1 jest wybrany automatyczniezék
chcesz pracowawedtug cyklu innego aicykl #1, wybierzzadany cykl tywajac do tego zaciskéw

wejsciowych, ktérym przypisano odpowiednie funkcje @uraetryFili —FiZh )

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawie
fabryczne
Fgon Praca wedlug zadanego cyklu 0: \Ab#one 0
1. Whczone
Fg 2! Tryb pracy cyklicznej 0: Praca cykliczna zakaona po STOP 1
1: Praca cykliczna kontynuowana po STOP
F5an Liczba powtérzé cyklu #1 |1 ~ 254, 255 ¢ 1
FS3 ~FSIB Kroki 1 ~ 8 cyklu #1 0: Pomi 1 do 15 1~8
Foun Liczba powtdrzé cyklu #2 |1 ~ 254, 255 w0 1
FEu! ~ FS4g Kroki 1 ~ 8 cyklu #2 0: Pomi 1 do 15 9~15,0
Fcon Liczba powt6rzé cyklu #3 |1 ~ 254, 255 1
FEot ~ F558 Kroki 1 ~ 8 cyklu #3 0: Pomij 1 do 15 1~8
FSEn Liczba powt6rzé cyklu #4 |1 ~ 254, 255 1
FSE! ~ FSEE Kroki 1 ~ 8 cyklu #4 0: Pomi 1 do 15 9~150
FSn ~ F5BY Tryby ustawiania czasow 0: Czas kroku w [sek] od pogku kroku 0
pracy dla predefiniowanych | 1: Czas kroku w [min] od poatku kroku
predkasci #1 ~ 15 2: Czas kroku w [sek] od aegjniecia ustawionej
czestotliwosci
3: Czas kroku w [min] od ogjniecia ustawionej
czestotliwosci
4: Nieskaiczony (do komendy STOP)
5: Do komendy nagpnego kroku
F5BS ~ FS99 Czasy pracy z predefiniowan 1 do 8000 [sek/min] (jednostka zayeod 5

predkoscia #1 ~ 15

parametrF5 70
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* Tryb pracy naprzéd/wstecz, czasy przyspieszawalfziania #1/2, tryby sterowania #1/2 nadgy¢ ustawione

przy pomocy parametrofhdBl ~ F355 (wybor trybu pracy z predefiniowarczestotliwaoscia #1 ~ 15). Wecej
szczeq6téw= patrz rozdziat 5.14.
Uwaga) Gdy funkcja auto-restartu jest aktywna qeaszebny naledzenie pgdkaosci jest dodawany do czasu
pracy ustawionego dla zadanego cyklu. W konsekwefedtywny czas pracy czasami stajelsivtszy

niz ustawiony czas pracy.

Krok Ustawienie Parametr
1 | Ustaw parametr wyboru pracy wedtug zadanegaan - o (wyhczone)
cyklu na 1 (whczone) 1 (zahczone)
2 | Zmieh wszystkie cestotliwosci potrzebne do | g1 _ 57 (Czstotliwasci pracy z predefiniowanymi pkosciami
pracy z predefiniowanymi ggtotliwosciami #1 do 7)
F287 ~ F234 (Czestotliwosci pracy z predefiniowanymi
predkosciami #8 do 15)
F380 (wybor trybu pracy z predefiniowanymiguikosciami)
F38! ~ F395 (Wybér trybu pracy z predefiniowarmzestotliwoicia
#1 ~ 15)
3 | Ustaw wymagany czas pracy dizdtej FSI0 ~ FSBY (tryby ustawiania czaséw pracy dla
ustawionej cgstotliwasci pracy predefiniowanych midkasci #1 ~ 15)
F585 ~ F539 (czasy pracy z predefiniowapredkaicia #1~15)
4 | Ustaw kolejné¢ kazdej predkaosci. Mozna to

zrobié na nasfpujace sposoby
1) Wybierz prag¢ RUN/STOP z trybu pracy
cyklicznej

- F52i=0 (praca cykliczna zakmzona po STOP)
* Tryb pracy cyklicznej jest kiczony za pomagckomendy
STOP/przedczanie trybu pracy przed restartem

=i (praca cykliczna jest kontynuowana po komendzie
STOP). Praca cykliczna jest rozpoczynana ponownigygnale
STOP/przedczeniu trybu pracy. System zatrzymuje 15 jaké
czas po zakiczeniu kadego cyklu, po czy zaczyna ngsty cykl.

2) Wybierz cykl krokéw, a nagbnie ustaw
kolejnas¢ kazdej predkosci

- F530 (liczba powtorzé cyklu #1)
FS3! ~F538 (kroki 1 ~ 8 cyklu #1)
FSHD (liczba powtdrzé cyklu #2)
FSH! ~ FS4B (kroki 1 ~ 8 cyklu #2)
FS50 (liczba powtdrza cyklu #3)
FS5! ~ F558 (kroki 1 ~ 8 cyklu #3)
FSED (liczba powtdrzé cyklu #4)
FSE! ~ FSEB (kroki 1 ~ 8 cyklu #4)

3) Stosownie do wymaganej grupy parametro
wybierz odpowiedni cykl pracy 1,2, 3 lub 4

korzystajic z zaciskow wégiowych (Filf do
iZh), ktérym przypisano odpowiedpi

funkcje. Jezeli parametryFSi0 ~FS84 s
ustawione na 5 (do komendy ngsiego
kroku), przypisz sygnaty wyzwalge

odpowiedni cykl zaciskom wigiowym Fill ~

V_, Filt ~Figbz38, 39 (wybor cyklu #1)
=HT, Y (wybor cyklu #2)
=42, 43 (wybor cyklu #3)
=44, 45 (wybdr cyklu #4)
=B, 47 (sygnat kontynuaciji pracy w zadanym cykiu
=48, 49 (sygnat wyzwalajcy prag w zadanym cyklu

Fich.
Wskazanie w§wietlacza podczas pracy w zadanym cyklu
Warunek Komunikat Znaczenie

Zadany cykl P, 0 (n),(B) (A) Liczba zadanych cykli
(B) Numer cyklu

Liczba powt6rzé 23 Komunikat wskazuje ktéry raz jest powtarzanyzh@y cykl (np.
123)

Predefiniowana pdkos¢ pracy { Czestotliwos¢ pracy przy predefiniowanej

Pozostaty czas hiecego cyklu 1234 Komunikat wskazujeze czas pracy jest ustawiony na

——- nieskaczony lub system oczekuje na polecenie ¢uamtgo

kroku

167

~



TOSHIBA

Wyj §cie przehczane przy pracy cyklicznej (funkcja zacisku wy§ciowego: 36, 37)

Jezeli funkcja przedczania wyjcia przy pracy cyklicznej jest aktywna, na ¥yl wystawiany jest sygnat po
zakaczeniu wszystkich zadanych cykli pracyzeepolecenie sterage praa nie jest wydane lub sygnat
wyboru charakterystyki pracy zmienig,sbdpowiedni zacisk wygiowy nie jest zajczony.

Zacisk | Parametr Funkcja Zakres Ustawienie fabryczne
wyjsciowy regulacji
OouT1 Fian Wyb6ér funkcji wygcia #1| 0 ~ 119 | 36 (praca w zadanym cyklu zagzona — logika
dodatnia)
37 (praca w zadanym cyklu zalazona — logika
ujemna)

Uwaga) Jeeli chcesz wystawiasygnat zakaczenia pracy w zadanym cyklu na wgip OUT2 ustaw
odpowiednio paramefr3!

A F570 ~ FSBY (Tryby ustawiania czaséw pracy dla predefiniowangelkosci #1 ~ 15) =H

(nieskaiczony czas pracy). \
A Czestotliwosé
wyjsciowa [Hz] frr— ;é (Sk_?gg;uowana
Czstotliwos¢ zadana
= / =0 (zakdiczona po
STOP)
0 > [s]
ON
F-cc | OFF

\ J

FS10 ~ F584 (Tryby ustawiania czaséw pracy dla predefiniowanyeikosci #1 ~ 15) =5 (do
e komendy nagpnego kroku). I

A Czestotliwosé
wyjsciowa [Hz]

Czestotliwos¢ zadana

" sl

Sygnat przeiczapcy Fy | Fy ON
kroki — OFF

* Ustaw parametry wyboru funkcji zaciskow wgiowychFil ~ Fi2h na 48 (lub 49): przetzanie
\_ krokéw przy pracy w zadanym cyklu

J
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Uwagi)

* Kroki przy pracy w zadanym cyklu powinny dprzehczane przy pomocy zaciskéw \ée&pwych

* Jezeli sterowanie jest wykonywane z panelu operacyyradkl #1 jest wybrany automatyczniezék chcesz
pracowd& wedtug cyklu innego ai#1, wybierzzadany cykl tywajac do tego zaciskéw wjiowych, ktérym
przypisano odpowiednie funkcje.

* Jezeli zaden sygnat pracy w zadanym cyklu nie jest wystayizga zaciskach wigiowych (wszystkie wyjcia
sa wytaczone) lub po zaki@zeniu pracy w zadanym cyklu system powraca daitngrmalnej pracy.

* Jezeli dwa lub wicej cykli jest wybranych jednocgaie cykle § wykonywane w kolejn&i wzrastagce;j i
automatycznie przgtzane z jednego na drugi. Pezedenie to mee zajé okoto 0.06 sekundy.

* Po wyborze grupy zadanych cykli #1, 2, 3 lub 4axtsygnat (F-CC). W ggu 10 ms lub szybciej sygnat
normalnego dziatania nae by wystawiony.

® : wybierz cykl #1
® : wybierz cykl #2
Praca w zadanym cyklu () |: wybierz cykl #3

@ @ @ @ @ @ @ - wybierz cykl #4

Cykl #1 (51-CC) | ON | | ON | <Ustawienie parametru>

Cykl #2 (S2-CC) | ON | Fii5=38 (wybor cyklu #1)
FUB=HT (wybs

Cykl #3 (S3-CC) [ oN | | ON | 40 (wybOr cyklu #2)
Fii=H2 (wybor cyklu #3)

Cykl #4 (S4-CC) | ON | FB=44 (wybor cyklu #4)

6.25 Funkcje zabezpieczarce

6.25.1 Zabezpieczenie przed przegieniem — poziom regulacji/rodzaje silnikdw

Feoo| - Poziom #1 zabezpieczenia silnika przed pezeciem
FEOE . Czstotliwos¢ obnizenia poziomu zabezpieczenia przed prgegiiem
SzczegOly= patrz rozdziat 5.13.

6.26.2.Zabezpieczenie przed utykiem

FRO! . Zabezpieczenie przed utykiem

A Uwaga

® « Nie ustawiaj poziomu zabezpieczenia przed utykiehl!) na bardzo matwartcs¢. Jezeli

poziom zabezpieczenia przed utykigrb{) jest ustawiony na wardé bliska lub mniejsz od
pradu jatowego silnika, mae zadziata funkcja zabezpieczenia przed utykiem ¢siotliwosé
wyjsciowa mae wzrosiaé. Przy normalnej eksploatacji nie ustawiaj poziarabezpieczenia
na mniej nk 30%

Zakaz

* Funkcja
i Jezeli wartci¢ pradu wyjsciowego przekroczy war§é ustawiorn parametrem F601, uaktywnia $unkcja
zabezpieczafa i zmniejsza estotliwosé wyjsciowa.
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[Ustawienie parametru]

Parametr,

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrgq

N

FaO!

Zabezpieczenie przed utykiem poziom #1

10 ~ 199%Y@20wykczona

120

[Komunikat na wgwietlaczu podczas alarmii]
Gdy wyswietlany jest komunikaBL (gdy pad wyjsciowy zaczyna przekracgavartcié ustawion parametrem
FBOD), wyswietlana czstotliwosé wyjsciowa zmienia s, za& po jej lewej stronie wiwietlany jest komunikat

™
nk

Przyktad komunikatu

Uwaga) W trybie pracy ze statym V/f ograniczeniennemtu #1, 2, 3 i 4 m@ by¢ wykorzystane jako
zabezpieczenie przed utykiem. dha zdefiniowa rézne ustawienia poprzez kombinagiowyzszych
funkcji z funkcjami V/f #1, 2, 3 i 4.

6.25.3. Zapamgtanie wylaczenia awaryjneqgo falownika

Foeld

. Wyboér zapamitania wyhczenia awaryjnego falownika

* Funkcja

Zadaniem powyszego parametru jest zapatanie zapisu o wykzeniu awaryjnym falownika. deli
funkcja ta jest aktywna, zapisy o wgkeniu awaryjnym falownikeaszachowywane i magby¢
wyswietlone nawet po resecie falownika.

[Ustawienie parametru]

Paramet

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabryczne

FBOZ

falownika

Wybor zapamitania
wytaczenia awaryjnego

0: Kasowane po wytzeniu falownika

1: Zapamitywane nawet po wytzeniu

zasilania

0

* Ostatnie 4 zapisy o wytzeniu awaryjnym falownika nie by¢ zapamgtane i wywietlone w trybie
monitorowania statusu falownika.
* Dane o wyhczeniu awaryjnym (pd, napécie, itp. podczas wytzenia) mog by¢ wyswietlone w trybie
monitorowania statusu falownika podczasagyknia awaryjnego falownika, ale zogtskasowane jeli
zasilanie zostanie wygzone.

Wyltaczenie awaryjne
falownika

(wejscia)

Kasowanie z panel

T

Kasowanie stanu wigia
FL

Gotowy do
normalnej pracy

Kasowanie po
wylaczeniu zasilani

Ponowne wdczenie

—™|zasilania

D

Wyswietlanie bédu
Wyijscie FL nieaktywn

x >

Ponowne wyiczenie

zasilania
Wyswietlanie bédu
Wyijscie FL aktywni
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6.25.4 Stop bezpiecxstwa

: Wybdr trybu stopu bezpieazstwa
: Czas hamowania awaryjnego DC

{* Funkcja
Wybor trybu stopu bezpiecstwa. Podczas stopu bezpietsteva wywietlany jest komunikatE”

Uwaga) Jeeli parametFbI3 jest ustawiony na 2 lub 5 (hamowanie awaryjne Radieczne jest rownie
ustawienie parametréf25! (prad hamowania awaryjnego DCF&O4 (czas hamowania awaryjnego

DQ).
1) Stop bezpieczéstwa z zaciskdw wejciowych

Stop bezpiecastwa mae by wykonany przy pomocy stykéw zwiernych lub rozwigsh. Nalery przypisa

funkcje stopu awaryjnego zaciskom &ijpwym jak to opisano pomgj i wybra tryb stopu awaryjnego.
Wejscie o— . Wejscie .

| Styk zwierny Styk rozwierny

CC cC

[Ustawienie parametru]

o

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawieni
fabryczne

FED3 Wybér trybu stopu 0: Hamowanie wybiegiem 0
bezpieczastwa 1: Zwolnienie i zatrzymanie
2: Hamowanie DC
3: Hamowanie wybiegiem (bez yezenia wyjcia
FL)
4: Zwolnienie i zatrzymanie (bez ydzenia wyjcia
FL)
5: Hamowanie DC (bez wézenia wyjcia FL)
EED Czas hamowania awaryjnego DG.0 ~ 10.0 [sek] 0.1
Foc Prad hamowania awaryjnego DC 0 ~ 100%, 50.0
(Przykiad ustawienia) Przypisanie funkcji stopu exveego wejciu S4
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
Fug Wyboér funkcji wyjgcia #8 (S4) | 0~ 135 20 (zatrzymanie awaryjne

Uwaga 1) Stop awaryjny ne by wykonany z zacisku w&iowego nawet gdy falownik jest w trybie
sterowania z panelu operacyjnego. W takiej sytyaejytrzymanie klawisza stopu dkj niz 5 sekund

spowoduje wydczenie awaryjne falownikd&{/7) nawet, kiedy paramehbl3 jest ustawiony na 3, 4 lub
5.

Uwaga 2) Jeeli hamowanie DC nie jest konieczne w przypadkunmadnego zatrzymania pomimize FBO3 jest
ustawione na 2 lub 5 (hamowanie awaryjne DC), ustzas hamowania DEZ52 na 0.0 (sek)
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2) Stop awaryjny z panelu operacyjnego

Stop awaryjny mee by¢ wykonany z panelu operacyjnego w innym trybiestemia.
Nacinij dwukrotnie klawisz [STOP] na panelu operacyjnym.

1) Nacknij klawisz [STOP]- zaczyna migakomunikat £OFF”

2) Nacknij klawisz [STOP] jeszcze raz zatrzymanie awaryjne
Nastpnie wywietlany jest komunikatg” oraz sygnat wykrycia ledu (FL) jest wystawiany na
wyjsciu
Jereli FBO3=0, 1 lub 3, zAwyijscie FL nie jest aktywne gdybl3 jest ustawione na 3, 4 lub 5.

6.25.5 Castotliwosé obnizenia poziomu zabezpieczenia przed przegieniem

. Czstotliwos¢ obnizenia poziomu zabezpieczenia przed prgasiiem
SzczegOly= patrz rozdziat 5.13

6.25.6 Czas zadziatania ograniczenia 150% prz@¢enia silnika

FEo1| : Czas zadziatania ograniczenia 150% pegzetiia silnika
Szczegoly= patrz rozdziat 5.13

6.26.7 Dzialanie przy malych padach

FRIO : Wybdér trybu wyhczenia awaryjnego przy matymaplzie
FEU . Prog zadziatania zabezpieczenia @eykenie/alarm) przy matym gizie

: Czas zwioki zadziatania zabezpieczenia §azgnie/alarm) przy matym guizie

/% Funkcja
. Jeeli prad jest mniejszy miwartci¢ ustawiona parametreRi i plynie przez czas diszy niz
ustawiony parametrefbic falownik zostanie wylczony awaryjnie. Jeli parametF&il=1 (wykczenia

i awaryjne dozwolone), konieczne jest ustawienielcrad uptynie zanim falownik wyczy sk po
., wykryciu zbyt matego natenia padu.

F610=0 : Wyiczone- brak wyhczenia awaryjnego (w§gie FL nieaktywne)
Alarm z powodu wykrycia zbyt niskiego raenia padu mae by wyprowadzony poprzez wybor
odpowiedniej funkcji wy§cia

F610=1 : Wiczone- Falownik wyhcza st awaryjnie jeeli zbyt maty pad poptynie przez czas diszy ni:

ustawiony parametrefbic. (wyjscie FL aktywne)

Paramet Funkcja Zakres | Ustawienie
regulacji fabryczne
FEID Wybér trybu wyhczenia awaryjnego przy matymapzie 0: Wyhkczone 0
1: Whaczone
FEU Prég zadziatania zabezpieczenia (yeyenie/alarm) przy matym giizie| 0 ~ 100 [%] 0
FEi2 szs.zwioki zadziatania zabezpieczenia gegénie/alarm) przy matym0 ~ 255 [sek] 0
pradzie
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6.25.8 Wykrywanie

zwarcia na wysciu

: Wybdr zabezpieczenia przed zwarciem nasawyjpodczas startu

: Czas zadziatania zabezpieczenia przed zwarciewyjsciu podczas startu

* Funkcja

Zadaniem powjgszych parametréw jest wykrywanie zwara zaciskach wygiowych falownika.

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne
FE!3 Wybér zabezpieczenia przed zwarciem|®aPodczas startu 0
wyjsciu podczas startu 1: Podczas startu po geizeniu
zasilania lub resecie
FEM Czas zadziatania zabezpieczenia przed 0 ~ 100 [isek] 50
zwarciem na wyjciu podczas startu
F&i3 0 : Wykrywanie podczas startu

1 : Sprawdzenie odbywaegiaz podczas pierwszego uruchomienia falownika fagzeniu zasilania

lub resecie
FaiM

Ustaw dtugé¢ czasu zadziatania zabezpieczenia podczas deskaijcia

Uwaga) Zmniejsz diugé czasu zadziataniazeli silnik wylacza s¢ podczas startlifL), szczegolnie przy
silnikach szybkoobrotowych

6.25.9 Wvhczenie awaryjne z powodu przekroczenia momentu

. Wybér zabezpieczenia przed przekroczeniem mament

Fbib

: Czas detekcji przekroczenia momentu

. Poziom (wyhczenia/alarmu) przekroczenia momentu podczas pragyglowe]

: Poziom (wyhczenia/alarmu) przekroczenia momentu podczas hamawa

/% Funkcja

Jereli wykryty zostanie moment przekracgaj wartgi¢ ustawion parametrentbif lub F&IT, falownik
wytaczy sk awaryjnie i wywietli komunikat o wyhczeniu JE’.

FBIS=0  (wytaczone)
F&i5-

brak wyiczenia awaryjnego (w§gie FL nieaktywne)

(wiaczone)

falownik wydcza s¢ awaryjnie jeeli moment wekszy niz wartasé¢

FBIB (podczas pracy nagowej) lub wikszy niz wartas¢ F&IT (podczas hamowania)
zostanie wykryty i utrzymuje sidiuzej niz czas ustawiony parametrdraiB.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcy

FES Wybér zabezpieczenia przed przekroczeniem 0: Wiaczone 0
momentu 1: Wylaczone

FEI5 Poziom (wyhczenia/alarmu) przekroczenia |0 ~ 250 [%)] 120%
momentu podczas pracy rapowej

FE1 Poziom (wyhczenia/alarmu) przekroczenia |0 ~ 250 [%)] 120%
momentu podczas hamowania

FE8 Czas detekcji przekroczenia momentu 0.00 ~ 10K [se
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6.25.10 Wybor trybu sterowania wentylatorem

: Wyb0r trybu sterowania wentylatorem

* Funkcja
. Przy pomocy tego parametru ama ustawd warunek pracy wentylatora chtagtzgo tak, aby pracowat |
i tylko wtedy gdy falownik potrzebuje chtodzenia aliraez diiszy okres czasu.

FB20-0 : Automatyczna praca wentylatoraaatona. Wentylator pracuje tylko wtedy, gdy pradajewnik
FB20- : Automatyczna praca wentylatora wyzona. Wentylator pracuje caly czas, gdy falowait gasilony

* Wentylator chtodzcy rozpoczyna pracautomatycznie, kiedy tylko temperatura otoczeest yvysoka, nawet
gdy falownik nie pracuje.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawie
fabryczne
FE2D Wybér trybu sterowania wentylatorem 0: Abftone 0
1: Wylaczone

6.25.11. Catkowity czas pracy do alarmu

F4y24| : Ustawienie alarmu catkowitego czasu pracy

* Funkcja
i Parametr ten shy do ustawienia catkowitego czasu pracy, po uphiteego falownik wystawi sygnat
informujacy o jego osignieciu.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgg

FE2! Ustawienie alarmu catkowitego czasu pracy 0.1 ~®pa00h] 175

nie

N

* Wartos¢ 0.1 odpowiada 10 godzinom. Takewijezeli np. na wywietlaczu mamy wartg 38.55 oznacza to
catkowity czas pracy 3855 godzin.

Ustawienie wyj¢
Przyktad) Przypisujemy funkgjalarmu po osgnieciu catkowitego czasu pracy zaciskowi sgipwemu OUT2.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawiona wartq

(3| Wybdr funkcji wykcia #2 (OUT2) 0~ 119 56

6.25.12 Poziom ochrony nadnagciowej
FE25 | @ Poziom ochrony nadnagiowej (szybkiej)

FE25 | : Poziom ochrony nadnagiowe;]

* Szczegoly= patrz punkt 6.13.5
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6.25.13 Ochrona przed zbyt niskim napiciem

: Wybor zabezpieczenia przed zbyt niskim gejgim

FE2B| : Czas detekcji zbyt niskiego napia

* Funkcja

Powyzsze parametry ska do wyboru sposobu dziatania po wykryciu zbyt régki napicia. Jeel :
parametF&27 jest ustawiony na 1 (dozwolone wgenie awaryjne) konieczne jest ustawienie paramet;r
FB2E — czas ktory musi uphaé od momentu wykrycia zbyt niskiego negia, zanim falownik wydczy sk

FB27=0 : wyhczone

Falownik zatrzymujecsiale nie ma wylczenia awaryjnego (w§gie FL jest

nieaktywne)
FbB28-l : wihczone Falownik wyicza st awaryjnie jeeli zbyt niskie nagicie panuje przez czas
ustawiony parametrefB2E lub diuze;.
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgg
FE2T Wybér zabezpieczenia przed zbyt niskim gaj@m| 0: Wylaczone 0
1: Wihaczone
FE2B Czas detekcji zbyt niskiego napia 0.00 ~ 10.0 [seK] 0.03

6.25.14 Poziom utyku podnapicioweqo

. Poziom utyku podnagtiowego

'+ Funkcja

Powyzszy parametr jestzywany do ustawienia poziomu detekcji utyku podeeipwego.

Parametr

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrgg

Fbc3

Poziom utyku podnagtiowego

50 ~ 100 [%]

75

6.26.15 Czas alarmu braku hamowania

. Czas alarmu braku hamowania

/* Funkcja

Parametr ten jest wykorzystywany do ustawieniaicoazekiwania na odpowiedystemu (parametr

wyboru funkcji wejcia: czas alarmu braku hamowania (BAID, Fi31)). Jereli po rozpoczciu pracy

falownik nie otrzyma odpowiedzi przez czas ustawiparametrenkb30 to wyhczy st awaryjnie

Parametr

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrgq

F&30

Czas alarmu braku hamowania

0.0 ~10.0 [sek]

2
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6.26 Specjalne wdicie analogowe

FB50
&5
FBSZ

FB53
F&5M

: Ustawienie czasu przyspieszania

. Ustawienie czasu zwalniania

. Ustawienie gérnego ograniczenigsotliwosci

: Ustawienie ¢cznego zwikszania momentu

. Ustawienie cgstotliwosci bazowej przyspieszania/zwalniania

* Funkcja

Zadaniem powyszych parametréw jest umwienie zmiany ustawionych waroi niektérych
parametréw przy pomocy zewtrznych sygnatéw analogowych.

1) Ustawienie cestotliwosci bazowej przyspieszania/zwalniania
Jezeli parametr ten jest ustawiony, sygnat z zaciskjseiowego VI/1l lub RR mae by wykorzystany do
regulacji czstotliwaosci odniesienia dla czaséw przyspieszania/zwalnidfiakcja ta jestiyteczna przy

wykonywaniu operacji proporcjonalnych. Zakres regjilezgstotliwosci: 30 — 400 Hz

Parametr

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrg¢z

rn | Ustawienie cgstotliwosci bazowej
FBS0 . : o
przyspieszania/zwalniania

0: Wylaczone
1: Vil
2:RR

0

2) Ustawienie gornego ograniczenia ggtotliwosci

Sygnat analogowy z wégia VI. Il lub RR mae by wykorzystany jako gérne ograniczeniesiotliwosci.

(X

Zakres regulacii: 0 dbL (czestotliwosé nie mae przekroczg gérnego ograniczenia gstotliwosci (LL).

Parametr

Funkcja

Zakres regulaciji

Ustawienie fabrggz

FES! Ustawienie gérnego ograniczeniasotliwosci

0: Wylaczone
1: Vil

2:RR

0

3) Ustawienie czasu przyspieszania

Czas przyspieszania ustawiony parametiém (lub czas przyspieszania2, 3 lub 4)a@dy zwielokrotniony
poprzez przemni@nie przez wspotczynnik z zakresu 1.0 do 10.0. Warhnaznika jest zalena od wartéci
sygnatu analogowego na eipch VI, Il lub RR. Warté&¢ 10 % sygnatu na wégiu analogowym odpowiada

mnaznikowi 1.0

Parametr

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrgcz

FES2 Ustawienie czasu przyspieszania

0: ¥¢ybne
1: Vil

2:RR

0

4) Ustawienie czasu zwalniania

Czas zwalniania ustawiony parametrgfil (lub czas zwalniania2, 3 lub 4) geby zwielokrotniony poprzez
przemnaenie przez wspotczynnik z zakresu 1.0 do 10.0. Warhnaznika jest zalena od wartéci sygnatu
analogowego na wagiach VI, Il lub RR. Wart& 10 % sygnatu na wgiu analogowym odpowiada

mnaznikowi 1.0

Parametr

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrggz

FES3 Ustawienie czasu zwalniania

0: WWgtone
1: Vil

2:RR

0
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5) Ustawienie kcznego zwgkszania momentu

Zwickszanie momentu ustawione parametwgn{lub Fi2, Fih, FiBl) maze by zwielokrotnione poprzez
przemnaenie przez wspotczynnik z zakresu 1.0 do 2.5. Wamnmaznika jest zaléna od wartéci sygnatu

analogowego na wagiach VI, Il lub RR.

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrggz
FESH Ustawienie ¢cznego zwikszania momentu 0: Wydzone 0
1:vim
2:RR
6.27 Wegcie sumupce
: Wyboér wefcia sumugcego
: Wybor wecia mnaacego
£ * Funkcja
i Powyzsze parametryasvykorzystywane do regulacji egtotliwosci zadanej przy pomocy sygnatow
zewrgtrznych.
Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne
FEED Wybér wepcia sumujcego| 0: Wylaczone 0
1: VI (wejscie napgciowe)/ll (wefcie padowe)
2: RR (potencjometr/wégie naptciowe)
3: RX (wefcie napeciowe)
4: RX2 (wefcie napgciowe (opcjonalnie))
5: Panel operacyjny
6: Wegcie cyfrowe BCD lub binarne (opcja)
7: Opcjonalny modut komunikacji szeregowej
8: RS485
9: Dobudowany opcjonalny modut
komunikacyjny
10: Zwiekszanie/zmniejszanie z zacisk.
wejsciowych
11: Wejfcie impulsowe (opcja)
FEE! Wybér wepcia mnaacego | 0: Wylaczone 0
1: VI (wejscie napeciowe)/ll (wefcie padowe)

2.
3:
4.

5:

RR (potencjometr/wégie napeciowe)
RX (wefcie napgciowe)
RX2 (wegcie napéciowe (opcjonalnie))

Fi2s

Powyzsze funkcje obliczajczestotliwos¢ wyjsciowa z nas¢pujacego rownania:

FEB! (%)

Czestotliwose wyjsciowax (1+ ——5c— — ) + FBBD (Hz)
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1) Wejscie sumupce
W tym trybie do zadanej egtotliwosci pracy jest dodawanagstotliwosé, ktorej wartdé¢ zalery od
zewrgtrznego sygnatu analogowego.

[Przyktad 1: wejcie RR — czstotliwos¢ zadana, wégie VI (czstotliwosé dostrajajca)

Czestotliwosé

wyjséciowa [Hz]

Sumaryczna estotliwosé
wyjséciowa

FH

Wejscie RR
(czestotliwos¢ zadana)

Czestotliwos¢ dostrojenia
(wejscie VI) f

0 10v

FBEO=! (VI), FBRIzD (Wytaczone)
Czestotliwosé wyjsciowa = Czstotliwosé zadana + Cestotliwos¢ dostrojenia (wejcie VI [Hz])

[Przyktad 2: wejcie RX - czstotliwos¢ zadana, wégie VI (czstotliwos¢ dostrajajca)

Czestotliwosé
wyjséciowa [Hz]

\ Wejscie RX

(czestotliwos¢ zadana)

Czestotliwos¢ dostrojenia

(wejscie VI) V{
~]

1ov

Sumaryczna estotliwosé
wyjsciowa

FBBRD-! (VI), FBBIZD (Wytaczone)

Czestotliwosé wyjsciowa = Czstotliwosé zadana + Cestotliwos¢ dostrojenia (wejcie VI [Hz])
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2) Wejscie mnazace

W tym trybie cazstotliwos¢ zadana jest mrona przez agtotliwosé dostrojenia, ktérej wartoé zalery od

zewretrznego sygnatu analogowego.

[Przyktad 1: wejcie RR — czstotliwos¢ zadana, wégie VI (czstotliwos¢ dostrajajca)

Czestotliwosé

wyjsciowa [Hz]

FH

FBED:-0 (wytaczone) FBEI- (wejscie VI), Fli0d=c (wejscie RR),FH=B0.0, UL-B00,

10v

Wejécie RR £2i0=0, Fu=0.0, F2i2=i00, F2i3-80.0
Wejécie VI (FE0i=0, F205:=0, F203=100, F20h=100

Uwaga: Ustawianie wéfia RR patrz punkt 7.3.1, ustawianie $o@ VI patrz punkt 7.3.2

Sumaryczna estotliwosé
— wyjsciowa

_Wejscie RR

(czgstotliwos¢ zadana)

Czestotliwosé wyjsciowa = Czstotliwosé zadanax [1 + Czestotliwosé dostrojenia (wegcie VI [%]/100)]

[Przyktad 2: wejcie RX — czstotliwos¢ zadana, wégie VI (czstotliwos¢ dostrajajca)

Czestotliwosé
wyjséciowa [Hz]

FH

Wejscie RX
(czgstotliwoi¢ zadana)

FBBO-0 (wytaczone) FBEI= (wejscie V1) FIiDd=3 (wejscie RX),FH=B0.0,

10V

Sumaryczna estotliwosé

wyjsciowa

Wejécie RX F2ib=0, F2in=0.0, FiB=i00, F2i8-80.0

Wejécie VI (FEdi=0, F205=0.0, F2d3=100,

FEOB=I00

Uwaga: Ustawianie wéfia RX patrz punkt 7.3.1, ustawianie ¥@f VI patrz punkt 7.3.2

Czestotliwosé wyjsciowa = Czstotliwosé zadanax [1 + Czestotliwosé dostrojenia (wegcie VI [%]/100)]

[Przyktad 3]

Parametr Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrgcz

F129 Zadawanie mnmika dostrajania estotliwosci z

panelu operacyjnego

-100 ~ 100 [%]

0

Czestotliwosé¢ wyjsciowa = Czstotliwosé zadanax [1 + Czestotliwosé dostrojenia (F 123 [%]/100)]
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6.28.Wyiscie pomiarowe

6.28.1 Ustawienia wy§¢ pomiarowych

FEIn | © Wybor funkeji wyfcia pomiarowego AM
: Dostrojenie wy§cia pomiarowego AM

Szczegobty= patrz rozdziat 5.4

6.28.2 Ustawienia dodatkowych wy¢ pomiarowych

F512 | © Wybdr funkeji opcjonalnego wigia pomiarowego #1
FE73 | . Dostrojenie opcjonalnego végja pomiarowego #1
FE4 | © Wybdr funkceji opcjonalnego wigia pomiarowego #2

FE75 | - Dostrojenie opcjonalnego wigja pomiarowego #2

F5ig | - Przesuricie dla opcjonalnego wgia pomiarowego #1

FE1g | : Przesungcie dla opcjonalnego w§gia pomiarowego #2

FE80 | - Wybor znaku dla opcjonalnego Wgia pomiarowego #2

6.29.3 Impulsowe wy§cie pomiarowe

FE75 | : Wybor funkcji impulsowego wygia pomiarowego

F57 | Dostrojenie impulsowego wigia pomiarowego

* Funkcja
Powyzsze parametryaswykorzystywane do ustawienia funkcji impulsowegygjdsia pomiarowego oraz
: liczby impulsow wystawianych na wégjiu impulsowym FP

Wielkos¢ ustawiona parametrehib 16 jest wystawiana na w§gie FP. Wymaganliczbe impulséw nalgy

ustawt za pomog parametruFb17 korzystajc z poniszej tabeli. Zakres regulacji patrz punkt 5.4
Przykfad: Czstotliwos¢ wyjsciowa (0~80Hz) przy 10kHz

UstawienieFH=B, FRB=0, FRTI-I0

180



TOSHIBA

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji ZakresUstawienie
regulacji | fabryczne
0: Czstotliwos¢ pracy €))
1: Czstotliwos¢ zadana €)
2: Prad wyjsciowy (b)
3: Napkcie na szynach DC (b)
4: Napkcie wyjsciowe (b)
5: Czstotliwos¢ zadawana po kompensacji (a)
6: Sprzzenie pedkosciowe (bez opgnienia) (a)
7: Sprzzenie prdkosciowe (filtr-1 sek) (a)
8: Moment (b)
9: Moment zadany (b)
10: Wewretrzny moment zadany (b)
11: Sktadowa momentowagutu (b)
12: Sktadowa wzbudzgja padu (b)
13: Wartd¢ sprzzenia PID €)
Wybor funkcji 14: Wspoiczynnik przegtenia silnika (OL2) (c)
- impulsowego 15: Wspoiczynnik przegienia falownika (OL1) (c) 1
FBb wyjscia 16: Wspoiczynnik przegkenia PBr (c)
pomiarowego FP | 17: Wspotczynnik przegienia PBr (PbrOL) (c)
18: Napkcie wefciowe (e)
19: Napkcie wyjsciowe (e)
20: Szczytowe naptie wyjsciowe (b)
21: Szczytowe naptie na szynach DC (b)
22: Licznik obrotéw zamiast PG (d)
23: Polaenie impulsowe (d)
24: Wepcie RR (c)
25: Wegjcie VI/II (c)
26: Wefcie RX (c)
27: Wepcie RX2 (c)
28: Wyjscie FM (c)
29: Wyjscie AM (c)
30: Wyijscie przypisane dla miernikéw -
31: Wyijscie analogowe do komunikaciji (c)
FETT Kalibracja 1.00 ~ 43.20[kHz] 3.84
impulsowego
wyjscia
pomiarowego FP

Uwaga: Szeroki impulsu ON jest ustalona na wadaalezna od parametrérb i1 (okoto 50%). Dane o
wartasci pradu, momentu itp.asograniczone do 200%.

6.29 Parametry panelu operacyjnego

6.29.1 Zapobieganie zmianom ustawdeparametrow

Fann | : Wybor blokady zmiany parametrow

* Funkcja
i Parametr ten jest wykorzystywany do zablokowartieddblokowania mgdiwosci zmiany ustawig
parametrow

F
F

. Zablokowane — wszystkie parametry (zaatkipm F100) sq zabezpieczone przed odczytem i zmian

ustawienia

00=0 : Odblokowane — istnieje miwosé odczytania lub zmiany ustawienia parametrow
Tl |
(DN ]
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Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
=nr | Wybor blokady zmiany parametréw 0: Blokada aeylona 0
)
1. Blokada widczona

Uwaga)
T

1. Ustawienie parametfulld maze by zmienione zawsze, nawet, gdy parametr ten jeatvishy na wartéc {
2. Aby zablokowé wszystkie operacje wtzapc w to zadawanie z panelu operacyjnegoayaley¢ parametru

F130 (zakaz sterowania z panelu).

6.30.2 Zmiana jednostek na wwietlaczu

: Wybdr wyswietlania padu/napécia

{* Funkcja
i Parametr ten shy do zmiany jednostek, w ktorych jest éwjetlane nagicie lub pad.
Wyswietlanie w %= wyswietlanie w A (ampery) i V (wolty)

[Przyktad ustawienia]
Falownik VFP7-2185P (pd znamionowy 73 A) pracuje z ohgeniem znamionowym:

1) wyswietlanie w % 2) wiwietlanie w A amperach) i V (woltach)

e N s ™
I~ (r? iSCi I~ 7977 i
Yat/71/4 Prad wyjsciowy L7 3 /7 Prad wyjsciowy

: 100% > 1 73.0A

Napicie wyjsciowe Napicie wyjsciowe
_'7’/1_’71_’7 : 100% 53‘7‘7 : 200V

N J N J
Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
=T Wybor jednostek wéwietlania| 0: Wyswietlanie w % 0
pradu i napgcia 1: Zmiana jednostek z % na AiV

/' * parametrenf 10¢ mazna zmienia wyswietlane jednostki wigiwe dla nasfpujacych parametrow:

Wyswietlanie w A :
Elektroniczne zabezpieczenie termiczne poziom 1i2 FbOO, FI3, F7, Fibl

Prd hamowania DC Fosi
Ochrona przed utykiem poziom 1 FaO!
Wyswietlanie w V: wywietlanie napicia
5-cio punktowa charakterystyka V/f FiSi Fi83, FiS5, FI97 Fi9S

. Uwaga) Jednostknapkcia dla czstotliwosci bazowej § zawsze wolty (V).
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6.29.3 Wyswietlanie predkosci obrotowej silnika i predkosci obciazenia

Faoe : Mnoznik wyswietlanej czstotliwosci

* Funkcja
i Parametr ten sty do zmiany kontrolowanej lub ustawionegstotliwoici na pedkosé¢ obrotows silnika
lub predkos¢ obchzenia.

* Wyswietlana wartéc¢
Wyswietlacz LED pokazuje warfé wynikajaca z przemnegenia kontrolowanej lub ustawionejestotliwosci

przez warté¢ parametrdF 10

|Wartoéc’ wys’,wietlana| = |warto§é kontrolowana lub ustawiona gotliwosci | X |Wartoéc’ parametri iic |

* Przyktad ustawienia
1) Wyswietlanie pedkosci obrotowej silnika
Przehczenie z cgstotliwosci pracy (ustawienie fabryczne: 60 Hz) nadkos¢ obrotow silnika 4P (1800

min)
Fioc-30n
00 | T__>| 8 e
[N} [N N =N ]N]

FI02-0 (OFF)

2) Wyswietlanie pedkosci obchzenia
Przehczenie z cgstotliwosci pracy (ustawienie fabryczne: 60 Hz) nadkosé¢ obciazenia (6 m/mift)

Fio2=0l
00 | _>| &0 et
[N Rl N put m N

FI02-0 (OFF)

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawienie fabrgcz
n Mnoznik wyswietlanej czstotliwosci 0: Wylaczone 0
0.01 ~ 200

Uwaga) Parametr ten spdo wyswietlania wartéci wynikajacej z przemngenia czstotliwosci wyjsciowe;j
falownika przez licz catkowity. Dlatego warté¢ obliczona z cgstotliwosci wyjsciowej jest zawsze
wyswietlana niezalenie od fluktuacji (zmian) mdkosci obrotowej silnika spowodowanej zmianami
obcizenia.

6.29.4 Rozdzielcz&t wskazai czestotliwosci i czasOw przyspieszania/zwalniania

Fo3 . Rozdzielczé¢ wskaza czstotliwosci
Finy . Rozdzielczé¢ wskaza czaséw przyspieszania/zwalniania
* Funkcja

Parametry tesswykorzystywane do zmiany rozdzielézowskaza kontrolowanej lub ustawionej
czestotliwosci lub czaséw przyspieszania/zwalniania.
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Parametr Funkcja Zakres regulacji ¥Wyetlana warté¢ po
Zmianie ustawienia (przykiad
Fn3 Rozdzielczé¢ wskaza 0: 1Hz &0
czgstotliwosci 1: 0.1Hz (ustawienie fabryczne 500
2:0.01Hz 000
Fny Rozdzi.elczéé.wskaza.czgséw 0: 1 sek in
przyspieszania/zwalniania 1: 0.1 sek (ustawienie fabryczne) oo
2: 0.01 sek non

6.29.5 Zmiana w¢wietlanych wielkosci w trybie monitorowania statusu falownika

Fun : Wybor monitorowanej wielkii Fu3 . Wybor monitorowanej wielkimi #3
=] : Wybdr monitorowanej wielkizi #1 =] : Wybdr monitorowanej wielkoi #4
: Wybdr monitorowanej wielkizi #2
Powyzsze parametryaswykorzystywane do oksienia wielkdci, ktére keda wyswietlane po zajczeniu

zasilania, jak réwniedo zmiany wielkéci wyswietlanych w trybie monitorowania statusu falownikdiecej
szczeg6téw= patrz rozdziat 8.1

6.29.6 Przedczanie parametrow podstawowych

. Wybor charakterystyki V/f

* Funkcja

i Parametr ten jest wykorzystywany do pageenia rodzaju charakterystyki V/f podczas pratyils lub
przehczania charakterystyki gdy jeden falownik sterggepema silnikami.
Parametr ten obowzuje tylko, gdy falownik jest w trybie zadawaniganelu operacyjnego

[Ustawienie parametru]
VI/f 1 jest ustawione dorginie

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne
F20 Wybdr charakterystyki V/f 1, 2, 3lub 4 1. VIf #2, VIf #2, 3: VIf #3, 1
4: VIf#4

[Parametry, ktore magbyé przehczane parametremic

Parametr zaznaczony 1 (VIf#1) 2 (VIf#2) 3 (VIf #3) 4 (VIf #4)
Czestotliwos¢ bazowa ul Fin iy FiB
Napkcie dla czstotliwosci bazowej F305 Er Fi5 £19
Reczne zwgkszanie momentu - - \on
Elektroniczne zabezpieczenie termic: ub Ftie Fiib FiBU

FROD F3 F FiB!

|:|: Grupa parametrow wybrana dosinje

* Przehczanie sygnatami zewtrznymi :
Charakterystyki V/f #1, 2, 3 i 4 madyc¢ przehczane przy pomocy sygnatéw podanych na zamsléomye
. SzczegOly= patrz rozdziat 6.4.1 :
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6.29.7 Tryb zatrzymania STOP z panelu operacyjnego

Fe : Wybor trybu zatrzymania STOP z panelu operacyneg

{* Funkcja
i Parametr ten jest wykorzystywany do wyboru trybiktérym maszyna zostanie zatrzymana po dmaggi
klawisza [STOP] na panelu operacyjnynzgje wczeniej zostata uruchomiona klawiszem [RUN].

1) Zwolnienie i zatrzymanie

Silnik zatrzymuje si w czasie ustawionym przy pomocy paramekel (FSOi, F5# lub F5I5).

2) Zatrzymanie wybiegiem

Wyjscie falownika zostaje odgie. W rezultacie silnik zatrzymujegsivybiegiem. Zalenie od obcizenia silnik
moze jeszcze przez jakczas obradasig zanim zupetnie gizatrzyma.

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
F2! Wybér trybu zatrzymania STOP z panel0: Zwolnienie i zatrzymanie 0
operacyjnego 1: Zatrzymanie wybiegiem

6.29.7 Resetowanie falownika z panelu operacyjnego

Fi22 |+ Wybor funkcji resetu falownika z panelu operaggo

Funkca
. Parametr ten jest wykorzystywany do resetowan@nfailka z panelu operacyjnego, kiedy apsjego
| wytaczenie z powodu awarii, édu itp.

_______________________________________________________________________________________

» Sposbéb resetowania

1) Nacknij klawisz [STOP] i upewnij &, ze na wywietlaczu pojawi si komunikatlir
2) Ponownie naénij klawisz [STOP], aby zresetowdalownik.

Uwaga) Jeeli falownik wykcza st z powodu probleméw sygnalizowanych komunikatéfh-3, DL, D2, OLr
lub OH zresetowanie falownika ne zajé troche czasu.

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
F122 Wybér funkcji resetu falownika z panely 0: Wylaczone 1
operacyjnego 1: Wiaczone

6.29.9 Wybodr ograniczenia momentu w trybie zadawaai z panelu operacyjnego

: Wybdr ograniczenia momentu w trybie zadawarpamzelu operacyjnego

{* Funkcja
i Parametr ten shy do wyboru ograniczenia momentu w trybie sterowanpanelu operacyjnego.
Parametr ten obowzuje tylko, gdy falownik jest w trybie zadawani@anelu operacyjnego

Zadawanie z panelu operacyjnego: Tryb sterowaniakazy w wyniku ustawienia parametd2l (wybor
sposobu zadawania momentu) na 5 (panel operacyjny)
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[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacj Ustawienie fabrgcz
F123 Wybér ograniczenia momentu w trybie zadawania, 2, 3, 4 1
Z panelu operacyjnego

* Wiecej szczegotdow na temat ustawienia ograniczeniaentums> patrz rozdziat 6.22

6.29.10 Wyhczanie regulaciji PID w trybie zadawania z panelu opracyjnego

: Wybor regulacji PID

* Funkcja

i Parametr ten jest wykorzystywany do pazehnia z regulacji PID na regulaej otwartej gtli (normalny
tryb sterowania), jeeli regulacja PID jest zadawana z panelu operaggine
Parametr ten obowzuje tylko, gdy falownik jest w trybie zadawaniganelu operacyjnego

24-0 : Regulacja PID wczona. Regulacja PID jest wykonywanagke parametF 350 jest ustawiony na 0
{

: Regulacja PID wykzona. Zamiast regulacji PID jest wykonywane steroevav otwartej ptli
(normalny tryb sterowania).

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz
F124 Wybér regulacji PID 0: Regulacja PID agzona 0
1: Regulacja PID wykzona

Uwaga) Jeeli parametF360 jest ustawiony na 0, sterowanie w otwartg]igest wykonywane nawet wtedy,
gdy parametF 2 jest ustawiony na 0 (regulacja PIDaa#ona).

6.29.11 Zadawanie momentu w trybie zadawania z palueoperacyjnego

F125 | : Zadawanie momentu (%)

* Funkqa :
. Parametr ten sty do zadawania momentu, gdy zadawanie momentwjdginywane z panelu operacyjnego
Parametr ten obowzuje tylko, gdy falownik jest w trybie zadawani@anelu operacyjnego .

Zdawanie z panelu: parametr wyboru zadawania monkéfatl jest ustawiony na 5 (panel operacyjny).]

[Ustawienie parametru]

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgcz

- Zadawanie momentu (%) 0.0 ~ 250% 0.0
Fids

6.29.12 Sterowanie pdizgiem w trybie zadawania z panelu operacyjnego

. Zadawanie poprawki momentu

F127 | : Zadawanie napgenia

. Zadawanie udzialu momentu
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6.29.13 Dostrajanie cgstotliwosci w trybie zadawania z panelu operacyjnego

Fig9

* Szczeg6ly= patrz rozdziat 6.27

: Zadawanie mnmika dostrajania eztotliwosci

6.29.14 Ograniczanie lub zakaz zadawania z panelp@&racyjnego

Fi30

. Zakaz sterowania z panelu operacyjnego

i * Funkcja

i Powyzszy parametr m@ zablokowa sterowanie z panelu operacyjnego w celu ugiiaibkddow.
Uwaga 1) Ustawienie tego parametru przynosi efktylko zostanie zapagiane po wprowadzeniu
Uwaga?2) Raz ustawiony parametr niezedy¢ zmieniony dopoki zasilanie falownika nie zostanie

wytaczone lub falownik nie zostanie zresetowany paeagniu awaryjnym.

» Ustawienie

Sterowanie przy pomocy wszystkich klawiszy@#one b3 (ustawienie domine)

Sterowanie przy pomocy wszystkich klawiszy sogone U

x]

Przyktad) Aby whczy¢ monitorowanie pracy falownika oraz START/STOP zelaroperacyjnego:

[Ustawienie parametru]

Wlaczenie monitorowania pracy falownika +4
START/STOP z panelu operacyjnego +8
() + @B =12
Zatem warté¢ parametru, ktér musimy ustawd, aby umaliwi ¢ powyzsze funkcje to 12

Paramett

Funkcja

Zakres regulacji

Ustawienie fabrycz

Fi30

Zakaz sterowania z
panelu operacyjnego

0: Wszystkie klawisze zablokowane

+1: Wlaczone ustawianie ggtotliwosci z panelu

+2: Wlaczone odczytywanie egtotliwosci

+4: Wigczone monitorowanie pracy falownika

+8: Wigczone sterowanie (START/STOP) z pane
operacyjnego

(+16: brak funkciji)

+32: Whczony stop bezpiecastwa z panelu
operacyjnego

63: Normalny tryb pracy (wszystkie klawisze

odblokowane)

u

63

Uwaga) Na wywietlaczu LED pojawia sikomunikat 730

natychmiast po tym jak waréé parametruf 130

zostanie ustawiona na 0, ale powraca do normaltrggo monitorowania po resecie falownika lub
zablokowaniu go w trybie wytzenia awaryjnego po tym jak falownik wgky st awaryjnie.
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» Sposoby anulowania (skasowania)

1) Anulowanie tymczasowe
Wszystkie klawiszesszablokowane ado wyhczenia zasilania falownika (Wadzenie zasilania odblokowuje
wszystkie klawisze).
W standardowym trybie monitorowania pracy falownliiia trybie wyhczenia awaryjnego, naaij i
przytrzymaj klawisz

@ i trzymajic go, dwukrotnie naénij klawisz @

2) Anulowanie cigte
[Metoda anulowania w sytuacji gdy parametry nigabezpieczone przed odczytem/zapisem]

F130 ma pierwszaéstwo. Proba zmiany jego ustawienia powodigepoprzednie ustawienie jest
nadpisywane automatyczniezédi falownik jest w trybie, w ktérym parametry rag zabezpieczone przed
odczytem/zapisem

[Anulowanie w sytuacji, gdy parametry sabezpieczone przed odczytem/zapisem]
W standardowym trybie monitorowania pracy falownlikia trybie wyhczenia awaryjnego, n&cij i
przytrzymaj klawisz

@ i trzymapc go, dwukrotnie naénij klawisz @ a nasgpnie zmié ustawienie parametru
F730 nab3

Uwaga) Po wywotaniu parametf30 wyswietlana jest wart ,63”. Nacinij klawisze A lub ¥ aby liczba 63
zaczta mrugd, a nasgpnie nadinij klawisz [ENTER], w celu zapartiania nastawy.
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6.30 Funkcje transmisji (RS 485/port szeregowy)

. Szybkd¢ transmisji (port szeregowy)
. Kontrola parzysteci (RS485/port szeregowy)

. Liczba falownikéw

" x] "
8|88
muy == [

FBO3| : Przerwa w transmisji (RS485/port szeregowy)

: Odpowied na przerw w transmisji (RS485/port szeregowy)

FEOs | : Czas opgnienia odpowiedzi (port szeregowy)
FAog | Transmisja pomtzy falownikami (port szeregowy)
FBID . Zadawanie cstotliwosci

Fau | : Ustawienie punkt #1

. Czstotliwosé punkt #1
FEi3 | : Ustawienie punkt #2

. Czstotliwos¢ punkt #2
Fg2n| © Szybka¢ transmisji (RS485)
FB2¢ | : Rodzaj RS485

FB25| : Czas opgnienia odpowiedzi (RS485)

n
=
P ng

FB25| : Transmisja pomgdzy falownikami (RS485)

A Funkcja
Powyzsze parametry ustawigjvymiare danych pomidzy falownikami 4czac falowniki ze sob i
systemem sterowania, jak rownigstanawiaj tacze komunikacyjne porgizy komputerem i kalym
z falownikow.

<t acze komputerowe>
Jego funkej jest umaliwienie wymiany danych porailzy systemem sterowania (komputerem), a
kazdym z falownikéw.
1) Monitorowanie statusu falownika gstotliwos¢ wyjsciowa, pad, napécie itp.)
2) Sterowanie kadlym z falownikéw (polecenie START, STOP, itp.)
3) Zapis, modyfikacja i zapartanie ustawig parametréw falownika
<Komunikacja pondzy falownikami>
Umozliwia jednemu z falownikéw (Masterowi) na wystamianych (parametréw) do innych
falownikoéw (Slave’6w) poprzez sieFunkcja ta umdiwia ustanowienie patzenia w celu wykonania
uproszczonych lub synchronicznych operacji (staigiemstotliwosci )
* Funkcja timera — Przeznaczona do wykrywania udzkbkabla komunikacyjnego.
* Komunikacja rozgloszeniowa — Przeznaczona do Veysg danych do wcej niz jednego falownika w
tym samym czasie
* Komunikacja pomgdzy falownikami — Falownik Master wysyta dane dazyatkich falownikow Slave ;
podhczonych do sieci.
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6.30.1 Dodatkowe uradzenie komunikacji szeregowej

Wykorzystupc dodatkowe moduty komunikacyjne RS232C i RS485maalohczy¢ do 64 falownikéw do
nadrzdnego urzdzenia sterujcego (komputera) w celu utworzenia sieci do wymidagych pongdzy nimi.
Mozna réwnie ustanowt polaczenie pomidzy komputerem, a kdym z falownikéw (RS485).
* Dostepne szeregowe moduty komunikacyjne:
- Konwerter komunikacyjny RS 232C (model RS20012)
- Kabel komunikacyjny (model CAB0011 (1m), CABOO@B2n), CAB0015 (5m))
- Konwerter komunikacyjny RS485 (model RS40012)
- Kabel komunikacyjny (model CAB0011 (1m), CABOO@3n), CAB0015 (5m))
Uwaga) Odlegté¢ pomiedzy falownikiem a dodatkowym wdzeniem komunikacyjnym nie powinnady
wieksza ni 5m.

» Ustawienie sposobu sterowania (port szeregowy

Paramet Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne Ustaniwartéé
oo Wybor trybu sterowania 0 -4 0 (zaciski va@pwe) 2 (komunikacja szeregowa

)

» Ustawienie sposobu zadawania (port szeregowy

Paramett

Funkcja

| Zakres regulacji

Ustawienie fabryczne

Ustanaiwartéé

Fhd

Wyboér trybu zadawani? 1-11

2 (W€ RR)

7 (komunikacja szeregow

e Parametry komunikacji
Ponizszymi parametrami nima ustawié lub zmienig& ustawienia ggdkosci transmisji, kontrad parzystdéci,

liczbe falownikéw i timer czasu wytzenia awaryjnego z powodudbw w komunikacji w trybie sterowania z
panelu operacyjnego lub z portu szeregowego.

Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawiehie
fabryczne
Feon Szybkda¢ transmisji (port szeregowy) 0: 1200 baud 3
1: 2400 baud
2: 4800 baud
3: 9600 baud
FBM Parzysté¢ (komunikacja szeregowa/RS485) 0: Brak kontroli, drzipstdé, 2: Nieparzystée 1
Fan Liczba falownikéw 0~ 255 0
FBn3 Przerwa w transmisji (RS485/port 0: Wylaczone 0
szeregowy) 1~ 100 [sek]
FEO Odpowiedz na przerwv transmisji RS485 Port szeregowy 0
(RS485/port szeregowy) * 0 Brak dziatania Brak dziatania
1 Alarm Brak dziatania
2 Wytaczenie awar. Brak dziatania
3 Brak dziatania Alarm
4 Alarm Alarm
5 Wylaczenie awar. Alarm
6 Brak dziatania Whyiczenie awar.
7 Alarm Wyhczenie awar.
8 Wylaczenie awar. Wyiczenie awar.
FEOS Czas opénienia odpowiedzi (port 0.00: normalna komunikacja 0.00
szeregowy) 0.01 ~2.00
FEOR Transmisja pomidzy falownikami (port 0: Normalna kom_unikacja (slave) 0
szeregowy) 1: Master (cgstotliwos¢ zadana)
2: Master (czstotliwos¢ wyjsciowa)
3: Master (moment zadany)
4: Master (moment wygiowy)
Fan Zadawanie agstotliwosci 0: Wylaczone 0
1: Port szeregowy
2: RS485
3: opcjonalny modut komunikacji szeregowej
4= Ustawienie punkt #1 0 ~ 100% 0
FRi2 | Czstotliwose punkt #1 0 ~FH [Hz] 0
Fgi3 Ustawienie punkt #2 0 ~ 100% 100
FaM Czestotliwos¢ punkt #2 0 ~FH [Hz] 80
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* Brak dziatania ... falownik nie podejmujadnego dziatania, nawet po uplywie ustalonego cpemerwy w
transmisiji.
Alarm ... pojawia s alarm jezeli uptynie ustalony czas przerwy w transmisji. &g strony panelu

operacyjnego miga komunikat”,
Wytaczenie awaryjne ... Falownik vagdza s¢ awaryjnie jeeli uptynie ustalony czas przerwy w transmisji. Na

panelu operacyjnym miga komunikairgS”.

Uwaga) Zmiany parametroh800, FBO!, FBOE nie przynosz efektu dopoki zasilanie nie zostanie woone i
wtaczone ponownie.

6.30.2 Wykorzystanie portu RS485 jako portu standatoweqo

Uzywajac transmisji szeregowej RS485 ma pohczy¢ kazdy z falownikéw do nadedinego systemu kontroli
(komputera) i utworzgw ten sposéb séekomputerowy do wymiany danych porgilzy falownikami. Mana
réwniez ustanowd tacze do wymiany danych postizy komputerem i kadym z falownikéw. Do paiczenia
falownikbw pomedzy soly nalezy uzy¢ ztacz RS485.

Specyfikacja transmisji danych.

Pozycja Specyfikacja
Interfejs RS485
Specyfikacja transmisji Half-duplex, 2/4 przewodowaechitektura magistralowa (nazkkm z kaicow
magistrali konieczne jest jej zakzzenie (terminator))
Odlegta¢ transmisji Do 500m (catkowita diugbkabla)

llo$¢ dolaczonych urzdzen Do 32 (wliczajc komputer)
Do 32 (opcjonalnie do 64)

Sposoéb synchronizaciji Transmisja asynchroniczna

Predkos¢ transmisji danych Ustawienie doghye: 9600 baud (ustawienie parametremgdRos¢ mazna
ustawt spardd nastpujacych wielkaci: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400 baud

Rodzaj transmis;ji Kod ASCII ... JIS X 0201 8-bitow$Lll)
Kod binarny ... kod binarny, 8-bitéw

Dtugosé bitu stopu Wiadomi odebrana przez falownik: 1 bit; wiadofdavysytana przez
falownik: 2 bity

System detekcji bbow Kontrola parzystei: parzystéé/nieparzystéc/brak kontroli (ustawienie
parametrem), suma kontrolna

Funkcja korekcji kidow Brak

Monitorowanie odpowiedzi Brak

Dlugos¢ ramki wiadomeci 11 bitéw (bit stopu: 1, parzysi@ z kontroh parzystdci)

Ustawienie czasu oczekiwanigMozliwe

na transmisj

Inne Dziatanie podejmowane przez falownik po upgezasu oczekiwania na

transmisg: wytaczenie awaryjne/alarm/brak dziatania. Kiedy wybraostanie
opcja alarm, po lewej stronie panelu operacyjnegjavgia sé migapacy

komunikat £". Kiedy wybrana zostanie opcja wagizenia awaryjnego na
panelu operacyjnym pojawiagiomunikat Frr5”
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m Przyktad padczenia falownikow do komputera.
<Komunikacja selektywna>
Zadana cgstotliwos¢ pracy jest przez komputer przesytana do falownika

: Paodczenii
—eee s Dane (komputesfalownik)
: Dane zwrotne (falownilkekomputer)

Komputer (host)

* *
= —
: ,"'v v vl R 1
Falow. Falow. Falow. Falow. Falow. Falow.
Nr 00 I_é Nr 01 IG Nr 02 _Ié Nr 03 Nr 29 Té Nr 30 I_é

(IG) Ignoruj: falowniki nie podejmujzadnego dziatania #eli ich numer nie zgadzagst numerem
wymienionym w wiadomgzi (ignoruja otrzymane dane i przygotowaugic do otrzymania nagpnych
wiadomaci).

*: Uzyj zaciskow, itp. aby podziélikazdy z przewoddw na getie

1) Komputer wysyta dane do falownikGw.

2) Kazdy falownik otrzymuje dane z komputera i sprawdaenar zawarty przez komputer w wiadaioip

poréwnujc go ze swoim.

3) Tylko ten falownik, ktérego numer zgadza sinumerem zawartym przez komputer w wiadéchdekoduje

informacje (polecenie) i podejmuje stosowne dzigtan

4) Po zakaczeniu dziatania, falownik zwraca wyniki wykonaogeracji komputerowi, detzapc do wystanej

wiadomdci swdj numer.

5) W powyzszym przypadku, falownik nr 3 podejmie pgacczstotliwoicia zadam przez komputer i przestan

do falownika sieci komputerowy.

<Komunikacja rozgtoszeniowa>
Zadana cgstotliwos¢ pracy jest przez komputer przesytana (rozgtaszémajszystkich falownikow.

: Podczenie
Komputer (host) | | e : Dane (komputesfalownik)
*K * * * 82 *
i vl | v v ' v
Falow. Falow. Falow. Falow. Falow. Falow.
Nr 00 Nr 01 Nr 02 Nr 03 Nr 29 Nr 30

* . Uzyj zaciskéw, itp. aby podziélikazdy z przewodow na gaie

1) Komputer wysyta dane do falownikow.

2) Kazdy falownik otrzymuje dane z komputera i sprawdaear zawarty przez komputer w wiadafoip
poréwnujc go ze swoim.

3) Jezeli w miejscu, gdzie powinien znajdodvaie numer falownika jest umieszczony symbol gwiazdki (
wiadomd¢ jest skierowana do wszystkich falownikéw (wiaddihtypu rozgtoszeniowego). Wszystkie
falowniki dekodug otrzyman informacg i podejmuj stosowne dziatanie.

4) Aby unikra¢ kolizji pomiedzy danymi, do komputera svysytane dane tylko z falownika o numerze
posiadagcym cyfre 0 zamiast symbolu gwiazdki (w tym przypadku z komepa o numerze 0).

5) W tym przypadku wszystkie falowniki pragu czstotliwoscia zadam przez komputer i przestawlo nich
poprzez sié
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Uwaga) Dane magby¢ réwniez wysylane w sposéb rozgtoszeniowy do wyszczegohljignupy falownikow.
Nalezy zamiast cyfry wspélnej dla grupy falownikéw wsiawymbol gwiazdki (*) (funkcja ta jest
dostpna jedynie w trybie ASCII).

Przyktad) Jeeli w polu adresowym umdeimy ,*1” dane zostas wystane do falownikéw posiadaych

numery 01, 11, 21, 31, ... 91,&zdane zwrotne do komputera zost@nzestane z falownika o
numerze 01.

m Komunikacja pomidzy falownikami
Falowniki-slave pracujz ta sam, czestotliwoscia co falownik-master, do ktérega podhczone

: Podczenie
Komputer (host) | | : Dane (Mastesslave)
* * * * 22 *
v v ¥ ¥ v v
Falow. Falow. Falow. Falow. Falow. Falow.
Nr 00 Nr 01 Nr 02 Nr 03 Nr 29 Nr 30

* . Uzyj zaciskow, itp. aby podziélikazdy z przewodow na gaie

1) Falownik-master wysyta dane zawiarag zadan czestotliwos¢ do falownikéw-slave’'éw

2) Falowniki-slave wyliczaj czestotliwas¢ pracy z otrzymanej wiadorda i zapamgtuja ja.

3) W wyniku tych operacji wszystkie falowniki-slapeacuj z ta sama cgstotliwoscia co falownik-master.

Uwaga) Falownik-master zawsze wysyta wiadéémozadan czstotliwoscia pracy do falownikéw-slave, za
falowniki-slave zawsze czekapa informagj o czstotliwosci pracy, ktdg przysyta im falownik-
master.

m Ustawienie sposobu sterowania (RS485)

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne Ustawiona waito
rno Wybor trybu sterowania| 0 -4 0 (zaciski v@pwe) 3 (RS485)

m Ustawienie sposobu zadawania (RS485)

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabryczne Ustawiona wakto
Fnn Wybér trybu zadawania| 1-11 2 (¥eie RR) 8 (RS485)

m Parametry komunikacji (standardowy interfejs R$&)58

Ponizszymi parametrami nima ustawié lub zmienig& ustawienia prdkosci transmisji, kontral parzystéci,
liczbe falownikéw i timer czasu wykzenia awaryjnego z powodwedbw w komunikacji w trybie sterowania z
panelu operacyjnego lub z portu szeregowego.
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Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawie
fabryczne
FEM Parzysté¢ (komunikacja szeregowa/RS485) 0: Brak kontroli, drzipstdé, 2: Nieparzystée 1
FEng Liczba falownikow 0~ 255 0
FBn3 Przerwa w transmisji (RS485/port 0: Wylaczone 0
szeregowy) 1~ 100 [sek]
FEO Odpowiedz na przerwv transmisji RS485 Port szeregowy 0
(RS485/port szeregowy) * 0 Brak dziatania Brak dziatania
1 Alarm Brak dziatania
2 Wylaczenie awar. Brak dziatania
3 Brak dziatania Alarm
4 Alarm Alarm
5 Wylaczenie awar. Alarm
6 Brak dziatania Whyiczenie awar.
7 Alarm Wykczenie awar.
8 Wylaczenie awar. Wyiczenie awar.
FEin Zadawanie ogtotliwosci 0: Wylaczone 0
1: Port szeregowy
2: RS485
3: opcjonalny modut komunikacji szeregowej
Fgi Ustawienie punkt #1 0 ~ 100% 0
FRi2 | Czstotliwose punkt #1 0 ~FH [Hz] 0
Fgi3 Ustawienie punkt #2 0 ~ 100% 100
FBiy Czestotliwos¢ punkt #2 0~FH [Hz] 80
FE2n Szybkd¢ transmisji (RS485) 0: 1200 baud 3
1: 2400 baud
2: 4800 baud
3: 9600 baud
4: 19200 baud
5: 38400 baud
Fg2! Rodzaj interfejsu RS485 0: Dwuprzewodowy 1
1: Czteroprzewodowy
FE25 Czas opénienia odpowiedzi (RS485) 0: Normalny 0
0.01 +2.00
FEB25 Transmisja pormedzy falownikami (RS485)| 0: Zwykta (slave) 0

1: Master (czstotliwos¢ zadana)
2: Master (czstotliwos¢ wyjsciowa)
3: Master (moment zadany)

4: Master (moment wygiowy)

nie

* Brak dziafania ... falownik nie podejmuiadnego dziatania, nawet po uptywie ustalonego cpeserwy w
transmisji.

Alarm ... pojawia s alarm jezeli uptynie ustalony czas przerwy w transmisji. &g strony panelu

operacyjnego miga komunikat”,

Wytaczenie awaryjne ... Falownik vagdza s¢ awaryjnie jeeli uptynie ustalony czas przerwy w transmisji. Na

panelu operacyjnym miga

komunikadrgs”.

Uwaga) Zmiany parametrok80i, FBOZ, FBZ!, FBZE nie przynosz efektu dopoki zasilanie nie zostanie

wytaczone i whczone ponownie.
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T.Vunkeje S

7.1 Sterowanie zewetrzne

Falownik mae by swobodnie sterowany sygnatami zetvanymi . Zaleénie od sposobu sterowanie nalev
rézny sposo6b ustawiodpowiednie parametry. Upewnigsio do zastosowanej metody sterowania przed
dokonaniem ustawfeparametrow i ustaw je stosownie do trybu sterowjgkorzystajc z ponkszej procedury.

[Procedura ustawiania parametréow]

zadawania

Sprawdzenie sposobu sterowanir i

Sterowanie: Panel Sterowanie: Zaciski Sterowanie: Panel Sterowanie: Zaciski
operacyjny wejsciowe operacyjny wejsciowe
Zadawanie: Panel Zadawanie: Panel Zadawanie : Zaciski Zadawanie: Zaciski
operacyjny operacyjny wejsciowe wejsciowe
Patrz 5.3: Przyktad 1 Patrz 5.3: Przyktad 2) P&18z Przyktad 3) Patrz 5.3: Przykiad 4)

1 1 :

| :

I I_._._._._._E._I

| E .................................... . ]

I H

Y Y A J

Sterowanie z panelu operacyjnego
LN0d=! (sterowanie z panelu
operacyjnego)

Sterowanie/STOP z zaciskow wégiowych
LNod-=0 (zaciski wejciowe)
2 (opcjonalny modut komunikacji
szeregowej)
3 (RS485)
4 (dodatkowy, opcjonalny modut
komunikacji szeregowej)
* Rodzaj logiki zaciskow wéfiowych (dodatnia
czy ujemna) jest przstzalny. Szczegoly patrz
rozdziat 2.3.2

| 7

1
1
1
|
|
i
\d

v y

Zadawanie z panelu operacyjnego
FNOd=5 (panel operacyjny)

Sterowanie/STOP z zaciskow wégiowych
FIiOd=! (VI wejscie naptciowe/ll wejcie pradowe)

2 (RR potencjometr/wégie napgciowe)

3 (RX wejcie napgciowe)

4 (RX2 wefcie napgciowe)

& (wejscie cyfrowe BCD lub binarne)

7 (szeregowy modut komunikacyjny)

8 (RS 485)

9 (Dodatkowy modut komunikacyjny)

{0 (zwigkszanie/ zmniejszanie z zaciskoéw

wejsciowych)
it (wejscie impulsowe)

7
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7.2 Sterowanie i zadawanie z zaciskow wsejowych i wyjsciowych.

7.2.1. Funkcje zaciskéw wegiowych (logika )

Sygnaly doprowadzane do zaciskow se&wych ze sterownika przemystowego itp. rady¢ wykorzystane do
sterowania pracfalownika lub ustawienia jego parametrow.
llo$¢ dostpnych funkcji dla kadego z wej¢ wynosi 136, co umidiwia elastyczne wykorzystanie falownika.

[Widok listwy zaciskow falownikal]

|RES| s1 [ sz | sz sa | Rx| 1 [AM | FF [ouT2]
[ F ] R]st[cc][cc|[RrR]| VI |[FM | PF JouT] P2¢ |

mocleeeEs
Glelee@

m Ustawienia funkcji weii

Zacisk | Parameti Funkcja Zakres regulagji Ustawieglieyiczne
- Fun Wybér funkcji zawsze aktywnej 0~135 0 (brak przypisaniaKcji)
F Eu Wybér funkcji wepcia 1 (F) 2 (praca naprzéd)
R Fiug Wybér funkcji wegcia 2 (R) 4 (praca wstecz)
ST Fit3 Wybér funkcji wegcia 3 (ST) 6 (gotowst)
RES Euy Wybér funkcji wegcia 4 (RES) 8 (reset)
S1 Fug Wybdr funkcji wepcia 5 (S1) 10 (predefiniowanagpoikos¢ 1)
S2 FiR Wybdr funkcji wegcia 6 (S2) 12 (predefiniowanagoikos¢ 2)
S3 £ Wybdr funkcji wegcia 7 (S3) 14 (predefiniowanagoikos¢ 3)
S4 Fug Wybor funkcji wejcia 8 (S4) 16 (predefiniowanagoikos¢ 4)
Opcja Fi9~FIo5 Wybar funkcji wepcia 9 ~ 16 -

ur

Uwaga) Jeeli parametFitl (wybdr funkcji zawsze aktywnej) jest ustawionynigja ta jest uaktywniona bez
wzgledu na rodzaj logiki
Uwaga) Zaciski S5 ~ S12 simieszczone na dodatkowej, rozszeyagjj listwie zaciskow.

m Sposéb paeczenia
1) Wejcie o logice dodatniej (styk zwierny)

Falownik
{ * Funkcja wejcia jest aktywowana, gdy zacisk wa&pwy i
Zacisk Styk zwierny . zacisk CC zostayzwarte. Ten .rodzaj w@ia jest )
wejsciowy O— wykorzystywany do stgrqwama ty.pu praca pgprzodc@r
i wstecz, praca z predefiniowanymi@kosciami itp.
CcC
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2) Wegjcie o logice ujemnej (styk rozwierny)

Falownik
. * Funkcja wygcia jest aktywowana, gdy zacisk :
Zacisk 0O Styk rozwierny i wejsciowy i zacisk CC zostayrozwarte. Ten rodzaj
wejsciowy — wejscia jest wykorzystywany do generaciji sygnalu
i gotowdci, resetu itp.
CcC

3) Pohczenie wejcia falownika z wy§ciem tranzystorowym

o Mozna sterowa falownikiem hczac jego wejcie z
programowalny | z hczac jego we§

i wyjsciem tranzystorowym sterownika

Zacisk ,L programowalnego. Ten rodza_j Welp jest

wejsciowy i wykorzystywany do sterowania typu praca naprz
i wstecz, praca z predefiniowanymegkosciami itp.

Uzyj wyjscia tranzystorowego 24Vdc, 5mA.

CC

* W przypadku wykorzystania wégia sterownika programowalnego typu otwarty kolekto sterowania
falownika, jezeli sterownik nie jest zasilany, natomiast zasédalownika jest wgczone, poptynie pd
pokazany na rysunku pamij bedacy wynikiem ré&nicy potencjatow. Upewnij gj ze system jest wypogany
w odpowiedmi blokad:, w przeciwnym przypadku sterownik programowalng micze by¢ wytaczony,
podczas gdy falownik jest wgi zasilany.

Sterownik programowalny Falownik
+24V .
7 f C O O
) * - Zewrgtrznezrodio 1
vc\)/)?l\(,\:s\?vania le P24 |zasilania +24° Wewrgtrzne —_—
I O zrédio zasilania
Erzepalenl_i (ﬁ(——J +24 V (falownik)
ezpiecznika AN COM I
' o— 0 O -
Bezpiecznik
m Przyktad zastosowania — operacja STOP z podtrzigman
S
F O O O START o )
Praca: Naénij klawisz START
S1 0 o010 ® sTOr Stop: Nadinij klawisz STOP
Przehczanie pomgdzy pra@ naprzdd i wstecz: zwarcie
SZ0O o o @ Przehczanie zaciskow S21CC
naprzéd/wstecz
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[Ustawienie parametréw]

Zacisk | Paramet Funkcja Zakres regulagji Ustawieslieyiczne
F Eul Wybor funkcji wegcia 1 (F) 0~135 94 (START z podtrzymaniem)
S1 Fis Wybor funkcji wepcia 5 (S1) 97 (STOP z podtrzymaniem)
S2 FiE Wybor funkcji wepcia 6 (S2) 98 (wybér praca naprzéd/wstecz
m Tabela funkcji wej¢
Ustawienie Funkcja Ustawienie Funkcja
parametru parametru
Logika | Logika Logika | Logika
dodatnia| ujemna dodatnia| ujemna
0 1 Przydzielenie funkcji 70 71 Obszar zarezerwonaa)
2 3 F: kierunek do przodu 72 73 Obszar zarezerwgwWd)
4 5 R: kierunek do tytu 74 75 Obszar zarezerwowaBy
6 7 ST: zajczenie 76 77 Obszar zarezerwowany (*3)
8 9 RES: kasowanie 78 79 Obszar zarezerwowany (*3)
10 11 S1: ustawienie gitkaosci 1 80 81 Obszar zarezerwowany (*3)
12 13 S2: ustawienie gitkasci 2 82 83 Obszar zarezerwowany (*3)
14 15 S3: ustawienie gitkaosci 3 84 85 Obszar zarezerwowany (*3)
16 17 S4: ustawienie gitkasci 4 86 87 Zapis danych binarnych
18 19 Pelzanie 88 89 Zghisz/zmniejsz ogstotliwosé (zwieksz) (*1)
20 21 Stop bezpiecastwa 90 91 Zwiksz/zmniejsz ogstotliwasé (zmniejsz) (*1)
22 23 Wymuszone hamowanie DC 92 93 dwiz/zmniejsz ogstotliwosé (kasowanie)*
24 25 Przeiczanie AD 1/2 (*2) 94 95 START z podtrzymaniem
26 27 Przeiczanie AD 3/4 (*2) 96 97 STOP z podtrzymaniem
28 29 Przeiczanie silnika 1/2 (*2) 98 99 Wybor praca naprzétéez
30 31 Przejczanie silnika 3/4 (*2) 100 101 Rozkaz start/stop
32 33 g;z)ehcza”'e limitu momentu 1/2 4, 103 | Przekzanie silnika na sie
34 35 (Iirzz)eh‘czame limitu momentu 3/4 104 105 Przekzanie priorytetu egstotliwosci
36 37 Wyhczenie sterowania PID 106 107 Priorytetduig VI/II
38 39 Cykl 1 108 109 Priorytet sterowania z &¢ajterugcych
40 41 Cykl 2 110 111 Edytowanie parametréw dgste
42 43 Cykl 3 112 113 Przekzanie sterowania (moment, pzémie)
44 45 Cykl 4 114 115 Kasowanie licznika odchyikigoikosci
26 47 Kontynuacja cyklu 116 117 ;L;n(;t(jts sterowania polzeniem przy pracy do
48 49 Przeiczenie cyklu 118 119 Limit LS sterowania pateniem przy pracy do tytu
50 51 Wymuszone pelzanie do przodu 120 121 Dosbpnc_sc dwzych pedk. przy matych
obciazeniach
52 53 Wymuszone petzanie do tylu 122 123 Obszar zarezerwowany (*3)
54 55 Obszar zarezerwowany (*3) 124 125 Osdeasciowe wzbudzenie
56 57 Obszar zarezerwowany (*3) 126 127 Sekwemonslz. zabezp. — zglizenie hamulca
58 59 Obszar zarezerwowany (*3) 128 129 Sekwemenglz. zabezp. — zwolnienie hamulca
60 61 Obszar zarezerwowany (*3) 130 131 Sekwemonslz. zabezp. — potwierdz. hamulcg
62 63 Obszar zarezerwowany (*3) 132 133 ﬁ:mfcr;qa sprawdz. zabezp. — sprawdzenie
64 65 Obszar zarezerwowany (*3) 134 135 Obszarzeamwany (*3)
66 67 Obszar zarezerwowany (*3)
68 69 Obszar zarezerwowany (*3)

(*1) Obowiazujace, kiedy paramefridd (wybor trybu zadawania) jest ustawiony na 10

(zwigkszanie/zmniejszanie eztotliwoici). Zakres ustawienia eztotliwosci zawiera si pomidzy 0.0 diL

)

(g6rne ograniczenie egtotliwosci). Czas przyspieszania/zwalniania dla ustawicagjtotliwosci wynosi
ACC2 (F500)/DEC2 €50i).
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(*2) Aby przehczy¢ krzywe przyspieszania/zwalniania, charakterystylf, ograniczenia momentu #1~#4,
nalezy poda nastpujace sygnaly jako funkcje przgizapce (logika dodatnia)

Sygnat przedczapcy #1 | Sygnat przetzapcy #2
Przyspieszanie/zwalnianie, ograniczenie momentu #1 OFF OFF
Przyspieszanie/zwalnianie, ograniczenie momentu #2 ON OFF
Przyspieszanie/zwalnianie, ograniczenie momentu #3 OFF OFF
Przyspieszanie/zwalnianie, ograniczenie momentu #4 ON ON

m Przehczanie logiki

Przehczanie logiki jest mdiwe. Szczegdbty patrz rozdziat 2.3.2.

7.2.2. Funkcje zaciskow wyfciowych (logika......)

Funkcje te g wykorzystywane do wyprowadzania z falownikanégo rodzaju sygnatéw dla udzen
zewretrznych. Funkcje o numerach 0 do 115 mbg wykorzystane do ustawienia parametréwsaypuT1l,

OUT2, FL (FLA, FLB, FLC).

m Listwa zaciskéw falownika

[ sz [ sa [ RX [ I

[am | FF [ouT?]

stlcc|] cc|[RR]| vi |[FM | PF [ouTq P2/ |

| FLA| FLB | FLC |

@@

m Sposob wykorzystania

Funkcja wyjcia OUT1: ustawiana parametrétal

Funkcja wyfcia OUT2: ustawiana parametretiai

Funkcje wy§é¢ FLA, FLB, FLC: ustawiane parametréric

m Ustawienie funkcji wy§é

FLC

_|<]_

@—o—oOUTl

_|<]_

@—o—ooun

> P24

O)

Zacisk| Parametr Funkcja Zakres regulac|i Ustawienie fabrgcz

OuT1 Fun Wybdr funkcji wyjscia 1 4 (Sygnat niskiej estotliwosci)

ouT2 [ Wyhbar funkcji wegcia 2 6 (Koniec przyspieszania/zwalnian
FL Fug Wybar funkcji wejcia 3 0-~119 10 (Awaria)

Opcja 133 ~Fi35 Wybor funkcji wyjgé 4 - 7 -
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m Funkcje wyjsé (wyjscia typu otwarty kolektor, przekaznikowe) i poziomy detekcji

%bjaénienie pogé N

= Wyijscie alarmu: Wygie sygnatu awarii falownika
= Wyijscie ostrzeenia (pre-alarm):  Wjygie sygnatu ostrzegawczego, zanim fi@isivytaczenie awaryjne
falownika

= Wyijscie sygnalizacji powaego uszkodzenia: Sygnat wystawiany, gdyapagtowazne uszkodzenie
falownika, jezeli uaktywniona jest funkcja ochrony falownika @meanadpgdowy, zwarcie, zanik fazy
itp.)

= Wyjscie sygnalizacji drobnego uszkodzenia:  Sygnadtawiany, gdy nagpi drobne uszkodzenie
falownika, jezeli uaktywniona jest funkcja ochrony falownika (pcazenie podczas
przyspieszania/zwalniania, przeginie podczas pracy ze sighedkoscia, za due napécie itp.)

= Stop bezpieczstwa:  Sygnat wystawiany, kiedy falownik ulegdrzymaniu awaryjnemu. Wybér

onsobu zatrzymania ustawia parametrentb03 (zatrzymanie awaryjne) /

Tabela wyboru funkcji wyicia i sposob jego dziatania

Ustawiona wartét Funkcja Sposi6b dziatania vigja (w logice dodatniej)
parametru

Logika | Logika
dodatnia| ujemna

0 1 Dolne ograniczenie ,ON": kiedy czestotliwos¢ pracy przed kompensadpst rowna lub wysza ni
czestotliwosci (LL) wartoi¢ ustawiona parametrebl. (dolne ograniczenie estotliwosci).
,OFF": kiedy czstotliwos¢ pracy przed kompensaggst nizsza nk ustawiona
parametrenh.i
2 3 Gorne ograniczenie ,ON": kiedy czestotliwos¢ pracy przed kompensadpst rowna lub wysza ni
czestotliwasci (LIL) wartos¢ ustawiona parametrebiL (gérne ograniczenie egtotliwosci).
,OFF": kiedy czstotliwos¢ pracy przed kompensaggst nisza nk ustawiona
parametrenhii
4 5 Sygnat niskiej midkosci ,ON": kiedy czestotliwos¢ pracy przed kompensadgest réwna lub wisza ni

wartoi¢ ustawiona parametrefl (czestotliwosé wyjsciowa dla
niskiej predkasci).
,OFF": kiedy czstotliwos¢ pracy przed kompensagest nizsza nk ustawiona

parametrenfr iy

6 7 Zakaczenie +ON": kiedy czgstotliwos¢ pracy przed kompensaggst w granicach warfoi

rzyspieszania/zwalniania L
przysp ustawionej parametrefiic.

,OFF": podczas przyspieszania lub zwalniania

8 9 Sygnat osgniccia ,ON": kiedy czestotliwos¢ pracy przed kompensagpst réwna rénicy

ustawionej pedkosci pomiedzy wartdgciami FID! i FIOZ (FIDI-FIOE).

,OFF”: kiedy czstotliwos¢ pracy przed kompensaggst ré&na od wartéci
sumy parametrorini | FIO2 (FIDIHFIDD).

10 11 Awaria FL (wszystkie ,ON": kiedy falownik wylaczy sk awaryjnie.
wytaczenia awaryjne) ,OFF”": kiedy wykczenie awaryjne falownika zostanie skasowane.
12 13 . 5o kE i ,ON": kiedy falownik wylaczy sk awaryjnie (oprécz EF i OCL).
ﬁ\’/_v'arla FL (oprocF | .OFF": kiedy wylaczenie awaryjne falownika zostanie skasowane (reset
ULL)
14 15 Ostrzeenie nadprdowe +ON": kiedy prad wyjsciowy falownika jest wikszy niz prad utyku (wkkszy
(0C) niz wartasé parametrud-bf).
LOFF": kiedy prad wyjsciowy falownika jest mniejszy niprad utyku
16 17 Ostrzeenie przed _ Lo Lo . . .
przecizeniem falownika LON™ \lfvlgﬂé (ézas przeaizenia falownika L) jest wiekszy niz ustawiona
(OL1) ,OFF": kiedy czas przegienia falownika migci sie w ustalonym zakresie.
18 19 Ostrzeenie przed . L ) I . N ;
orzecizeniem silnika (OL2) LON": \Ij\llg?tézzas przeaizenia silnika QL2) jest wigkszy niz ustawiona
,OFF": kiedy czas przegienia falownika migci si¢ w ustalonym zakresie.
20 21 Ostrzeenie przed »ON": kiedy temperatura wewatrz falownika przekroczy 85°C.
przegrzaniem ,OFF”": kiedy temperatura spadnie do 80°C lukefipo wczéniejszym
wywolaniu ostrzeenia przed przegrzaniem.
22 23 Ostrzeenie nadnagtiowe ,ON": w trybie pracy z kontralnadnapiciowa lub pracy PB
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Tabela wyboru funkcji wicia i sposéb jego dziatania

Ustawiona wart&e Funkcja Sposéb dziatania wgja (w logice dodatniej)
parametru
Logika | Logika
dodatnia| ujemna
24 25 Alarm podnapgtiowy ,ON": tylko wtedy, kiedy napicie jest nkisze nk ustawiona wartg detekcji
(MOFF) zbyt niskiego naptia obwodu gtéwnegd {FF). (200V: okoto
200Vdc, 400V: okoto 380Vdc)
26 27 Alarm z powodu zbyt +ON": kiedy prad wyjsciowy falownika jest rowny lub wkszy niz wartcci
matego padu ustawione parametrathbi?, FBIB i utrzymuje st przez czas ditszy
niz wartci¢ parametru&id
28 29 Alarm przekroczenia ,ON": kiedy moment jest rowny lub wkszy niz wartdici ustawione
momentu parametramf &1, FGIB.
L,OFF": kiedy moment jest mniejszy mivartcici ustawione parametrahbi,
Fbig
30 31 Ostrzeenie przed ,ON": kiedy czas detekcji przegienia rezystora tturacego jest wikszy niz
przecazeniem rezystora ustawiona warté.
ttumiacego +OFF": kiedy czas detekcji przegienia rezystora tturacego migci sie w
ustalonym przedziale.
32 33 Zatrzymanie awaryjne ,ON": podczas wykonyveamperacji zatrzymania awaryjnego (na
wyswietlaczu komunikat zatrzymania awaryjne'J::Do
,OFF": kiedy operacja zatrzymania awaryjnego ni jgykonywana
34 35 Operacja ponownego ,ON": podczas wykonywania operacji ponownegaazabania (na
zakczania wyswietlaczy komunikat o ponownym zakaniu falownikarkrY).
,OFF": kiedy operacja ponownego zerania nie jest wykonywana.
36 37 Wyjcie przehczania pracy | ,ON": podczas normalnej pracy lub po zakaeniu pracy wg zadanego cykiy.
wg zadanego cyklu ,OFF": podczas pracy wg zadanego cyklu
38 39 Ograniczenie sygnahebt | ,ON”: tylko wtedy, kiedy sygnat lkdu mieci sie w granicach ustalonych
regulacji PID przez wartéci parametréw 364, FIBS
40 41 Praca/STOP ,ON"; tylko wtedy, kiedy na wgij falownika jest sygnat lub wykonywana
jest operacja hamowania DC
42 43 (I)’CO\IivalrE\;a: ag?]riffgzcﬁ’ ) LON"; kiedy wykryta zostanie powaa awaria falownikaldLH, DCL, EF,
T Y 1p- zanik fazy, nieprawidtowy sygnat wigiowy, zwarcie).
+OFF": kiedy falownik powraaca do normalnej pragy powanym
uszkodzeniu (kasowanie).
44 45 Drobna awaria (OL, OC1, . L . ) T s =
0C2, 0C3, OP) ,ON"; kiedy wykryta zostanie drobna awaria falowal(a'u_, ool ole, o3,
Py
,OFF": kiedy falownik powraca do normalnej pracy grobnym uszkodzeniu
(kasowanie).
46 47 Wyjcie #1 przedczania Patrz punkt 6.16
falownik/siet
48 49 Wyjcie #2 przeiczania Patrz punkt 6.16
falownik/siet
50 51 Wentylator chtodzy ,ON": kiedy wentylator chtodacy jest uruchomiony.
wiaczony/wyhczony ,OFF”": kiedy wentylator chlodzy nie jest uruchomiony
52 53 Pelzanie (JOG) +,ON": podczas pracy petzaniem.
,OFF": podczas normalnej pracy
54 55 Przejczanie sterowania ,ON": kiedy sterowanie odbywasiz zaciskéw weiciowych.
panel operacyjny/zaciski ,OFF": kiedy sterowanie odbywaesz panelu operacyjnego
wejsciowe
56 57 Catkowity czas pracy do »ON": kiedy catkowity czas pracy do alarmu jestekszy niz wartcs¢
alarmu parametrF&ct.
+OFF": kiedy catkowity czas pracy do alarmu jestigjszy niz wartas¢
parametrlFbe!
58 59 Alarm nieprawidtowej .ON": kiedy pojawia s§ bfad spowodowany zewtrznymi okoliczngciami.
komunikacji LOFF": kiedy bkd komunikacji zostanie skasowany.
60 61 Praca naprzéd/wstecz +OFF": podczas pracyzddp
»ON": podczas pracy wstecz (ostatni stan §gja jest utrzymywany jeli
dzialanie zostanie zawieszone)
62 63 Gotowec (whaczapc w to +ON”: podczas statusu ,wykonalne”.
ST iRUN) ,OFF”": podczas statusu ,nhiewykonywalne”.
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Tabela wyboru funkcji wicia i sposéb jego dziatania

Ustawiona wartét Funkcja Sposaéb dziatania wigja (w logice dodatniej)
parametru

Logika | Logika

dodatnia| ujemna

64 65 Gotowéé ,ON": podczas statusu ,wykonalne”.

,OFF": podczas statusu ,hiewykonywalne”. Pracazmby¢ rozpoczta
sygnatem podanym na weje sterujce.

66 67 Ostrzeenie przed ,ON": tylko wtedy, gdy zostanie wykryte zbyt niski@picie zasilania
n|e9dp9W|edm kontrok, (POFF) (poziom detekcji; klasa 200V: okoto 145 Vac lubigj. Klasa
zasilania POFF 400V: okolo 290 Vac lub mniej)

68 69 Zezwolenie na hamowanie| Sygnal hamowania stosownie do sekwencji hamowania
(BR)

70 71 Alarm »ON”: pojawienie sialarmu.

,OFF": wszystkie alarmy skasowane

72 73 Ograniczenie gakosci ,ON": kiedy predkos¢ pracy naprzéd jest taka sama luleksiza ni wartas¢

et lerovarie pamen 2
LOFF": kiedy prdkos¢ pracy naprzdd jest mniejszaznvartas¢ parametru
F42h

74 75 Ograniczenie gakosci +ON": kiedy predkos¢ pracy wstecz jest taka sama lukekgiza nk wartasé
wstecz (sterowanie F48
momentem) p_arametr o . i 2

LOFF”": kiedy predkos¢ pracy wstecz jest mniejszaznvartas¢ parametru
F428

76 77 Wyjcie sprawnéci Sygnat ,,ON" i ,OFF" pojawia st naprzemiennie co 1 sekund
falownika

78 79 Alarm nieprawidtowej »ON": kiedy pojawia s¢ blad spowodowany wewitrznymi okoliczngciami.
komunikacji #2 (port +OFF": kiedy blad komunikacji zostanie skasowany.
szeregowy/RS485)

80 ~ 90 81~91 Wygia #1 do 6 kodu bHu | Szé¢ wyjs¢, z ktdrych kade wystawia 6-bitowy kod bilu (MSB)
92 ~ 104 93 ~105| Wyszczegblnione vojg Zdalne wyjcia danych ustawionych poprzez port komunikacyjny
danych #1 do 7 (7-bitowe
wyjscie komunikacyjne)

106 107 Wyjcie matego obaienia ,ON": kiedy obcizenie jest takie samo lub gkisze ni wartasi¢ momentu

duzego obcizenia F335 doF34HED)

108 109 Wyjcie duego obcizenia +ON": kiedy obcizenie jest wgksze nk wartas¢ momentu di#ego obcizenia

(F335 doF340)

100 111 Dodatnie ograniczenie +ON": kiedy dodatni moment oggja warté¢ dodatniego ograniczenia
momentu momentu

112 113 Ujemne ograniczenie ,ON": kiedy ujemny moment ogga warté¢ ujemnego ograniczenia moment
momentu

114 115 Wyjcie przekanikowe ,ON": kiedy przekanik
zewrgtrznego

116 117 Wyjcie wybiegu ,ON": podczas wybiegu

118 119 Wyjcie zakdiczenia ,ON": kiedy pozycjonowanie zostanie zalezone
pozycjonowania

Uwaga 1: ,ON” w lo
LOFF" w |

,ON” w logice ujemnej :

LOFF”" w |

gice dodatniej :
ogice dodatniej :

ogice ujemnej :

Wigie typu otwarty kolektor lub przekaikowe jest zaiczone
Wygie typu otwarty kolektor lub przekaikowe jest wydczone
Wyjcie typu otwarty kolektor lub przekaikowe jest wydczone
Whyicie typu otwarty kolektor lub przekaikowe jest zaiczone

Uwaga 2: Warunki sprawdzania W§jalarmowych g nastpujace.

1) Ostrzeenie przed zbyt niskim nagiem:
2) Ostrzeenie przed zbyt matym gpdem:

3) Ostrzeenie przed zbyt dym momentem:

m Przehczanie logiki

Sprawdzenie podczas pracy
Sprawdzenie podczas polecenia steegjo
START

Zawsze sprawdzane

Przehczanie logiki jest midiwe. Szczegoly patrz rozdziat 2.3.2.
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7.2.3 Ustawienie czasu odpowiedzi wejwyj$é

[ Funkcja

1
1
1
1
I
I
I
1
1
\

Funkcja ustawienia czasu odpowiedzi §&&yyjs¢ stuzy do zwikszenia czasu odpowiedzi w&jwyjsé
jezeli wystepuja btedy z powodu zaktéaelub drga stykow przekanikéw wegciowych.

Dla kazdego wyjcia czas opinienia jego zadziatania oraz czagewenia i wyjczenia mae by
ustawiany indywidualnie.

m Ustawienia czasOw odpowiedzi

Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawie
fabryczne
FiN0 Wybdr czasu odpowiedzi wégjia #1 (F) 2 ~200 ms 8
Fiq Wybdr czasu odpowiedzi wégjia #2 (R) 2 ~200 ms 8
Fiyp Wybor czasu odpowiedzi wigjia #3 (ST) 2 ~200 ms 8
Fi43 Wybor czasu odpowiedzi wgjia #4 (RES) 2 ~200 ms 8
Fiqy Wybor czasu odpowiedzi wagia #5 do 8 2 ~200 ms 8
[ Wybdr czasu odpowiedzi wégjia #9 do 16 2 ~200 ms 8
Fi5n Wybor czasu zwioki zadziatania vegja #1 (OUT1) 2 ~200 ms 2
[l Wybor czasu zwioki zadziatania vegja #2 (OUT2) 2 ~200 ms 2
Fi52 Wybor czasu zwioki zadziatania végja #3 (FL) 2 ~200 ms 2
Fi53 Wybor czasu zwioki zadziatania végja #4 2 ~200 ms 2
Fi54 Wybor czasu zwioki zadziatania végja #5 2 ~200 ms 2
1c5 Wybor czasu zwioki zadziatania végja #6 2 ~200 ms 2
Fi55 Wybor czasu zwioki zadziatania végja #7 2 ~200 ms 2
50 Wybor czasu zwioki wyiczenia wygcia #1 (OUT1) 2~ 200 ms 2
FiE! Wybor czasu zwioki wylczenia wyjcia #2 (OUT2) 2~ 200 ms 2
52 Wybor czasu zwioki wylczenia wygcia #3 (FL) 2 ~200 ms 2
FiE3 Wybor czasu zwioki wylczenia wyjcia #4 2 ~200 ms 2
154 Wybdr czasu zwioki wylczenia wygcia #5 2 ~200 ms 2
FIES Wybdr czasu zwioki wylczenia wygcia #6 2 ~200 ms 2
55 Wybdr czasu zwtoki wylczenia wygcia #7 2 ~200 ms 2

I:l : Ustawienie mgliwe, gdy wykorzystywany jest opcjonalny modut TB

Uwaga) Najmniejszjednostlg jest 2.5 ms.

7.2.4 Filtr wejscia analogowego

* Funkcja

’
1
1
1
1
I
I
\

Funkcja ta powoduje usutie szumow z analogowego sygnatu zadawarysto#tiwosci. Jezeli praca jest
niestabilna z powodu szuméw, aksz stad analogowego filtru wégiowego

m Ustawienie czasu odpowiedzi

Parametr

Funkcja Zakres regulacji

Ustawienie fabrgc

F209 Filtr wejscia analogowego

0 (brak filtra) do 3 (najsilniejsittieowanie) 0
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7.3 Ustawienie zewetrznego sygnatu zadajcego (analogowego)

Funkcja wej¢ sterupcych mae by wybrana sp&réd czterech typow (zewtrzny potencjometr, 0+10Vdc,
4+20mAdc, -10++10Vdc).

[Listwa zaciskéw falownikal

| RES| s1 | sz |

sz | s4a ] RX] i

[AM | FF [ouT2]

LF [ R

| stlcc] cc|RR| vi [EM | PF [ouT] P2/ |

| FLA| FLB | FLC |

@@

@

m Ustawienie funkcji we¢ analogowych

enie

Zacisk | Parametr Funkcja Zakres regulaciji Ustawi
fabryczne
- Foon | Wybor pierwszéstwa sposobu | 5. Frig 0
i totliwosci
zadawania aztotliwosci 1 Fam
2: pierwszéstwo dlaFiid
3: pierwszéstwo dlaF20
4: przehczanieFNidd/iF2a7
Vi Faol VI punkt #1 sygnat wégiowy 0 ~100% 20.0
Fon VI punkt #1 czstotliwos¢ 0 ~FH 0
F2o VI punkt #2 sygnat wégiowy 0 ~100% 100
Faoy | VI punkt #2 czstotliwos¢ 0 ~FH 80.0
Foo VI punkt #1 % moment 0~ +250% 0
F2oR VI punkt #2 % moment 0 ~ +250% 100
- Fam Wybér pierwszéstwa sposobu Tak samo jak dI&N0d (1 ~ 11) 1
zadawania agstotliwosci 2
- Feng | Czestotliwos¢ przehczania 0 ~FH 1.0
pierwszéstwa sposobu zadawanig
All F209 Filtr wejscia analogowego 0 (brak) ~ 3 (najsilniejsze filtemie) 0
RR F2in RR punkt #1 sygnat wgiowy 0 ~ 100% 0
F2u RR punkt #1 cgstotliwos¢ 0 ~FH 0.0
Fai2 RR punkt #2 sygnat w&iowy 0 ~100% 100
F23 RR punkt #2 cgstotliwos¢ 0 ~FH 80.0
FoM RR punkt #1 % moment 0 ~ +250% 0
Foi5 RR punkt #2 % moment 0 ~ +250% 100
RX F2iE RX punkt #1 sygnat wégiowy 0 ~100% 0
Fan RX punkt #1 czstotliwos¢ 0 ~FH 0.0
F2i8 RX punkt #2 sygnat wégiowy 0 ~100% 100
F29 RX punkt #2 czstotliwos¢ 0 ~FH 80.0
Fa2n RX punkt #1 % moment 0 ~ +250% 0
F2o! RX punkt #2 % moment 0 ~ +250% 100
Opcja | fFpp2 ~ | RX2, BIN, PULSE INPUT sygnat Szczegdly patrz instrukcja wdzeh dodatkowych
Fo37 wejsciowy

Uwaga) Wejcia RX2, BIN, PULSE INPUT sopcjonalnymi dodatkowymi w&iami rozszerzagymi.
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7.3.1.Zadawanie analogowym sygnatem wjowym (wejscie RR)

Jezeli do wefcia RR jest defczony potencjometr (1-10k 1/4 W) w celu zadawania gztotliwosici, falownik
maoze by uruchamiany i zatrzymywany zewtrenymi sygnatami. Aby wykorzysteen sposéb sterowania
nalezy podhczy¢ potencjometr do zaciskéw PP, RR i CC tak, aby mhidznapkcie odniesienia 10Vdc
dotaczone do wedgia PP i podaw@apodzielone nagcie z zakresu 0+10Vdc poedzy zaciski RR i CC.
Jezeli pomedzy zaciski RR i CC podamy analogowy sygnat ecipiwvy z zakresu 0+10Vdc egtotliwasé
wyjsciowa mae by zadawana bezzycia potencjometru.

<Ustawienia wymaganych parametréw>

Parametr Funkcja Zakres regulaciji UstawienjeJstawiona
fabryczne wartasé
rnng | Wybdr trybu sterowania 0~4 0 (zaciski| 0 (zaciski
wejsciowe) | wejsciowe)
Fnngd | Wybdr trybu zadawania 1~11 2 (RR) 2 (RR
Fnsy | Funkcja wejcia pomiarowego FM| 1 ~ 31 1 1
En Kalibracja miernika - - -
Feon | Wybor pierwszastwa sposobu |0~ 4 0 (FRd) 0 FRod)
zadawania cgtotliwosci
F2og | Filtr wejscia analogowego 0 (brak filtru) ~ 3 (najsilniejsze 0 0
filtrowanie)
Fain RR punkt #1 sygnat w&iowy 0 ~100% 0 0
Fau RR punkt #1 cgstotliwosé¢ 0 ~FH 0.0 0.0
Fai2 RR punkt #2 sygnat w&iowy 0 ~100% 100 100
F2:3 | RR punkt #2 cgstotliwos¢ 0 ~FH 80.0 80.0
FoM RR punkt #1 % moment 0 ~ +250% 0 0
F2i5 | RR punkt #2 % moment 0 ~ +250% 100 100
<L m Start/Stop
Przehczanie pomidzy praa naprzod (F) i wstecz
o Ik © R/L1 (R), start i stop za pomasygnatéw zewetrznych.
Zasilanie S l-o SiL2 m Ustawienie sygnalu zadgiego czstotliwosc i
O O © T/L3 charakterystyki agstotliwosci pracy.

Zadawanie agstotliwosci sygnatem analogowym z
potencjometru na wgie RR. Charakterystyka
czestotliwosciowa jest ustawiona za pompdwoch
punktéw: sygnat wégia RR punkt 1

(FEiD)yiczestotliwose (FEH), sygnat wejcia RR

punkt 2 F2i)/czestotliwose (FEIT).
m Podhczenie i kalibracja miernika egtotliwosci

Dotacz miliamperomierz o zakresie 1mAdc,
ST woltomierz o zakresie 7,5Vdc lub woltomierz
napkcia zmiennego. Kalibracja miernika patrz
- F °—% Praca naprzéd ~ rozdziat 5.4
R ©—% Praca wstecz
Q0UT1 Hz
FM ¢~ 1 Punkt2
oOUT2 _ Feis [ b
ierni
AM A czestotl.  Czestotliwose
pracy
FP
Feu %
GIE cc Foi0 Foi2
C RX V_II RRP 0% 100%
(ov ~ 100V)
Sygnat zadawania
1~10K21/4W czestotliwosci
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7.3.2 Zadawanie analogowym sygnatem wejowym (weijscie VI/II)

Falownik mae by uruchamiany i zatrzymywany sygnatami zetymnymi po dodczeniu sygnatu pdowego (4
+ 20 mAdc) do weicia Il lub sygnatu nagciowego (0 + 10 Vdc) do zacisku VI.

<Ustawienia wymaganych parametrow>

Parametr Funkcja Zakres regulacji UstawienjieUstawiona
fabryczne wartcsé
rnnd | Wybdr trybu sterowania 0~4 0 (zaciski 0 (zaciski
wejsciowe) | wejsciowe)
Fnnd | Wybdr trybu zadawania 1~ 11 2 (RR) 1 (v
Fnsy | Funkcja wejcia pomiarowego FM1 ~ 31 1 1
£ Kalibracja miernika - - -
Faon | Wybor pigrwszés;wa sposobu 0~4 0 (FROd) 0 FRod)
zadawania azstotliwosci
E2mt VI punkt #1 sygnat wagiowy 0 ~ 100% 20.0 *
Fenz | VI punkt #1 czstotliwosé 0 ~FH 0.0 0.0
F2n3 | VI punkt #2 sygnat wégiowy 0 ~100% 100 100
Feny | VI punkt #2 czstotliwosé 0 ~FH 80.0 80.0
F2o5 | VI punkt #1 % moment 0 ~ +250% 0 0
F2o5 | VI punkt #2 % moment 0 ~ +250% 100 100
FPng | Filtr wejécia analogowego 0 (brak filtru) ~ 3 0 0
(najsilniejsze filtrowanie)

* Ustaw wartd¢ ,20” gdy na wejcie |l jest podany sygnat gatowy (4 + 20mAdc) lub wart@ ,0” gdy na
wejscie VI jest podany sygnat nagiowy (0 +~ 10Vdc).

Silnik
Zasilanie 010 © S/L2 _VF-P7 WIT2
% lo-e TIL3 VIT3 ©

ST §
| Praca
P24 i (i naprzod
R O—*® Praca wstecz
o OUT1
Miernik
FM o————
o OUT2 czestotl.
AM ¢ >
FP ¢
GIE cc
CC RX V Il RRPP
............................ + *0 ~ 10 Vde

+
- *4 ~20 mAdc

* Zaciski VI i Il nie mogs by¢ jednoczénie Wykorzystywanq

m Start/Stop

Przehczanie pomidzy praa naprzdd (F) i wstecz
(R), start i stop za pomasygnatéw zewetrznych.

m Ustawienie sygnatu zadagego czstotliwos¢ i

charakterystyki agstotliwosci pracy.

Zadawanie ogstotliwosci sygnatem analogowym na
wejscie VI lub Il. Charakterystyka gstotliwosciowa
jest ustawiona za pompdwoch punktéw: sygnat
wejscia VI/Il punkt 1 F20h/czestotliwose (FEDD),
sygnat wejcia VI/Il punkt 2 F203)/czestotliwosé
(FE0H).

m Podhczenie i kalibracja miernika egtotliwosci

Dotacz miliamperomierz o zakresie 1 mAdc,
woltomierz o zakresie 7,5 Vdc lub woltomierz
prostowniczy nagicia zmiennego. Kalibracja
miernika patrz rozdziat 5.4

Hz
I Punkt2
FedH Punktl
Czestotliwosé
pracy
FeOcL—« %
Feai Feo3
0% 20% 100%
o ~ 4 ~ 20mA) végje Il
(] ~ 10V) wejcie VI
Sygnat zadawania

czestotliwosci

206




TOSHIBA

7.3.3 Zadawanie analogowym sygnatem wejowym (wejscie RX)

Falownik mae by uruchamiany i zatrzymywany sygnatem zewrmym po dadczeniu sygnatu nagtiowego
(0 + £10Vdc) do zacisku RX.

<Ustawienia wymaganych parametrow>

Parametr Funkcja Zakres regulacji UstawieniéJstawiona
fabryczne wartasé
rnnd | Wybdr trybu sterowania 0~4 0 (zacisKi 0 (zaciski
wejsciowe) | wejsciowe)
Fnnd | Wybdr trybu zadawania 1~ 11 2 (RR) 3 (RX
Fnsy | Funkcja wejcia pomiarowego FM 1 ~ 31 1 1
£ Kalibracja miernika - - -
Faon | Wybor pigrwszés;wa sposobu 0~4 0 (FROd) 0 FRod)
zadawania azstotliwosci
F2ng | Filtr wejécia analogowego 0 (brak filtru) ~ 3 (najsilniejszg 0 0
filtrowanie)
F2iE RX punkt #1 sygnat wégiowy -100% ~ 100% 0 0
== RX punkt #1 czstotliwosé¢ FH —FH 0.0 0.0
F2i8 RX punkt #2 sygnat wégiowy -100% ~ 100% 100 100
F29 RX punkt #2 czstotliwosé¢ FH —FH 80.0 80.0
F2en | RX punkt #1 % moment 0 ~ +250% 0 0
F22: | RX punkt #2 % moment 0 ~ +250% 100 100
Hee Silnik - 2::2/;5;?& falownika za pomgsygnatow

o © R/L1
Zasilanie S/L2
O O © T/L3

*: Bez wzgkdu na istnienie zwarcia/rozwarcia peaity zaciskami R i CC operacja

VF-P7

FLA

ST
F
P24
o OUT1
FM
o OUT2
AM ¢
FP §

startu i zatrzymania jest wykonywalna.
Przehczanie pomidzy prae naprzod i wstecz jest wykonywane za pomwoejs¢ F/R i

RX jezeli parametF3# (zakaz biegu odwrotnego) jest ustawiony.
Wigcej szczeg6tow patrz rozdziat 6.13.7

-10 ~ +10 Vdc

zewrgtrznych.

m Ustawienie sygnatu zadagego czstotliwos¢ i
charakterystyki agstotliwosci pracy.
Zadawanie ogstotliwosci i ustawienie
charakterystyki agstotliwosci sygnatem
analogowym na weégie RX. Charakterystyka
czestotliwosci jest ustawiona za pompdwoch
punktéw: sygnat wéfia RX punkt 1

(F2iB)/czestotliwosé (FEIT), sygnat wejcia RX
punkt 2 F2iB)/czestotliwos¢e (FEIT).

m Podhczenie i kalibracja miernika egtotliwosci

Dotacz miliamperomierz o zakresie 1mAdc,

czestotliwosci

J— woltomierz o zakresie 7,5Vdc lub woltomierz
©—* Start/Stop prostowniczy nagicia zmiennego. Kalibracja
miernika patrz rozdziat 5.4
Miernik Hz Czestotliwos¢ pracy
—— czestotl. F219 Punkt2
2
Praca
naprzéd Feal - £2i18
: 0,
Praca F2iE %
wstecz Punktl
!
-100% 0% 100%
(-10v ~ ov ~ +10V)

Sygnat zadawania
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8. MunituruWa

8.1 Tryb monitorowania statusu falownika

Status falownika mae byt monitorowany. W celu monitorowania statusu podecrasalnej pracy nadij
dwukrotnie

klawisz . W wyniku tego na wiwietlaczu LED pojawi & aktualny status falownika.

m Procedura monitorowania statusu falownika (praykiaca przy cgstotliwosci 60 Hz)

monitorowana dana

Znaczenie Klawisz | Wyswietlacz Opis
wskazania funkcyjny LED
(*1) - 0.0 Czstotliwos¢ pracy (jeeli parametF 1 -
wybér wielkasci wyswietlanej — jest ustawiony
nall [wyswietlanie czstotliwosci pracy].)
FEO1 | Tryb ustawiania ALt Pierwszy podstawowy paramé&td
parametrow (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).
- Tryb monitorowania Fr-F Kierunek obrotowR :naprzodr :wstecz)
statusu (kierunek @
obrotéw)
(*2) - | Wartas¢ zadanej @ 500 Wartas¢ zadanej agstotliwosci pracy (gdy
czestotliwasci pracy W=t
(*3) - | Prad obcihzenia @ ran Prad wyjsciowy falownika (pad obchzenia)
(gdy Flig=c)
(*4) - | Napkcie DC o Napicie na szynach DC falownika
(standardowa, dondina jednostka = %) (gdy
Fi3-3)
(*5) - | Napkcie wyjsciowe @ PN Napiecie wyjsciowe falownika (standardowa,
domyéina jednostka = %) (gdy iH=")
FEO06 | Informacja o wejciu @ i Bity statusu ON/OFF wéj sterujcych (F, R,
FE50 |1 RES, ST, S1, S2, S3, S4)
FE51 | Informacja o wejciu a Bity statusu ON/OFF dodatkowych \$€j
2 4 sterupcych (S5, S6, S7, S8)
Informacja o wejciu - Bity statusu ON/OFF dodatkowych wej
3 sterupcych (S9, S10, S11, S12)
FEO7 | Informacja o @ M Bity statusu ON/OFF wyj: sterujcych
FE52 | wyjsciu 1 (OUT1, OUT2, FL, itp)
FE53 | Informacja o oo Bity statusu ON/OFF wyf sterujcych (R1,
wyjsciu 2 A R2, OUT3, OUT4)
Informacja o O - Bity statusu ON/OFF wyf sterupcych
wyjsciu 3 A (ALMO, ALM1, ALM2, ALM3)
FE48 | Przejczanie statusu O L 0 Status logiki (0: dodatnia, 1: ujemna)
logiki A
FE47 | Rodzaj datzonego @ o n Dotaczone urgdzenia dodatkowe
urzadzenia
dodatkowego
FES4 rgc?;itc:]rlgwana dana @ £ 0 Ostatnia ustawiona wagbE4P
E9P
FESS | Ostatnia @ R O Ostatnia ustawiona wagdAL

R
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Znaczenie Klawisz | Wyswietlacz Opis
wskazania funkcyjny LED

FEO8 | Wersja CPU @ L 120 Wersja CPU

FE43 | Wersja panaci @ £ 00 Wersja pamnci

FEO9 | Wersja panci @ E D Wersja pamici EEPROM
EEPROM

FE44 | Wersja drivera @ 4 oo Wersja drivera EEPROM
EEPROM

FE10 | Ostatnie wyktzenie o3 & Naprzemiennie wiwietlana jest przyczyna
awaryjne 1 A wytaczenia i numer w kolejrigi

FE11 | Ostatnie wyktzenie I = Naprzemiennie wiwietlana jest przyczyna
awaryjne 2 wytaczenia i numer w kolejrigi

FE12 | Ostatnie wykzenie @ oP3 (& 3 | Naprzemiennie wawietlana jest przyczyna
awaryjne 3 wytaczenia i numer w kolejriai

FE13 | Ostatnie wykzenie rErr (&) M Naprzemiennie wiwietlana jest przyczyna
awaryjne 4 4 wytaczenia i numer w kolejriai

FE14 | Caftkowity czas @ Y Catkowity czas pracy (warg6 0.1 odpowiada
pracy 10 godzinom)
Tryb ustawiania 500 Czestotliwoié pracy
parametréw

Uwaga 1: Naciskaf klawisze @ lut @ zmieniamy Wwyietlany parametr

Uwaga 2: Zawart& wskaza *1, *2, *3, *4 i *5 moze by wybrana sp&dd 30 rénych informacji. Jednostki
wskaza pradu i napécia mog by¢ zmieniane odpowiednio z % na A (ampery) i V (whlty

Uwaga 3:

Uwaga 4: Wydczenia awaryjneaspokazywane w kolejrigi 1(ostatnie)-2-3-4(najstarsze)
Uwaga 5: Calkowity czas pracy oznacza catkowitydiig czas pracy

m Informacja o stanie w&j

Informacje o wejciachf i b dotycz wejs¢ na dodatkowych listwach rozszermjch

l’ 1 l' l’ 11

L—— wejscie 1 (F)

— Wejscie 2 (R)
Wejscie 3 (ST)
Wejscie 4 (RES)

~

Wejscie 6 (S2)
Wejscie 7 (S3)
Wejscie 8 (S4)

J
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Dodatkowe
moduty
rozszerzajce
listwe
zaciskow
wejsciowych

=] Lol

L— wejscie 9 (B8)
——— Wejscie 10 (B9) Gdy na wejcie jest podany sygnat f
Wejscie 11 (B10)
Wejscie 12 (B11)

Gdy na wejcie nie jest podany sygnat!

5 1l -

N

L Wejscie 13 (B12) )
— Wejscie 14 (B13)

Wejscie 15 (B14)  |Gdy na wejcie nie jest podany sygnat !
Wejscie 16 (B15)
7

Gdy na wejcie jest podany sygnat f

Uwaga: Jeeli parametr jest ustawiony na waitd do 8 informacja o stanie wéjdodatkowego modutu
rozszerzenia TBRb) zawiera informagj o nizszych bitach modutu (B0~B7)

m Informacja o stanie wy§
Informacje o wejciachid i P dotycz wyjsé na dodatkowych listwach rozszergajch

= Wyjscie 1 (OUT1) Gdy na wyjcie jest podany sygnat 1
——— Wyjscie 2 (OUT2)
Wyjscie 3 (FL)

Gdy na wyjcie nie jest podany sygnat !

Dodatkowe moduty rozszeraag
listwe zaciskow wygciowych

' 11
L— wyjscie 4 (R1) . . ] Do
Wyjscie 5 (R2) y na wyjcie jest podany sygna H
Wyjscie 6 (OUT3) Gdy na wyjcie nie jest podany sygnat !
Wyjscie 7 (OUT4) y na wy : P vy
Wyjscia 4, 5: Modut rozszerzenia TB
Wyjscia 6, 7: Modut do czujnikowego sterowania wektoege
P 1

L—— wyjscie kodu btdu 1 (ALMO) . o . Do
Wyjscie kodu bkdu 2 (ALM1) | GdY N wyscie jest podany sygnat
Wyjécie kodu btdu 3 (ALM2)  |Gdy na wyjcie nie jest podany sygnat !

Wyjscie kodu bédu 4 (ALM3)
Wyjscie kodu bédu 0, 1, 2, 3: Modut
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m Informacja o daiczonym module opcjonalnym

C3

HE

LIJ— { : Modut rozszerzagy TB

: Modut do czujnikowego sterowania wektorowego

{ - Modut opcjonalny F10M
€ : Modut opcjonalny S20

{
3 : Modut rozszerzapy TB i modut do czujnikowego
sterowania wektorowego (1+2)

Uwaga 1: Dadczenie dodatkowych modutéw rozszerjest wykazywane w povwgzym komunikacie
Uwaga 2: Dadczenie modutdéw spezenia impulsowego nie jest wykazywane w pasaym komunikacie

m Calkowity czas pracy
Catkowity czas pracy jest naliczanygéi falownik wykryje czstotliwos¢ wyjsciowa inna niz wartas¢ 0.0 Hz.

10 godzin czasu pracy odpowiada wskazaniu 0.1.08atk czas pracy mie by wartscia z zakresu odi

do ,3995", co odpowiaddl i 339500 godzinom

8.2 Zmiana funkcji monitorowania statusu

m Zmiana wskazania statusu przye#onym zasilaniu.
W standardowym trybie monitorowania (*1) $wietlana jest ogstotliwos¢ pracy (standardowa nastawa

= e

M

fabryczna) rownal].l” kiedy napkcie zasilania jest wtzone lub {JFF” gdy napkcie to jest wydczone.
Mozliwa jest jednak zmiana wwietlanej wielk@ci na inny. Jezeli monitorowana wielké& zostanie zmieniona,

przed wyiwietlona wartcicia pojawi sk litera umaliwiajaca jej identyfikaai (&, £ itp.)

Standardowy tryb monitorowania — wybdr wyswietlanej wielkosci w standardowym trybie
monitorowania (F7)

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgc
un Wybor monitorowanej wielki 0~29 0

m Zmiana tréci wskazania statusu.

Tres¢ wskaza, ktére oznaczoneysymbolami od *2 do *5 mie by zmieniona na inn

*2 Czestotliwosé zadana — zmiana parametrefm
— zmiana parametrefmii (wyb6r monitorowanej wielkai #2)
— zmiana parametremii3 (wyb6r monitorowanej wielkai #3)

*3 Prad obcizenia
*4 Napiecie wefciowe
*5 Napiecie wyjsciowe — zmiana parametremid (wybér monitorowanej wielkai #4)

(wybér monitorowanej wielkii #1)

Parametr Funkcja Zakres regulacji Ustawienie fabrgc
u Wybor monitorowanej wielkai #1 0~29 1
Fu2 Wybor monitorowanej wielkai #2 0~29 2
F13 Wybor monitorowanej wielki #3 0~29 3
[T Wybor monitorowanej wielkici #4 0~29 4

Jezeli wartcs¢ domyéina ustawienia parametFuit doF W zostanie zmieniona n&'”, czgstotliwosé pracy nie
Zostanie zapardgiana w trybie wydczenia awaryjnego.
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[Ustawienia monitorowanych wielkoi]

Ustawienie Funkcja Wskazan Jednostka
FDOO 0 Czstotliwos¢ pracy ] Zalery odF10 0.01Hz
FEO2 1 Czstotliwos¢ zadana ] Zalery odF103 | 0:01Hz
FEO3 2 Pad wyjsciowy rn [%] lub F0! 0.01%
FEO4 3 Napicie DC gy o [%] lub Fa 0.01%
FEO5 4 Napicie wyjsciowe PO [%] lub F 0! 0.01%
FE15 5 Czstotliwos¢ zadana po kompensacji 50D Zalery odF103 0.01Hz
FE16 6 Sprazenie pedkosciowe (bez opgnienia) 0 Zalezy od F103 0.01Hz
FE17 7 Sprezenie prdkosciowe (filtr 1 sek.) 0 Zalezy odF103 0.01Hz
FE18 8 Moment E 0 [%6] 0.01%
FE19 9 Moment zadany E D [%0] 0.01%
FE56 10 Wewstrzny momentu zadany E D [%0] 0.01%
FE20 11 Sktadowa momentowagu E D [%0] 0.01%
FE21 12 Skladowa magnescg padu r o [%0] 0.01%
FE22 13 Wartéé sprzzenia PID d 0 Zalezy odF10 0.01Hz
FE23 14 Wspotczynnik przegienia silnika (OL2) L0 [%0] 0.01%
FE24 15 Wspotczynnik przegienia falownika Lo [%0] 0.01%
OoL1
FE25 16 (Wsp))é+czynnik przegienia rezystora ] [%0] 0.01%
hamupcego (PBrOL)
FE28 17 Wspétczynnik obgienia rezystora - 0 [%0] 0.01%
hamujcego
FE29 18 Moc weciowa H o 0.1[kW] 0.01kW
FE30 19 Moc wyjciowa H o 0.1[kW] 0.01kW
FE31 20 Szczytowy pd wyjsciowy r o [%] lub F 0! 0.01%
FE32 21 Szczytowe nagie DC Yy 0 [%] lub F 0! 0.01%
FE33 22 Licznik obrotéw zamiast PG P 0 1:100 c lc
FE34 23 Potazenie impulséw P 0 1:100 c lc
FE35 24 Wejscie PR in [%0] 0.01%
FE36 25 Wejscie VI/II 10 [%0] 0.01%
FE37 26 Wejscie RX 4n [%0] 0.01%
FE38 27 Wejscie RX2 in [%0] 0.01%
FE39 28 Wyjscie FM A 0 [%0] 0.01%
FE40 29 Wyjscie AM A 0 [%0] 0.01%
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8.3. Wskazanie w trybie wyaczenia awaryjneqo

Po wystpieniu wyhczenia awaryjnego falownika, rama wyswietli¢ jego przyczyn. W trybie monitorowania
statusu zachowywany jest status falownika w chieflo wyhczenia.
m Informacja o statusie falownika w chwili vagizenia awaryjnego

Wyswietlany komunikat Opis Kod &dlu
oo, oo Zbyt dwy prad podczas przyspieszania 1,37 25, 24
ore, ooer Zbyt dwy prad podczas zwalniania 2,38 26, 30
0C3,003P Zbyt dwy prad podczas pracy ze sigiredkoscia 3,39 27,31
o Zwarcie po stronie obgtenia podczas rozruchu 4 41
Orat Zbyt dwy prad w fazie U 5 61
orag Zbyt dwy prad w fazie W 6 62
nra3 Zbyt dwzy prad w fazie V 7 63
EPH! Zanik fazy napjcia wepciowego 8 44
EPHO Zanik fazy napicia wyjsciowego 9 40
0pi Zbyt dwe napécie podczas przyspieszania 10 21
npe Zbyt dwe napicie podczas zwalniania 11 22
nP3 Zbyt dwe napicie podczas pracy ze stagredkoscia 12 23
[ Przecizenie falownika 13 17
e Przecizenie silnika 14 18
OLr Przecizenie opornika hamagego 15 16
0H Przegrzanie 16 19
E Zatrzymanie awaryjne (STOP awaryjny) 17 14
EEP Btad pamgci EEPROM (b4d zapisu) 18 49
EEP? Btad podczas zapisu pagkowego 19 50
EEP3 Btad podczas odczytu pogtkowego 20 51
Errd Btad paméeci RAM 21 48
Err3 Btad paméci ROM 22 53
ErrY Btad CPU 23 55
ErcS Btad przerwania komunikaciji 24 15
Erch Uszkodzenie matrycy bramek logicznych 25 54
Ercl Uszkodzenie czujnika pdu wyjsciowego 26 58
ErrB Uszkodzenie uegzenia dodatkowego 27 57
Err9 Uszkodzenie paraci 28 52
ur Praca przy malym pdzie 29 4
P! Nieodpowiednie naptie (zasilanie obwodoéw gtownych) 30 5
LPP Nieodpowiednie naptie (zasilanie obwodow stenajych) 31 6
- Zbyt duzy moment 32 7
1] Uszkodzenie uziemienia 33 45
EF2 34 46
Etn Btad auto-tuningu 40 13
ELyp Btedny rodzaj falownika 41 56
En Btad przehczania logiki 42 32
i Btad hamulca elektromagnetycznego 43 37
E2 Niepodhczony impulsator 44 36
E-3 45 11
E-M 46 9
iy 49 33
nErr (%) Brak bkdu

Uwaga) Przyczyny wyiczen awaryjnych (ktére zostaty zapagtane lub pojawity & w przeszitéci) mog by¢
odczytane (szczeg6ly patrz rozdziat 8.1)

(*) To nie jest komunikat o btizie, ale pojawia sikiedy w pamgci nie zostan odnalezioneadne zapisy o
biedach i przyczynach wytzen awaryjnych w przeszioi.
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m Przyktady odczytéw danych o waglzeniach awaryjnych

Znaczenie Klawisz | Wyswietlacz Opis
wskazania funkcyjny LED
FC90 np2 Tryb monitorowania statusu falownika. Silnik
(*1) jest w stanie hamowania wybiegiem
Tryb ustawiania ALt Pierwszy podstawowy paramétisi
parametrow (automatyczne przyspieszanie/zwalnianie).
FEOO | Czstotliwos¢ pracy ynpo Wskazanie agstotliwosci pracy w statusie
wytaczenia awaryjnego
FEO1 Kierunek obrotéw Fr-F Wskazanie kierunku obrotéw w statusie
@ wylaczenia awaryjnegd-(:naprzodr :wstecz)
(*2) - | Wartas¢ B0
czestotliwosci @
zadanej
(*3) - | Prad obchzenia ri3n Prad wyjsciowy falownika (pad obchzenia) w
statusie wydczenia awaryjnego
(*4) - | Napigcie DC Y Napkcie na szynach DC falownika w statusig
wytaczenia awaryjnego
(*5) - | Napkcie wyjsciowe Pioo Napiecie wyjsciowe falownika w statusie
wytaczenia awaryjnego
FEO6 | Informacja o T Bity statusu ON/OFF wé¢ steruacych (F, R,
FE50 | wejsciu 1 @ RES, ST, S1, S2, S3, S4) w statusieazgénia
FE51 awaryjnego
Informacja o - Bity statusu ON/OFF dodatkowych weéj
wejsciu 2 @ sterupcych (B8, B9, B10, B11) w statusie
wytaczenia awaryjnego
Informacja o P Bity statusu ON/OFF dodatkowych weéj
wejsciu 3 @ sterupcych (B12, B13, B14, B15) w statusie
wytaczenia awaryjnego
FEO7 | Informacja o " Bity statusu ON/OFF wyf sterujicych
FE52 | wyjsciu 1 @ (OUT1, OUT2, FL, itp) w statusie wydzenia
FE53 awaryjnego
Informacja o oo Bity statusu ON/OFF wyf sterujicych (R1,
wyjsciu 2 @ R2, OUT3, OUT4) w statusie waydzenia
awaryjnego
Informacja o [=I Bity statusu ON/OFF wyf sterujicych
wyjsciu 3 @ (ALMO, ALM1, ALM2, ALM3) w statusie
wytaczenia awaryjnego
FEA8 lgé_zl?cza”'e statusu @ Lo Status logiki { Sync,D: Source)
iki
FE47 Rodzaj dakzonego n oo Komunikat o uradzeniach dodatkowych
urzadzenia @
dodatkowego
FES54 | Ostatnia £ D Ostatnia ustawiona wagbk4P
monitorowana dana @
E9P
FESS | Ostatnia RO Ostatnia ustawiona wagdAL
monitorowana dana @
ALl
FEO8 | Wersja CPU @ L 120 Wersja CPU
FE43 | Wersja parnci @ F oo Wersja pamici
FEO9 | Wersja pamci E 0 Wersja pamici EEPROM
EEPROM @

214



TOSHIBA

Znaczenie Klawisz | Wyswietlacz Opis
wskazania funkcyjny LED
FE44 | Wersja drivera 4 oo Wersja drivera EEPROM
EEPROM @
FE10 | Ostatnie wyktzenie 003 & Naprzemiennie wiwietlana jest przyczyna
awaryjne 1 @ wytaczenia i numer w kolejriai
FE11 | Ostatnie wyktzenie oH O 2 Naprzemiennie wiwietlana jest przyczyna
awaryjne 2 wytaczenia i numer w kolejriai
FE12 Ostatnie wyczenie P3O 3 Naprzemiennie wiwietlana jest przyczyna
awaryjne 3 wytaczenia i numer w kolejriai
FE13 | Ostatnie wyktzenie inErrl) M Naprzemiennie wiwietlana jest przyczyna
awaryjne 4 wytaczenia i numer w kolejriai
FE14 | Catkowity czas Ot Catkowity czas pracy (war§é 0.1 odpowiada
pracy @ 10 godzinom)
- Tryb ustawiania 2 npe Tryb monitorowania statusu falownika. Powr
parametrow do wyswietlania pierwszego komunikatu

Uwaga 1: Bédy, ktére pojawiaj sie podczas inicjalizacji CPU w czasieagtania zasilania lub po resecie

falownika nie g zapisywane przez funkcgapamgtywania przyczyn wyiczen awaryjnych.

Uwaga 2: Tré& wskaza oznaczonych *1, *2, *3, *4 i *5 mie by¢ wybrana sp&rdd 30 rénych komunikatow.

M1

Tres¢ wskaza, ktdre g ustawione parametrariiii doF W (wybor wskazania monitorowanej
wielkosci #1 do #4).

Jednostki wskazapradu i napgcia mog, by¢ zmieniane odpowiednio z % na A (ampery) i V (whlty

8.4 Wskazania alarmow, alarmoéw wsipnych itp. ...

Gdy falownik sygnalizuje alarm, alarm wphy itp. na wywietlaczu pojawia gikomunikat (niektére
komunikaty o alarmach nie svyswietlane). Alarmy z tabeli poagj mog by¢ monitorowane poprzez
komunikacg szeregow (FC91). Inne alarmy patrz punkt 12.1

o
—

Opis wskazania

Komunikat

Alarm wstpny przecizenia padowego

-

Alarm wstepny przecizenia falownika

Alarm wstpny przecizenia silnika

Alarm wstepny przegrzania

Alarm wstpny przecizenia napiciowego

o [x -

Zbyt niskie napicie w obwodzie gtownym {GFF)

puta
£J (22
A
-

Q
x|
y

Alarm wsepny nieprawidiowego nagiia sterujcego PUFF)

Zbyt maty pad

Zbyt duey moment

Alarm wsepny przecizenia opornika hamagego Oir)

Alarm calkowitego czasu pracy

(e
EB| oo~ o | s w2 o

Alarm nieprawidtowej komunikacji #1

[N
N

Alarm nieprawidtowej komunikacji #2

13

Obszar zarezerwowany

14

Obszar zarezerwowany

15

Obszar zarezerwowany

Uwaga: Dla kadego bitu warté& 0 oznacza brak alarmu,$za — pojawienie gialarmu
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9. UrzqdzenW /

@ Niebezpieczéstwo

O

Wskazane

 Jezeli uzywasz wraz z falownikiem aparatury rozdzielczejinstalacja musi by
umieszczona w szafie sterowniczej. W przeciwnymadiw grozi to porageniem pgdem, co
moze sk skaxczy¢ powanymi obraeniami lub nawetmiercia.

Uziemi¢

 Starannie i pewnie pagiiz przewody uziemiage. W przeciwnym przypadku zwarcie lub
prady uptywu mog prowadzé do poraenia padem.

9.1 Wyboér komponentéw okablowania

Klasa Zastosow | Model Okablowanie
napkciowa | any silnik | falownika Obwaéd Dtawik DC | Opornik Kabel
(kW) gtéwny (mnf) | (opcja) hamujcy/modut | uziemiapcy
(Uwagal) (mnt) hamujpcy (mnf) | (mn?)

18.5 VFP7-2185P 22 38 8.0 22
22 VFP7-2220P 38 14
30 VFP7-2300P 60 60 38
37 VFP7-2370P 100 38
45 VFP7-2450P 100 150 60
55 VFP7-2550P 150 100
75 VFP7-2750P
90 VFP7-2900P 200
110 VFP7-2110KP 200 150X2
18.5 VFP7-4185P 8 14 55 8
22 VFP7-4220P 14 14
30 VFP7-4300P 22
37 VFP7-4370P 22 38 22
45 VFP7-4450P 38 14
55 VFP7-4550P 60
75 VFP7-4750P 100 100 22 60
90 VFP7-4900P 150
110 VFP7-4110KP 38
132 VFP7-4132KP
160 VFP7-4160KP 150 100
200 VFP7-4200KP 200 100X2 100(38X2)
220 VFP7-4220KP 150X2
280 VFP7-4280KP 150X2 200X2 100(60X2) 150
315 VFP7-4315KP

Uwaga 1) Wymienione rozmiary dotycwejs¢ R, S, T oraz wy U, V, W. Maksymaln dlugas¢ kabli przygto

réwng 30 m.

Uwaga 2) Rozmiary kabli w powgzej tabeli podano dla przewodu izolowanego 600V HlI
Uwaga 3) Przy obwodach stefaych uzyj kabli ekranowanych, ktérycirednica wynosi 0.75 mhiub wiecej.

Uwaga 4) Dla kabli uziemiagych wyj kabli o srednicach wikszych ni wymienione w tabeli.
Uwaga 5) Nie daiczaj wicej niz 2 przewoddw do zacisku (za wikiem zaciskéw modeli 2900, 2110K, 4160K

do 4315K i zaciskéw PA w tych modelach, ktére artgijko jeden taki zacisk. Zeli istnieje
koniecznaé¢ podhczenia wecej niz dwbdch przewodow detz zewrtrzny zacisk.
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m Wybér komponentéw okablowania

Klasa | Zastos | Model Wytacznik Stycznik (MC) Przekanik Wytacznik
napkc | owany | falownika nadmiarowy termiczny (Th- réznicowopudow
iowa silnik (MCCB) Ry) y
(kW) Prad Model Prad Model Nasta | Model Prad Model
znamio | Toshiby | znamio | Toshiby wiony | Toshiby | znamio | Toshiby
nowy nowy prad nowy
(A) (A) (A) (A)
Klasa 18.5 | VFP7-2185P 125 NJ225F 93 C100J 70 T100 125NJV225F
200V 22 VFP7-2220P 150 125 LC1-D15p 85 | T115J 150
30 VFP7-2300P 200 180 LC1-F185 | 108 200
37 VFP7-2370P 225 138 T150J 225
45 VFP7-2450P 300 EH400 220 LC1-F225 162 T185] 300LEH40C
55 VFP7-2550P 350 300 LC1-F330 | 2.5 LR9- 350
F53(*3)
75 VFP7-2750P 400 3.2 LR9- 400
90 VFP7-2900P 600 EH600 400 LC1-F400 4.0| F73(*3) 600|LEH60C
110 | VFP7-2110KP 700 EH800 600 LC1-F630 4.9 700 (*5)
Klasa 18.5 | VFP7-4185P 75 NJ100F 48 C50J 35 | T65J 75 |NJV10OF
400V 22 VFP7-4220P 100 65 C65J 44 100
30 VFP7-4300P | 125 NJ225F | 80 C80J 57 125 VJIV225F
37 VFP7-4370P 110 LC1-D150 | 65 T100J
45 VFP7-4450P 150 180 LC1-F185 | 85 T115J 150
55 VFP7-4550P 175 100 175
75 VEP7-4750P 250 EH400 | 220 LC1-F225 | 138 T150J 250 [LEH40C
90 VFP7-4900P 300 23 LR9- 300
110 | VFP7-4110KP 350 265 LC1-F330 2.7 | F73(*3) 350
132 VFP7-4132KP 400 400 LC1-F400 | 3.6 400
160 | VFP7-4160KP 500 EH400 4.2 500 |LEH60C
200 | VFP7-4200KP 600 600 LC1-F630 | 5.0 600
220 | VFP7-4220KP 3.6 T13J+C
280 | VFP7-4280KP 800 EH800 4.2 T(*4) 800 |[*5)
315 | VFP7-4315KP 1000 S1000B 800 CA553 5.0 1000 |(*6)

Uwaga 1: Dadcz ttumik przepi¢ do cewki przekanika i stycznika. Wybér ttumikéw przegi Toshiby:

Klasa 200 V: SS2 (od C11J do C65J tlumiki przési dostarczane opcjonalnie),

Klasa 400 V: Dla obwodu roboczego i stangigo regulacja naggia na 200V lub mniej za pom®c
regulatora nagcia.
Uwaga 2: W przypadku stycznika magnetycznego (MiSjgrajcego styki pomocnicze 2a, aksz

niezawodnéC stycznika wykorzystag styki pomocnicze detézone réwnolegle.
Uwaga 3: P«d znamionowy przekaika nadmiarowego, gdy jest omywvany razem z CT 400/5A

Uwaga 4: Uyj razem z CT 600/5A
Uwaga 5: EH800 + LRE +ZCT
Uwaga 6: S1000B + LRE +ZCT

Pasréd komponentéw okablowania pokazanych w pzsxgj tabeli, Styczniki elektromagnetyczne (MC) i
przekaniki nadmiarowe (Th-Ry)smodelami serii ESPER Mighty.Aywajac nowych modeli serii Mighty J
wykorzystaj ponisz tabet do poréwnania modeli obu serii.

Stycznik elektromagnetyczny (MC)

Przekié& nadmiarowy

Seria Mighty J Seria ESPER Mighty Seria Mighty J iSESPER Mighty
C50J C50A T65J T65A
C65J C65A T100J T80A
C80J C80A T115J T125A
C100J C100A T150J T150A

LC1-D150 C125A T185J T180A
LC1-F185 C180A LR9-F53 T220A
LC1-F225 C220A LR9-F73 T400A
LC1-F330 C300A
LC1-F400 C400A
LC1-F630 C600A
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9.2 Instalacja stycznika

Jezeli falownik jest wywany bez stycznika elektromagnetycznego (MC) w atigie zasilania,zyj MCCB (z
cewlka wybijakows), aby nasipito rozwarcie obwodu zasilania, gdy zadziala fyakmabezpieczaga falownika.

Kiedy opornik ttumacy/modut rezystancji tumcej jest wykorzystywany zainstaluj stycznik (MChplu
wytacznik z cewly wybijakowa w obwodzie zasilania falownika tak, aby obwéd zasa zostat rozwarty w
wyniku dziatania przekanika FL (detekcja leldu) wbudowanego w falownik lub zewtrznego przekanika
przecizeniowedo.

m Stycznik w obwodzie zasilania falownika

Jezeli stycznik jest zainstalowany w obwodzie zas#aialownika, zabezpiecza to falownik przed powtdnny
uruchomieniem gipo zaniku zasilania, wy¢zeniu awaryjnym przekaika nadmiarowego (Th-Ry), wadzeniu
falownika z powodu zadziatania jego odwodu zabezgpcego.

Jezeli styk FL przekanika detekcji bidu wbudowanego w falownik jest pokony z obwodem cewki stycznika
elektromagnetycznego (MC), stycznik zostanieaezbny kiedy uaktywni giobwéd zabezpieczenia falownika.

MCCB MC VF-P7 S
—~ ini
S0 3o R U

Zasilanie o0 3> o S Vv
5 © 5o oT W

Praca naprzod

Praca wstecz

Przykiad whczenia stycznika w obwodzie zasilania

Uwagi o instalowaniu stycznika

= Jezeli naprzemienne operacje uruchamiania i zatrzyrmyavialownika § czesto powtarzane nie wydzaj go
przy wyciu stycznika. Uruchamiaj i zatrzymuj falownik wgtizystupc wecia sterujce F i CC (praca
naprzéd) oraz R i CC (praca wstecz).

= Dodaj ttumik przepi¢ do cewki stycznika (MC)

m Przekdnik elektromagnetyczny w obwodzie sterowania

Drugi stycznik mae by zainstalowany w obwodzie sterowania silnikiem d&czania silnika i zasilania kiedy
falownik czasowo przestanie dziéta

Uwagi do instalowania stycznika

= Upewnij Sk, ze stycznik nie jest w stanie zeky¢ sieci zasilajcej do wyg¢ falownika.

= W sytuaciji, kiedy stycznik elektromagnetyczny jeticzony pomgdzy falownik a silnik, nie wyiczaj
stycznika podczas, gdy falownik weipracuje. Jeeli stycznik jest wiczany/wyhczany w trakcie pracy
falownika mae to powodowéjego wadliwe dziatanie lub uszkodzenie z powodiepzenia wptywajgcego
do niego pgdu.
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9.3 Instalacja przekanika termicznego

1) Falownik VF-P7 ma wbudowariunkcije elektronicznego zabezpieczenia przed pazeciem termicznym.
Pomimo tego w poaszych przypadkachzyj przekanik termiczny widciwy dla ustawionego poziomu
zabezpieczenia termicznego i zastosowanego silnika.

= W przypadku zastosowania silnika agizrie znamionowym innym aiprad silnika uniwersalnego Toshiba

= W przypadku zastosowania silnika, ktérego ebmnie jest mniejsze azalecanego silnika Toshiba lub dwa

albo wkcej takich silnikow jest sterowanych jednogizie w tym samym czasie.

2) Kiedy zastosowany jest silnik ,Toshiba VF” odpednio ustaw charakterystylklektronicznego
zabezpieczenia termicznego falownika dla silnikok V

3) Zalecane jestaycie silnika z wbudowanym przekaikiem termicznym w celu ochrony silnika podczaaqyr
przy niskich pedkosciach obrotowych.

9.4 Opcjonalne uradzenia zewrtrzne

Z falownikiem VF-P7 ména wykorzysté urzadzenia pokazane na rysunku paji

(3) Filtr LC o wysokiej
ttumienndci dla
czestotliwosci radiowej

8) Flitr
(5) Dtawik z rdzeniem ®

(2) Diawik DC szumow
ferrytowym da (DCL) (7) Opornik ~ magnetycznych
czestotliwosci radiowej hamujcy silnika (dla

_ modut modeli o duej
(6) Filtr EMI dla hamupcy mocy)

zgodndci z normy CE

Zasilanie Stycznik N l/
(MC)
o Silnik
Wytacznik
(MCCB) /[\ /]\

(1) Dawik (5) Dawik z (9) Thumik
wejsciowy AC ][dzemem d przepié po
(ACL) = emytowymdla  gtrone silnika
czagtotll\_/vosm (dla modeli
(4) Prosty filtr dla radiowej klasy 400V)
czestotliwosc (10) Zasilanie
radiowej obwodéw
sterowania
(22kW lub
mniej)
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Funkcja i zastosowanie opcjonalnychaatzer zewretrznych

Lp

Urzadzenie

Funkcja i zastosowanie

1)

Wefgciowy dfawik AC

)

Dtawik DC

Poprawia wspétczynnik mocy, redukuje ¥8ge harmoniczne, ttumi przepia w
obwodzie zasilania falownika.

Zainstaluj wejciowy dtawik AC, gdyzrédto zasilania ma moc 500kVA lub
wieksz i moczrodia jest 10 razy wksza (lub wicej) od mocy falownika, gdy
do tego samegarodia zasilaniaspodhczone inne urmzenia (np. tyrystorowe
lub falowniki o bardzo diej mocy), ktére mogpowodowa znieksztatcenia
przebiegu sinusoidalnego sieci

Dziatanie
Thumienie
harmonicznych

Ttumienie
przepe¢
Skuteczny

Typ dtawika | Poprawa
wspotczynnika mocy

Wejsciowy Skuteczny Skuteczny
diawik AC

Diawik DC

Bardzo skuteczny Bardzo skutecznly  Nieskargc

Diawiki DC poprawiag wspoétczynnik mocy w dio wigkszym stopniu ri
diawiki AC. Jeeli falownik pracuje w systemie, w ktérym wee jest
zachowanie dobrych parametréw, zalecane jest stosevdtawikdw DCdcznie
z dtawikami AC, ktére ttumi zewretrzne przepicia.

®)

Filtr LC o wysokiej
ttumienngci

» Skutecznie ttumi zakidcenia radiowe z systemowiaiig., znajdujcych s w
poblizu falownika.

« Instaluj filtry tego typu od strony wijiowej falownika.

 Skutecznie ttumi zakitécenia w szerokim zakresigtutliwosci od pasma AM
do 10MHz (o kilkanécie decybeli)

« Instaluj filtry tego typu, jeeli w poblizu falownika znajdyj sie urzadzenia
nieodporne na zaktécenia.

(4)

Prosty filtr
pojemndgciowy

» Skutecznie ttumi zakidcenia radiowe z systemowiaiid., znajdujcych s w
poblizu falownika.

« Instaluj filtry tego typu od strony wigjiowe] falownika.

» Skutecznie ttumi zakiécenia w gmie AM w sytuacji wystpowania
ostabionego sygnatu radiowego.

» Zwiekszaj si¢ prady uptywu z powodu wyspowania kondensatorow. zégi
od strony zasilania falownika zainstalowany jesCBLunikaj wywania kilku
urzadzen tego typu

(®)

Dtawik z rdzeniem
ferrytowym

Filtr czgstotliwosci radiowej

Dlawik z rdzeniem ferrytowym

« Skutecznie ttumi zaktdcenia radiowe z systemowaiig., znajdujcych s¢ w
poblizu falownika.

« Skutecznie ttumi zaktécenia od obu stron falownilgjsciowej i wyjsciowe;.

« Skutecznie ttumi zaktdcenia w szerokim zakresigliwosci od pasma AM
do 10MHz (o kilkanécie decybeli)

* W celu skutecznego tlumienia zaktaddtr ten nalezy umieszczé po stronie
wyjsciowej falownika

(6)

Filtr spetniagcy warunki
kompatybilndci
elektromagnetycznej

Jezeli filtr EMI jest zainstalowany w sposob weawy falownik spetnia normy
kompatybilndci elektromagnetyczne;j.

()

Rezystor hamudgy

Modut hamugcy

Rezystor hamugy jest wywany do zmniejszenia czasu zwalniania w
przypadkach, gdy jest wymaganesiz gwaltowne zwalnianie lub zatrzymanieg
albo gdy obcizenie ma bardzo dy moment bezwtadrici. Rezystor ma za
zadanie zamietina ciepto energipowstah przy hamowaniu dynamicznym.
* Rezystor hamygy (rezystor + przekaik termiczny) jest wbudowany.

* Modut hamujcy (uktad dynamicznego hamowania + rezystor + pzak
termiczny) § wbudowane.

h

(8)

Filtr szuméw

magnetycznych(tylko dla modeli

0 duzej mocy)

Moze zosté zastosowany w celu ttumienia szuméw magnetyczsjioika.
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Lp Urzadzenie Funkcja i zastosowanie
9) Thumik przep¢ po stronie Gdy sterujemy silnikiem ogdlnego stosowania na 4p@xy pomocy sygnatu
silnika (dla modeli na 400V) PWM generowanego przez bardzo szybkie tranzystastgzapce IGBT,

przepkcia mog uszkodzt izolacg uzwojer w silniku. Wielkas¢ przepic
bedzie réwnie zalezata od dhugéci przewodow, sposobu ich pania itp. W
takich sytuacjach natg zastosowasilnik ze wzmocniog izolach uzwojei,
diawik AC lub tlumik przepj¢ po stronie silnika.

(10) | Modut konwertera nagiia Falowniki o mocach 22kW lub mniejszej nie wymagegwretrznego zasilania

sterujcego

W celu zainstalowania opcjonalnego zasilacza dgznik wtyczki (CN21) ze
i srodka falownika i dafcz wtyczl zasilacza. Umi opcjonalny zasilacz '
i obwodow sterowania w pohli falownika.

obwodow sterujcych (doprowadzonego do zaciskéw RO, SO) ponteawaj je
pobierane z obwoddéw mocy. Abyyé oddzielnych zasilaczy dla obwodu mog
i sterowania dla falownikéw 22kW lub mniejszych el zastosowa
opcjonalny modut zasilacza (falowniki 0 mocach 30kWieksze maj
wbudowany zasilacz obwoddw sterowania)

Instalacla opcjonalnego zasilacza obwodow ster@w@ha modeli o mocy
22kW lub mniejszych)

<Widok zewrtrzny zasilacza>

== KECIRRE
[ora o o

L EDRERUEN"
AR, MITSLED
ENTLBTY

2x0% (6@

A II-SXBA

0oooooa

7=-INBT70cm

<Wymiary zewmtrzne opcjonalnego zasilacza>

(o mm

™ 60 a4 445
34)

{9_/

Jomma
R Mun cPron]

0000000
0000000
0000000
. 0000000
5 a0ogooo0

=

a5
41031700

P

11T

T

(Model CPS0011) jednakowy dla modeli klasy 200V 040
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Lp Urzadzenie Funkcja i zastosowanie
(11) | Modut kopiujcy Modut ten mae dokonywad odczytu, kopiowaniu i zapisu ustawiparametrow.
Mozna zatem ustawdaen sam zestaw parametrow w wielu falownikach przy
uzyciu tego modutu. Pojemié pamici modutu jest wystarczaga dla
pomieszczenia zestawu dla trzech falownikow. (Wygkstupc ten modut ustaw
parametr F805 na waki®0.00 (ustawienie dondine))
<Widok zewrgtrzny z wymiarami>
o — . mfvaga) \
= H”@it__ﬂ %0 = Uzyj modutu kopiujcego
= 3.2 I ] -
4 e = wyprodukowanego w styczniu 1997
lub p&niej. Uzywajac modutu
kopiujacego wyprodukowanego w
. grudniu 1996 lub wczaiej pohcz
8 go z falownikiem za pomadkabla
zanim whczysz falownik .
L <Jak rozpoznadat produkcji>
- 1 K 99 0215
;’::‘ — E72%) L L
S P Wprod. miesic /
2 8.0
R ¥ -
(Model PW U001Z)
(12) | Zewrtrzny panel sterowania Zewtnzny panel sterowania sktadg giwyswietlacza LED, klawiszy START

(RUN), STOP, GORA (UP), DOt (DOWN), MONITOR i ENTER
(Uzywajac tego modutu ustaw parametr F805 na wirf00)

<Widok zewrgtrzny z wymiarami>

T [ (Uwaga)

= Uzyj modutu wyprodukowanego w
styczniu 1997 lub pdniej. Modut
wyprodukowany w grudniu 1996 lub
wczesniej nie mae zosta uzyty.

1.0

2.0

9.0

<Jak rozpoznadat; produkcji>

K 99 0215

- \N,{..\fi—#{i T .
candzn \ rok prod.  miesic
42 J

11.0

211
19.6,
20] 135

(Model RKP001Z)
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Lp

Urzadzenie

Funkcja i zastosowanie

(13)

Konwerter RS232C

Wykorzystanie konwertera RSBpohczenia falownika z komputerem
osobistym umdiwia wymiare danych pomidzy nimi w celu tatwego
ustawiania parametréw, zapisu i odczytu danych. Wteh mae stey¢
réwniez do pohczenia pomidzy sol dwoch falownikéw. Funkcje:

- monitorowanie

- ustawianie parametréw
- sterowanie

- funkcje dodatkowe

<Widok zewrtrzny z wymiarami>

18.9

8.0 1594 115,94
—
n2.0
0

13.5]

15.9
e
Zﬂ 32\u
NE
"‘1
—

13.2

(Model: RS2001Z7)

1

(14)

Konwerter RS485 (dla
komunikacji pomgdzy
falownikami)

Konwerter ten jest wykorzystywany do patenia ze sapkomputera
osobistego i falownikéw. Maksymalna liczba falowdik ktdre mog by¢
sterowane za poma&omputera wynosi 64.

- Polkczenie pomidzy komputerem a falownikami: przy pomocy konwexter
mozna podiczy¢ falowniki do nadrzdnego komputera, komputera FA itp. i
utworzy¢ siet komunikacyja pomidzy wieloma falownikami

- Komunikacja pomidzy falownikami: w celu proporcjonalnej (wspotaie))
wspotpracy wielu falownikéw maa utworzy pomiedzy nimi si€
komunikacyjm do wymiany danych

<Widok zewrgtrzny z wymiarami>

. g gt 1 ol
051864 gl 0

(Model: RS40012)

(15)

Kabel komunikacyjny

Kabed¢zacy do pohczenia modutu kopiafego, zewetrznego modutu
sterowania, konwertera RS232C, konwertera RS485.
Rodzaje kabla: CABO011 (1m), CAB0013 (3m), CAB0O015(5m)

(16)

Panel przersoy

W tym panelu operacyjnyna svbudowane miernik estotliwosci, modut
ustawiania cgstotliwosci, przehcznik RUN/STOP (praca naprzod, wstecz).
(Model: CBVR-7B)
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Lp

Urzadzenie

Funkcja i zastosowanie

(17) | Konso

la stergpa

Konsola steraga serii AP umgiwia zdalne uruchamianie zdego rodzaju
funkcji. Rodzaje konsol stergych:

- Proportional control panel (APP-2B)

- Ratio setup panel (APH-7B)

- Refulated power supply board (APV-2B)

- Cushion starter panel (APC-2B)

- Synchronizing control panel (APS-2BH1)

- Synchronizing transmitter (DRR-2)

- Remote control panel (APM-2B)

- Process control panel with built-in Pl contro{&PJ-2B)
- TG follower panel (APF-7B)

- Current detection panel (APD-2B)

- Torque control panel (APL-2B)

- FV converter (APR-2B)

- Loop controller (APU-2B)

(18)

Filtr wyzszych harmonicznych
Modut odzyskiwania energii

- Modut filtru wyzszych harmonicznych poprawia wspotczynnik mocy pepr
ttumienie wyzszych harmonicznych galu.
Z powodu gatego,

- Modut odzyskiwania energii zabezpiecza falownikgul
nagtego zwalniania i ujemnym momentem

Opcjonalne uradzenia (10) ~ (14) powinny Byzywane z pgdkoscia transmisji 9600 baud lub mniejsz
(parametr F800).

Tabela doboru usrdlzeh dodatkowych

Klasa| Silnik Model Diawik Diawik DC | Filtr czestotliwoéci radiowej Opornik Thumik | Filtr
napk | (kW) | falownika | wejsciowy Filtr LC o Prosty | Dtawik z | hamugcy/ przepié | szuméw
ciowa wysokiej filtr rdzeniem| modut po magnet.
tlumienndci poj. ferrytow | hamujcy stronie
(*1) (Uw. 3,4,5) |silnika
200V | 18.5 | VFP7-2185P | PFL-2100S| DCL-2220 | NF-3080A-MJRCL- | RC9129 PBR3-2150 - -
22 | VFP7-2220P NF-3100A-MJ | M2 PBR3-2220
30 | VFP7-2300P | PFL-2150S| DCL-2370 | NF-3150A-MJ PB3-2300
37 | VFP7-2370P PB3-2550
45 | VFP7-2450P PFL-22005 DCL-245( NF-3200A-MJ
55 | VFP7-2550P PFL-23005 DCL-255( NF-3250A-MJ RC9129
75 | VFP7-2750P PFL-24005 DCL-2750 NF-3250A-MJ (*6) DGP600W-B1 NRL-2300
90 | VFP7-2900P | PFL-2600S| DCL-2900 | X2 [DGP600W- NRL-2400
110 | VFP7-2110KP (réwnolegle) C1] (*2)
400V | 18.5 | VFP7-4185P | PFL-4050S| DCL-4220 | NF-3040C-MJRCL- | RC9129 PBR3-4150| MSF- -
22 | VFP7-4220P NF-3050C-MJ | M4 PBR3-4220 | 4220Z
30 | VFP7-4300P | PFL-4100S| DCL-4450 | NF-3060C-MJ PB3-4300 MSF-
37 | VFP7-4370P NF-3080C-MJ 43702
45 | VFP7-4450P NF-3100C-MJ PB3-4550 MSF-
55 | VFP7-4550P | PFL-4150S| DCL-4750 | NF-3150C-M 455072
75 | VFP7-4750P RC9129 MFZ-
(*6) 47507
90 | VFP7-4900P | PFL-4300S| DCL-4110K NF-3200C-MJ *7) NRL-4230
110 | VFP7-4110KP X2 DGP600W-B2
132 | VFP7-4132KP| PFL-4400S| DCL-4160K (rownolegle) [DGP600OW- NRL-4300
160 | VFP7-4160KP NF-3250C-MJ C2] NRL-4350
X2 (réwnol.)
200 | VFP7-4200KP| PFL-4600S| DCL-4220K NF-3040C-MJ DGP600W-B3 NRL-4600
220 | VFP7-4220KP X2 (réwnol.) [DGP600W-
C3]
280 | VFP7-4280KP| PFL-4800S| DCL-4280K NF-3040C-MJ DGP600W-B4 NRL-4550
315 | VFP7-4315KP X2 (réwnol.) [DGP600W- (*2)
C4]

Uwaga 1: Konstrukcja filtru polega na nawiciu przewodow zasilagych na rdzeniu. Ik& zwojow powinna
by¢ wieksza od 4. Filtr tego typu mpa te: instalow& na wygciu falownika.
Uwaga 2: Naley skonsultowa uzycie filtru dla tego silnika
Uwaga 3: PBR3 - _
Uwaga 4: Model w nawiasach jest wypazsay w pokrywe goérm

__oznacza opornik haowjPB3 -
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Uwaga 5: Jeeli falownik

klasy 200V o mocy 75 kW lub wdej albo klasy 400V o mocy 110 kW lubegej jest

pofaczony z zewstrznym rezystorem hamagym (serii DGP600) wymagana jest modyfikacja
falownika tak, aby obwdéd steudy rezystora hamagego méogt by wbudowany.
Uwaga 6: Przypadek, gdy ten filtr jest do wykoraysa zalenie od rodzaju lub rozmiaruwytych kabli

Uwaga 7: W przypadku

falownikow o mocy 90kW lukekszej skonsultuj siz przedstawicielem producenta.

9.5 Dodatkowe moduty

¢ Tabela opcjonalnych modutow
Nazwa Funkcja, przeznaczenie Model Uwagi (*1
(1) Modut do Urzadzenie zgodne z czujnikiem do VEC001Z A
a2 czujnikowego sterowania wektorowego jest
© N § sterowania wykorzystywane do sterowaniaggkoscia i
o8s wektorowego potozeniem poprzez funkejsprzzenia PG
5 ﬁ D] (2) Modut Rozszerza funkcje zaciskow weip/wyjscia | ETB001Z B
L = 3| rozszerzajcy TB
o X (3) Modut S20 TOSLINE S20 TLS001Z
S S g[(4) Modut F10M TOSLINE F10 TLFO01Z
S £ '3{(5) Modut Device Net Device Net Planowarje
L X @[ (6) Modut Profibus | Profibus Planowane
(7) Dodatkowy dcznik kasety | hcznik pomédzy dodatkowymi SBP001Z | Dla 75 (132) kW
urzadzeniami a falownikiem lub mniej (*2)
SBP002Z | Dla 90 (160) kW
lub wigcej (*2)

(*1) Opcjonalne urgzdzenia z grupy A magby¢ uzywane razem z uggzeniami z grupy B (maksymalnie 3)
(*2) Liczba w nawiasie oznacza moc dla klasy 400V

¢ Funkcje dodatkowych modutow

(1) Urzadzenia do sterowania wektorowego

Funkcja

Opis

Sprz:zenie PG

- Zgodne z impulsatorem o $ey liniowym (dostpna jest rownie funkcja detekcji braku
pofaczenia)

- Zgodne z impulsatorem o wgju komplementarnym/typu otwarty kolektor

- Maksymalna cgstotliwos¢ impulséw 60kHz (2 fazy), 120kHz (1 faza); wypehie50:10%

Zasilanie impulsatora

5V, 6V, 12V, 15Vdc, 160mA Iulniej

Detekcja spadku naggia

Detekcja spadku nagia na linii zasilania PG

Wyjscie sygnatu
gotowdacCi

Wyjscie typu otwarty kolektor/wygie sync (30Vdc, 50mA lub mniej). W przyidiniu 1

sekun@ po zahczeniu zasilania obwodu gtdwnego ¥gip to jest zwierane do COM. W stani¢

btedu obwdd pomidzy tym wygciem i zaciskiem COM zostaje rozwarty bez vergl na
zahczone zasilanie obwodu gtéwnego.

OC pre-alarm

Whyjcie typu otwarty kolektor/wygie sync (30Vdc, 50mA lub mniej). i prad przekroczy
warta¢ ograniczenia, wygie to jest zwierane do zacisku COM.

Wyjscie alarmu (Kod

Pojawienie si btedu powoduje wystawienie 4 bitowego kodu inforaugigo o przyczynach

D

btedu 0, 1, 2, 3) wytaczenia awaryjnego. Bdl jest wykrywany stosownie do stanu otwarty/zanstynobwodu
pomigdzy kazdym z wyg¢ i zaciskiem COM.
Zasilanie P24 Zasilanie +24Vdc (200mA lub mniej)stierowania zewgtrznych przekanikow itp.

Wyjscie sprzzenia PG

Whyjcia typu otwarty kolektor impulséw pozycjomaych fazy A, impulséw pozycjonagych
fazy B ,impulséw pozycjonagych fazy Z pochodgych z wyjcia impulsatora wbudowanego
w silnik.

+ 10V zasilanie
sterowania analogow.

Zasilaniet 10V do sterowania sygnatem analogowym (impedanejarctrzna: 50@ dla
opornika 11Q.

+ 10V wefcie sterowania
analogow.

Programowane nagiie + 10V jest doprowadzane do tego voi

Wejscie ciagu impulsow
do sterowania
pozycjonowaniem

Sygnat w postaci ggu impulséw do sterowania prasaprzad i wstecz. Wégie to jest
wykorzystywane tylko wtedy gdy jest ustawione wbtpozycjonowania lub przggzone w tryb
pozycjonowania

Sprawdzenie zasilania

impulsatora

Sprawdzenie zasilania impulsatora.
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4 Instalacja dodatkowych modutéw (do falownikéw mode75kW lub mniej (klasa 200V), 160kW lub
mniej (klasa 400V))

Chac zainstalowa dodatkowy modut zyj wspornika do dafczenia modutu z prawej strony falownika.
Pamgtaj o pozostawieniu odpowiedniej §lt miejsca po prawej stronie falownika.

- Aby zainstalowa jeden modut: L=46.5 mm lub wéej
- Aby zainstalowéa dwa moduty: L=73.5 mm lub wtej
- Aby zainstalowa trzy moduty: L=98.5 mm lub wtej
- Bez wzgédu na liczlg modutéw: L1 20.0 mm lub wcej

Opcjonalne moduty
rozszerzeé

Elastyczna listwa
pofaczeniowa *)

Opcjonalne moduty
rozszerze

/

(

L1 L\

Ztacze .
* W zestawie z SBP001Z

¢ _Instalacja dodatkowych modutéw (do falownikéw mode90kW lub wiecej (klasa 200V), 200kW lub
wiecej (klasa 400V))

Chac zainstalowa dodatkowy modut zyj wspornika do dajczenia modutu obok panelu operacyjnego
falownika z jego prawej strony. Pagtdj 0 pozostawieniu odpowiedniej §lm miejsca z przodu falownika (50
mm lub wicej dla wymiaru L na ponszym rysunku)

L
= _
r—"—'-F—'I,
[ o
oo j !
0000 i::
\ i: ——— Opcjonalr:a
| N pokrywa *)
J
Opcjonalna
pokrywa *)

Opcjonalne
moduty
rozszerze

* W zestawie z SBP002Z
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9.6 Listwy roz

szerzé

4 Tabela listew rozszerzs

Nazwa modutu

Funkcja, przeznaczenie

Model Uwagi

Modut sprzzenia PG

Poniewa modut jest zgodny z modutem do czujnikowego
sterowania wektorowego me by¢ wykorzystany do sterowani

VEC002Z
aVEC003Z

Nie mog by¢ uzyte
razem z jakimkolwieK

predkoscia i momentem przez funkegprzzenia PG modutem
¢ Funkcie listew rozszerzé
Modut wektorowy (1) (dodatkowy | Modut wektorowy (2) (listwa)
modut)
Model VEC001Z VEC002Z | VEC003z
Czujnikowe Praca ze sterowaniemepkoscia (predkos¢ zerowa: 150% momentu, zakres regulagjdgosci
sterowanie 1:1000 [1000 ppr PG], doktadftoregulacii:+0.02% [50Hz, wecie cyfrowe])
wektorowe Praca ze sterowaniem momentem (doktadrd 0% [zakres regulacji momentu —100% do 100%

Pozycjonowanie

Dosgpne (sterowanie ggiem
impulséw)

Niedostpne

Niedosfpne

System PG

Metoda sterowania liniowego
(odpowiednik 26LS31). System
uzupetniagcy, System z otwartym
kolektorem

System uzupeiagy,
System z otwartym
kolektorem

Sterowanie liniowe
(odpowiednik 26L.S31)

Dlugos¢ okablowania
PG

100m (system uzupetnigy)

100m (system uzupetnigly)

30m

Zasilanie dla PG

5V, 6V, 12V, 15V (praekalne),
160mAdc

12V (ustalone), 160mAdc

5V (ustalone), 160mAdc

Kompensacja spadkd Tak Nie Nie
napkcia zasilania PG

Detekcja roziczenia | Tak Tak Tak
czujnika/podczas

pracy

Detekcja roziczenia | Tak (tylko przy sterowaniu liniowym) Nie Nie
czujnika/podczas

przerwy w pracy

Wejscie zadawania | Tak Nie Nie
analogowega10V

Wielofunkcyjne Dwa obwody (przeiczalna logika Nie Nie
wyjscie sync/source)

programowalne

Wyijscie alarmowe Cztery obwody (praetalna logika | Nie Nie

sync/source)

Listwa zaciskéw

Odiczalna listwa zaciskow (Phoeni
+ zlacze dla czujnika VFV3)

Stata listwa zaciskow
(Phoenix) (odpowiednik
VFSTE listwy zaciskow
sterujcych)

Stata listwa zaciskow
(Phoenix) (odpowiednik
VFSTE listwy zaciskow
sterujcych)

Okablowanie PG

Zcze (zhcze do czujnika VFV3)

Weégie przykecane

Wejcie przykecane

Policzenie z innymi | Tak Nie Nie
dodatkowymi

modutami

Uwagi (spodziewany| Silnik VFV3/standardowy silnik z Standardowy silnik z Silnik VFV3

zastosowany silnik)

czujnikiem

czujnikiem
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¢ Instalacja listwy rozszerzapcej

W celu zainstalowania listwy rozszergagj wmontuj podstawkz prawej strony falownika i wetknij atze
listwy rozszerzajcej we wtyczk listwy sterujicej

Ztacze
C AN\ N TN o ‘@
oooo
H
- | | A4 e

Listwa
rozszerzajce

Podstawka

9.7 Przed instalacyg opcjonalnego modutu lub listwy

Instalupc opcjonalny modut lub listevw falowniku klasy 200V-37kW lub wtej lub klasy 400V-45kW lub
wiecej przygotu;j si do instalacji w sposob podany paji

Uwaga: Nie otwieraj przedniej pokrywy przynajmnpezez 10 minut od chwili wytzenia nagicia zasilania,
do momentu gdy lampka tadowasiaieci sk

Nazwa uradzenia Model Patrz punkt
Modut do sterowania wektorowegp VEC001Z 9.7 punkt 1
Listwa sprzzenia PG VEC002Z

VEC003Z
Modut S20 TLS001Z 9.7 punkt 2
Modut F10M TLFO01Z
Inne 9.7 punkt 3
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9.7.1 Przypadek 1

1. Odhcz przewdd C od z€za na . Listwa A

fstwio B. Liswa B [
2. Usuh listwe A (podhczom do —

wejs¢ sterujcych) i przewod C ]

ze zhcza sterujcego. oo
3. Aby wykorzysta te elementy 0000 |:|

W przyszigci zachowaj listw A :| I-—rl

i przewgdc (| | = = ]
4. Podicz uradzenie opcjonalne

wedlug instrukcji daiczonej do -

urzadzenia. Rysunki poingj .

przedstawiaj: Przewod C

- rysunek lewy: podczanie Listwa wejf¢

opcjonalnego modutu sterupcych —*|' T
- rysunek prawy: podtzanie
opcjonalnej listwy
5. Whcz napicie zasilania i zmige parametF3 nal.
Elastyczna listwa Zaciski
pofaczeniowa
_—r Opcjonalny | Listwa dodatkow?[r\ |
Ztacze \\ modut e
dodatkowy Ztacze <~
Listwa weg¢
sterupcych - Listwa wej¢
sterujcych

9.7.2 Przypadek 2

Przypadek 2-A. Kiedy wykorzystywana jest funkcjazgpenia zwrotnego PG
Przygotuj st do instalacji tak samo jak w punkcie 9.7.1 podpyrikdo 5

Przypadek 2-B Kiedy nie jest wykorzystywana funkgpez:zenia zwrotnego PG
Przygotowanie nie jest konieczne.
Uwaga 1) Dadcz elastycza listwe polaczeniows do listwy A (nie do listwy zaciskéw stengych)

Elastyczna listwa
pofaczeniowa

: \\ Opcjonalny
modut

Ztacze | Listwa A | dodatkowy
Listwa wef¢ ]
sterupcych | |
Przewdd ( |
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Uwaga 2) Nie zmieniaj pokenia przefcznika dla wejcia PG (potaenie fabryczne to ,wégie bez PG”) w
module dodatkowym (TLS001Z lub TLM001Z).zédi ustawisz przetznik na ,wefcie z PG”
funkcja auto-restartu (patrz 6.13.1) niglbie dziata poprawnie i mog pojawi sie wytaczenia
awaryjne z powodu przegienia, przecizenia padowego lub nagtiowego itp.

9.7.3 Przypadek 3

Przygotowanie nie jest konieczne

Uwaga) Do#cz elastycza listwe polaczeniows do listwy A (nie do listwy zaciskdw stengjych). Patrz rysunek
pofaczenia w przypadku 2-B
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10. Tabele pargpsleow =~ =~

1. Parametry podstawowe (1/2)

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Numer
adresow)
komunik

Symbol

Funkcja

Zakres regulacji

Roz
dziel
czasé
nasta
wy

Usta
wienie
fabry
czne

Zapis
podczas
pracy

Sterowanie
wektorowe

Regu
lacja
pred

kosci

Regu
lacja
mom
entu

Regul
acja
potoz
enia

V/f
staly

Patrz
roz
dziat

0000

Automatyczne
przyspieszanie/z
walnianie

0: Reczne
przyspieszanie/zwalnianie

1: Automatyczne
przyspieszanie/zwalnianie

Nie

o/-

51

0001

Automatyczny
tryb ustawiania
\ii

0: -

1: Automatyczne forsowanie
momentu + autotuning

2: Sterowanie wektorowe
(predkos¢) + autotuning

3: Praca z oszedzaniem
energii + autotuning

Nie

o/-

5.2

0003

Wybor trybu
sterowania

Zaciski wejciowe

: Klawiatura

Opcjonalny modut
komunikacji szeregowej
3: RS485

4: Dobudowany opcjonalny
modut komunikacyjny

NE o

Nie

o/e

o/e

5.3

0004

Wyhbér trybu
zadawania

1: VI (wejscie napgciowe), Il
(wejscie padowe)

2: RR (potencjometr, w&jie
napkciowe)

3: RX (wefcie napéciowe)

4: RX2 (wejcie napgciowe)
(opcjonalnie)

5: Panel sterowania

6: Wejcie cyfrowe BCD lub
binarne (opcja)

7: Opcjonalny modut
komunikacji szeregowej

8: RS485

9: Dobudowany opcjonalny
modut komunikacyjny

10: zwigkszanie/zmniejszanie
zacisk. wejciowych

11: wejcie impulsowe (opcja)

N

Nie

o/e

5.3

0005

Funkcja wyjcia
pomiarowego FM

0~31

Tak

)

o/e

5.4

0006

Kalibracja
miernika

Tak

o/e

o/e

54

0007

Wybér nastaw
standardowych

: Nastawa standardowa 50H
: Nastawa standardowa 60H
: Przywrécenie nastaw
fabrycznych
4: Kasowanie paraci
wytaczea
5: Kasowanie sumarycznego
czasu pracy
6: Inicjalizacja typu falownika
7: Zapis nastawaytkownika
8: Kasowanie nastaw
uzytkownika

WN PO

NN

Nie

o/e

)

55
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1. Parametry podstawowe (2/2)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresow) dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik czas¢ | fabry |spracy | Reg | Regul | Regul dziat

nasta |czne ulacj | acja | acja
wy a mome | potoz
pred | ntu enia
kosc
i
Fr | 0008 | Wybér kierunku | O DO Przodu - 0 | Tak | ole | oo | 1o | o | 586
1: Do tylu
RCC | 0009 grzz";‘fspieszama 41 01(F508)~6000s 00LO| SUI| Tak | ot | - | - | o | 512
dEC | ooio |CZaszwainianialy 4 e5og) 60005 0.01/0,) St J-| 1o | efe | - | - | o | 512
#1 01 28
FH | o011 |CZStotwase | 54 o 400,0Hz 0010.) g5 | Nie | o/ | o0 | -to | o | 57
max 01
m Gorny limit 0,01/0,
UL 0012 Czestotliwoici 0,0-FH o1 80 Tak o/e - - . 5.8
1 Dolny limit o 0,01/0, ) )
Lo 0013 czestotliwaici 0,0~UL o1 0,0 Tak | e/e ° 5.8
) Czstotliwos¢ - 0,01/0,
uL 0014 bazowa #1 25~400Hz o1 60 Tak | e/e o/e -le ° 5.9
0: Staly moment -/- -/- -/- [
1. Kwadratowa redukcja - - n o
momentu
2: Automatyczne forsowanie ol- - n )
momentu
3: Sterowanie wektorowe
iy o/- -/- -/- -
(predkosé)
4: Automatyczne forsowanie
momentu + oszezlzanie o/- -/- -/- -
energii
5: Sterowanie wektorowe bez
czujnika + oszogzanie o/- -I- -/- -
Wyhbér trybu energii ;
0015 S0 - - — - 0 Nie 5.10
PE pracy silnika 6: 5-Cio stopniowe ustawianie ! / / /
Wi - - B ¢
7: Sterowanie wektorowe bez
czujnika (przedczanie o/- o/- -/- -
predkosé/moment)
8: Sterowanie wektorowe ze
sprzzeniem impulsowym e e - )
(przehczanie
predkosé/moment)
9: Sterowanie wektorowe ze
sprzzeniem impulsowym ) n ) )
(przehczanie /e / fo
predkaosé/potozenie)
Rgczne
5 0016 | forsowanie 0~30% 0.1/00] StrJ- | 1 - - - . 5.12
u 1 28
momentu #1
Nast R’_ocjza; P.rze_C| Utyk
awa | silnika | azenie
0 S O X
wybor 1| Gandar| 01O
charakterystyk 2 do X X . / / /
on 0017 zabezpiecze 3 Wy X 0 - 0 Nie o/e o/e -le . 5.13
termicznych 4 (0] X
5 | Silnik O ¢}
6 |VF X X
7 X O
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Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz |Usta | Zapis Sterowanie VIt | Patrz
adresowy dziel wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
Stata
Gt 0018 | czestotliwosé -4 0’8]1'/0’ 0,0 Tak | e/e - - .
pracy #1
Stata
C-2 0019 | czestotliwosé L~ 0,811./0, 0,0 Tak oo - - °
pracy #2
Stata
c-3 0020 | czestotliwosé L~ 0,811./0, 0,0 Tak oo - - °
pracy #3
Stata
gy | 0021 |czestofiwosé | Li~ii 0'81/0’ 00 | Tak | ete | - - | e | 514
pracy #4
Stata
g | 0022 |czestofiwosé | Li~di 0'81/0’ 00 | Tak | ete | - A
pracy #5
Stata
5f | 0023 |czestotiwoi | -t 0'81/0’ 00 | Tak | o/e | - N
pracy #6
Stata
] 0024 | czestotliwosé LL~UL 0'81/0’ 0,0 Tak o/e - - °
pracy #7
Fi-- P Nastawianie parametrow
arametry ;
~ - rozszerzonych opisanych na - - - o/e o/e -le ) 41.2
rozszerzone
£9-- nastpnych stronach
[, ) Automatyczna | Wyszukiwanie parametrow ) ) ) oo | oo e o | 213
’ edycja funkcji uzytkownika o

2. Parametry rozszerzone

[1] Sygnat czstotliwosci

Symbol | Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staty | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
Ty Sygnalizowana o 0,01/0, )
Fioo 0100 czestotl. niska 0,0~4L 01* 0,0 Tak | e/e o/e 0 . 6.1.1
T Sygnalizowana o 0,01/0, )
Fioi 0101 czestotl. wysoka 0,0~LL 01* 0,0 Tak | e/e | e/e /e . 6.1.2
Fi02 | 0102 | PasmoF101 |0t 0’81’0’ 25 | Tak | efe | oo | o | o | 612
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[2] Wybér sygnatu wejiciowego

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
. 0: standard, 1: zawsze ON, Z: .
Fin3 0103 | Odblokowanie pokczone 7 FR - 0 Nie o/e o/e -lo . 6.2.1
Fiog 0105 Elsrwszastwo 0: Wstecz, 1: Stop - 0 Nie| eo/e o/e -lo . 6.2.2
Pierwszéstwo
Figg | 0106 |SCTOWAMAZ 1 0: Nie, 1: Tak - 0| Nie|oeo| oo | 1o | o | 623
wejsciowych
0: brak
1: kod 12-bitowy
2: kod 16-bitowy
. 3: kod BCD 3-cyfrowy
(Bc:ng.rgr)]/;lr?CD 4: kod BCD 4-cyfrowy
fo | 0107 mg e 5: zanegowany kod 12-bitowy - 0 Nie | o/e | o/e | - .
zZewretrzny) 6: zanegowany kod 16-bitowy
retrzny 7: zanegowany kod BCD 3-
cyfrowy
8: zanegowany kod BCD 4-
cyfrowy

Fing | 0108 ggfj\?\ﬂg’g’“w 0~7 1| 0| Ne|ee| + | + | o

[3] Wybor funkcji zacisku

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
Fig | o110 \fv";‘,‘ggrzfuﬁfé:"’”y 0~-135 - 0 Nie | o/e | o/ | -to | o | 631
m Funkcja zacisku | _ .
Fill 0111 wej #1 (F) 0~135 - 2(F) Nie | eo/e o/e -le . 7.2.1
m Funkcja zacisku | .
Fiig 0112 wej #2 (R) 0~135 - 4(R) Nie | o/e | o/e | -/o o | 721
m Funkcja zacisku | ) . )
Fil 0113 wej #3 (ST) 0~135 6(ST)| Nie | o/ | o/ /e . 7.21
0" Funkcja zacisku | - _ } 8(RES . )
Fid 0114 |\ oiuq (RES) 0~135 ) Nie | o/e | o/ lo | o | 721
f Funkcja zacisku | _ ) . )
Fiis 0115 wej #5 (51) 0~135 10(S1) Nie | e/e | e/e /o o | 721
“ Funkcja zacisku | .
Fiib 0116 wej #6 (52) 0~135 - 12(S2) Nie | o/e | ole | -/o o | 721
" Funkcja zacisku | . . .
Fi 0117 wej #7 (S3) 0~135 14(S3] Nie | o/e | o/e /o o | 721
" Funkcja zacisku | _ ) . )
Fig 0118 wej #8 (54) 0~135 16(S4) Nie | e/e | o/e /o . 7.21
Fug | o1 |Funkeiazacisku 1o ;g - 0 Nie | o/e | o/e | -Jo | o | 721
wej #9
Fied | o120 |Funkeiazacisku 14 ja5 - 0 Nie | o/e | o/e | -lo | o | 721
wej #10
Figt | o121 |Funkdazacisku | ag - 0 | N |oe| oo | 4o | o | 721
wej #11
Fig2 | o1z |Funkciazacisku | ) o5 - 0 | Nie|oe| oo | to | o | 721
wej #12
Fi?3 | o123 |Funkcazacisku | jag - 0 Nie | o/e | o/e | -/o | o | 721
wej #13
124 | o124 |Funkejazacisku g jqg - 0 Nie | o/e | oo | 1o | o | 721
wej #14
FI?5 | o125 |Funkciazacisku | joq - 0 | Nie|oe| oo | 4o | o | 721
wej #15
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Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
i26 | o1z6 | Funkeiazacisku | ;qg - Nie | o/e | oo | o | o | 721
wej #16
fi=T2] Funkcja zacisku | - ) 4(LO . )
Fi30 | o130 wyj #1 (OUT1) 0~119 W) Nie | o/e | o/ /o o | 722
=T} Funkcja zacisku _ ) 6(RC . )
Fi3i 0131 wyj #2 (OUT?) 0~119 H) Nie o/e o/e /o . 7.2.2
f Funkcja zacisku _ ) 10(FL . )
132 | 0132 wyj #8 (S4) 0~119 ) Nie | o/e | o/e jo | o | 722
Fi33 | o1z3 |Funkdazacisku |q y5q - 0 Nie | o/ | o/e | -lo | o | 7.22
wyj #9 _
FI4 | o134 |Funkcazacisku 14 ;9 - 2 | N |oo| oo | o | o | 722
wyj #1_0 _
Fi35 | o135 |Funkciazacisku 14 ;9 . 8 | Nie |oe| oo | 4o | o | 722
Wyj #1_0 _
Fi36 | oi3e |Funkdazacisku | g ~ | 14| Nie| oo | ot | o | o | 722
wyj #10

[4] Ustawienie czasu odpowiedzi wégia/wyjscia

Symbol | Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik | czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
Fiu0 0140 Cz_as odpowiedzi| 2 do 200[ms] (z krokiem ) 8 Nie oo oo e N 723
wej #1 (F) 2.5ms)
e Czas odpowiedzi| 2 do 200[ms] (z krokiem ) . )
Fidi 0141 wej #2 (R) 2.5ms) 8 Nie | o/e | eo/e /o . 7.2.3
f Czas odpowiedzi| 2 do 200[ms] (z krokiem ) . .
FiHe 0142 wej #3 (ST) 2.5ms) 8 Nie | o/e | o/e /o . 7.2.3
f Czas odpowiedzi| 2 do 200[ms] (z krokiem ) . )
43 0143 wej #4 (RES) 2.5ms) 8 Nie | o/e | eo/e /o o | 723
>y 0144 Cz_as odpowiedzi| 2 do 200[ms] (z krokiem ) 8 Nie oo oo e N 7923
wej #5-8 2.5ms)
[V 0145 ngs odpowiedzi| 2 do 200[ms] (z krokiem ) 8 Nie olo oo e N 7923
wej #9-16 2.5ms)
F‘Sﬂ Zwitoka
0150 | zahczenia wyj #1 - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3
(OUT1)
F‘Sl' Zwitoka
0151 | zahczenia wyj #2 - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3
(OUT2)
F‘SE Zwitoka
0152 Fggczenla wyj #3 2 do 200[ms] (z krokiem - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3
Zwiok 2.5ms)
F53 | o153 [2NVo%@ - 2 Nie | oo | o/e | -lo | o | 723
zahczenia wyj #4
Fi54 0154 |ZWloka - - 2 Nie | e/e | eo/e -lo . 7.2.3
zahczenia wyj #5
fl Zwioka .
{55 0155 zabiczenia wyj #6 - 2 Nie o/e o/e -lo [ 7.2.3
FIS6 | o15e |ZWioka : 2 | Nie |oe| oo | 4o | o | 723
zahczenia wyj #7
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Symbol | Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik | czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

FIED Zwloka
0160 | wytaczenia wyj - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3

#1 (OUT1)
15 Zwloka
0161 | wytaczenia wyj - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3
#2 (OUT2)
FiE2 Zwloka
0162 | wytaczenia wyj - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3
#3 (FL)
f Zwloka .
FIB3 | 0163 | wytaczenia wyj gg?nz)m[ms] (z krokiem - 2 Nie | o/e | o/ | 4o | o | 723
#4) '

FIEH Zwloka

0164 | wytaczenia wyj - 2 Nie o/e o/e -lo ° 7.2.3
#5

F‘155 Zwloka

0165 | wytaczenia wyj - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3
#6

F:EE Zwloka

0166 | wytaczenia wyj - 2 Nie o/e o/e -lo . 7.2.3
#7

[5] Parametry podstawowe 2

Symbol | Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
FOD | o170 | CESOIMGE o5 400Hz 00N 60 | Tak | - | - | - | e | 641
T Napkgcie dla _ patrz ) ) )
F 0171 czestotiwoici 2 0~600V 0101 Yog | Tak . 6.4.1
) Rgczne
F2 | 0172 | forsowanie 0~30% 0.1/0.01 patz | o | . - - | e | 641
momentu 2 ! J-28
F3 | o173 iif‘r?iﬁsp;i;z;nﬂ'g 10~100% 1/0,01 100  Tak - - | e | 641
FOM | o17a | CESIOIMOE o5 400Hz 00N 6o | Tak | - | - | - | e | 641
FOs | o17s |Naeeciedla g a4y 010 P2\ ra | - | - | - | e | 641
czestotliwosci 3 J-28

] Reczne

Fiib 0176 | forsowanie 0~30% 0.1/0,0| patrz Tak - - - . 6.4.1
momentu 3 1 J-28
FT | o177 s?rgﬁgpgi‘;zfnﬂ'z 10~100% 101| 100 Tak| - - -| o | 641
FOB | o7s | CZSOUIMOC 95 400Hz 00| 60 | Tak | - | - | e | 641
Fg | o17g |Napciedia 4 a4y 0,1/0,1 PAZ |tk | - - - | e | 641
czestotliwosci 4 J-28

(o Rgczne

FIBO | 0180 | zwickszenie 0~30% 0100 patrz | | . . | e | 6a1
momentu 4 1 J-28

FiBt | o181 ii"l"rf’iigpgi;z(fr?"j 10~100% 10,01 100| Tak| - - - e | 641

Fige 0182 ;’iz?kgrzehczama 0: standardowy 1:aytkownika| - 0 Nie | o/e | eo/e | -/o .

f Wspétczynnik _

Fig3 0183 reguladji V/f 0~255 1/1 32 Tak - - -] e
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[6] Ustawianie 5-cio punktowej charakterystyki V/f

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja

wy pred | mome | potoz

kosci | ntu enia
FI0 | o100 |SESOIWEE o g00Hs 11 0 Nie | - - | o | 65
FI9 | 0191 | Napicie VF1 | 0~100% 0'11’0'0 00 | Ne | - | - - | o | 65
FG2 | o102 |SESOUWREos00m, m| o Ne| -| - | o | 65
Fi93 | 0193 | Napicie VF2 | 0~100% 0100 00 | Ne | - | - - | o | 65
FI34 | o104 | SESOIWEC o 400H; 11 0 Nie | - - | o | 65
FI95 | 0195 | Napicie VF3 | 0~100% 0'11’0'0 00 | Ne | - | - - | o | 65
FGE | o196 | SESOME ) o-g00h m| o Ne| -| - | o | 65
Fig7 0197 | Napicie VF4 0~100% 0'11/0'0 0.0 Nie - - - ° 6.5
98 | o198 |ZSOUMWECo_400H; 11 0 Nie | - - | o | 65
99 | 0199 | Napicie VF5 | 0~100% 0'11’0'0 00 | Ne | - | - - | o | 65

[7] Ustawienie charakterystyk wefé¢ zadawania predkosci/momentu (1/2)

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol | Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja

wy pred | mome | potoz

kosci | ntu enia

Feoa Wybor 0 FMod
0200 gfg;";gﬁg‘"’a 2: pierwszéstwo dla FMOd - 0 Tak | ofe | - ; e | 661
czestotliwoici 3: pierwszéstwo dla F207
% 4: przehczanie FMOd/F207
m VI/II punkt #1 1000 )

Fehi 0201 sygnal wejciowy 0~100% 1/0,01 20.0| Tak| e/e | e/e o | 732

Fa0e | ogop |VVMPUNKtEL g by 00110 60 | Tak | ee | oo | - | o | 732

czestotliwosé 01

F203 | o203 |VMMPUNKLEZ o 1000, 10,01 100| Tak| efe | e/e | - | o | 732

sygnat wejciowy

FAO4 | o204 | YV PUnkt#2 o gy 00101 600 | Tak | oo | - | - | o | 732

czestotliwos¢ 01
Il VI/II punkt #1 % | -250~250% (dla sterowania )

FZ05 | 0205 moment momentem) 1/0,01 0 Tak | e/e | e/e o | 6221

Fonog 0206 VI/Il punkt #2 % | -250~250% (dla sterowania 1/0,01 100 Tak | /e o/o ) o 6.22.1

moment momentem)

F2O7 | o207 | TRy uSaWiaNa| e ik EMOd (1 do 11) - 1 Tak| o/e | - ; o | 661

predkasci #2
n Czestotliwosé
Feas 0208 | przehczania 0.1~FH [HZ] 0'81/0’ 0 Tak o/e - - . 6.6.1
z FMOd na F207
£209 0209 F|It_r, a_nalogowy 0 (wytaczony) do 3 (filtracja ) 0 Tak | o/ | efe ) o 704
wejsciowy max)
o RR punkt #1 1000 )
Feid 0210 sygnal wejciowy 0~100% 1/0,01 0 Tak | /e | e/e . 7.31
Fa | opag |RRPUMKLEL g by 0,010 00 | Tak | ere | - - | e | 732
czestotliwosé 01
F2i2 | o212 |RRPUNKLHZ 6 10004 10,01 100| Tak| efe | e/e | - | o | 731
sygnat wejciowy
F213 | o213 |RRPunkt#2 4 o 00101 g0 | Tak | oo | - | - | o | 731
czestotliwosé 01
I RR punkt #1 % | 0~250% (dla kontroli )
Fo™ 0214 | - ment momentu) 1/0,01 0 Tak | e/e | e/e o | 6221
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Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

F2I5 | o215 |RRPpunkt#29% 10~250% (dla kontroli 1/0,01| 100 | Tak | e/ | o0 | - | e | 6221

moment momentu)

FIE | o216 |RXPUNKLAL 1601000 1001 0| Tak| ete | e | - | o | 733

sygnat wejciowy

FaT | ooy |RXPUNKUAL - o by 00101 60 | Tak |efe | - | - | o | 733

czestotliwosé 01
I RX punkt #2 1001000 )
Feig 0218 sygnal wejciowy 100~100% 1/0,01 100 Tak| /e | e/e . 7.33
F21 | o219 |RXPUNKLE2Z ) g by 0.01/0. "800 | Tak | ete | - - | e | 733
czestotliwosé 01
0 ~ 0, i
FE20 | o220 |RXpunkt#1% |0-250% (dlakontroli 1001| 0 | Tak | ele | o0 | - | e | 6221
moment momentu)
0 ~ 0, i
Fa2! 0221 RX punkt #2 % | 0~250% (dla kontroli 1/0,01 100 Tak | /e oo ) N 6.22.1
moment momentu)
RX2 punkt #1 1001000 )
F2ae | o222 sygnat wejciowy | “100~100% /0,01 0 Tak| e/e | e/e . L
F223 | o223 |RXZpunki#l | o by 00101 60 | Tak | ofe | - - . b
czestotliwosé 01

Fo24 | o224 |RX2PUNKLE2 1601000 1001 100| Tak| efe | e/e | - | o |

sygnat wejciowy

F225 | o225 |RXZPUNK#2 | o by 0010, ‘o0 | Tak | ote | - A P

czestotliwosé 01
RX2 punkt #1 % | -250~250% (dla kontroli )

Fe2b | o226 moment momentu) 1/0,01 0 Tak | o/e | e/e . Eod

Fa27 0227 RX2 punkt #2 % | -250~250% (dla kontroli 1/0,01 100 Tak | /e o/e } . B

moment momentu)

[7] Ustawienie charakterystyk wefé¢ zadawania predkosci/momentu (1/2)

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

F228 | o208 |BINPUNKLAL ) 160 100% 1001 0| Tak| ole | ete | - | o |

sygnat wejciowy

F229 | oz |BINPUNKLFL ) oy o) 0001 o0 | Tak [ | - | - | o |

czestotliwosé 01
] BIN punkt #2 1001000 )
F230 | 0230 sygnal wejciowy 100~100% 1/0,011 100 Tak| e/e | e/e . £
' BIN punkt #2 - 0.01/0,
Foai 0231 czestotiwoié -FH~FH [Hz] o1 80.0 Tak | ele - - . o3
0 - ~ 0, i
£P37 0232 BIN punkt #1 % | -250~250% (dla kontroli 1/0,01 0 Tak | e/e oo ) N ¢
moment momentu)
0 - ~ 0, i

F233 0233 BIN punkt #2 % | -250~250% (dla kontroli 1/0,01 100 Tak | /e oo ) N o

moment momentu)

Fo4 We impulsowe
0234 | punkt #1 -100~100% 1/0,01 0 Tak| e/e - - ° fed

sygnat wejciowy
We impulsowe

FE35 | o35 | punkt#1 -FH~FH [Hz] 0’81/0’ 00 | Tak | ee | - I R

czestotliwosé

F235 We impulsowe
0236 | punkt #2 -100~100% 1/0,03 100 Tak| e/e - - ° It

sygnat wejciowy
- We impulsowe

FE3T | 0237 | punkts# -FH~FH [Hz] 0'81/0' 80.0 | Tak | e/e | - N R

czestotliwosé
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[8] Czestotliwos¢ pracy

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
F240 | o240 |CEStolwase 14 o 101, 00101 61 | Tak | ofe | - | e | 871
zakczenia 01
Fodi | o241 |CESWOUWGE 166 by 0010 60 | Tak |e/e | - | - | o | 672
startu 01
Histereza

FEI2 | 0242 | caestotiwoici | 0.0-30Hz 00| 00 | Tak [ee | - | - | e | 672

startu

FR43 | o243 |CESWOUWGE 1 6 a0h, 000, 60 | Tak | efe | - - | e | 671

wytaczenia 01
Czestotliwas¢ _ 0.01/0. ) )

FoYY | 0244 pasma nieczuiai 0.0~5.0Hz o1 0.0 Tak | e/e . 6.7.3

[9] Hamowanie DC

Symbo| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz

| adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat
nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
] Czestotliwosé
Fesh 0250 | pocatku 0.0~120Hz 0,01/0, 0.0 Tak o/e - - ° 6.8.1
. 01
hamowania DC

F25! | ozs1 | pRdhamowania | o_oge 00O 50 | Tak | ele | - - | o | 681

FE52 | 0252 gzcas hamowanial , 10,0 [sek] 0'81/0’ 10 | Tak | efe | - - | e | 681

£753 Pierwszéstwo
0253 | hamowania przy | 0: wyt 1: zat - 0 Tak | e/e - - ) 6.8.1

nawrocie

£P5Y Unieruchomienie
0254 | wirnika padem | O: nie 1:tak - 0 Tak | e/e - - ) 6.8.2

stalym

£55 Wybor trybu 0: Standardowy (hamowanie
0255 | zatrzymania przy| pradem statym) 1: Polecenie - 0 Nie -o - - ) 6.8.3

zerowej pedkosci | OHz

[10] Petzanie

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |spracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
FEBO | o260 |CEStoliwase 144 504, 00101 60 | Tak | ote | - | e | 609
pelzania 01
' p 0: zwalnianie 1: hamowanie
Febl | 061 fgt‘r’zsogama wybiegiem - 0 | Tak | ere | - - | e | 609
Y 2: hamowanie pdem statym
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[11] Przeskoki czstotliwosci
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietarekve z czujnikiemd tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik| czas¢ | fabry |spracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
= Czestotliwos¢ _ 0,01/0, ) )

F20 | 0270 skoku #1 0.0~FH o1 0.0 Tak | ele . 6.10

FEW | o2r1 X‘i‘e"‘osc skoku' 1 5 9~30Hz 0’81’ Ol 00 | Tak | efe | - - | o | 610

¥ Czgstotliwos¢ N 0,01/0, ) )

F2i2 | o272 okeku #2 0.0~FH o1 0.0 Tak | ele e | 610

F2W3 | o273 | eKOESkokU g o 30k 00N 00 | Tak | el | - - | e | 610

= Czestotliwos¢ _ 0,01/0, ) }

Fo™ 0274 sko3u #1 0.0~FH o1 0.0 Tak o/e . 6.10

FEW5 | oars | Melkestskoki g o g0m; 000N 00 | Tak |ee | - | - | e | 610

FE—I'E Wielkosé

0276 odniesienia przy | 0: Zmienna procesowa ) 1 Tak oo ) ) N 33
przeskoku 1: Czstotliwosé wyjsciowa '
czgstotliwoici

[12] Praca z predefiniowanymi castotliwosciami (8 do 15)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
F2B1 | oze7 |UStawenie . 1yl 0,001 00 | Tak | ere | - -] e
czgstotliwosci #8 01
FOBB | o2gg |YStawenie . 1yl 0010, o0 | Tak |ee | - | - | e
czestotliwosci #9 01
Ustawienie 0,01/0,
F2BY | 0289 caestotliwoici #10 LL~UL o1 0.0 Tak | ele - - .
rn Ustawienie 0,01/0,
FZ90 | 0290 czestotliwosci #11 LL~UL o1 0.0 Tak | e/e - - . 1
' Ustawienie 0,01/0, '
Fosi 0291 Czestotliwoic #12 LL~UL o1 0.0 Tak | ele - - .
Ustawienie 0,01/0,
F232 | 0292 czestotiwoci #13 | E7UL o1 0.0 Tak | e/e - - .
Ustawienie 0,01/0, ) )
F233 | 0293 czestotliwosci #14| S-7Ub o1 0.0 Tak | ele .
Ustawienie 0,01/0,

F234 | 0294 czestotliwosci #15 | S-7UL o1 0.0 Tak | ele - - o

[13] Czestotliwos¢ nosna PWM

Symbo| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz

| adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat
nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
rn Czgstotliwas¢ _ 5 «q| 0,01/0,| Patrz : )
F30o 0300 noéna PWM 0.5~15.0kHz [8.0~5.0kHz (*)] o1 3-28 Nie e/e | oo /e ° 6.12
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[14] Zapobieganie wyhczeniom awaryjnym (1/2)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

Fao Auto-restartna | . e ;. po awarii zasilania
0301 oprgcaacymst; 2-ST ON/OEE 3: 142 - 0.0 Tak | e/e o/e -/e . 6.13.1

silniku
n Podtrzymanie A(0.1) | a(0.2)

F30e 0302 | zasilania energi | 0: OFF 1:0N - 0.0 Tak | /0(0.1| o(0.1,2| -/e Al()O. 6.13.2

odzyskiwan 2) )

F3n3 llos¢ préb
0303 | samoczynnego | O: wylaczone, 1 do 10 razy - 0.0 Tak e/e o/e -/e . 6.13.3

zahczania

F3oH Tryb 0: nie 1:tak (wykrywanie
0304 | dynamicznego L - 0.0 Tak | e/e o/e -lo . 6.13.4

hamowania przecizenia)

F30s Zabezpieczenie | . . 1. pie 2: tak
0305 gﬁsvré%pﬁ%%we (forsowanie hamowania) - 0.0 Tak | e/e o/e -lo ° 6.13.5

F306 Napicie
0306 |Wyisciowedla | g5, 0,10, 0.0 Tak| e/fe | e/e | -fo | o | 6136

czestotliwosci
bazowej
FIon 0: be_z l_(onjpgnsacji (nagmie
Wybér napécia wyjnie ||m|t0V\_/ane)_ .
dla czstotliwosci | = Vf,)lgon?epﬁ:qsigadv(::g)ame
0307 | bazowej . - - - 1 Nie . 6.13.6
. 2: bez kompensacji (nagie
(kompensacja Climi
napkcia) wyj |m|towan_e) o
3: z kompensagj(napkcie
wyj limitowane)
I Opornaé

F308 | 1308 | opomika 1.0~100@ 0.1/0.1 'j‘_"‘z”sz Nie | o/e| o/e | -/o | o |6134

hamujcego

F309 | 0309 hM;r‘r’“f;f’Cng”éka 10W~600kW 0-0U0| PalZ| Nie | ofe| oo | 4o | o | 6134

Fao Czas biegu z
0310 | podtrzymaniem | 0.0~25.0[sek] 0.1/0.1 2.0 Tak| Ale| Ale -lo A 6.13.2

zasilania

F3u o 1 b@eg do tytlu zakazany
0311 Zakazanie biegu 2: bieg do przoqu zakazany ) 0 Nie o/e | ofe ) . 6.13.7

odwrotnego 3: dozwolony kierunek
wyznaczony komendami
( Regulacja auto- _ 0.01/0.| Patrz n
F3i2 | o312 restarty #1 0.50~2.50 01 | jos | Tak | ele| el / e |6.131
( Regulacja auto- _ 0.01/0.| Patrz n n

FI3 | 0313 | o 0.50~2.50 01 | 328 | Tak | ele| ! o | 6131

F34 | 0314 | Tryb auto-restarty 0~4 11 '3?2%2 Nie | o-| o- | + | o |6131

F3S | o315 |Regulacaauto- |4 g 11 1 Nie | o-| o- | - | o |6131

restartu #3
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[15] Sterowanie pdlizgiem (zmiekczaniem charakterystyki)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

F320 | 0320 | Pelizg g.tog;go?%,gdoapne, 8 001| o | Tak | ere | - - | - | 614

E3p 0321 E(r)qdkoéc’ paoslizgu 270;3ﬁj%[H9§] (dosipne, jali Pt 0.81/0. 60.0 Tak | efe ) ) ) 6.14

F322 | 0322 | Pedkos¢ F320 Sf;e’ﬁj%['g] (dosgpne, jali Pt 0'81’0' 60.0 | Tak | e/e | - .| -] 614

Strefa momentu | 0.00~100[%](dosipne, j&li Pt ) ) )

F323 | 0323 bez palizgu =7.8. lub 9) 1/0.1 10 Tak | e/e 6.14

F3gd 0324 Filtr wygciowy 0.1~200[rad/sek] 0.1/0.1  100Q Tak e/e - - - 6.14

F325 | oszs |Moment 0 do 100.0 0001 10 | Tak | ere | - . - | 6.14

bezwladnéci 01
F326 | o3z |[IYMOMENU 45 190.0;200.0: bezfiiru | 0.1 2000  Tak /e | - -] - | 614
b .1 0: standard

F3et 0327 S())/égl;irzlali:rt]srowanlc 1: z pomingciem momentu 0.1/0.1 0 Tak | e/e - - - 6.14

pasiizg dynamicznego

[16] Funkcje dla wind i podnasnikow

Symbol | Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik| czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
] Zwiekszanie

F330 | 4330 predkosci przy | 0~5 - 0 Nie | e/e | - - o 7t

matym obcizeniu

F33t | o331 Eggg’ progdia | 56 5 0'81’0' 400 | Tak | ete | - A O

FI32 | o332 |23 zwiokidia | 10 o[sek] 01/0.] 10| Tak| e/e | - e | o

F333 Czas detekcji

0333 | matego obcizenia| 0~10.0[sek] 0.1/0.1 1.0 Tak| e/e - - . It
dla F330

FI3y Czas detekcji

0334 | duzego obcizenia | 0~10.0[sek] 0.1/0.1 5.0 Tak| e/e - - ° Bo
dla F330

F335 Przehcz. mom.

0335 | obciazenia dla 0~250[%] 1 50 Tak | e/e - - . It
biegu do przodu

FI35 Duzy moment

0336 |Pr&Y | 0~2500%) 1 120 | Tak | e/e | - - o 2t
przyspieszaniu do
przodu
FI37 Duzy moment
0337 | przy zwalniania | 0~250[%] 1 100 Tak | e/e - - . It
do przodu

F338 Przehczanie

0338 | obciazenia przy | 0~250[%] 1 50 Tak | e/e - - . It
biegu do tylu

F338 Duzy moment

0339 |P&Y | 0~250[%] 1 120 | Tak | e/e | - - . o
przyspieszaniu do
tytu
Faun Duzy moment
0340 | przy zwalniania | 0~250[%] 1 100 Tak | e/e - - ° ted
do tytu

[=107 Czestotliwosé

0341 | przehczaniadla | 30~UL 0.1/0.1| 80.0 Tak | e/e - - . It
F330
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[17] Przelaczanie silnika falownik / si€

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
0: wylaczone
F354 Sygnat 1: automatyczne przgzenie
0354 | przehczapcy w przypadku awarii 1/0.01 0 Nie | eo/e o/e - - 6.16
sie¢ / falownik 2: wg zadanej estotliwosci
3:1+2
F355 | osss |Czstotiwase g by 0.0110-1 600 | Tak | /e | o0 | - | - | 616
przehczania 01
Zwioka

F356 0356 | przehczeniana | Zaleznie od modelu ~10[sek] 0'81/0 IjaztrBZ Tak o/e o/e - - 6.16

falownik

F3st Zwioka 0.01/0.| Patrz
0357 | przehczeniana | 0.37~10[sek] '01 3-28 Tak o/e o/e - - 6.16

siet

F358 | osss |C%& . 0.1~10[sek] 0.1/0.1 20| Tak| e/e | e/e - - | 6.16

podtrzymania

[18] Regulacja PID

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podcza wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry | s pracy| Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
rn Wybér sygnatu . . .
F360 0360 | sprzzenia gj ;l)? VZ)_/*I’?)%'ZVI/”’ 2RR, - 0 Tak o/e - - ° Lt
zwrotnego ) T

=11 0361 | Filtr opéniajacy | 0~255 - 1 Tak | e/e - - ° It

£362 Wzmocnienie
0362 | oZonu 0.01~100 0001 o1 | Tak | ere | - | e | ox

proporcjonalnego 01
(P)

F363 | 0363 | Czaszdwojenia | 0.01~100 0'81’0' 01 | Tak | ete | - N R
Gorny limit ~

FIBY | 0364 sygnatu bidu 0~50[%] 1/0.01| 50 Tak | e/e - - . kol
Dolny limit ~

FIB5 | 0365 sygnatu bidu 0~50[%] 1/0.01| 50 Tak | e/e - - . Eod

FIRE | o366 |23 _ |0.0-255 0.010.1 5 | tak | ote | - A P
rézniczkowania 01
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[19]Automatyczna regulacja predkosci / potozenia

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczasg wektorowe staly | roz
komunik | czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

F3E7 | ose7 |llos¢impulsow 4 ggqq 1| 500 Ne| o - | - | - |

impulsatora
llos¢ faz . . .

F368 | 0368 impulsatora 1: 1-fazowy, 2: 2-fazowy - 2 Nie| o/ | - -le - ot

F3R9 Detekcja
0369 | odfaczenia 0: wylaczona, 1: zakzona - 0 Nie < - -lo - It

impulsatora

F370 0370 | Przetgenie ég?égo 4 000 impulsow na 1 1000 Nie - - 4 - Eod

i Wzmochienie w

FIU | 0371 | peti 0.0~100.0 0'11’0'0 40 | Tak | - e

pozycjonowania

F32 | o037z |28kres | 1~4000 1 | 00| Tak| -| | e | - |

pozycjonowania
b Limit .
FI3 | 0373 | czestotiwosei | L8000Hz/sek, 800L: 1 | 800 | N | - T
b . wytaczone
pozycjonowania

[20] Sterowanie wektorowe

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietareikve z czujnikiemd tak, - nie)

Symbol | Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczas wektorowe staly | roz
komunik | czcés¢ | fabry |pracy |Regu|Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

FIH W*zmocnienie
0374 | S¥oMU 100~1000 0.1/01 2091 Nie| o/e | o/ | -fo | - | 3

proporcjonaln.
regulatora pdu
FI75 Wzmocnienie
czionu Patrz .
0375 calkujacego 100~1250 0.1/0.1 3-28 Nie o/e o/e -lo - It
regulatora prdu

F35 Wzmocnienie

czionu Patrz

0376 | proporcjonaln. 3.2~3200 0.1/0.1 3-28 Tak o/e - -lo - It
petli
predkasciowej

FI71 Wzmocnienie

czlonu Patrz

0377 calkuicego pl 0.1~200.0 [rad/sek] 0.1/0L 3-28 Tak o/e - -lo - It
predkasciowej

FI8 0378 | Planowane 0~5 - 0 Nie -/ - o/| - os

F379 | 0379 | Planowane 0.01~10.0[sek] 0.01/0.1 1 oo Nie | e/e - -lo - £

01
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[21] Praca z predefiniowanymi castotliwosciami

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
rn Wybor trybu .
F360 0380 | pracy ze statymi 2: gez vt\)/())/i)eorl;]ut}’ryébuu F;':::Cy - 0 Nie o/e - - -
czestotliwosciami sz wy ybu pracy
' 0: do przodu
F38i +1: do tylu
+2: wybor
przyspieszania/zwalniania 2
0381 Tryb pr_acy,z_ +4: Wybor _ o ) 0 Nie oo ) ) )
czestotliwoscia #1 | przyspieszania/zwalniania 3
+8: wybor V/f 2
+16: wybor V/f 3
+32: wybér limitu momentu 2
+63: wybdr limitu momentu 3
F382 | ossp |IWRPracyz g, . O | Ne [eo| - | - | -
czestotliwoscia #2
Tryb pracy z jw. ) 0 . ) ) )
F3B3 | o383 czestotliwoici #3 Nie | o/e
F3B4 | ossq |TMBPracyz = jw. : O | Ne |eo| - | - | -
czestotliwoscia #4
F385 | o3ss |!Wbpracyz  fjw. - O | Nie |oo]| - A
czestotliwoscia #5
F385 | osse |lYPPracyz . w. . O | Ne [eo| - | - | -
czestotliwoscia #6
M Tryb pracy z jw. ) 0 . ) ) ) 5.14
F381 0387 czestotliwoscia #7 Nie ofe
F388 | osss |MbPracyz o jw. : O | Ne |[eo| - | - | -
czestotliwoscia #8
F389 | ossy |IWopracyz - jw. - O | Nie | oo | - S
czestotliwoscia #9
] Tryb pracy z jw. 0
F330 0390 | czestotliwoscia - Nie o/e - - -
#10
FIg Tryb pracy z jw. 0
0391 | czestotliwoscia - Nie o/e - - -
#11
Tryb pracy z jw. 0
F33¢ 0392 | czestotliwoscia - Nie o/e - - -
#12
Tryb pracy z jw. 0
F333 0393 | czestotliwoscia - Nie o/e - - -
#13
Tryb pracy z jw. 0
F334 0394 | czestotliwoscia - Nie o/e - - -
#14
Tryb pracy z jw. 0
F335 0395 | czestotliwoscia - Nie o/e - - -
#15
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[22] Parametry silnika
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
Fyon 0: bez autotuningu (tabela
wewretrzna)
0400 Ustawianie 1: inicjalizacja parametrow ) 0 Nie o/e oo e ) 6.20
autotuningu silnika ’
2: wykonanie autotuningu (pg
wykonaniu 0)
i Nachylenie
FA0t | 0401 | charakteryst 0.00~2.55 o.gi/o. 060 | Tak | o | - | o | - | 620
paslizgu
1] Stata silnika 1
F90C | 0402 | (rezyst. 0.00~100 000 * 0.01/0.| Patrz | o | /e | o0 | o | - | 620
. 01+* J-28
pierwotna)
rn Stata silnika 2 _ o 0.01/0.| Patrz . ) )
FH03 | o403 (rezyst. wiorma) 0.00~100 00012 01* | 38 | Nie | /e | ele /o 6.20
Il Stata silnika 3

FI09 | 0404 (indukeyjngs¢ 0.0~6 500mH 0.1/0.1 'jf"ztg Nie | o/ | o0 | 4o | - | 620

magnesowania)

Fyng Stata silnika 4
0405 | (moment 0.0~100.0 01/0.] 10| Tak| e/e | e/e | o | - | 620

bezwtadnéci
obcigzenia)
] Stata silnika 5

FH8 | 0310 | (ndukeyingé | 0.0~650.0mH 0'81’0' 'j‘_"‘z”sz Nie | o/ | /e | -lo | - | 620

rozproszona)

=] 0311 Liczba biegunéw| 2, 4,6, 8, 10, 12, 14, 16 U1 4 Tak | e/e | e/e -le - 6.20

F4i2 | o312 |ZNAMIONOWAmMOC o, saenie od modely) | 00| PAYZ | e | eje | ere | o | - | 6.20

silnika 01 J-28
Fui3 0: standardowy silnik Toshibd

#1

1: silnik Toshiba typu VF

0313 Typ silnika 2: silnik Toshiba typu V3 - 0 Nie o/e o/e -lo - 6.20

3: standardowy silnik Toshibd
#2

4: inne silniki

Yy o 0: wylaczony (ustawienie
0314 | Ystawianie F400-2 niewane) - 1 Nie | o/e | o/o | 4o | - | 6.20

autotuningu 2
1: wykonywany jéli FH00=2

[23] Sterowanie momentem

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczas wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ |fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
Fy2n 1: VIl 2:RR 3: RX 4:RX2
Wejscie 5: z panelu 6: cyfrowo/BCD
0420 | zadawania 7: opcjonalne we szeregowe - 3 Tak - o/e - - 6.21.1
momentu 8: RS485 9: opcjonalny modut
tacznaici
Fy2! 0421 Filtr wejciowy 1~199.9; 200: bez filtra 1/0.1 200 Tak o/e -/- - - 6.21.2
Wej. zadawania | 0: wylaczone, 1 do 9 ( takie ) n ) )
Fice 0422 korekty momentu | samo jak F420) 0 Tak o/ / 6214
Wejscie . .
F93 | 0423 | zadawania 0: wyhczone, 1 do 9 (takie | 0 | Tak ole 6.21.4
. samo jak F420)
napezenia

* Jezeli wartas¢ regulacji jest 10(10000n82) lub wigcej na wygwietlaczu naprzemiennie miga komunikat 1000
i El. Jezeli wartcs¢ regulaciji jest 100(100000n®) lub wiecej na wywietlaczu naprzemiennie miga
komunikat 1000 &2
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Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczasg wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

FyY 0424 Wej_. zadawania | O: Wy}a_tczone,ldog(tame ) 0 Tak } o/e ) ) 6.21.4

udziatu momentu | samo jak F420)

FHE5 Wej. limitu 0: wyliczone, 1:VI/Il, 2:RR,

0425 | predkosci do 3:RX, 4-RX2, 5-F426 - 0 Tak - o/e -lo - 6.21.3
przodu

F426 | oaze | Limitpredkasci gy 0.010-\ go0 | Tak | - | oo | o | - |6213

do przodu 01
- Wej. limitu 0: wylaczone, 1:VI/II, 2:RR, ) ) ) )
Fuae 0427 predkasci do tytu | 3:RX, 4:RX2, 5:F428 0 Tak o/ /e 6213
F42B | o4g |Limitpredkasci 1gq 00101 o0 | Tak | - | ete | 4o | - | 6213
do tytu 01
Tryb zmiany . . .
F429 0429 | kierunku 0: ustalony kierunek 1: F/R i 0 Nie i o/e i | 332
dozwolone
momentu
FY30 Wej. zadawania | wylkaczone, 1:VI/II, 2:RR,
0430 | limitu prqgkow 3:RX, 4-RX2, 5:F431 - 0 Tak - o/e - - 6.21.3
(moment=0)
( Poziomsredniej
FI3E | o431 | predkosci 0-FH 0001 90 | Tak | - | ere | - | - | 6213
- 01
(moment=0)
Zakres limitu
F932 | 0432 | predkesci 0-FH 0001 90 | Tak | - | ere | - | - | 6213
- 01
(moment=0)
Czas zadziatania
F933 | 0433 | fimitu predkoici | 0~250 0'81’0' 20 | Ne | - | ee]| - | - |6213
(moment=0)
raniczeni u minimalny skok to 0,1 z 16-bitowego zakresu
24] Ograniczenie moment * Iny skok to 0,1 z 16-b k

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietarekve z czujnikiemd tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

Fy4n Wej. zadawania | 1: VI/Il 22.RR 3:RX 4:

0440 | ogranicz mom. RX2 5:F441 - 5 Tak | e/e o/e -lo . 6.23
nagzdowego #1
EYy 0441 Ograniczenie 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0 250 Tak | /e oo e . 6.23
momentu #1 wytaczone 1
Fyyp Wej. zadawania | 1: VI/Il 2:RR 3: RX 4:
0442 | ogranicz. mom. | RX2 5:F443 - 5 Tak o/e o/e -lo . 6.23
hamowania #1
Fy43 0443 Ogranicz. mom. | 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0 250 Tak | /e oo e . 6.23
hamow. #1 wytaczone 1
Fyyy 0444 Ograniczenie 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0 250 Tak | efe oo e N 6.23
momentu #2 wytaczone 1
i ~ 0, 0,
Fyyg 0445 Ogranicz. mom. | 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0 250 Tak | e/e oo e N 6.23
hamow. #2 wytaczone 1
Ograniczenie 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0
FH45 0446 | o entu #3 Wylaczone 1 250 Tak | e/e | e/e -lo . 6.23
[T 0447 Ogranicz. mom. | 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0 250 Tak | /e oo e . 6.23
hamow. #3 wytaczone 1
i i ~ 0, 0,
Fyyn 0448 Ograniczenie 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0 250 Tak | efe oo e N 6.23
momentu #4 wytaczone 1
i ~ 0, 0,
Fyyg 0449 Ogranicz. mom. | 0~249.9%, 250%, 0.1/0.0 250 Tak | efe oo e N 6.23
hamow. #4 wytaczone 1
P wporiyo | 00icIEe B
0450 | ograniczania . frdo ) - 0 Nie o/e o/e -lo . 6.23
1: ograniczanie- moment
momentu .
dodatni/ ujemny

Fys 0451 Tryb ograniczenia 0: Stgndardowy, %:_Bez ) 0 Tak o/e ) } N

momentu wspotpracy pgdkosci
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[25] Ustawienie charakterystyk wejé zadawania predkosci/momentu #2 (1/2

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczasg wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

[ C_zas detekcji
0452 | CIAGIEGO UKU 6 7 gl 0001 60 | Tak | oo | - | - | o | -

podczas pracy 01
napdowej
Fyg3 Zapobieganie
0453 utykow! pod_czas 0: Utyk_l: Zapobieganie ) 0 Tak | e/e ) ) . )
odzyskiwania utykowi
energii
Réznicowe
F99 | o454 |wzmocnienie | 0.00-327.6 0001230 | Tak | o | - e | -
pradowe
1 Nachylenie _
F40 | o470 charakt VI 0~255 1/1 99 o/e | oje | -le . -
- Wzmocnienie

FH 0471 | Lokt VI 0~255 11 | 142 o/e | oo | -jo | o -

= Nachylenie _
e 0472 | ookt RR 0~255 11 100 o/e | oo -lo . -
N Wzmocnienie

F43 | 0473 charakt. RR 0~255 11 | 164 o/e | oje | /o o -
- Nachylenie _

FH4™M | 0474 charakt RX 0~255 1/1 67 o/e | oje | -le . -
- Wzmocnienie

F4I5 | 0475 charakt. RX 0~255 11 | 128 o/e | ole | /o . -
- Nachylenie _

F{IB | 0476 charakt. RX2 0~255 1/1 67 o/e | o/e | /o . -

ah] Wzmocnienie

e 0477 charakt. RX2 0~255 1/1 128 o/e o/e -le . -

Fugn Wsp6tczynnik
0480 | wzmocnienia 0~255 1/1 64 Tak | e/- o/- - - -

wzbudzenia
( Wspotdziatanie | 0: Tak, 1: Ustawione

FHBi 0481 | jowzbudzenia parametrem F480 ) 0 Tak | of- | ol ] ) )

Fyg2 Margln'e.s sterow.

0482 | Sybkdcia 80.0~300.0[%] 0001 900 | Tak | ofe | ot | 4o | - | -
modulaciji 1
(kontrola padu)

Fug3 Margines sterow.

szybkdcia 0.1/0.0

0483 | modulaciji 80.0~300.0[%)] '1' 105.0 Tak | e/- - - - -
(kontrola
napkcia)

Fuay Marglnye_s sterow.

0484 | SZybkacia 80.0~300.0[%] 0.100) 1050 | Tak | - - | e -
modulacji 1
(kontrola V/f)

FYBS Wzmocnienie w

0485 | strefie ostabienia | 0~255 1/1 128 Tak | e/e o/e -lo ° -
pola
Szybka¢ _ 0.01/0.

FYBE | o486 wabudzenia 1.64~327.6 01 | 1638 | Tak | e/e | e/e | e . -

Fyg7 Wspétczynnik
0487 | kompensacji strat| 0~255 1/1 10 Tak | e/e o/e -lo - -

w zelazie
Wsp. kompensacj
FuB8 0488 | nap. dla czasu 0.00~327.6 0'81/0' 3.90 Tak o/e o/e -le . -
martwego
Kompensacja . i ) ) )
FHES 0489 martwego czasu 0: Wiaczony 1: Wyhczony 0 Tak | e/e | e/e /o .
n Kompensacja
FH30 0490 | martwego czasu | -3.27~3.27 0'81/0' 0.00 Tak | e/e o/e -/o . -
(nachylenie)
Fug! Czestotliwosé
przehczania _ 0.1/0.0 : ) ) ) )
0491 Kontroli 10.0~60.0[HZ] 1 40.0 Tak o/
pradu/napécia
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[26] Paramet

przyspieszania/zwalniania #2

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
i Czas 0.01/0.|Patrz J-
FS00 0500 przyspieszania #2 0.1 (F508)~6000[sek] 01* o8 Tak o/e - - . 6.23.2
FSO! | oso1 |SZas2walniana | gy (508)-6000[sek 00L0- P2 Tak | ofe | - - | e | 6232
" . : 0: charakterystyka liniowa
F0e 0502 ;Ziésn?éesﬁaap';/f 1: charakterystyka S#1 - 0 Tak o/e - - . 6.23.1
) 2: charakterystyka S#2
rn : 0: charakterystyka liniowa
F503 0503 er]?é/scpélgfz#lzzwaln 1: charakterystyka S#1 - 0 Tak o/e - - . 6.23.2
) 2: charakterystyka S#2
F5o Przyspieszanie/ | 1: przyspieszanie/zwaln #1
0504 zwalnlanl_e dla 2 przysp!eszan!e/zwaln #2 ) 1 Tak oo ) ) R 6.23.2
sterowania z 3: przyspieszanie/zwaln #3
panelu #1, 2, 3, 4] 4: przyspieszanie/zwaln #4
FSO5 | 0505 ﬁfit::;rﬁrﬁlcz' 0.0~FH 0'81/0 00 | Tak | ofe | - - | e | 6232
FSOE | osoe |Doyzakies o gog, 1001 25 | Tak| ere | - | - | o |6231
charakterystyki S
FSO7 | oso7 |GOmyzakies - g 5o 1001 25 | Tak| e/e | - - | e |6231
charakterystyki S
n Dolny limit czasu - 0.1/0.0
F508 | os08 przysp./zwaln, 0.01~10[sek] e 0.1 Tak | e/e - - o | 6232
T Czas 0.1/0.0|Patrz J-
FSio 0510 przyspieszania #2 0.1 (F508)~6000[sek] 1% o8 Tak o/e - - . 6.23.2
FSit | os11 | SZasewalnama fo 1 (es08)-6000[sek] 0100Pa2Z I Tak | oo | - | - | o |6232
Fgi2 Przyspieszanie/zw 0: charakterystyka liniowa
0512 | alnianie 1: charakterystyka S#1 - 0 Tak o/e - - . 6.23.2
charakterystyka #3 2: charakterystyka S#2
FSi3 | os13 | Cxstoll przedez. | o 01001 60 | Tak | efe | - | e | 6232
na param. #2 1
FSM | os14 | SZSZWAINAMA 141 (F508)-6000[sek] 0100z rak | oo | - | - | o | 6232
f Czas 0.1/0.0|Patrz J-
F5i5 0515 przyspieszania #4 0.1 (F508)~6000[sek] 1% o8 Tak o/e - - . 6.23.2
( - 0: charakterystyka liniowa
F5ib 0516 #C;:as zwalniania 1: charakterystyka S#1 - 0 Tak o/e - - . 6.23.2
2: charakterystyka S#2
Foi1 | os17 | CZstollprzedez. g o gy 01001 60 | Tak |ere | - | - | o |6232
na param. #3 1
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[27] Praca wg zadanego cyklu (1/2)
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy |Regu|Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
FS20 | 0520 ZP;Z";‘]:& eyl (1) k - 0 Nie | o/e | - - | o | 624
F5o1 . 0: praSc_arg)lginczna zakazona
0521 -cr)r/ilicg;aecjy 1: FE)(r)aca cykliczna ) 0 Nie | ele ) ) * 6.24
kontynuowana po STOP
FSI0 | 0530 (';;Ckzlgii’o‘“”érm 1~254, 25560 1| 1 | Ne |ee]| - - | e | 624
Fa3i 0531 | Krok1cyklu#l | 0:pomj 1do 15 - 1 Nie | o/e - - . 6.24

F532 0532 | Krok 2 cyklu #1 0: pomj 1do 15 - 2 Nie | eo/e - - . 6.24

F533 0533 | Krok 3 cyklu #1 0: pomj 1do 15 - 3 Nie | eo/e - - . 6.24

F5Iy 0534 | Krok 4 cyklu #1 0: pomj 1do 15 - 4 Nie | eo/e - - ° 6.24

F535 0535 Krok 5 cyklu #1 0: pomj 1do 15 - 5 Nie | e/e - - . 6.24

FS35 | 0536 | Krok6cyklu#l | 0:pomj 1do 15 - 6 Nie | o/e - - . 6.24

FG37 | 0537 | Krok 7 cyklu#1 | 0: pomj 1do 15 - 7 Nie | o/e - - . 6.24

F538 0538 Krok 8 cyklu #1 0: pomj 1do 15 - 8 Nie | o/e - - . 6.24

FGHD | 0540 'C-;CKZIS?#SOV‘”@’ZQ 1~254, 255 11| 1 | Ne |ee| - | o | 624

FS4t 0541 Krok 1 cyklu #2 0: pomj 1do 15 - 9 Nie | o/e - - . 6.24

Fa42 0542 | Krok 2 cyklu #2 0: pomj 1do 15 - 10 Nie | o/e - - . 6.24

Fa43 0543 | Krok 3 cyklu #2 0: pomj 1 do 15 - 11 Nie | e/e - - . 6.24

Foyy 0544 | Krok 4 cyklu #2 0: pomj 1do 15 - 12 Nie | o/e - - . 6.24

FSHg 0545 Krok 5 cyklu #2 0: pomj 1do 15 - 13 Nie | o/e - - . 6.24

FSHE 0546 Krok 6 cyklu #2 0: pomj 1do 15 - 14 Nie | o/e - - . 6.24

Fo4T 0547 Krok 7 cyklu #2 0: pomj 1do 15 - 15 Nie | o/e - - . 6.24
Fa548 0548 | Krok 8 cyklu #2 0: pomj 1do 15 - 0 Nie | eo/e - - . 6.24
FE50 | 0550 'E;Ckzlﬁigo"‘”é’m 1~254, 255 U1 | 1 | Ne |ee| - | o | 624
[o{(f] 0551 Krok 1 cyklu #3 0: pomj 1do 15 - 1 Nie | o/e - - . 6.24
Fog2 0552 | Krok 2 cyklu #3 0: pomj 1do 15 - 2 Nie | o/e - - . 6.24
F553 0553 | Krok 3 cyklu#3 | 0:pomj 1do 15 - 3 Nie | o/e - - . 6.24
FSS4 | 0554 | Krok4cyklu#3 | 0:pomj 1do 15 - 4 Nie | o/e - - . 6.24
F555 0555 Krok 5 cyklu #3 0: pomj 1do 15 - 5 Nie | e/e - - . 6.24
F555 0556 Krok 6 cyklu #3 0: pomj 1do 15 - 6 Nie | o/e - - . 6.24
FS51 0557 Krok 7 cyklu #3 0: pomj 1do 15 - 7 Nie | o/e - - . 6.24
F55a 0558 Krok 8 cyklu #1 0: pomj 1do 15 - 8 Nie | o/e - - . 6.24
FSE0 | 0560 t;ckzlﬁgo‘”té”é 1~254, 2550 1/1 1 Nie | o/e | - - | e | 6.24
FSEt 0561 Krok 1 cyklu #4 0: pomj 1do 15 - 9 Nie | o/e - - . 6.24

FSE2 | 0562 | Krok2cyklu#4 | 0:pomj 1do 15 - 10 Nie | o/e - - . 6.24

FSE3 | 0563 | Krok3cyklu#4 | 0:pomj 1do 15 - 11 Nie | e/e - - . 6.24

FSEY 0564 Krok 4 cyklu #4 0: pomj 1do 15 - 12 Nie | o/e - - . 6.24

F5ES5 0565 Krok 5 cyklu #4 0: pomj 1do 15 - 13 Nie | o/e - - . 6.24

FSEE 0566 | Krok 6 cyklu #4 0: pomj 1do 15 - 14 Nie | o/e - - . 6.24

FS57 0567 | Krok 7 cyklu #4 0: pomj 1do 15 - 15 Nie | o/e - - . 6.24

FSE8 | 0568 | Krok 8 cyklu#4 | O:pomj 1do 15 - 0 Nie | o/e - - . 6.24
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[27] Praca wg zadanego cyklu (2)p

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczas wektorowe staly | roz
komunik| czcé¢ | fabry |pracy |Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
F50 0: czas kroku w [sek] od
pocatku kroku
1: czas kroku w [min] od
pocatku kroku
T I 2: czas kroku w [sek] od
ryb ustawiania czasy oshaniecia castotliv
0520 | pracy _oskgniccia castotiw. - 0 Nie | e/e | - - o | 624
dl o 3: czas kroku w [min] od
a predkosci #1 oskgnicci :
gniecia czstotliw.
4: nieskdiczony (do
komendy STOP)
5: do komendy nagbnego
kroku
Fou 0571 | Jw. dla pdkosci #2 Jw. - 0 Nie | e/e - - . 6.24

Fsh 0572 | Jw. dla pkaosci #3 | Jw. - 0 Nie | o/e - - . 6.24

F5713 | 0573 | Jw. dla pdkaoici #4 | Jw. - 0 Nie | e/e - - . 6.24

F5y | 0574 | Jw. dla pakosci #5 | Jw. - 0 Nie | o/e | - - o | 624

FSg 0575 | Jw. dla pdkaosci #6 | Jw. - 0 Nie | o/e - - . 6.24

FS5 0576 | Jw. dla pdkaosci #7 | Jw. - 0 Nie | o/e - - . 6.24

F517 0577 | Jw. dla pdkosci #8 Jw. - 0 Nie | e/e - - . 6.24

F578 | 0578 | Jw.dla pdkosci #9 | Jw. - 0 Nie | o/e - - . 6.24

FGI9 | 0579 | Jw.dla mdkosci #10 | Jw. - 0 Nie | o/e - - . 6.24

FSan 0580 | Jw. dla pidkosci #11 | Jw. - 0 Nie | e/e - - . 6.24

Foa 0581 | Jw. dla pidkosci #12 | Jw. - 0 Nie | e/e - - . 6.24
Fsg2 | 0582 | Jw. dla pdkosci #13 | Jw. - 0 Nie | eo/e - - . 6.24
FSB3 | 0583 | Jw. dla prdkosci #14 | Jw. - 0 Nie | e/e - - . 6.24
FSB4Y | 0584 | Jw. dla pokosci #15 | Jw. - 0 Nie | o/e - - . 6.24
FSBS | osgs | CZaspracyz 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak| e/e | - - o | 624
predkascia #1

FSB85 | osge | CZaspracyz 1 do 8 000[sek}/[min] 1 5 Tak| o/e | - - o | 624
predkaoscia #2

FS87 | osg7 |CZaspracyz 1 do 8 000[sek}/[min] 1 5 Tak| e/e | - - o | 624
predkoscia #3

FSB8 | osgg |CZaspracyz 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 |  Tak| efe | - - | e | 624
predkoscia #4

FSB9 | osgg | CZaspracyz 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak| e/e | - - o | 624
predkascia #5

F580 | osgo |CZaspracyz 1 do 8 000[sek}/[min] 1 5 Tak| o/e | - - o | 624
predkoscia #6

F53! | osg1 |CZaspracyz 1 do 8 000[sek}/[min] 1 5 Tak| e/e | - - o | 624
predkoscia #7

FS92 | osg2 |CZaspracyz 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 |  Tak| efe | - - | e | 624
predkoscia #8

F593 | os03 |CZaspracyz 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak| e/e | - - o | 624
predkascia #9
Czas pracy z .

FS94 | 0594 oredkotcia #10 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak | efe - - . 6.24
Czas pracy z .

F595 | 0595 predkokcia #11 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak | e/e - - . 6.24
Czas pracy z . - -

FS96 | 0596 predkoscia #12 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak | e/e . 6.24

= Czas pracy z . ) )
F597 | o597 predkoscia #13 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak | e/e . 6.24
Czas pracy z .

FS98 | o598 oredkotcia #14 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak | efe - - . 6.24
Czas pracy z .

F5939 | 0599 predkokcia #15 1 do 8 000[sek]/[min] 1 5 Tak | e/e - - . 6.24
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[28] Funkcje zabezpieczé
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

FEOD Zabezpieczenie
os00 |Preed 10~100[%] 1001 100| Tak| e/e | e/e | o | e | 513

przechzeniem
poziom 1

FEO! | oso1 |Ochronaprzed 1, iq91001 200: wyiczona | 1/0.01] 120| Tak| e/e | - | e | e | 6252
utykiem poziom 1

FED2 0: kasowanie po wygtzeniu

060z | Z3pametanie zasilania - 0 | Nie | oo | oo | -0 | o | 6253
wytaczenia 1: zapamijtanie po wyiczeniu
zasilania
£E03 0: zatrzymanie zwalnianiem
1: zatrzymanie wybiegiem
2: hamowanie DC
Trvb pracy stopu 3: zatrzymanie wybiegiem bez
0603 | . 'YP pracy stop zakczania FL - 0 Nie | o/e | /e | /o | o | 6.254
bezpieczéstwa . h L
4: zatrzymanie zwalnianiem
bez zadczania FL
5: awaryjne hamowanie DC
bez zadczania FL
FEO4 | opo4 | CZAShamowania| g g yg el 0001 61 | Tak | efe | o/ | 4o | o | 6254
awaryjnego DC 1
FEDS Detekcja
0605 | uszkodzenia fazy | O: nie, 1:tak - 0 Nie | o/e o/e -lo .
wyjsc.
FEOG | oos | CZstotobnienia g o, 0010\ 60 | Tak | e/e | oo | /o | o | 513
poziomu F600 01
N Czas zadziat.
Feon 0607 150% przecizenia 10~2400[sek] 1/1 600 Tak| e/e | e/e -lo ° 5.13
FEOB | osog |CZasogranicz. 4 5 groel 0100| o3 Nie | o/ | o/ | /o | o
pradu rozruchow. 1

FBOS | 0609 lg{)bsuaktywnlama 0: standard, 1:spgzony z ST - 0 Nie | o/e | o/e | -/o .

FGID | oe1o |WYBOrzabezp. g o . igy . 0| Niel|oe| oo | 4o | o [6257

nadpadowego

FBIt | o611 Eg’l%zadz'a*a”'a 0~100% 1001 o Tak| e/e | o/e | o | o | 6257

[ 0612 Czas zwioki F610] 0~255[sek] 1/1 0 Tak e/e o/e -lo . 6.25.7

( Wybor

Fbi3 zabezpieczenia | 0: podczas startu

0613 | przed zwarciem na 1: podczas pierwszego startu - 0 Nie o/e o/e -lo . 6.25.8
wyjsciu podczas po zasileniu lub po resecie
startu

FaM 0614 | Czas F613 1 do 100 mikrosekund 1/0{01 %0 Nige/o | eo/e -lo ° 6.25.8

FEIS Detekcja
0615 | przekroczenia 0: nie, 1:tak - 0 Tak | e/e o/e -lo . 6.25.9

momentu

FEE Poziom alarmu
o616 | Przekroczenia |, 500, 1/0.01 120| Tak| e/e | e/e | -/e | e | 6250

momentu podczas
pracy
FE Poziom alarmu
przekroczenia N0 )
0617 momentu podczaso 250% 1/0.01f 120 Tak| e/e | e/e o ° 6.25.9
hamowania
FEB | os1s |CZASdetekell 144 100[sek] 01001 65 | Tak | e/e | e/e | -/o | o | 6250
przekr. momentu 1

FE2D 0620 Sterowanie 0: podczas pracy falownika, 1: 0 Tak | /e oo e e | 62510

wentylatorem zawsze wjczony

FE2! | os21 | Calkowityczas |, g99 griqoon] 0.1/01 1750 Tak e/e | e/e | -le- | o |6.25.11

pracy do alarmu
Czas detekciji 0.01~100[sek] (ustawi

Faee 0622 | nienormalnej wiegkszy, niz czas 0'8}_/0' 10.00 Tak 4 -I- -/- -/-

predkosci zwalniania/przyspieszania)
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Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
Zakres detekcji . _ 0.01/0.
FB23 | 0623 odchylki w goe 0: wytaczone, 0.1~30.0Hz o1 0.0 Tak | - | -- -I- -
Zakres detekcji . _ 0.01/0.

Fb2H | o624 odchylki w dof 0: wykczone, 0.1~30.0Hz o1 0.0 Tak | -# -I- -I- -

FE2S Poziom ochrony
0625 | nadnapiciowej 50~250% 1/0.01 135 Tak| e/e - - . 6.13.5

(szybkiej)
FEZE | oe2e |Poziomochrony | gn pag, 1004 130|  Tak| e/e | - - | e | 6135
nadnapiciowej
= Tryb ochrony 0: bez wyiczenia, 1:z ) . )

FBZT | 0627 podnapiciowe] | wylacz. (podczas biegu) 0 Nie | o/e | o/e /o e |6.2513

FGBCEB | 0628 | Czas detekcji F6270~10[sek] 0'81/0' 0.03 Nie | o/e | o/e | -/o e |6.25.14

FE29 | oeze |POZOMUWKU g5 40, 1001 75| Tak| e/e | e/e | -/o | e |6.25.15

podnapiciowego

F630 | oe30 | Zasaarmubraky g g, 0100 00 | Tak | /e | ole | 4o | o

FE3! Ograniczenie
0631 | odchylenia 0.1~6553 0.1/0.1| 16 Nie - - -lo

pozycjonowania
Czas zwolnienia A _— |
Fe3c 0632 | hamulca po 0.00: Waine ustawienie F612 0.01/0.| o o0 | Nie | /e | o/e | /o
M 0.01~2.50[s] 01
uruchomieniu

[29] Specjalne funkcje we§¢ analogowych

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresow) dziel | wienie | podczas wektorowe staly | roz
komunik czcéé¢ |fabry |pracy |Regu|Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
EESO Ustawianie
czestotliwosci 0: wylaczone
0650 | bazowej 1: Vil - 0 Tak o/e - - ° 6.26
przyspieszania/zwa2: RR
Iniania
FES! Ustawianie 0: wylaczone
0651 | gornego limitu 1:vin - 0 Tak | e/e - - ° 6.26
predkosci 2:RR
. 0: wylaczone
L vstawianie c2asu | 1. vii - 0 | Tak |ee | - - | e | 626
przysp 2: RR
_— 0: wylaczone
FB53 | (g5 |Ustawianie czasu | 1t iy - 0 | Tak | ere | - - | o | 626
zwalniania :
2:RR

[ Ustawianie 0: wylaczone
0654 | forsowania 1: Vil - 0 Tak - - - ) 6.26

momentu 2:RR
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[30] Dostrojenie castotliwosci wyjsciowych

Symbol|{ Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz
adresow) dziel | wienie | podczas wektorowe staly | roz
komunik czas¢ |fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
r 0: nieczynne
FBB0 1: VI (we napgciowe)/Il (we
pradowe)
2: RR (wartd¢/napkcie)
3: RX (we napiciowe)
4: RX2 (we napiciowe) (opcja)
Wybor 5: panel operatorski
0660 | wejscia 6: we cyfrowe/BCD - 0 Tak | e/e - - ) 6.27
sumujcego | 7: port szeregowy opcjonalny
8: port RS485
9: panel komunikacyjny opcjonalny
10: motopotencjometr
11: we impulsowe 1 (modut
opcjonalny dla sterowania
wektorowego)
( 0: nieczynne
FBb ) Vil Y
Wybor 2 RR
0661 | wejscia 3j RX - 0 Tak o/e - - . 6.27
mnazacego 4j RX2
5: F729

[31] Wyjscia pomiarowe

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz
adresow) dziel | wienie | podczag wektorowe staly | roz
komunik czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul dziat

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia
an . - 2(wy

FBIL | ge7o |Wyborfunkeji | gy - |prdo| Tak |e/e | ee | -o | o | 54

wyjscia AM we)

FE¥ | o671 33;22‘1‘5 - - ~ | Tak | e | oo | to | o | 54

FE2 | op7z |Wyborfunkcii g gy . 4 | Tak | ele | oo | fo | o | xx

opcjonaln. wyj. 1
FE'3 | oe73 |Dostoenie - ~ | Tak [ee | ee | e | e | 1
opcjonaln. wyj. 1
FE™ 0674 Wybar funkcji 0~31 - 5 Tak | e/e | e/e -le . fos
opcjonaln. wyj. 2
. Dostrojenie

FB5 | 0675 opcjonaln. wyj. 2 | - - Tak | o/e | e/e | -fo | e Lt

FEI6 | o676 | Wyborfunkcj 0~-31 - 0 Tak | o/e | e/e | /o | e | 6282

wyjscia FP

FET1 | oe77 |Dostrojenie 1.00~43.20[kHz] 0010, 384 | Tak | ofe | o/e | -lo | o | 6282

wyjscia FP 01

FE8 Kompensacja
0678 | opcjonalnego -10.0~60.0 - 0.0 Tak | e/e o/e -lo .

wyj.1 _

FEI9 | oe7g | KOmpensowanie— 144 600 0101 00| Tak| e/e | /e | /o | e

opcj. zacisk 2

FEE0 Wyk_)ér znaku

oego |Opcionanego 1, 4 0101 0 | Tak| ele | e | to |
wejscia
analogowego
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[32] Parametry panelu operatorskiego
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietareikve z czujnikiemd tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz roj
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | dziat
komunik | czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

FI00 | oroo | Blokady zmiany 1 0: dozwolone - 0 | Tak | e/e | ofe | -fo | o | 6291

parametrow 1: zakazane

i Ustawienie 0: %

0701 | wyswietlania le dy Vv L - 0 Tak o/e o/e -le . 6.29.2
%IV : A (prad)/ V (napkcie)
an Mnoznik
FIB2 | 0702 | wyswietlane] 0: wylaczone, 0.01~200 0'81’0' 0.00 | Tak | efe | o/e | to | o | 6293
czestotl.
am Rozdzielczé¢ 0: 1[Hz], 1:0.1[Hz], 2: ) )

Fi03 | ovo3 wskaza czestotl, | 0.01[Hz] 1 Tak | e/e | e/e /o e | 6.29.4

£y 0704 Rozdzielczé¢ 0: 1[sek], 1: 0.1[sek], 2: ) 1 Tak | e/e oo e N 6.29 4

wskaza czasu 0.01[sek]

F109 0709 0: Zezwolenie 1: Zakaz - 0 Tak e/e o/e -lo .

Fua Wybor
0710 | monitorowanej 0~29 - 0 Tak | e/e o/e -lo . 8.1

wielkosci

Fi Wybor
0711 | monitorowanej 0~29 - 1 Tak | e/e o/e -lo . 8.1

wielkosci #1

Fi2 Wybor

0712 | monitorowanej 0~29 - 2 Tak | e/e o/e -lo . 8.1
wielkosci #2

Fii3 Wybor

0713 | monitorowanej 0~29 - 3 Tak | e/e o/e -lo . 8.1
wielkosci #3

Fid Wybor

0714 | monitorowanej 0~29 - 4 Tak | e/e o/e -lo . 8.1
wielkosci #4
T2l Wybor 1: VIf#1, 2: VIT #2, 3: VIf #3, ) _ ) )

Ficd 0720 charakterystyki V/f| 4: VIf #4 L Tak ° 6.29.6

=1 Tryb zatrzymania | 0: zwalnianie ) . )

Fict 0721 STOP 7 panelu 1: wybieg 0 Nie o/e o/e /o . 6.29.7

F122 0722 Reset z panelu 0: dgsty, 1: niedospny - 1 Nie o/e o/e -lo . 6.29.8

Fi23 | orza |Jslawanelimiu |, , - 1 | Tak | /e | ofe | 4o | o | 6209

Fied 0724 | Whczenie PID 0: wyt, 1: zat. - 0 Tak| e/e - - e | 6.29.10

FI25 | o7zs |Zadawanie 0~250% 1001 0| Tak| -| efe | - | - |e2011

FI26 | o726 |Z2dawanie -250~250% 1001 0 Tak| o/fe | - | o | - | 6214

poprawki momenty
297 Zadawanie

Figl | o727 napkzenia -250~250% 1/0.01 0 Tak -| ele - - 6.21.4

Fi28 | o728 i%dg(‘;"riﬂ'e udziald 525006 1/0.01f 100 Tak| -| e/ | - | - | 6214

£329 Zadawanie
0729 g‘”‘z”!ka. -100~100% 1/0.0] 0 Tak| o/ | - - | o |6.2913

ostrajania
czestotliwosci
F13an 0: wszystkie klawisze dogine
g . .
+1: dostpne ustawianie
predkosci
+2: dostpne
odczytywanie/zapis
parametrow
Zakaz sterowania z +4: dos¢pne monitorowanie .
0730 panelu pracy - 63 Nie o/e o/e -lo . 6.29.14
+8: dostpne sterowanie z
panelu
+16: brak przypisanej funkciji
+32: dosgpny stop awaryjny
63: tryb zwykly (dostpne
wszystkie klawisze)
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[33] Funkcje transmisji
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanietorekve z czujnikiem¢ tak, - nie)

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie VIf | Patrz roj
adresowy dziel | wienie | podczag wektorowe staly | dziat
komunik| czas¢ | fabry |pracy |Regu|Regul | Regul

nasta |czne lacja | acja | acja
wy pred | mome | potoz
kosci | ntu enia

FBOO Szybkd¢ 91
0800 | transmisji (port . - 3 Tak | e/e o/e -lo . 6.30

2: 4800
szereg.) 3: 9600
Fam Kontrola 0: bez kontroli
0801 | parzystdci 1: parzysta - 1 Tak o/e o/e -lo . 6.30
(RS485) 2: nieparzysta
FBOC 0802 Nr falownika 0~255 171 0 Tak| e/e o/e -le . 6.30
FEO3 Przerwa w
transmisji 0: wylaczone )
0803 (port 1-100sek 1/1 0 Tak | e/e o/e /o . 6.30
szeregowy/RS485

FanY Odpowied na

0804 |Przemewtrans- g g - 8 Tak | e/e | e/ | /o | e | 6.30
misji (port
szeregowy/RS485
i Czas opénienia 0.00: normalny, 0.01/0. )

FBOS | o805 odpowiedzi 0.01-2.00[sek] o1 0.00 Tak | e/e | e/e /o . 6.30

Falb Transmisja mydzy 2 fnv;)gg; (—Slavfcztl zadana
0806 | falownikami ; ot - 0O | Tak |e/e | e/e | /o | o | 630

(port szeregowy) 2: master — cgtotl. wygciowa
3: master - moment wigiowy
FE:U 0: brak
Zadawanie 1: port szeregowy ) ) )
0810 czestotliwosci 2: RS485 0 Tak ofe ° 6.30
3: panel opcjonalny
Fai | oguy | poravene punkt | 5_100% 1001 0 | Tak| e/e | - - | o | 630
f Czestotliwos¢ _ 0.01/0. ) )
Faie 0812 punkt #1 0~FH o1 0.0 Tak | e/e . 6.30
FBI3 | os13 | Stavane PUnkt | 5_100% 1001 100 Tak| e/e | - - | o | 630
I Czestotliwosé _ 0.01/0.
FBM | o814 punkt #2 0~FH o1 80 Tak | ele - - . 6.30
] Szybkaé 0: 1200, 1: 2400, 2:4800, ) )
FBED | 0820 | o cmisii (RS485)| 3: 9600 4- 19200, 5: 38400 8 | Tak | e/e | /e | o | o | 630
FB2! | 0821 | RodzajRsags | O: 2Przewodowy, 1:4- : 1 | Tak |efe | ee | 4o | o | 630
przewodowy
Czas opénienia 0: normalny 0.01/0.

FB25 | 0825 odpowiedzi RS485 0.01~2.00 o1 0.0 Tak | e/e | ele | -e . 6.30

Face Transmisja mydzy 2 fnv;)g:g (—Slavfgtl zadana
0826 | falownikami ; ol - 0O | Tak |e/e | e/e | /o | o | 630

(RS485) 2: master — cgtotl. wygciowa
3: master - moment wigiowy
rn Wybor typu . )

FB30 | o8s30 danych 0: 171 0 Tak | e/e | e/e /o . Eod

FB3! Ustawienie
0831 | parametru 0~16 1/1 0 Tak o/e o/e -/e . It

wejsciow.1
Ustawienie

Fa3e 0832 | parametru 0~16 1/1 0 Tak o/e o/e -/e . It

wejsciow.2

FB33 Ustawienie
0833 | parametru 0~16 1/1 0 Tak o/e o/e -/e . It

wejsciow.3
Ustawienie

Fa34 0834 | parametru 0~16 1/1 0 Tak o/e o/e -le ° It

wejsciow.4

FB35 Ustawienie
0835 | parametru 0~16 1/1 0 Tak o/e o/e -le ° It

wejsciow.5

FB35 Ustawienie
0836 | parametru 0~16 1/1 0 Tak o/e o/e -le . fes

wejsciow.6
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Symbol

Numer
adresowy
komunik|

Funkcja

Zakres regulacji

Roz
dziel
czas¢
nasta

Usta
wienie
fabry
czne

Zapis
podczag

Sterowanie
wektorowe

pracy

Regu
lacja
pred

kosci

Regul
acja
mome
ntu

Regul
acja
potoz
enia

\i
stalty

Patrz roz
dziat

FaH!

0841

Ustawienia
parametru
monitora 1

0~16

1/1

Tak

o/e

o/e

/e

Fa4e

0842

Ustawienia
parametru
monitora 2

0~16

1/1

Tak

o/e

o/e

/e

Fg43

0843

Ustawienia
parametru
monitora 3

0~16

1/1

Tak

o/e

o/e

FE44

0844

Ustawienia
parametru
monitora 4

0~16

1/1

Tak

o/e

o/e

FBYS

0845

Ustawienia
parametru
monitora 5

0~16

171

Tak

o/e

o/e

el

FBYE

0846

Ustawienia
parametru
monitora 6

0~16

171

Tak

o/e

o/e

FE50

0850

Odpowied: na bhkd
transmisji

1/1

Tak

o/e

o/e

FaSI

0851

Czas detekcji lrdu
transmisji

0~1000

1/1

Tak

o/e

o/e

FBB0

0860

Adres portu
nadawczego

0~1023

1/1

Tak

o/e

o/e

FBGi

0861

Adres portu
odbiorczego

0~1023

11

Tak

o/e

o/e

TE| 3F | 3| 3| Xt

FB&C

0862

Transmisja mjdzy
falownikami
(zadawanie
predkosci) — numer
portu

0~64

1/1

Tak

o/e

o/e

Tt

FB&3

0863

Transmisja midzy
falownikami
(zadawanie
predkosci) — adres
falownika

0~1023

1/1

Tak

o/e

o/e

FBBS

0865

Transmisja mgdzy
falownikami
(zadawanie
momentu) — nume
portu

0~64

1/1

Tak

o/e

o/e

FB66

0866

Transmisja mjdzy
falownikami
(zadawanie
momentu) — adres
falownika

0~1023

1/1

Tak

o/e

o/e

FB&8

0868

Btad detekcji
numeru portu
(S20)

0~64

1/1

Tak

o/e

o/e

FEBI

0869

Wybor trybu pracy
portu

0~4

Tak

o/e

o/e

FE30

FB34

0890 ~
0894

Parametry dla
urzadzen
opcjonalnych

Zaleznie od uradzen
opcjonalnych

1/1

Nie

o/e

o/e

FB33

0899

Funkcja reset

0: brak
1: reset

Nie

o/e

o/e
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[34] Obszar zarezerwowany

Symbol| Numer Funkcja Zakres regulacji Roz | Usta | Zapis Sterowanie V/f | Patrz roz
adresowy dziel | wienie | podczas wektorowe staty | dziat
komunik. czas¢ | fabry |pracy | Regu| Regul | Regul

nasta |czne lacja | acja | acja

wy pred | mome | potoz

kosci | ntu enia
Fooo 0900 | Obszar zarezerwowany 1|0 - 0 - - - - - -
Fan 0901 | Obszar zarezerwowany 2| 0 - 0 - - - - - -

Fa0 0902 | Obszar zarezerwowany 3| 0 - 0 - - - - - -

F803 | 0903 | Obszar zarezerwowany 4| 0 - 0 - - - - - -

F9oy | 0904 | Obszar zarezerwowany 5| 0 - 0 - - - - - -

[Wskazania monitora] Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowaniktorewe z czujnikiem4 tak, - nie)
Numer ) . Podtrzymanif Usta_wignie _ ' '
. Wybor wyjscia przy wyijscia Regulacjal Regulacjg Regulacja V/f
adresowy Funkcja . . . e S
Komunik. monitora wquc;en|u pomiaroweg | predkosci | momentu| potozenia| staty
awaryjnym 0
- Monitorowanie standardowe Fun *1
FEOO | Castotliwos¢ przy wykczeniu awaryjnym Tak tak | - | ele | el | o | e
Wskazania w trybie monitor

FEQO- | Nr cyklu/kroku Praca wg tak - o/e - - °

zadanego cyklu

FE91 llas¢ pozostatych cykli Jw. tak - o/e - - °

FE92 | Czstotliwos¢ kroku Jw. tak - o/e - - °

FE93 | Pozostaty czas higego kroku Jw. tak - o/e - - °

FEO1 | Status (kierunek wirowania) State tak - o/e o/e -/o °

- Status monitora 1 i *1
- Status monitora 2 FU *1
- Status monitora 3 Fu *1
- Status monitora 4 Fi *1

FEO06 Informacja o sygnatach wejowych Stale tak - o/e o/e -/® °

FE50 | Informacja o sygnatach wigjiowych (opcja) State tak - o/e o/e -/® °

FE51 | Informacja o sygnatach wijiowych (opcja) State tak - o/e o/e -/® °

FEO7 | Informacja o sygnatach wigiowych State tak - o/e o/e -/e °

FE52 | Informacja o sygnatach wégiowych (opcja) State tak - o/e o/e -/® °

FE53 | Informacja o sygnatach wégiowych (opcja) State tak - o/e o/e -/® °

FE48 | Rodzaj wejc (logika +/-) State nie - o/o o/o -/® °

FE47 | Zainstalowane moduly opcjonalne State nie - o/e o/e -/e °

FE54 | Ostatnie nastawy standardowe Stale nie - o/e o/e -/® °

FE55 | Ostatnie nastawy automatyczne (AU2) Stale nie - o/e o/e -/o °

FEO8 | Wersja CPU State nie - o/e o/e -/o °

FE43 | Wersja pamci State nie - o/e o/e -/o °

FEQ9 | Wersja EEPROM sterowania Stale nie - o/e o/e -/® °

FE44 | Wersja EEPROM piyty gtdwnej Stale nie - o/e o/e -l °

FE10 | Ostatnie wyktzenie awaryjne 1 State nie - o/e o/e -/o °

FE11 | Ostatnie wyczenie awaryjne 2 State nie - o/e o/e -/o °

FE12 | Ostatnie wykczenie awaryjne 3 State nie - o/e o/e -/® °

FE13 | Ostatnie wyczenie awaryjne 4 State nie - o/e o/e -/o °

FE14 | Catkowity czas pracy State nie - o/e o/e -/o °

(*1) Czgstotliwos¢ wytaczenia awaryjnego jest ietlana oddzielnie
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[Wybér monitorowanie/FM/AM/wy§cie impulsowg
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanie wreite z czujnikiem( tak, - nie)

Numer Wybor Podtrzymanie | Ustawienie . . .
adresowy Funkcja wyjscia | przy wyhczeniu wyijscia Regila}qa Regulacja Re:gglaqa V/f*
komunik. monitora awaryjnym pomiarowegq predkosci | momentu) potozenia| staly

0 FDOO Czestotliwos¢ pracy 0 *1 1 o/e o/e -/e °
1 FEO2 Czestotliwos¢ zadawania 1 tak 2 o/e - - °
2 FEO3 Prad wyjsciowy 2 tak 3 o/e o/e -/e °
3 FEO4 Napicie na szynach DC 3 tak 4 o/e o/e -/e °
4 FEO5 Napkcie wyjsciowe 4 tak 5 o/e o/e -/ °
5 FE15 Czstotliwos¢ zadawana po 5 tak 6 o/e o/e -/ °
6 FE16 Sprzzenie pedkosciowe 6 tak 7 -b -le -/e -
7 FE17 Sprzzenie pedkosciowe 7 tak 8 ) -le -le

8 FE18 Moment 8 tak 9 o/e o/e -/e °
9 FE19 Moment zadany 9 tak 10 - o/e - ®*2
10 FE56 Wewretrzny moment zadan 10 tak 11 - o/e -/e -
11 FE20 Sktadowa momentowa gtu 11 tak 12 o/e o/e -/® ® *2
12 FE21 Sktadowa magnegap 12 tak 13 o/e o/e -/ ® *2
13 FE22 Wartas¢ sprzzenia PID 13 tak 14 o/e - - °
14 FE23 Wspotczynnik przegienia 14 tak 15 o/e o/e -/e °
15 FE24 Wspotczynnik przegienia 15 tak 16 o/e o/e -/e °
16 FE25 Wspotczynnik przegienia 16 tak 17 o/e o/e -/ °
17 FE28 Wsp6tczynnik obgrenia 17 tak 18 o/e o/e -le o
18 FE29 Moc wejciowa 18 tak 19 o/e o/e -/e °
19 FE30 Moc wyjsciowa 19 tak 20 o/e o/e -/e °
20 FE31 Szczytowy pid wyjsciowy 20 tak 21 o/e o/e -/ °
21 FE32 Szczytowe nagiie na 21 tak 22 o/e o/e -/ °
22 FE33 Licznik obrotéw zamiast PG 22 tak 23 o/e o/o -/e °
23 FE34 Polazenie impulséw 23 tak 24 - - -/e -
24 FE35 Wejscie PR 24 nie 25 o/e o/e -/e °
25 FE36 Wejscie VI/II 25 nie 26 o/e o/e -/® °
26 FE37 Wejscie RX 26 nie 27 o/e o/e -/e °
27 FE38 | Wejscie RX2 27 nie 28 o/o o/e -/o °
28 FE39 Wyjscie FM 28 nie 29 o/e o/e -/e °
29 FE40 Wyjscie AM 29 nie 30 o/e o/e -/ °
30 FE57 Kalibracja wy4cia - tak 31 o/e o/e -/e °
a1 | FEO | Wyiicle analogowe do : nie oo | e | e |

(*1) Czestotliwos¢ w chwili wystapienia wyhczenia awaryjnego jest dyietlana w inny sposob. Szczegbty
patrz punkt 5.4 [Parametry zyzane z wyjciem FM]. Wskazania monitora patrz punkt 8.2 [ustenia

wartaosci parametréw wskazania monitora).

[Funkcje wejs¢ sterujacych (1/2)]

Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanie arehte z czujnikiem€ tak, - nie)

Dodatnie| Ujemne Funkcja Regula}q'a Regulacja REgylana VIt CMOD | F106=1
predkosci | momentu| potozenia
0 1 Przydzielenie funkc o/e o/e -/® ° - -
2 3 F: kierunek do przoc o/e o/e -/e ° ° -
4 5 R: kierunek do tyt o/e o/e -/® ° ° -
6 7 ST: zahczenit 0 o/e -le . *] -
8 9 RES: kasowan o/e o/e -le ° *D -
1C 11 S1: ustawienie prdkosci 1 o/e - - ° ° -
12 13 | S2: ustawienie pdkosci 2 o/e - - ° ° -
14 15 | S3: ustawienie pdkosci 3 o/e - - ° ° -
1€ 17 | S4: ustawienie pdkosci 4 o/e - - ° ° -
18 19 Petzani o/e - - ° ° °
2C 21 Stop bezpieczsstwe o/e o/e -/e ° *2 -
22 23 Wymuszone hamowanie [ o/e - - ° . °
24 25 Przehczanie AD 1/. o/e - - ° ° -
2€ 27 Przehczanie AD 3/ o/e - - ° ° -
28 29 Przehczanie silnika 1/ o/e - - ° ° -
3C 31 Przehczanie silnika 3/ o/e - - ° ° -
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Dodatnie| Ujemne Funkcja Regula,q_a Regulacjg Regglaqa \ii CMOD | F106=1
predkosci | momentu| potozenia
32 33 Przehczanie limitu momentu 1 0 o/e -le ° *3 -
34 35 Przehczanie limitu momentu 3 0 o/e -/e ° *3 -
36 37 Wytaczenie sterowania P o/e - - ° ° -
38 3¢ Cykl 1 o/e - - ° - -
40 41 Cykl 2 o/e - - ° - -
42 43 Cykl 3 o/e - - ° - -
44 45 Cykl 4 o/e - - ° - -
46 47 Kontynuacja cykl o/e - - ° - -
48 48 Przehczenie cykli o/e - - ° - -
50 51 Wymuszone petzanie do przc o/e - - ° ° °
52 53 Wymuszone petzanie do t o/e - - ° ° °
54 55 Bit 0 - = - - = -
56 57 Bit 1 - = - - = -
58 5¢ Bit 2 - = - - = -
60 61 Bit 3 - = - - = -
62 63 Bit 4 - = - - = -
64 65 Bit 5 - = - - = -
66 67 Bit 6 - - - = - -
68 69 Bit 7 - - - = - -
70 71 Obszar zarezerwowa - - - - - -
72 73 Obszar zarezerwowa - - - - - -
74 75 Obszar zarezerwowa - - - - - -
76 77 Obszar zarezerwowa - - - - - -
78 7S Obszar zarezerwowa - - - - - -
80 81 Obszar zarezerwowa - - - - - -
82 83 Obszar zarezerwowa - - - - - -
84 85 Obszar zarezerwowny - - - - - -
86 87 Zapis danych binarny: o/e o/e - ° - -
88 89 Motopotencjometr * o/e - - ° - -
90 91 Motopotencjometr * oo - - ° - -
92 93 Motopotencjometr * o/e - - ° - -
94 95 START z podtrzymanie o/e o/e -/e ° ° -
96 97 STOP z podtrzymanie o/e o/e -/e ° ° -
98 98 Wyb6r do przou/do tyt o/e o/e -/e ° ° -
10C 101 | Rozkaz start/stc o/e o/e -/e ° ° -
10z 103 | Przehczanie silnika na sé o/e - - ° - -
104 105 | Przehczanie priorytetu estotliwosci o/e - - ° - -
10¢€ 107 | Priorytet wegcia VI/II o/e - - ° - -
10¢ 10¢€ | Priorytet strowania z wej¢ sterugcyct o/e o/e -/e ° - -
11C 111 | Edytowanie parametréw degne o/e o/e -/e ° - -
112 11Z | Przehczanie sterowania (moment, ppémie’ o/e o/e -/e - *3 -
114 115 | Kasowanie licznika odchyiki pdkosci - - -/e - . -
11€ 117 | Limit LS sterowania pot¢eniem przy pracy d - - -le - - -
11€ 11¢ | Limit LS sterowania polzeniem przy pracy do ty - - -le - - -
12C 121 | Doskpnas¢ duzych predk. przy matyct oo - - ° - -
122 12Z | Obszar zarezerwowa - - - ° - =
124 125 | Osiczedndsciowe wzbudzen o/e o/e -le ° ° -
12¢€ 127 | Sekwencja sprawdz. zabe~ zahczenie hamulc o/e - - ° ° -
12¢ 12¢ | Sekwencja sprawdz. zabe~ zwolnienie hamulc oo - - ° ° -
13C 131 | Sekwencja sprawdz. zabe~ potwierdz. hamulc oo - - ° ° -
132 13% | Sekwencja sprawdz. zabe— sprawdzenit oo - - ° ° -
134 13t | Obszar zarezerwowa - - - - - -

*1 Zawsze wane
*2 Niezalezne odCii0d, wszystkie poleceniaysvazne

*3 Zalezne od
*4 Czas przyspieszania/zwalniania zgled F500 lub F501

[ ]

]y
N RN

: Obszar zarezerwowany. Nie ustawiaj tych paraimetr
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[Funkcje wyg¢ sterupcych (1/2)]
Sterowanie wektorowe bez czujnika / sterowanie aehte z czujnikiem4€ tak, - nie)

Regulacja

Regulacja

Regulacja

Dodatnie | Ujemne Funkcja predkosci | momentu | polazenia VIf
0 1 LL o/e o/e -le °
2 3 UL o/e o/e -le °
4 5 LOW o/e o/e -le °
6 7 RCH (przyspieszanie/zwalnianie zaikaone) o/e - - °
8 9 RCH (osigniecie progu pedkosci) o/e o/e -/® °
10 11 Awaria FL (wszystkie o/e o/e -/® °
12 13 Awaria FL (oprcz EF, OCL o/e o/e -le °
14 15 OC prealarn o/e o/e -le °
16 17 OL1 pre-alarn oo o/e -/® °
18 19 OL2 pre-alarmr o/e o/e -le °
20 21 OH pre-alarn oo o/e -/® °
22 23 OP prealar oo o/e -/® °
24 25 Alarm MOFF o/e o/e -le °
26 27 Alarm podpadowy o/e o/e -/e °
28 29 Alarm od przekroczenia momel o/e o/e -/e °
30 31 OLr pre-alarn o/e o/e -/e °
32 33 Podczas stopu bezpieéstwe o/e o/e -/e °
34 35 Podczas SF o/e o/e -/e °
36 37 Wyjscie przedczane przy pracy cykliczr o/e - - °
38 39 Limit uchybu PIC o/e - - °
40 41 Start/sto| o/e o/e -/e °
42 43 Powana awaria (OCA, OCL, EF, brak fazy it o/e o/e -/e °
44 45 Drobna awaria (OL, OC1, OC2, OC3, ( o/e o/e -/e °
46 47 Przehczenie sié/falownik o/e - - °
48 49 Przehczenie falownik/sié o/e - - °
50 51 Zakczenie/wyhczenie wentylatol o/e o/e -/e °
52 53 Petzani o/e - - °
54 55 Sterowania z wé§ sterupcyct o/e o/e -le °
56 57 Przekroczenie czasu pr: oo o/e -/e °
58 59 Zle dzialanie transmis o/e o/e -lo °
60 61 Sterowanie d przodu/do tyh o/e o/e -le °
62 63 Gotowai¢ do pracy (wdcznie z ST, RUN oo o/ -/® °
64 65 Gotowai¢ do prac o/e o/ -/® 3
66 67 Alarm POFF (niskie zasilanit o/e o/e -le °
68 69 Sekwencja sprawdz. zabe— zwolnienie hamulc o/e - - 3
70 71 Stetus alarm oo o/e -le .
72 73 Limit predkosci do przodu (sterowanie momer - o/e -/e -
74 75 Limit predkosci do tytu (sterowanie momen - o/e -/e -
76 77 Potwierdzenie sprawioi falownike o/e o/e -/e °
78 79 Zte dziatanie transmisji (przyczyna wnetrzna o/e o/e -/e °
80 81 Wyjscie 1 kodu bjdu (€-bitowe wygcie bkdu) o/e o/e -/e °
82 83 Wyjscie 2 kodu bjdu (€-bitowe wygcie bkdu) o/e o/e -/e °
84 85 Wyjscie 3 kodu bjdu (€-bitowe wygcie bkdu) o/e o/e -/e °
86 87 Wyjscie 4 kodu bjdu (€-bitowe wygcie bkdu) o/e o/e -/e °
38 89 Wyjscie 5 kodu bjdu (€-bitowe wygcie bkdu) o/e o/e -/e °
90 91 Wyjscie 6 kodu bjdu (€-bitowe wygcie bkdu) o/e o/e -/e °
92 93 Wyjscie wybranych danych 1(wyj transmis-bitowej) o/e o/e -/e °
94 95 Wyjscie wybranych danych 2(wyj transmisibitowej) o/e o/e -/e °
96 97 Wyjscie wybranych danych 3(wyj transmis-bitowej) o/e o/e -/e °
98 99 Wyjscie wybranych danych 4(wyj transmis-bitowej) o/e o/e -le .

10C 101 Wyjscie wybranych danych 5(wyj tranisji 7-bitowej) o/e o/e -/e .
10z 103 Wyjscie wybranych danych 6(wyj transmis-bitowej) o/e o/e -/e .
104 10% Wyjscie wybranych danych 7(wyj transmis-bitowej) o/e o/e -lo .
10€ 107 Sygnat detekcji matego ohgienie o/e -/- -/- .
10¢ 10¢ Sygnat etekcji diego obcizenie o/e -/- -/- .
11C 111 Dodatni limit moment o/e o/e -lo .
112 118 Ujemny limit moment o/e o/e -lo °
114 11F Dziatanie ograniczenia giu rozruchoweg o/e o/e -lo .
11€ 117 Over trave -I- -/- -le -
11€ 11¢ Koniec pozycjonownia -I- -/- -lo -
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Standardowe nastawy fabryczne falownikow wg mog#&lR)

Model Czas Reczne Napiccie | Tryb Rezystancjal Moc Czestotliwosé | Zwioka Regulacja| Regulacja
falownika |przysp/ zwigksz. |dla dynam |opornika opornika  |nosna PWM | przy auto- auto-

zwalniania |[mom. czgstotl. | hamow |hamupcego | hamujcego |F3nn przehcz. | restartu restartu

RCC/MEC ub bazowej F304 F308 F308 na ) F3ie F3i3
FSOD/FSD! Fie ] falownik
(] (]

FaFs | P8 it F35

FSiM/FSIS By Fi";"'ﬁ
VFP7- ] 30 2008 g 75 088 20 3 100 100
2185P
VFP7- 3080 3o 2oo0 g 33 5 ] 37 100 100
2220P
VFP7- 3080 BT 2008 g 33 120 20 el 150 100
2300P
VFP7- 300 3o 2000 0 20 200 0 87 100 100
2370P
VFP7- 350 30 2000 g 20 200 0 187 100 100
2450P
VFP7- 3080 3o 2o00 g 20 200 22 87 100 100
2550P
VFP7- 50D 20 2oo0 g i1 34 22 231 120 120
2750P
VFP7- 500 20 2000 g i1 3y 22 231 120 120
2900P
VFP7- 500 20 2008 g i1 3y 22 23 120 120
2110KP
VFP7- 300 3o 4oo.o g 300 083 ] 37 100 100
4185P
VFP7- 3080 BT yono g 5.0 75 20 el 150 100
4220P
VEP7- 300 3z yono g 33 120 20 37 100 100
4300P
VFP7- 350 30 S g 33 120 0 87 100 100
4370P
VFP7- 300 3o 4oo.o g 85 200 85 87 100 100
4450P
VFP7- 3080 3z yono g 0 200 0 87 150 100
4550P
VEP7- 500 3z Yoo g I 200 22 231 4o o
4750P
VFP7- 500 20 S g 0 200 22 23 100 100
4900P
VFP7- 500 20 yono g X N0 22 287 ] 1o
4110KP
VFP7- 500 20 Yoo 0 X 740 22 28 120 120
4132KP
VFP7- 500 5 S g X 40 22 337 100 100
4160KP
VFP7- 500 5 400 g 9 870 22 337 050 050
4200KP
VFP7- 500 5 yono g 9 870 22 EEN 0so 050
4220KP
VFP7- 500 ] yono g 4 MO 22 337 M0 050
4280KP
VFP7- 500 ] S g I oy 22 337 140 054
4315KP
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Model Tryb Wzmocn. | Wzmocn. Wzmocn. Stata Stah Stata Stah silnika | Znamionowa

falownika | auto- cztonu czionu cztonu catk. | silnika 1 silnika 2 silnika 3 | 5 (indukc. moc silnika
restartu | catkupcego| proporc. ptli | petli (rezystancja (rezystancjg (indukc. | rozproszona Fui2
FI regulatora | predkaosciowej | predkasciowej | pierwotna) | wtdrna) magneso.) [=7] (uwaga 1)

pradufF3i5 | F36 Fan FHoe F403 FHOY

VFP7- g 3854 525 325 5652 3920 no oM 850

2185P

VFP7- g 3850 525 325 Y428 3580 55 105 2250

2220P

VFP7- g 3850 525 325 qo4 3050 1 079 3000

2300P

VFP7- 3 3850 525 325 2438 3nen 85 0EE EXT]

2370P

VFP7- 3 3854 525 325 828 2258 78 05t 4500

2450P

VFP7- 3 3850 525 325 322 =] 54 038 5550

2550P

VFP7- 3 280 50 250 035 220 52 036 1500

2750P

VFP7- 3 2700 54 250 748 830 Yg 029 8000

2900P

VFP7- 3 2700 50 250 508 800 37 025 o0

2110KP

VFP7- g 3850 525 325 2215 559 04 435 853

4185P

VFP7- 4 3850 525 325 63 M0 B2t 42o 2208

4220P

VEP7- 0 3850 525 325 1353 224 ey 36 3000

4300P

VFP7- 3 3854 525 325 9752 2007 338 285 3100

4370P

VFP7- 3 3850 525 325 7326 950 33 203 4550

4450P

VFP7- 3 3850 525 325 5278 4350 244 52 5500

4550P

VEP7- 3 2700 54 250 we3 4850 241 43 7500

4750P

VFP7- 3 2700 50 250 298 3130 94 18 8500

4900P

VFP7- 3 280 50 250 oM 3220 43 o2 400

4110KP

VFP7- 3 280 50 250 2He 2280 ] 083 320

4132KP

VFP7- 3 2700 54 250 943 780 BS 053 600

4160KP

VFP7- 3 2700 54 250 598 880 72 0us 2008

4200KP

VFP7- 3 280 50 250 593 880 12 0Ms 2200

4220KP

VFP7- 3 280 50 250 483 430 58 034 2800

4280KP

VFP7- 3 2700 50 250 255 180 4o 0t 354

4315KP
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11. Specyfikacjpighell " =~

11.1 Standardowe specyfikacie modeli

1) Standardowe specyfikacje wg modeli

Pozycja Opis
Klasa napiciowa 200 V
Moc silnika (kW) 18.5 | 22 [ 30 | 37 | 45 ] 55
Model VFP7-
° Typ 2185P 2220P 2300P 2370P 2450P 2550P!
g Moc wyjsciowa (kVA) (*1) 28 34 46 55 69 84
£ [ Prad wyjsciowy (A) 73 88 120 144 180 220
2 ‘E | Napiecie wyjsciowe Trojfazowe 200-230V (maksymalne ngie wyjsciowe odpowiada wégiowemu nagiciu zasilania)
8 g Znam_ionoyvy pad 120% przez 1 mingt 180% przez 0.5 sekundy
przecjzenia
o o | Obwdd hamowania Whbudowany obwaéd Opcjonalny
S 5 [ dynamicznego dynamicznego hamowania
g % Opornik hamuicy Zewretrzny opornik hamujcy/modut hamujcy jest dosipny opcjonalnie
EX Patrz rozdziat 6.13.4
G O
ITo
Napiecie, | Obwod gtéwny Trojfazowe 200-220 V, 50 Hz
2 | czstotli Trojfazowe 200-230 V, 60 Hz
< wosé Obwaod Opcjonalnie Jednofazowe 200-220V, 50Hz,
@ sterowania (*2) Jednofazowe 200-230V, 60Hz
N Dopuszczalne odchytki Nagiie: +10%/-15% (*5), Cgstotliwosé +/-5%

Struktury zabezpieche

Zamknita (JEM1030) P20 (*3) | Otwarty (JEMAL030) IP0O (*4)

System chtodzenia

Wymuszone

Kolor obudowy Munsell 5Y-8/0.5
Filtr EMI Opcja zewnrtrznego zainstalowania
Pozycja Opis
Klasa napiciowa 400 V
Moc silnika (kW) 185 | 22 ] 30 | 37 | 45 ] 55 | 75 | 90
Model VFP7-
o | TYP 4185P 4220P 4300P 4370R 4450pP 4550P 4750P 49p0P
g Moc wyjsciowa (kVA) (*1) 28 34 46 55 69 84 110 143
§ | Prad wyjsciowy (A) 37 44 60 72 90 110 144 180
@ ‘E | Napigcie wyjsciowe Troéjfazowe 380-460V (maksymalne nggie wyjsciowe odpowiada wégiowemu napiciu zasilania)
8 g Znam_ionoyvy pad 120% przez 2 minuty, 180% przez 0.5 sekundy (*6
przecizenia
@ o | Obwoéd hamowania Whbudowany obwéd Opcjonalny
& N | dynamicznego dynamicznego
% % hamowania
% % Opornik hamuicy Zewrgtrzny opornik hamujcy/modut hamujcy jest dosipny opcjonalnie
To Patrz rozdziat 6.13.4
Napiecie, | Obwod gtéwny Trojfazowe 380-460 V\, Trojfazowe 380-440 V, 50 Hz
2 | czstotli 50/60 Hz Trojfazowe 380-460 V, 60 Hz
< wosé Obwaod Opcjonalne Jednofazowe 380-440V, 50Hz,
@ sterowania (*2) Jednofazowe 380-460V, 60Hz
N Dopuszczalne odchytki Nagiie: +10%/-15% (*5), Cgstotliwasé +/-5%
Struktury zabezpiecte Zamknkita (JEM1030) | Otwarty (JEMA1030) IPOO (*4)
IP20 (*3)

System chiodzenia

Wymuszone

Kolor obudowy

Munsell 5Y-8/0.5

Filtr EMI

Opcja zewrtrznego zainstalowania

Uwagi: (*1) Znamionowa moc wygiowa oznacza war§dé wyznaczon przy zal@eniu,ze napgcie wyjsciowe

dla klasy 200V wtnosi 220V, alla klasy 400V wynosi 440V.

(*2) Modele o mocy 22kW lub mniej nie posiaslapciskowzrédta napicia zasilania (RO, S0).

Doskpny dla tych modeli jest opcjonalny zasilacz obwsthrowania.

(*3) Istnieja trzy otwory montaowe: dla przewodéw wggiowych obwodu gtéwnego, dla przewodoéw
wyjsciowych obwodu gtéwnego i dla przewodow steeyich. Po zakaczeniu okablowania natg

starannie zabezpieazptwory montaowe.
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(*4) Modele o mocy 30kW i vekszej posiadajpokrywe na otwory montzowe, ktéra ma dig
szczelir stuzaca do przecigniecia zewrtrznych przewoddéw dérodka falownika. Jeeli ostona
jest zainstalowana zewtnznie wyj opcjonalnej pokrywy na otwory mor#awe.

(*5) Dopuszczalna odchytka napia +/- 10% podczas pracyagiej (100% obcizenia).

(*6) 120% przez 1 mingt 150% przez 0,3 sekundy

Pozycja Opis
Klasa napiciowa 200 V
Moc silnika (kW) 75 90 110
Model VFP7-

o |L1YP 2750P 2900P 2110KP

g Moc wyjsciowa (kVA) (*1) 110 133 160

S | Prad wyjsciowy (A) 288 350 420
o ‘E | Napkcie wyjsciowe Tréjfazowe 200-230V (maksymalne rggigé wyjsciowe odpowiada wégiowemu napiciu zasilania)
g % Znamionowy pad 120% przez 1 mingf 150% przez 0.3 sekundy

przecihzenia

Obwadd hamowania
dynamicznego

Whbudowany obwéd dynamicznego hamowania jest opbje@ndostepny

Opornik hamuicy

Hamowanie
elektryczne

Zewretrzny opornik hamujcy jest dosipny opcjonalnie

Trojfazowe 200-230 V, 50/60 Hz

Jednofazowe 200-230V, 50/60Hz

Napiccie, Obwaod
o N .
= czestotliwos¢ | gldwny
o Obwéd
é sterowania

Dopuszczalne odchytki

Nagiie: +10%/-15% (*3), Cgstotliwesé +/-5%

Struktury zabezpiecze

Otwarty (JEM1030) IP0O (*2)

System chiodzenia

Wymuszone

Kolor obudowy Munsell 5Y-8/0.5

Filtr EMI Opcja zewnrtrznego zainstalowania

Pozycja Opis

Klasa napjciowa 400 V

Moc silnika (kW) 110 | 132 | 160 | 200 | 220 | 280 | 315
Model VFP7-
Typ 4110KP 4132KP 4160KP 4200KP| 4220KH 4280KP 435K
Moc wyjsciowa (KVA) (*1) 160 194 236 300 320 412 470
Prad wyjsciowy (A) 210 255 310 377 420 540 590

Napiccie wyjsciowe

Trojfazowe 380-460V (maksymalne ngye wyjsciowe odpowiada wégiowemu napiciu zasilania)

Znamionowy pad
przecihzenia

zZnamionowe

Dane

120% przez 2 minuty, 150% przez 0.3 sekundy

Obwéd hamowania

Whbudowany obwéd dynamicznego hamowania jest opljendostepny

Dopuszczalne odchytki

'% % dynamicznego

% % Opornik hamuicy Zewrgtrzny opornik hamuijcy jest dosipny opcjonalnie
EX

T O

ITo

o Napkcie, | Obwdd gtéwny Tréjfazowe 380-460 V, 50/60 Hz

T |cxzstotli | Obwod Jednofazowe 380-460V, 50/60Hz

T@ WO0S¢ sterowania

N

Naggie: +10%/-15% (*3), Cgstotliwosé +/-5%

Struktury zabezpieche

Otwarty (JEM1030) IP00 (*2)

System chiodzenia

Wymuszone

Kolor obudowy

Munsell 5Y-8/0.5

Filtr EMI

Opcja zewntrznego zainstalowania

Uwagi: (*1) Znamionowa moc wygiowa oznacza warfé wyznaczon przy zataeniu,ze napecie wyjsciowe
dla klasy 200V wtnosi 220V, %alla klasy 400V wynosi 440V.

(*2) Modele o mocy 30kW i vekszej posiadajpokrywe na otwory montzowe, ktéra ma diy
szczelir stuzaca do przecigniecia zewrtrznych przewodéw dérodka falownika. Jeeli ostona
jest zainstalowana zewtnznie wyj opcjonalnej pokrywy na otwory moriawe.

(*3) Dopuszczalna odchyika napia +/- 10% podczas pracyagiej (100% obcizenia).
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2) Poréwnanie specyfikacji (tylko znice)

Pozycja

VFP7-2185P~2550P
VFEP7-4185P~4750P

VFP7-2750P~2110KP
VFP7-4900P~4315KP

Znamionowy pad przecizenia

120% przez 1 minut
180% przez 0,5 sekundy

120% przez 1 mingt
150% przez 0,3 sekundy

Czestotliwos¢ nasna PWM

Ustawienie fabryczne:12kHz
Klasa 200V 37, 45kW: 8kHz
55kW: 2,2kHz
Klasa 400V 37-55kW: 8kHz
75kW: 2,2kHz
Regulowana w zakresie 0,5-15kHg
Modele 2550P, 4750P: regulowana
w zakresie 0,5-8kHz

Ustawienie dom§ine 2,2kHz
Regulowane w zakresie 0,5-15kH

Czas przyspieszania/zwalniania

(ustawienie fabryczne)

30 sekund
4750P: 60 sekund

60 sekund

Pozycja

Opis

Specyfikacja sterowania

Metoda sterowania

Sterowanie PWM

Regulacja nagcia

Sprzzenie napiciowe obwodu gtéwnego (regulacja automatyczna,epggtalony” i ,wylaczone

wyjsciowego sterowanie” g dostpne

Zakres cestotliwosci 0.01 do 400Hz, ustawione do#fiyie na 0.01 do 800 Hz, maks. regulacjastatliwosci od 30 do
wyjsciowej 400 Hz

Rozdzielczé¢ zadawania 0.01 Hz: panel operacyjny (gtotl. bazowa 60 Hz), 0.015 Hz: Weie analogowe (estotl. bazowa
czestotliwosci 60 Hz, 12/16 bitéw/0-10 Vdc)

Doktadndi¢ czestotliwosci

+/-0.2% maksymalnej gstotliwosci wyjsciowej (25+/-10C): wejcie analogowe; +/-0.01% (25+/
10°C): wekcie cyfrowe)

Charakterystyka
napkcie/czstotliwosé

State V/f, zmienny moment, automatyczne giszanie momentu, sterowanie wektorowe i
automatyczny tryb oszedzania energii, regulacja gtotliwosci bazowej 1, 2, 3 ,4 , (25 do 400
Hz), 5-cio punktowa charakterystyka V/f, regulazyjgickszania momentu (0 do 30%), regulacja
czestotliwosci rozruchu (0 do 10Hz), regulacjaestotliwosci wytaczenia (0 do 30Hz)

Sygnat zadawania

Potencjometr 3R (mazliwy réwniez potencjometr 1 do 1XX), 0 do 10 Vdc (impedancja

czgstotliwosci wejsciowa Zin: 33 ), 0 do +/- 10Vdc (Zin: 67 R), 4 do 20 mAdc (Zin: 50Q)
Wejscie zadawania 2 zrédta zadawania egtotliwosci mogy by¢ wybrane spéréd siedmiu rodzajéw wliczag wegcia
czestotliwosci analogowe (RR, VI, ll, RX, RX2) impulsowe i binafBED (*RX2 i binarne/BCD — opcjonalnie)

Przeskok czstotliwosci

Moze by ustawiany w trzech miejscach gstotliwos¢ przeskoku i ustawienie pasma

Gorne/dolne ograniczenie
czestotliwosci

Gorne ograniczenie egtotliwosci: 0 do czstotliwosci maksymalnej; dolne ograniczenie
czestotliwoici; 0 do gérnego ograniczeniagsrotliwosci

Wybor czstotliwosci nasnej
PWM

Regulowana w zakresie 0.5 do 15kHz (0 do 5=8kHzawbdeli klasy 200V i mocy 55kW oraz
modeli klasy 400V i mocy 75kW)

Regulacja PID

Wspotczynnik wzmocnienia, czas caloa, wzmocnienie ,przeciwoscylacyjne”, reguladjaf
op&nienia

Sterowanie momentem

Zadawaniedur sterujcego :DC 0 do +/-10V
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Pozycja |

Opis

Czas przyspieszania/zwalnian

ia 0.01 do 6000 selanad, przyspieszania/zwalniania ustawianysjbczterech automatycznych
funkcji przyspieszania/zwalniania, charakterysiykyspieszania/zwalniania 1 i 2

Wymuszone hamowanie DC

&totliwos¢ rozpoczcia hamowania regulowana (0 do 120 Hz), regulagjdyphamowania: (0
do 100%), regulacja czasu hamowania (0 do 10 s@kfurikcja hamowania awaryjnego, funkcja
kontroli unieruchomienia wirnika pdem statym

Praca naprzéd/wstecz (Uwaga
1)

Praca naprzéd: F-CC zwarte, Praca wstecz R-CC ewardca wstecz gdy F-CC i R-CC zwarte
jednoczénie,, hamowanie wybiegiem gdy ST-CC rozwarte, stopryjny z panelu operacyjnego
lub zaciskéw sterggych

Praca z trybie petzania
(Uwaga 1)

Praca w trybie petzania z panelu operacyjnegalime zadawanie i ustawianie watd parametru
z zaciskéw wejciowych

Praca z predefiniowan
predkoscia (Uwaga 1)

Czestotliwos¢ zadana + 15 predefiniowanychegkosci zaleznie od kombinacii
zwartych/rozwartych wé¢ S1, S2, S3, S4 i CC. Czas przyspieszania/zwahmjagiraniczenie
momentu i V/f regulowane

Ponowne uruchamianie

Po uaktywnieniu funkcji ochsah i sprawdzeniu obwodu gtéwnego rozpoczyrgpsnowne
uruchamianie. Mgiwe maksymalnie 10 krotne ponowne uruchamianias@wtoki regulowany (Q
do 10 sekund)

Kasowanie wyzwalane zwarciem styku zvweigon(lub rozwarciem rozwiernego), kasowanie z
panelu operacyjnego lub poprzezg#enie zasilania po tymczasowym wgzeniu zasilania.

h

Ustawienia pamgitania statusu wytzenia awaryjnego i kasowania z paoniprzyczyn wyhczenia
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-% Migkki utyk Automatyczna redukcja olagenia podczas przegienia (ustawienie dondine OFF)
g Wentylator chtodzcy ON/OFF | Wentylator jest automatycznie zatrzymywaiedy chtodzenie nie jest konieczne w celu
“5 wydtuzenia jego czasgycia
@ | Przehczanie panel operacyjny| Umozliwia wydanie zezwolenia na wykonywanie tylko pewhyfunkcji z panelu operacyjnego
0 | ON/OFF takich jak np. tylko reset lub tylko monitorowaritie. Mozna rownie zakazé wszystkich operaciji
z panelu operacyjnego. Funkcja kasowania wymagagpecjalnej operacji w celu jej uruchomie
jest maliwa
Podtrzymywanie zasilania Praca jest kontynuowana nawet po chwilowym zanipkicia zasilagcego przy wykorzystaniu
energi odzyskan energii odzyskanej z silnika. (Ustawienie fabrycoer)
Auto-restart Silnik mge by¢ uruchomiony ponownie z sam, predkoscia i w tym samym kierunku, w ktérym
poruszat si przed zatrzymaniem (Ustawienie fabryczne OFF)
Praca wg zadanego cyklu 32 cykle $wu grupach (8 cykli w kadej z grup) mog by¢ uruchomione zafaie od 15
czestotliwosci pracy. Maliwych jest do 32 cykli pracy, sterowanych z zaéiskwefciowych.
Mozliwe powtarzanie cykli pracy
Przehczanie falownik/sié Zasilanie silnika przgtzalne z sieci na falownik i odwrotnie
Praca z bardzo du predkoscia | Funkcja ta umgiwia monitorowanie obeizenia silnika Pgdkos¢ obrotéw jest zwikszana aby
przy niewielkim obcizeniu poprawt sprawn@é podczas, gdy obgienie silnika jest niewielkie.
Funkcja pélizgu Funkcja ta chroni przed przerzuceniem calelgtiazenia na jeden falownik w sytuacji, gdy kilka
falownikéw jest wykorzystywanych do sterowania jgonobcazeniem
Funkcja dostrajania Wartcs¢ zadana agstotliwosci jest regulowana sygnatami z zesnznego urgdzenia steracego.
czestotliwosci
Funkcje ochronne Ochrona przed utykiem, ograniezpadu, ochrona nadpdowa i nadnagiciowa, zwarcie po
© stronie obcizenia, zwarcie do ziemi po stronie afg@nia (*6), chwilowy zanik zasilania (15ms lub
c diuzej), podtrzymywanie zasilania odzyskiviagnergi, elektroniczne zabezpieczenie przed
N przecizeniem, zbyt diy prad twornika podczas rozruchu, zbytagprad po stronie obaizenia
.g podczas rozruchu, przggenie rezystora hamigego, przegrzanie, stop awaryjny
N Elektroniczna charakterystykal Przehczanie silnik standardowy/statomomentowy silnik Végulacja poziomu zabezpieczenia
g | termiczna przed utykiem silnika
N Kasowanie
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Pozycja

Opis

Funkcje wywietlacza

4-cyfrowy,
7-segmentowy
LED

Komunikat
ostrzegawczy

Zapobieganie utykowi podczas pracy, , przamiie, zbyt mata warké napkcia zasilania
(opcjonalnie), zbyt mate nagiie DC, bkd ustawienia, ponowne uruchamianie w trakcie
wykonywania, gérne/dolne ograniczenie

Przyczyna
biedu

Zbyt dwy prad, zbyt due napgcie, przegrzanie, zwarcie po stronie adenia, zwarcie do ziemi
po stronie obaizenia, przecizenie falownika, zbyt dity prad podczas rozruchu, zbyt duprad po
stronie obcizenia podczas rozruchuabtpameci EEPROM, bdd paméci RAM, biad transmisji,
(przechzenie opornika hamagego), (stop awaryjny), (zbyt mate nege), (pad o matym
nakzeniu), (zbyt day moment), (przeaizenie silnika), (przerwanie fazy na wgiju). Pozycje w
nawiasachgdo wyboru)

Funkcja
monitorowanial

Czstotliwos¢ pracy, czstotliwos¢ zadana, kierunek obrotéw (naprzéd/wsteczid pryjsciowy,
napkcie DC, napjcie wyjsciowe, czstotliwos¢ po kompensacji, informacja o statusie &8yyjs¢,
wersja CPU, wersja EEPROM, historia wgzer awaryjnych, catkowity czas pracy, sgrenie
predkosciowe, moment, moment zadany, skladowa momentowgupsktadowa magnesigg,
wartos¢ sprazzenia PID, wspétczynnik przegienia silnika, wspotczynnik przegienia falownika,
wspotczynnik przeaizenia opornika hamagego, wspétczynnik obgienia opornika hamagego,
zasilanie, pgd wyjsciowy, szczytowy prd wyjsciowy, szczytowe napcie DC, licznik obrotéw
zamiast PG, pot@nie impulsow, wéfie RR, wejcie VI/II, wejscie RX, wejcie RX2, wyjcie
AM, wyjscie FM, kalibracja wyjcia pomiarowego, wersja pagi, wersja EEPROM plyty
gtébwnej, zainstalowane moduly opcjonalne, ostatistawienia standardowe, ostatnie nastawy
automatyczne (AU2), rodzaj logiki. (+/-)

Wyswietlane
jednostki

Mozna wyswietla¢

Funkcja edyciji

Parametry z6e od tych ustawionych doslgie s automatycznie przywracane tak ewi
parametry zmienione mady¢ tatwo wykryte

Inicjalizacja Parametry ustawione przezytkownika mog by¢ zapamétane. Nasfpnie mana przywroct
ustawie wartas¢ wszystkich zmienionych parametréw do ddinggo zestawu parametroviytkownika
uzytkownika

LED Wskazanie Wskazuje, czy kondensatory obwodu gtéwnegoaadowane.
tadowania

Przehczanie logiki wejc/wyjs¢

Przehczanie rodzaju styku (zwierny/rozwierny) poprzepadiedni wybor funkcji z menu
programowania funkc;ji I/0. (*1), (*2) (Ustawieni@ohyslne styk zwierny).

Przeh

czanie logiki

Przefczany rodzaj wspélnego zacisku dla §¢ejterujcych (CC lub P24).

Sygnaly wyjciowe

Sygnat detekgji

kidu

250Vac- 2A-coa¢=1, 250Vac-1A-cop=0.4, 30Vdc-1A

okreslonej prdk

Wyjscie sygnatu niskiej
predkosci/osiagniecia

oici (*2)

Wyjscie typu otwarty kolektor (24 Vdc, max. 50 mA, intgagcja wyjciowa: 332)

Wyjscie osagniecia
gérnego/dolnego limitu
czestotliwosci (*2)

Wyjscie typu otwarty kolektor (24 Vdc, max. 50 mA, ingagcja wyjciowa: 332)

Wyjscie pomiarowe

czestotliwosci/pradu (*3)

Wyjscie analogowe: amperomierz 1mAdc, lub woltomieB/ec-1mA

Wyijscie ciagu impulséw

Wyjcie typu otwarty kolektor (24 Vdc, max. 50 mA)

Funkcje komunikacyjne

Standardowy modut RS485c modularne 8P, opcjonalny modut do komunikagjigcej niz
jednym uradzeniem)
Opcjonalny modut RS232C, TOSLINE-F10M, TOSLINE-SP@&viceNet i ProfiBus

Warunki

pracy

Otoczenie pracy

W pomieszczeniu, wysakd000m n.p.m. lub mniej, nie wystawina bezpérednie dziatanie
promieni stonecznych lub korozyjnych albo wybuchatvgazéw i oparéw.

Temperatura otoczenia

-10 do +50°C

Temperatura przechowywanig

-25 do +65°C

Wilgotnos¢ wzgledna

20 do 93 % (skraplanie siody niedopuszczalne)

Wibracje

5.9 m/5(0.6 G) lub mniej (10 do 55 Hz) (wg JIS C0911)

Uwagi: (*1): 16 wef¢ (8 z nich jest opcjonalnych) jest programowalnyBta kazdego z nich sygnat nie by
wybrany spéréd 136 maliwosci.

(*2):
(*3):
(*4):

(*5):

(*6):

Dla kazdego wyjcia programowalnego ON/OFF rodzaj sygnatudeigwego mae by wybrany
spasréd 116 maliwosci.

Dla kazdego programowalnego wégja analogowego, rodzaj sygnatu rady¢ wybrany spérod
31 mazliwosci

Kiedy pokrywa jest zdjta, modut musi by umieszczony na panelu w celu zapabiga
wystawianiu na dziatanie czynnikéw zegtrznych.. Dla modeli 30kW lub wkszych modut mze
by¢ uzywany w zakresie temperatur 0 do +%D

Modele o mocy 30kW lub wkszej mag niezakryte otwory montawe do podiczenia
przewoddw i nie majwystarczajico duwo miejsca wsrodku do podiczenia zewetrznych
przewodow. Instalag falownik na zewstrz zastosuj opcjonalne pokrywy otworow mamaych.
Zabezpiecza falownik przed przeggéniem pgdowym spowodowanym zwarciem do ziemi po
stronie wygcia.
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11.2 Wymiary zewretrzne i masa

Wymiary zewrtrzne i masa

Klasa Zastosowany|  Model Wymiary [mm] Rysunek | Przyblizona
napieciowa model falownika W H D Wi H1 waga (kg)
200V 18.5 VEP7-2185F A 16
52 VEP7-2220H 245 390 207 225 370 6
30 VFP7-2300H 300 555 1997 200 537 B 23
37 VFP7-2370H C 44
45 VFP7-2450H 370 630 290 317.5 609 46
55 VFP7-2550H 46
75 VFP7-2750H 480 680 330 426 652 D 72
90 VFP7-2900HR 660 950 370 508 920 E 148
110 VEP7-2110KP 148
400V 18.5 VFP7-4185R 16
52 VEP7-4220H 245 390 207 225 370 A 16
30 VFP7-4300HR 24
37 VEP7-4370H 300 555 197 200 537 B 2
45 VFP7-4450H 48
55 VFP7-4550H 48
75 VEP7-4750H 370 630 290 3175 609 C 19
90 VFP7-4900HR 49
110 VFP7-4110KP 75
132 VFP74132KH 480 680 330 426 652 D 77
160 VFEP7-4160KP 77
200 VFEP7-4200KP 166
220 VFP7-4220KP 166
280 VFEP7-4280KP 660 950 370 598 920 E 168
315 VFP7-4315KP 168
Wyalad zewretrzny
2-ghole
)
1 T W 110
W1 hoing e
= :I £ —
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E
Elz -
5 — |£
2 2 =RE
: is| [z
k| Elx
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. . [T LN - - r E
2-RE||, . L ) I
””“""“5! dmersie) draft diraction
W
& T + J—*
2-¢Thole
i |
]
Uwaga: Modele VFP7-2185P, -2220P,
-4185P, 4220P maj
wentylator chtodgcy w gornej
CZeSCi Rysunek B
Rysunek A
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Wymiary zewnetrzne, gdy falownik jest zamontowany tak,;ze radiator znajduje sie na zewntrz

W ponizszej tabeli podano wymiary zewtrene falownika, gdy jest on zamontowany takjego radiator
znajduje sina zewatrz szafy sterowniczej. deli jakis wymiar nie znajduje siw tabeli, patrz wymiary dla
normalnej instalacji (rysunki C, D, E). Masa faldianjest identyczna jak podczas normalnej instalacj

Klasa Silnik Model falownika Wymiary[mm] Wymiary otworu pod falownik [mm]
napieciowa | [kW] W2 H2 D2 D3 W3 H3 w4 H4 H5 | Otwér nal
srube
200V 37 VFP7-2370P 445 | 630 161 | 287 | 375| 590 417) 609 9.5 4-M10
45 VFP7-2450P
55 VFP7-2550P
75 VFEP7-2750P 573 | 680 186/ 330  50(¢ 63 527 6%2  1p&HM10
90 VFP7-2900P 762 | 950 173 | 370 | 680| 890 712 92d 15 4-M12
110 VFP7-2110KP
400V 45 VFP7-4450P 445 | 630 161 | 287 | 375| 590 417) 609 9.5 4-M10
55 VFP7-4550P
75 VFEP7-4750P
90 VFP7-4900P
110 VFP7-4110KP 573 | 680 186 | 330 | 500| 630 527 652 125 4-M1d
132 VFP7-4132KP
160 VFP7-4160KP
200 VFP7-4200KP 762 | 950 173 | 370 | 680| 890 712 92( 15 4-M12
220 VFP7-4220KP
280 VFP7-4280KP
315 VFP7-4315KP

Otardr na §mhe
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12. Zanim zad

Wade o bledach

12.1 Przyczyny wyhczear awaryjnych, komunikaty ostrzegawcze (szczegoty

i srodki zaradcze)

Jezeli z falownikiem lub calym systemem dzieje s nienormalnego sprobuj odnade usuraé przyczyre
awarii korzystajc z ponkszej tabeli, zanim zadzwonisz do serwisuelldalownik wymaga wymiany jakie
czesci lub modutu, albo awaria nie @ zosté usunita przy pomocy wskazowek z paszej tabeli skonsultuj
sie ze sprzedawcfalownika.

[Informacja o przyczynach awarii]

Komunikat | Tre §¢ komunikatu Spodziewane przyczyny Srodki zaradcze
ot Zbé’t dwy prad « Czas przyspieszanfiL L jest zbyt krétki « Zwieksz czas przyspieszarfial
aciP EI?Z CszpaiZszania (nd » Parametr V/f jest ustawiony niewtawie * Sprawd nastaw parametru V/f
chl . Praf:uﬁcy silnik j_est urut_:_hamia_ny_ podczas |, Uaktywnij parametF 33! (ponowne
chwilowego zaniku naptia zasilajcego uruchomienie po chwilowym zaniku napia
» Zastosowany zostat specjalny silnik (o mate] - " .
; p zasilahcego) lubF302 (podtrzymywanie
impedancji) LI ; ;
zasilania energiodzyskiwan)
« Zwicksz czstotliwos¢ nasna FI00
oc Zbytdwyprad |, czas zwalnianigEL jest zbyt kr6tki « Zwieksz czas zwalnianidEL
nrop podczas zwalniania
- (prad DC)
3 Zbyt dwzy prad * Gwattownie zmienito siobciazenie « Zredukuj zmiany obaizenia
orap podczas pracy ze sfat| « Obchzenie jest za die » Sprawd wartos¢ obchzenia

predkascia

Uwaga: KomunikatygCiP, SC2P,

OC3P mom pojawia sie z innych
przyczyn nk wymieniono powyej

» Podzespd6t obwodu gtéwnego jest uszkodzo

» Uaktywnito st zabezpieczenie przed
przegrzaniem (5.5 do 15kW, 30kW)

» Funkcja zabezpieczgja przed spadkiem

napkcia sterujcego zostata uaktywniona (5.5

do 15kW, 30kW)

ny Zadzwa do serwisu
« Sprawd dziatanie wentylatora chtodeego
* Sprawd parametr steragy wentylatorem

chtodzicym F&E0

o Zbyt dwa wartg¢ » Uszkodzenie okablowania gtéwnego obwodyes Sprawd okablowanie i izolagj silnika
pra(d_u. (pc_J stronie wyjsciowego lub izolacji silnika » Odpowiednio ustaw parametr detekc;ji
ggcrltﬁjfma podczas |« Impedancja silnika jest zbyt mata zwarcia na wyciu F503 i FEH

o] Zwarcie w fazie U » Uszkodzenie w ktérydz podzespotow * Zadzwa do serwisu
obwodu gtéwnego (w fazie U)

orRe Zwarcie w fazie V » Uszkodzenie w ktdry&z podzespotow + Zadzwa do serwisu
obwodu gtéwnego (w fazie V)

orA3 Zwarcie w fazie W » Uszkodzenie w ktéryénz podzespotow * Zadzwa do serwisu
obwodu gtéwnego (w fazie W)

EPH! Bla(_q w faz_ie . qu_d w faz_ie obwodu gtéwnego po stronie | ¢ Spra\_/vd polafczer?ie obwodu gtéwnego po

wejsciowej wejsciowej stronie wejciowej
*EPHO Bia_‘q w faz_ie . Blgd w faz_ie obwodu gtéwnego po stronie | ¢ Sprayvd pola_czen_ie obwodu gtéwnego po
wyjsciowej wyjsciowej stronie wyfciowej
« Uaktywnij parametF&05 (detekcja
uszkodzenia fazy wygiowej)
Pt Przecizenie » Niedopuszczalne nagiie wegciowe * Wiacz odpowiedni diawik na wéjie

napkciowe podczas
przyspieszania

1. Moczrédta zasilania wynosi 500kVA lub
wigcej
2. Kondensatory poprawigie wspétczynnik
mocy zostaty delczone/odiczone
3. Do tej samej linii zasilagej zostaty
dofaczone inne urdzenia tyrystorowe
* Préba uruchomienia obrageggo st silnika

« Uaktywnij parametF33! (ponowne
uruchomienie po chwilowym zaniku napia
zasilapcego) lubFI0E2 (podtrzymywanie
zasilania energiodzyskiwan)

po chwilowym zaniku nagtia zasilajcego
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Komunikat | Tre §¢ komunikatu Spodziewane przyczyny Srodki zaradcze
ar2 Przecizenie - Czas zwalnianiaEL jest zbyt krétki (energia | « Zwicksz czas zwalnianidEL
ijglltr?ilgr\:\ilz podczas odzyskana jest zbyt da) » Zainstaluj opornik hamagy
« Rezystancja opornika hamopgoF 308 jest | * Zmniejsz ezystanejopornika hamuicego
zbyt dua F308
« Tryb dynamicznego hamowarfidd4 jest * Ustaw parametr trybu dynamicznego
wytaczony hamowanid 304
« Zabezpieczenie nadnapioweF305 jest * Ustaw parametr zabezpieczenie
wytaczone nadnapiciowegoF 305
» Napkcie wefciowe ma niedopuszczain » Wiacz odpowiedni dtawik na wégie
wartasé
1. Moczrédta zasilania wynosi 500kVA lub
wigcej
2. Kondensatory poprawigie wspotczynnik
mocy zostaty delczone/odiczone
3. Do tej samej linii zasilagej zostaly daiczone
inne uradzenia tyrystorowe
oP3 Przecizenie » Napiecie wepciowe ma niedopuszczain * Wtacz odpowiedni dtawik na wegie
napkciowe podczas wartasé « Zainstaluj opornik hamagy
pracy ze stat 1. Moczrédta zasilania wynosi 500kVA lub
predkaoscia wiccej
2. Kondensatory poprawigie wspétczynnik
mocy zostaly delczone/odiczone
3. Do tej samej linii zasilagej zostaly daiczone
inne uradzenia tyrystorowe
* Silnik wszedt w zakres odzyskiwania energii
poniewa jego prdkaos¢ obrotowa
przekroczyta cgstotliwos¢ wyjsciowa
falownika
ot Przecazenie falownika « Zbyt gwattowne przyspieszanie « Zwigksz czas przyspieszarfial
* Zbyt duzy prad hamowania DC « Zmniejsz warté¢ pradu hamowania i czas
» Niewtasciwa nastawa V/f hamowania
» Préba ponownego uruchomienia silnika po | . Sprawa nastaw V/f
oo ST SRS SSISEE00 | oy vt 30 onoune
uruchomienie po chwilowym zaniku napia
zasilapcego) lubFI0E2 (podtrzymywanie
zasilania energiodzyskiwan)
« Zastosuj falownik o wikszych parametrach
znamionowych
me Przecizenie silnika » Niewtasciwa nastawa V/f * Sprawd nastaw V/f
« Silnik jest mechanicznie zablokowany * Sprawa obcizenie
+ Dlugotrwata praca na niskich obrotach « Ustaw parame# &35 odpowiednio do
* Podczas pracy pojawitoeszbyt duze ograniczenia przegtenia silnika przy pracy
obcizenie z niskimi obrotami
OLr Przecizenie opornika | « Zbyt gwaltowne hamowanie « Zwieksz czas hamowani#EL
hamowania * Prad hamowania jest zbyt dy « Zastosuj rezystor hamigy o wigkszej mocy
dynamicznego . .
 Wartci¢ parametriF&26 jest zbyt mata oraz odpowiednio ustaw param&#03
(moc opornika hamuagego)
« Zwigksz wartéé parametrif626
OH Przegrzanie « Nie dziata wentylator chtodzy « Po dostatecznym spadku temperatury

» Zbyt wysoka temperatura otoczenia

» Zatkane otwory wentylacyjne

* W poblizu falownika znajduje siurzadzenie
wytwarzapce ciepto

* Wewretrzny termistor jest uszkodzony lub
niepodhczony

falownika skasuj wylczenie awaryjne i
ponownie go uruchom

« Jezeli wentylator nie dziata konieczna jest
jego wymiana na howy

« Zapewnij wystarczafo duwo miejsca wokot
falownika

« Nie umieszczaj w poldu falownikazadnych
urzadzeh wytwarzajcych ciepto

» Zadzwa do serwisu
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Komunikat | Tre §¢ komunikatu Spodziewane przyczyny Srodki zaradcze
E Stop awaryjny  Falownik zostat zatrzymany z panelu « Zresetuj falownik
operacyjnego lub poprzez zdalne polecenie
podczas automatycznego lub zdalnego
sterowania
EEP Btad pamici » Wystpit btad podczas zapisu danych * Wylacz i ponownie wicz falownik. Jeeli
EEPROM btad nie usipit skontaktuj st z serwisem
EEP2 Btad podczas odczytu| « Nieprawidtowaé w danych wewetrznych « Zadzwa do serwisu
pocztkowego
EEP3 Btad podczas odczytu|  Nieprawidtowdé w danych wewetrznych * Zadzwa do serwisu
pocztkowego
Errd Btad pamici RAM » Uszkodzona pare¢ RAM * Zadzwa do serwisu
Err3d Btad pamgci ROM » Uszkodzona pare¢ ROM * Zadzwa do serwisu
ErrY Btad jednostki » Uszkodzona jednostka procesora * Zadzwa do serwisu
procesora
ErrS Btad transmisji « Pojawia st btad podczas komunikacji » Sprawa modut komunikacyjny i jego
pofaczenia
ErrE Btad matrycy bramek | « Uszkodzenie matrycy bramek * Zadzwa do serwisu
Errl Btad czujnika pgdu » Uszkodzenie czujnika pau wyjsciowego * Zadzwa do serwisu
wyjsciowego
ErrB Btad opcjonalnego » Uszkodzenie opcjonalnego modutu (wlicgaj | « Sprawd polczenia opcjonalnego modutu
modutu opcjonalny modut komunikacyjny) » Szukaj porady w instrukcji obstugi
opcjonalnego ukgzenia
Err9 Btad pameci » Uszkodzenie pareci * Zadzwa do serwisu
*Ur Zbyt maty pad pracy |« Wartc¢ pradu wyjsciowego spadia poiej » Sprawd czy parametr detekcji zbyt niskieg
dopuszczalnego poziomu pradu F&i jest ustawiony prawidtowo
« Jezeli parametr detekcji jest ustawiony
prawidtowo zadzwn do serwisu
*1P Zbyt niskie napicie w | « Napkcie wefciowe w obwodzie gtéwnym jest» Sprawd napkcie wejciowe
obwodzie gtéwnym nieodpowiednie « Jereli wykrywane jest zbyt niskie nagmie
* Pojawia s¢ chwilowy zanik zasilania poniewd staw parameff 35! (ponowne uruchomieni
zbyt niskie napicie utrzymuje si diuzej niz po chwilowym zaniku naptia zasilajcego),
nastawiony czas jego detekEfcH F302 (podtrzymywanie zasilania enexgi
odzyskiwan) i FEZH (czas detekeiji zbyt
niskiego napicia) na odpowiednie warioi,
aby unikmy¢ w przyszigci zanikdw napicia
*1P Zbyt niskie napicie w | « Napkcie wefciowe w obwodzie gtéwnym jest» Sprawd napkcie wejciowe
obwodzie steracym nieodpowiednie « Jereli wykrywane jest zbyt niskie nagmie
* Pojawia st chwilowy zanik zasilania poniewd staw parameff 30! (ponowne uruchomieni
zbyt niskie napicie utrzymuje si diuzej niz po chwilowym zaniku naptia zasilajcego),
nastawiony czas jego detekEfcH F302 (podtrzymywanie zasilania enexgi
odzyskiwan) i FEZH (czas detekeiji zbyt
niskiego napicia) na odpowiednie waroi,
aby unikmy¢ w przyszigci zanikdw napicia
* Ok Przekroczenie * Moment obrotowy wzrést ponad dopuszczalpy Sprawd warunki pracy systemu
momentu obrotowego| poziom
EF Zwarcie do ziemi * W przewodach wygiowych lub w silniku  sprawd przewody wyjciowe i silnik w celu
EFP nastpito zwarcie do ziemi odnalezienia przyczyny zwarcia
Ekn Btad autotuningu « Sprawd: nastawy parametréw silnil&d00 do FHH
* Sprawd, czy moc silnika nie jest dwa lub gwej razy mniejsza nimoc falownika
» Sprawd czy przewody wyjciowe falownika nie s zbyt cienkie
» Sprawd czy silnik nie pracuje podczas autotuningu
» Sprawd typ silnika (3-fazowy, indukcyjny)
« Jezeli komunikatEEn pojawia s podczas zatzania zasilania ustaw parametr typu silrikiid
na wartgé 4 (inne)
ELyP Btad typu falownika |  Ktérys z uktadéw falownika zostat zamieniorly Po zamianie plyty partaj, aby warté¢
(ptyta obwodu gtéwnego lub plyta sterowania) parametrt9P ustawé nab
E-in Btad przehczania * Przehcznik logiki wegé/wyjsé jest ustawiony | « Sprawd pokczenia i ustaw odpowiedni

logiki

nieprawidtowo

logike

* Po upewnieniu gj ze sekwencja jest
prawidtowa, kontynuuj dziatanie

« Jeeli ten sam kid nie pojawi si podczas
ponownego wiczenia falownika, system
odzyskat normalny status. (Sprasaejscia
sterujce i przeiczniki logiki, wliczapc w to

moduty opcjonalne)
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Komunikat | Tre §¢ komunikatu Spodziewane przyczyny Srodki zaradcze
E-4 Btad kolejnaci » Sygnat z systemu nie jest podawany naseiaj| « Sprawd czy kolejna¢ jest prawidtowa, czy
sterujce nie

« Parametr wyboru funkcji wagia ({30 lub « Ustaw odpowiednio parametfy3J i Fi3!
Fi3h nie jest ustawiony (funkcje wej¢ sterupeych)

« W przypadku nie korzystania z funkcji kontrgli UStaw parametr na wasto0.0 jezeli nie
systemu parametr oczekiwania na odpowied Korzytasz z funkiji kontroli systemu
systemu nie jest ustawiony na wat@.0

E-12 Btad impulsatora * Przerwa w obwodzie impulsatora » Sprawd polaczenia impulsatora. Pagiz
« Silnik stoi pomimoze wytwarza moment poprawnie impulsator
mniejszy ni ograniczenie momentu * Sprawa czy silnik zatrzymuje siz powodu
ograniczenia pidu.
E-3 Btad predkaosci (zbyt | « Uszkodzenie impulsatora (falownik) » Sprawa polyczenia impulsatora. Pagiz
wysoka pedkosé) poprawnie impulsator
E-4 Zbyt dwza odchytka | » Odchytka potégenia przekracza waré » Sprawd podiczenie enkodera
potazenia ustawiom parametrenfrb3! podczas « Zwigksz wart@é ustawienia parametftb3!
sterowania potzeniem « Ustaw odpowiednio parametry
odpowiadajce za sterowanie poteniem
E-1 Btad klawisza *» Klawisz RUN lub STOP jest wiiigty przez 5 | « Sprawd panel operacyjny

sekund lub dtzej
» Klawisz jest uszkodzony

* Dla zaznaczonych blow przy pomocy odpowiednich parametrowzame whczat/wytaczat awaryjne
zatrzymywanie

[Informacje o alarmach]. Kaly z ponkszych komunikatéw w§wietlany jest jako ostrzenie i nie powoduje
awaryjnego zatrzymania.

Komunikat | Tre §¢ komunikatu Mozliwe przyczyny Srodki zaradcze
OFF Wejscie ST jest w * Obwod ST-CC jest rozwarty » Zewrzyj obwéd ST-CC
stanie OFF

POFF Niskie napécie w * Za niskie napjicie pomgdzy wefciami RO i * Zmierz napgcie zasilania w obwodzie
obwodzie steracym SO zasilacza obwodu sterowaniazéie jest sterowania. Jeeli jest prawidtowe, zadzwo

uzyty jako opcjonalny w modelach o mocy do serwisu
22kW lub mniejszej)

NOFF Niskie napégcie * Napkcie pomidzy fazami R, Si T jest zbyt | « Zmierz napicie zasilania w gtéwnym
zasilania w obwodzie | niskie obwodzie. Jeeli jest prawidtowe, zadzwo
gtownym do serwisu

rErY Komunikat o pracy w | « Dziata funkcja ponownego uruchamiania « Jereli falownik uruchomi sj automatycznie
trybie ponownego » Nastipit chwilowy zanik napicia zasilania po okrélonym czasie, wszystko jest w
uruchamiania porzadku. Badz ostrazny z falownikami w

stanie ponownego uruchamiania, ponigwa
istnieje niebezpiecastwo ich nagtego
uruchomienia si

P-E- Alarm bkdu e Punkty 1 i 2 charakterystyki sygnatu » Oddal od siebie punkty 1 i 2 charakterysty|
ustawienia ustawiania cgstotliwosci znajduj sie zbyt sygnatu ustawiania egtotliwosci
czestotliwosci blisko siebie

i Akceptacja kasowanig « Jezeli po wyswietleniu kodu bdu nacéniety | « Nacknij klawisz STOP jeszcze raz w celu
biedu zostanie klawisz STOP, na wwyietlaczu zresetowania falownika
pojawi sk ten komunikat

EOFF Akceptacja polecenia | « Awaryjne zatrzymanie z panelu operacyjnegor Nacknigcie klawisza STOP spowoduje
zatrzymania podczas sterowania automatycznego lub zatrzymanie awaryjne. Aby anulowa
awaryjnego zdalnego polecenie zatrzymania awaryjnego saiji

dowolny inny klawisz.
o Gorna/dolna granica | « Wykryto blad w wartgci nastawy podczas » Sprawd poprawngé wartasci nastawy
nastawy. Kod oraz odczytu lub zapisu danych.
nastawa s
wyswietlane
naprzemiennie
dh Hamowanie pydem » Trwa hamowanie pem statym « Jezeli komunikat zniknie po kilkunastu
dbln statym sekundach, falownik dziata poprawnie.

(Uwaga)

» Trwa trzymanie wirnika silnika

« Jereli komunikat zniknie po poleceniu STQ
(rozwarcie wej¢ ST i CC), falownik dziata

poprawnie
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Komunikat | Tre §¢ komunikatu Mozliwe przyczyny Srodki zaradcze
£l Nadmiar znakow w | « Liczba znakéw w komunikacie do » Dla wskazania estotliwosci ustaw mnanik
£ komunikacie wyswietlenia na panelu jest zbyt zuw (parametF 132 ) na mniejsz wartcic.

stosunku do iléci znakéw mdliwych do
pokazania. (Pokazywana jestsito
nadmiarowych znakéw)

E Btad komunikacji * Pojawity sk rézne bkdy transmisji podczas | Zajrzyj do instrukcji w celu uzyskania
taczenia s} komputera z falownikiem dodatkowych informacji na temat
 Pojawity st rézne bkdy transmisji podczas komunikacji

komunikacji pomgdzy falownikami (od strony| « Sprawd urzadzenie typu master
urzadzenia slave). Przekroczenie czasu lub
awaria po stronie mastera.

Inlk Inicjalizacja « Parametry sw trakcje inicjalizacji « Jereli po uptywie okrélonego czasu
parametrow komunikat znika, falownik dziata poprawnie.

AEn Autotuning » Proces automatycznego pomiaru parametréjw Jezeli po uptywie okrélonego czasu
silnika komunikat znika, falownik dziata poprawnie¢

Uwaga: W przypadku hamowaniaagem statym (DB) do wybranego wgja przypisana zostata funkcja

ON/OFF. Jeeli w wyniku rozwarcia wybranego wigia i zacisku CC komunikatdp” zniknie z
wyswietlacz, falownik dziata prawidiowo.

[Komunikaty ostrzegawcze wietlane w trakcie dziatania falownika]

r Alarm przecazenia pgdowego To samo ca&f
P Alarm przecazenia napjciowego To samo c@&P
! Alarm przecizenia To samo cdiL

Przegrzanie To samo c@&H

Jezeli wystpi kilka alarmow jednoczaie, to na wywietlaczu pojawi si ktorys z komunikatowLrP, PL, LH,

Migajace alarmyl, P, L, H s3 wyswietlane w tej kolejnéci od lewej do prawe;.

12.2 Metody wznawiania pracy po wystpieniu awaryjnego wykczenia

Jezeli falownik wylacza s¢ awaryjnie z powodu btlu lub uszkodzenia, usyprzyczyre awarii przed
zresetowaniem falownika. dgi przyczyna wyiczenia awaryjnego nie zostanie usteni falownik pomimo
resetu ponownie wyezy sk.

Wznowienie pracy falownika po wadzeniu awaryjnym mma uzyska na ktorg z poniszych sposobow:

(1) Odhczapc napecie zasilajce (na tak dtugo,zazgdnie kontrolka na w§wietlaczu LED). Uwaga: Patrz

rozdziat 6.25.3 (pamtanie przyczyn wylczer awaryjnych — paramebblc).

(2) Przy pomocy zewatrznego sygnatu (zwiergg zaciski RES i CC).

(3) Z panelu operacyjnego.

(4) Przy pomocy zdalnego polecenia zadzenia zewetrznego (zapoznaj sk instrukcy obstugi tego
urzadzenia).

Resetowanie falownika z panelu operacyjnego:

1. Nacknij klawisz STOP i upewnij §j ze na wywietlaczu pojawit si komunikatCir.
2. Ponownie nasénij klawisz STOP. Jeeli przyczyna wydczenia awaryjnego zostata usgiai falownik zostanie
tym samym przywrdcony do stanu normalnej pracy.
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+ Jezeli falownik wykczyt sk awaryjnie w wyniku zadziatania zabezpieczenia givggrzechzeniu QL
przecihzenie falownikaPLe: przecizenie silnikafLr przecizenie opornika hamowania dynamicznego), nie
moze zosta zresetowany sygnalem zegtrznym lub z panelu operacyjnego przed uptywemczas
przeznaczonego na ochtodzenieadeza.

Czasy wymagane do ochtodzeniasizadzen:
OL!: okoto 30 sekund po awaryjnym wigeniu
OLZ: okoto 120 sekund po awaryjnym wgkeniu
OLr: okoto 20 sekund po awaryjnym vagizeniu

+ Jeeli falownik wylczyt sk z powodu przegrzani&if) zresetuj go po czasie wystaregaj diugim na jego
ochlodzenie, poniewgprzegrzanie falownika jest wykrywane na podstaemperatury panagej w jego
wnetrzu.

Ostrzezenie

Wytaczenie oraz ponowne zatzenie napgcia zasilania natychmiast resetuje falownik. Ména
wykorzystywa¢ te metode, jezeli konieczne jest natychmiastowe zresetowanie wdzenia. Nalezy
jednak zauwazyé¢, ze zbyt czste stosowanie tej metody mi@ doprowadzi do uszkodzenia silnika lub

calej instalaciji.
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12.3 Jeaeli silnik nie chce pracow& pomimo braku komunikatow o
btedach...

Jezeli silnik nie chce pracowaa brak jest jakichkolwiek komunikatow gbbch, posfpuj wedtug
nastpujacego schematu, by ustafirzyczyr niesprawnéci:

—— _ Tak ; —
Silnik nie chce si obraca NI
Czy wyswietlacz jest vessssnnnap| SPrAWd napkcie zasilaniail I Czy napicie jest |, | Podkcz prawidiowe)
wygaszony? zabezpieczenie prawidtowe* napkcie zasilania
’ " Skontaktui st z serwiser "
Czy wyswietlany jest komunika Napkcie zasilania w obwodzie gtéwnym jest za niskigelleapicie wejciowe lub napicie
NoFFE> dtawika DC jest za niskie sprawgodhczenia. Wecej informacji o monitorowaniu nagiia
H wejsciowego rozdziat 8.1
v
Czy wyswietlany jest komunika Napkcie w obwodzie steragym jest za niskie. Sprawahapicie wefciowe i pokczenia
OFF2 zasilacza nagtia sterujcego sprawzlpodhczenia.(opcjonalnyy modelach o mocy 22kW lul
T mniejszej).
v
Czy wykwietlany jest komunika » Obwod ST-CC jest rozwarty. Zewrzyj obwod pedsy CC a zaciskiem, do ktérego
OFF? przyporadkowana jest funkcja standby (patrz 7.2.1)
- « Sprawa nastaw parametruFi03 (funkcje zaciskow) — funkcja ST (patrz punkt 6)2.1
¥
Czy pojawia si komunikat o Krvi i - fal iK .
biedach? (patrz 12.1) ——I Wykryj oraz usu przyczyne awarii oraz zresetuj falownik (resetowanie patnakt 12.2
; Falownik pracuje w trybie restartu. Ponownegaénie falownika mee zosté zatrzymane
i i i przez polecenie STOP, awaryjne zatrzymanie faloahik odiczenie napicia zasilania.
Czy wyswietlany jest komunika
rkr4 i kod bkdu?
E « Jezeli aktywny jest panel sterowania, naj przycisk RUN, by rozpocg pra.
v « Sprawd, czy czstotliwos¢ pracy jest nastawiona prawidtowo (z panelu stero@a
Czy pali si kontrolka przycisku « W innym trybie sterowania: zmiaistawienie parametru wyboru trybu sterowdriifid
RUN/STOP? (patrz 3.2.1)
H « Jezeli aktywny jest panel sterowania: zmiestawienie parametru wyboru trybu sterowanig
[ERRERR] =
L70d na /" (patrz punkt 5.3)
» Sprawd ustawienie funkcji zaciskéw wigjiowych (patrz punkt 8.1) hann

« W innym trybie sterowania: sprawcczy podiczone § zewrgtrzne sygnaly sterage
« Sprawd ustawienie parametfld (wybor pierwszéstwa operacji przy jednoczesnej
komendzie naprzéd i wstecz). Patrz punkt 6.2.2.

y » Sprawd, czy sygnat zadawaniaestotliwosci nie jest rowny zeru
Czy na wywietlaczu jest - Sprawd nastawy parametrévii0d, F200, F207, F208 (patrz punkt 5.3)
wartas¢ 007 » Sprawd sygnaty nastawiania egtotliwosci (punkty 1 i 2) (patrz punkt 7.3)
» Sprawd, czy ustawiona eatotliwos¢ startu nie jest wasza od cgstotliwosci pracy (patrz
punkt 6.7)

» Sprawd, czy ustawiona eatotliwos¢ (czgstotliwos¢ dla predefiniowanej gdkosci, itp.) nie
jest ustawiona na zero
* Sprawd, czy silnik nie jest zablokowany lub przgg@ny — zmniejsz obaienie silnika

T TTTIITT

Okresl przyczyne niesprawnasci przy pomocy funkcji wyswietlania parametrow (rozdziat 10)
oraz funkcji monitorowania stanu falownika (rozdziat 8)
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12.4 Jak okrelié przyczyne innych problemow

W tabeli zamieszczono prawdopodobne przyczyny inmproblemoéw i ewentualne sposoby ich razania

Problem Srodki zaradcze
Silnik obraca siw » Zamiei kolejnas¢ faz na zaciskach wigiowych U, Vi W.
niewtasciwym « Zmien funkcje zaciskéw, do ktérych doprowadzomesggnaty zmiany kierunku
kierunku obrotéw (w prawo i w lewo) z ugdzenia zewetrznego (patrz punkt 7.2 — przypisa

funkcji zaciskoéw wejciowych).

Silnik obraca s, ale
predkaos¢ zmienia s
w sposéb nienaturaln

» Obcizenie silnika jest za die. Zmniejsz obaizenie silnika
Funkcja mgkkiego utyku jest aktywna. Watz funkcg miekkiego utyku (patrz 5.13)
Maksymalna cgstotliwosé FH i gérna granica estotliwosci UL maj zbyt mate

"

nastawy. Zwgksz nastawyH i LiL.

» Sygnat zadawania egtotliwosci jest zbyt maly. Sprawidsygnat zadawania, uktad,
pofaczenia

e Sprawd charakterystyki nastaw (nastawy punktu 1 i 2) sydw zadawania
czestotliwosci (patrz punkt 7.3).

« Jezeli silnik pracuje na niskich obrotach, spravaty dziata funkcja zabezpieczea
przed utykiem, gdy zwickszanie momentu obrotowego jest zbyteluJstaw

Ve

odpowiednio zwikszanie momentu rozruchowegb oraz czas prapieszanidiii.
(patrz punkty 5.12 i 5.1)

Silnik fagodnie nie
przyspiesza lub nie
zwalnia

» Czas przyspieszanifiL) lub czas zwalnianiadEL) ma ustawion za mad wartaé.
Zwigksz czas przyspieszanidi) lub czas zwalnianiadEL)

Silnik pobiera zbyt
dwzy prad

» Zbyt dwe obcizenie. Zmniejsz obgkenie silnika
* Jezeli silnik pracuje na niskich obrotach, spreavdzy forsowanie momentu
obrotowego nie jest zbyt de (punkt 5.12).

Obroty silnika g
wigksze lub mniejsze
od nastawionych

Silnik ma nieprawidtowe nagiie znamionowe. Dobierz silnik z odpowiednim
napkciem znamionowym.

Napicie na zaciskach silnika jest zbyt niskie. Sprawastaw parametru-306
(napkcie dla cestotliwosci podstawowej) (patrz punkt 6.13.6). Wynhigrzewody
taczace falownik silnikiem na przewody o gkiszym przekroju.

Blednie dobrana przektadnia. Dobierz poprawnie prziiia

Blednie nastawiona estotliwos¢ wyjsciowa. Ustaw cgstotliwos¢ poprawnie.
Ustaw czstotliwos¢ podstawow (patrz punkt 5.9)

Predkos¢ silnika
zmienia s¢ podczas
pracy

Obchzenie silnika jest zbyt die lub zbyt mate.

Parametry znamionowe falownika lub silnikersewtaciwe w stosunku do
obcizenia. Zmia silnik lub falownika na odpowiedni.

Sprawd, czy sygnat zadawaniagstotliwosci ulega zmianom

 Jereli parametr wyboru trybu pracy silnika jest ustamyi na warté¢ 3 lub wiecej
sprawd ustawienia i warunki sterowania wektorowego. @atinkt 5.10)

i

Niektore lub
wszystkie klawisze
panelu operacyjnego
nie dziatajg

+ Zmien ustawienie parametfui3l (zakaz sterowania z panelu operacyjnego)

* Parametr jest czasami ustawiany w tryb zakazwsatenia z panelu operacyjnego.
Anuluj tryb zakazu sterowania z panelu wedtug perej procedury:

Dwukrotnie nacisnij klawisz [A] trzymaj ac jednoczénie klawisz [MON]

Niemazliwy doskp do
wartasci parametrow

n

Nie mazna zmienia
wartasci parametrow

1. Jeeli parametr zakazu zmiany ustawienia paramefrdii jest ustawiony naf’,
[yl

(zakaz zmiany), zmiejego warté¢ na 4" (zmiana dozwolona).

Nie mazna sterowa
wyswietlaczem

2. Jeeli funkcja wegcia sterujcego jest ustawiona na ,110” (lub ,111") (edytowani

parametréw dogpne), uruchom wégie

Radzenie sobie w problemach z ustawieniami pargmetr

Jak sprawdZiwartas¢ parametru,

ktéry ulegt zmianie

e Zmienione parametry mady¢ znalezione i mana przywréat ich
poprzednie nastawy. Szczegdbly patrz punkt 4.1.3.

Jak przywréat zmienionym
parametrom ich nastawabryczrn

« Parametry, ktérych warté zostata zmieniona magosta przywrécone
do swoich dom$§inych nastaw fabrycznych. Szczegdély patrz punkt4,

[=

279

e



TOSHIBA

13.Przeglqu zgdzes

@ Zagrozenie

Koniecznie
wykonaj

» Codziennie naley przeprowadzaprzeghd urzadzer. Jeeli przeghd uradzen nie kedzie
przeprowadzany codziennie, potencjalne zzgma nie zostapzawczasu wykryte. W

konsekwencji mge to doprowadzido wypadku.

(1) Wytaczy¢ napkcie zasilania.

(2) Poczeké co najmniej 10 minut, a naghie sprawddi i upewnt sig, ze kontrolka

» Przed przeprowadzeniem przgll naley wykona nasg¢pujace czynnéci:

wysokiego nagicia jest zgaszona.

(3) Przy pomocy miernika nagiia o zakresie co najmniej 800VDC najesprawdzt czy
napkcie state na zaciskach obwodu gtdwnego (gday PA-PC) jest mniejszedi5V.
Jezeli przeghd jest przeprowadzany bez wykonaniazejypodanych czynrigi, maze to

prowadzé do poraenia padem.

Przeprowadzaj kontrelregularn i okresows falownika, gdy. czynnikisrodowiskowe takie, jak: wysoka
temperatura, wilgotri@, kurz, wibracje oraz starzenie glementéw falownika przyspieszanpoment jego

uszkodzenia

13.1 Reqularne przeagidy

Ze wzgkdu na to,ze elementy elektroniczne graejic podczas pracy, falownik naleinstalow& w zimnych,

dobrze wietrzonych i pozbawionych kurzu pomieszeen Zapewni to bezawaryjmprac,.

Regularne przegtly mah za zadanie zapewnienie wdavych warunkéw pracy falownika jak réwrie
wyszukiwanie oznak nieprawidiowego dziatania fald@npoprzez poréwnanie obecnych i wézejszych

parametréw pracy.

Procedura przegtiu

Przedmiot S d Czestaié Kryteria ocen
przeghdu prawdzany ZSlese Sposéb sprawdzania y y
element sprawdzania
1. Kurz, gaz, 1. Wizualnie, zmyst 1. Popraw warunki pracy, gdy
temperatura powonienia, niezadowalajce
1 Warunki 3 te_rmom(_atr 2, Sprawd, czy nie maladéw
Wewmtrzne 2. Woda i inne 2. Wizualnie kondensacji wody
ciecze 3. Maks. temperatura 40°C
3. Temperatura 3. Termometr (50°C w szafie)
otoczenia
Jezeli stwierdzono
nieprawidtowdci, nalezy
. otworzy¢ szat i sprawdzé
2. Moduty i . o Sporadycznie Reczne sprawdzenie transformator, dtawiki,
1. Wibracje i hatas ST o S
podzespoty szafy sterowniczej styczniki, przekaniki,

3. Parametry|

1. Pid obchzenia

2.

3. Temperatura

Napecie *

wentylator itp. Wstrzymaj prac
systemu, jeeli zajdzie taka
konieczndé.

Amperomierz
elektromagnetyczny AC
Woltomierz
prostownikowy AC
Termometr

Sprawdzenie, czy parametry te
sa W zakresie parametréow
znamionowych i nie rinia sie
znacaco od poprzednich

°Z

wynikéw pomiarow.

*) Wyniki pomiaru mog sie troche rézni¢ w zaleznosci od wytego woltomierza. Starajesprzeprowadza
pomiary przy pomocy tego samego prayhz.
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Sytuacje, na ktére nate zwrdcic uwag:
. Ca nienaturalnego dziejeest instalacy
. Ca nienaturalnego dziejeest systemem chtodzenia
. Nienaturalne wibracje i hatas
. Przegrzanie lub odbarwienia
. Nienaturalny zapach
. Nienaturalne wibracje silnika, hatas lub przegie

OO WNREF e

13.2 Przeqghdy okresowe

Przeghdy okresowe powinny liyprzeprowadzane raz na 3 do 6 miegiw zalenosci od warunkéw pracy.

@ Zagrozenie

* Przed przeprowadzeniem przglil naley wykona nasgpujace czynnéci:

(1) Wylaczy¢ napkcie zasilania.

(2) Poczekaco najmniej 10 minut, a naginie sprawdzi i upewnt sie, ze kontrolka
Koniecznie wysokiego napicia jest zgaszona.

wykonaj (3) Przy pomocy miernika nagiia o zakresie co najmniej 800VDC nglesprawdz czy

napkcie state na zaciskach obwodu giéwnego (pdmy PA-PC) jest mniejszeinit5V.

Jezeli przeghd jest przeprowadzany bez wykonaniazejypodanych czynrigi, maze to
prowadzé do poraenia ppdem.

« Nigdy nie wymieniagadnych podzespotéw. Me to spowodowaporaenie padem, inne
obrazenia lub paar. W celu wymiany podzespotow skontaktj siserwisem.

Zakaz

* Sprawd:

1. Sprawd, czysruby na zaciskach, do ktérych pacitone g przewody, nie obluzowaly giDokre¢ je, gdy
zajdzie taka konieczigé.

2. Sprawd, czy oczkach zaciskowe na przewodagchabrze zaénicte. Sprawd wizualnie, czy nie méladéw
przegrzania.

3. Sprawd wizualnie, czy przewody nie siszkodzone.

4. Uswh zgromadzony kurz i brud przy pomocy odkurzaczdagecza z otworéw wentylacyjnych i ptyt
drukowanych. Zawsze utrzymuj wymienione miejsca ystaci, gdyz zbierajcy sk kurz i brud mog
powodowa uszkodzenia.

5. Jezeli falownik nie jest aywany przez diaszy okres czasu, nalepodhczy¢ go do zasilania co najmniej raz
na rok i sprawdzj czy dziata poprawnie. Falownik powinien pracéweaz podiczonego silnika przez co
najmniej pe¢ godzin. Zaleca sinie podiycza zasilania z sieci, lecz stopniowo zksza& napkcie przy
pomocy transformatora.

6. Jeeli zajdzie potrzeba zmierz rezystanizolaciji wywajac do tego miernika rezystancji izolacji o napu
500V. Pomiaréw dokonuj tylko na plycie zaciskéwadkh zasilania falownika. Nigdy nie sprawdzaj
rezystancji izolacji poredzy innymi zaciskami lub porailzy zaciskami uktadu sterowania na ptytce
drukowanej. Podczas sprawdzania rezystancji izaddnjka, odhcz przewody poredzy falownikiem i
silnikiem (zaciski U,V i W). Podczas sprawdzaniaystancji izolacji pozostatych urdzen instalaciji,
koniecznie odjcz je od falownika, by na falownik nie przedostawsi napkcie.
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Uwaga: Podczas sprawdzania rezystancji izolagwfalka naley odlczy¢ wszystkie patczenia z innymi
urzadzeniami.

R/L1 S/L2 T/A3 UMl VI/(T2 WI/T3 RO

AR ARARS

Miernik rezystanciji
izolacji o napgciu
500V

7. Nigdy nie przeprowadzaj na falowniku testéw amyeéci na wysokie dinienia, gdy mog one uszkodZi
wewrgtrzne elementy elektroniczne.

8. Pomiary nagria i badania temperaturowe.
Zalecane przyegly pomiarowe:
- po stronie wejciowej: woltomierz elektromagnetyczny

- po stronie wyjciowej: woltomierz prostownikowy —}|—

Regularnie przeprowadzane pomiary temperatury neeafku pracy, podczas pracy i po wgkeniu g
efektywrn metod, na wczesne wykrywanie pojawdajch st uszkodze.

* Wymiana zuaytych elementéw

Falownik jest skonstruowany zaforodnych elementéw elektronicznychaezapc w to elementy
potprzewodnikowe. Wiiwosci i charakterystyki niektorych elementéw zmienisi z uptywem czasu, co jest
zZwiazane z materiatami, z ktérych wykonane. Zjawiska te magowodowa nie tylko pogorszenie si
wydajndici falownika, ale réwniz mogy doprowadz do powaniejszych uszkodze Z tego wzgidu naley co
jakis czas przeprowadz&ontrole stanu falownika.

Uwaga: Ogodlnie rzecz bige, czaszycia okrélonego elementu zatg od temperatury i od warunkéw
srodowiskowych, w jakich dany element pracuje. Okmexcy poniszych elementdéw podany jest dla
przypadku, gdysone uwywane w normalnych warunkach.

1. Wentylator.
Czas pracy wentylatora, shcego do chlodzenia gragjych st elementéw, wynosi okoto 30000 godzin
(mniej wigcej 2-3 lata cigtej pracy). Jeeli w trakcie przegidu zauwaymy zwiekszory gtosnos¢ pracy lub
wibracje, to wentylator naky koniecznie wymierdi.

2. Kondensator filtrujcy.
Do eliminowania¢tnien w obwodzie statopdowym g uzywane elektrolityczne kondensatory aluminiowe o
wielkiej pojemndci. Parametry tych elementéw rowaiglegaj pogorszeniu z uptywem czasu. W
warunkach normalnej pracy wymiana ich jest wymagamek. 5 lat. W falownikach o mocy do 3.7kW
kondensatory wygtadzgie musa by¢ wymienione wraz z ptytkdrukowarn, na ktorej § umieszczone.

Sprawdzenie stanu kondensatorow:

a) Brak wyptywu elektrolitu

b) Sprawdzenie zaworu bezpiefigiva

¢) Pomiar pojemnii i rezystancji izolaciji

Bardzo pomocne w okékaniu czasu wymiany elementéw peoby¢ zliczanie czasu pracy falownika (funkcja

falownika). W celu wymiany podzespotow skontakigjzsserwisem lub przedstawicielstwem Toshiby. ¢hk
tak zaprogramowafalownik, by zgtaszat on alarm, gdy minie olomy czas).

282



TOSHIBA

* Okres wymiany elementéw

Ponizsza tabela przedstawia okres wymiany niektorycimefgdw, z zalbeniem,ze pracug one w normalnych
warunkach (temperatura otoczenia 30°C, sptariie do 80%, czas pracy 12 godzin dziennie). ,,Okngmiany”
nie jest rozumiany jako przewidywany czas uszkodzelementu, lecz jako czas, po ktérym
prawdopodobigstwo jego uszkodzenia jestzjbardzo due.

Nazwa elementu Standardowy Wymiana elementu lub podzespotu
okres wymiany

Wentylator 2 do 3 lat Wymiana na howy
Kondensatory filtruice 5 lat Wymiana na nowy (zalge od wynikow sprawdzenia)
Styczniki i przekaniki - Wymiana na nowy w zatedsci od wynikéw sprawdzenia
Uktad czasowy - Wymiana na howy w zaiesci od przepracowanego czasu
Bezpiecznik 10 lat Wymiana na nowy
Kondensatory 5 lat Wymiana na nowe wraz z phydrukowar, (w zaleznosci od
aluminiowe na ptycie wynikéw sprawdzenia)
drukowanej

(Wyciag z ,Przewodnika przegtiéw okresowych falownikéw ogdinego stosowania” apreanego przez Japan
Electric Industries Association)

Uwaga: Czasgycia elementéw w diym stopniu zalgy od warunkéw pracy.

13.3 Telefon do serwisu

Sie¢ serwiséw firmy Toshiba zostata podana nadwoniniejszej instrukcji. W przypadku wykrycia sgtji
awaryjnych skontaktuj siz serwisem firmy poprzez przedstawicielstwo hawelo

Podczas telefonicznej rozmowy z serwisem oprécawedyv uszkodzenia nale poda réwniez parametry
falownika z tabliczki znamionowej i wspotpragog z falownikiem urazdzenia opcjonalne.

13.4 Przechowywanie falownika

Podczas przechowywania falownika przez krotszydiubszy czas naley zastosowasie do poniszych
zaleca.

1. Przechowuj falownik w dobrze przewietrzanych panczeniach, z dala od miejsc o podsaonej
temperaturze, wilgotrigi, zawieragcych kurz, zanieczyszczenia lub metaliczny pyt.

2. Jeeli obwody elektroniczne falownika pokryte antystatycznymi zabezpieczeniami nie zdgjoh podczas
przechowywania. Naly je usun¢ dopiero przed podézeniem falownika darédta zasilania.

3. W przypadku, gdy kondensatory elektrolitycznesjipojemndci w falowniku nie g przez diugi okres czasu
podhczone do nagtia zasilania pogarszagie ich wiasciwosci. Jezeli falownik przez diugi okres czasu nie
jest wywany, naley co roku podiczy¢ go na 5 lub wicej godzin do napcia zasilania w celu
zregenerowania wiaiwosci kondensatorow elektrolitycznych. Co ten sam skizasu nalsy sprawdzt
poprawnd¢ dziatania falownika. Zalecagshie podhcza zasilania wprost z sieci, lecz stopniowo geza
napkcie przy pomocy transformatora
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4. Gvarancp 27~ =~

Uszkodzone lub wadliwie dziataje elementy i podzespoty falownika podlegaijgodptatnej wymianie przez
firme Toshiba, jeeli spetnione g ponizsze warunki.

1. Gwarancja obejmuje tylko modut gtéwny falownika.

2. Podzespot, ktory ulegt uszkodzeniu podczas pracyormalnych warunkach w czasie 12 mgegiod daty
dostarczenia falownika podlega wymianie lub napesivéiz dodatkowych optat.

3. Uzytkownik ponosi koszty naprawy lub wymiany nawesge nie mirat jeszcze okres gwarancji w
nastpujacych przypadkach:

= Usterki lub uszkodzenia falownika powstaty w wymikiewt&ciwego wytkowania, nieautoryzowanych
napraw lub modyfikaciji.

= Usterki lub uszkodzenia falownika powstaty w wymnikpadku falownika lub wypadkéw podczas transportu.

= Usterki lub uszkodzenia falownika powstaty w wyiitiziatania ognia, stonej wody, stonego wiafacych
gazéw, tresienia ziemi, sztormu lub powodzi, wytadawatmosferycznych, niewdaiwego zasilania lub
innych naturalnych kkk zywiotowych

= Usterki lub uszkodzenia falownika powstaty w wymilzytkowania falownika w sposob niezgodny z jego
przeznaczeniem

4. Wszystkie koszty zwrzane z przejazdami poniesione w wyniku przeprowaidzeontroli falownika w

miejscu jego instalacji zostgprzeniesione nazytkownika. Jeeli istnieje dodatkowa umowa gwarancyjna
dotyczica falownika, to ma ona priorytet nad pasgymi warunkami gwaranciji.
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15. ZlumuwW /

A Ostrzeenie

0

Koniecznie
wykonaj

«Jezeli checesz ztomow@afalownik, zlg te czynndé¢ specjalicie od usuwania odpadow
przemystowych.(*)

Skladowanie, wyw0z i usuwanie odpaddéw przemystowy@ez osoby nie uprawnione do

wykonywania tego rodzaju czynie jest karalne jako naruszenie prawa. (prawa fmiro

usuwania i przetwarzania odpadéw przemystowych).

(*) Osoba, ktéra specjalizujecsiv przetwarzaniu odpaddéw przemystowych.

Ztomujac falownik stosuj & do poniszych zasad.

Spalanie:

Istnieje niebezpiecastwo wybuchu kondensatoréw elektrolitycznych faldwn
podczas jego spalania, z powodu rozszerzaaielsktrolitu pod wptywem

temperatury.

Elementy plastikowe: Plastikowe elementy falownika (pokrywa itp.) podeapalania wydzielajtrujace

gazy

Zasady ztomowania:  Falownik naley ztomowa tak jak odpady przemystowe.
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